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                        本手冊提供必要的描述和程序，以利安全而有效率地使用 Simrad EK80。 本手冊也提供完整介紹，幫助您全盤瞭解各種 EK80 操作設定與調整。

                        謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                        

                        本冊中的資訊，也會在 EK80 即時線上說明提供。
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                  版權

                  本文件所含資訊一律為 Kongsberg Maritime AS 專有財產。 未經 Kongsberg Maritime AS 事先書面同意，不得以任何形式或任何方式複製或複製本文件的任何部分，並且不得將其中所含資訊傳達給第三方。

               

               
                  警告

                  本手冊適用的設備僅限於預期用途。 使用或維護不當，可能會導致設備損壞和/或人身傷害。 在嘗試操作設備之前，請務必熟悉相關手冊的內容。

                  Kongsberg Maritime 凡因安裝、使用或維護不當而造成的損壞或傷害，本公司概不負責。

               

               
                  免責聲明

                  Kongsberg Maritime AS 致力確保本文件中的所有資訊均為正確且公正，但不對任何錯誤或遺漏負責。

               

               
                  支援資訊

                  如需保養或維修，請洽當地經銷商。也歡迎透過以下位址與我們聯繫：simrad.support@simrad.com。如需本公司其它產品資訊，請至 https: //www.simrad.com。您也可在本網站上找到我們經銷商與配銷商的清單。

               

            

         

         

      





         關於本手冊
本手冊提供必要的說明、程序和參數詳解，以利安全而有效率地使用 Simrad EK80。 本手冊也完整介紹了 EK80 參數和調整方式。

         
            

            
               目標對象
本手冊適用於所有 EK80 使用者。 由於本手冊描述性質及提供細節程度緣故，本手冊最適合專家使用者 – 或想要成為專家使用者的人員使用。

               充分瞭解系統功能和控制項目，才能善加利用產品功能。 海況經常變化 (有時十分劇烈)，並無特定的設定值可常保獲得最佳數據。 強烈建議詳讀本手冊資訊，確實瞭解 EK80 的功能。

               我們假設您已熟悉基本的水中聲音傳遞原理。 我們也認為您應該具備多波束、分波束和/或單波束測深儀等科學應用方面的經驗。

            

            
               使用「說明」按鈕
已安裝在您的 EK80 上，您可找到完整的即時線上說明系統。 EK80 參考手冊中所有能夠閱讀的內容，在線上說明中也能夠找到。 若要開啟即時線上說明，請選擇頂部欄上的「說明」，或其中一個對話框內的「說明」按鈕。

            

            
               線上資訊
所有用於操作和安裝 Simrad EK80 的終端使用者手冊都可以從我們的網站下載。

               
                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	• 
                           	https://www.simrad.com/ek80
                        

                     
                  

               

               我們的網站還提供其它關於 Simrad 產品的資訊。

            

            
               執照資訊
EK80 是授權產品。 若要取得授權，請連絡您當地的經銷商。

            

            
               軟體版本
本 EK80 參考手冊符合軟體版本 1.12.x。

            

            
               註冊商標
請注意適用的註冊商標。

               Simrad®、SIMRAD® 與 Simrad® 標誌皆為 Kongsberg Maritime AS 在挪威及其它國家的註冊商標或商標。

               Windows® 是 Microsoft Corporation 在美國和其他國家的註冊商標。

            

            
               歡迎提供意見回饋
我們希望不斷提升 EK80 的效能。 也希望使用者文件能夠完整且切題。 而您可以協助我們進步。 請您不吝提供評論、建議或建設性的批評給我們任何一個支援部門。

            

         

         
            
               
                  相關主題

                  支援資訊

               

            

         

      

      

         Simrad EK80

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  重要

                  系統描述

                  系統圖

                  主要系統單元

                  網絡安全

                  支援資訊

               

            

         

         

      


            重要
EK80 是一種高階產品。與大多數其它高階儀器一樣，這裡有您需要了解的重要資訊。

            
               

               
                  在打開之前 EK80
在開啟 EK80 之前，請確保探頭浸在水中。 如果您使用的是升降龍骨，請確保您有足夠的水深來降低它。

                  謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 如果探頭在露天進行傳輸，可能會導致損壞。

                  

               

               
                  不使用 EK80 時
當您不使用 EK80 時，請關閉顯示器及 主機。 若確定不會長時間使用 EK80，建議關閉收發器。

               

               
                  當您停靠船時
當船在乾船塢時，請勿開啟 EK80。 如果探頭在露天進行傳輸，可能會導致損壞。 為防止意外使用 EK80，建議當船在乾船塢時，拔除主機上的主電源插頭。 應考慮額外的預防措施。

               

               
                  如果裝置出現故障
若您認為某個部分已故障，請聯絡當地的經銷商。我們網站上會提供一份所有經銷商的清單。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                  

                  如果無法聯絡上經銷商，請查看本出版品的支援資訊。

               

               
                  當想要關掉時 EK80
關閉 EK80 時「切勿」利用主機上的 on/off 開關。 您必須「一律」選擇頂部欄上的「退出」。

                  注如果您關閉 EK80 時是利用主機上的 on/off 開關，您可能會使軟體及用來與外部裝置通信的設定損壞。

                  

               

               
                  探頭處理規則
探頭必須一直視為精密儀器操作。不正確的操作可能會損壞探頭而無法修復。 請遵守以下探頭操作規則：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	當探頭離開水面時，請勿啟動它。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	不要粗暴地操作探頭並避免撞擊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	不要將探頭暴露在陽光直射或過熱的環境中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	請勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或強性溶劑清潔探頭面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	不要損壞探頭面的外部保護層。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	不要透過纜線抬起探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	請勿踩踏探頭纜線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	請勿損壞探頭纜線，並避免接觸尖銳物件。
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     支援資訊

                     網絡安全

                     開啟 EK80

                     關閉 EK80

                  

               

            

         

         

      


            系統描述
Simrad EK80 是科學市場上最現代化的先端分波束科學測深儀。 基於超過 60 年與最重要海洋科學家密切合作的研究與開發，這套寬頻測深儀系統的知名 EK60 後繼者，已成為魚群資源量評估的國際標準。

            
               

               
                  Simrad EK80 能夠提供用於資源管理及先端研究的高品質科學數據，是現代研究船及環境監測安裝的首選。

                  EK80 支援船體安裝式探頭，但也非常適合攜帶式使用。提供在寬頻帶 (FM) 及傳統離散頻率 (CW) 內的脈衝掃描。寬頻掃描提供長範圍而不會減損目標解析度。在寬頻內的連續頻率響應可改善目標識別及辨認。可針對 FM 及 CW 這兩種模式執行分波束校準。

                  提供無限層數的即時回波整合與目標強度分析，以及原始數據儲存以供在數種後處理軟體套件之一中進行重播或分析。提供數種後處理替代方案以進行測量分析及報告製作。

               

               
                  利用普遍且有詳細文件記錄的 RAW 數據格式，可收集並跨各種聲學平台整合 EK80 數據。

               

               
                  Simrad EK80 可同時操作範圍從 10 到 500 kHz 的大量頻道。提供高品質精確探頭的廣泛選擇。

                  EK80 使用 Microsoft® Windows® 作業系統。它可以搭配單波束和/或分波束探頭操作，並且提供專用的內建校準應用程式。EK80 特別適合研究船上的永久安裝。它也相當精巧，因此是攜帶式使用的首選。

               

               
                  Simrad EK80 相當適合許多應用：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	魚生物質量及分佈評估
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	物種識別及辨認
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	浮游生物調查
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	棲息地測繪
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	行為研究
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	環境調查
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	油氣探測
                           

                        
                     

                  

               

               
                  測深儀系統為模組化，您可以組裝收發器與探頭的任何組合以配合您的用途。在典型組態中，EK80 包含：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	A
                              	顯示器
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	B
                              	一個主機
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	C
                              	一或多個收發器單元
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	D
                              	乙太網路交換器 (如果使用多於一個收發器)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	E
                              	一或多個單波束或分波束探頭
                           

                        
                     

                  

                  EK80可以與多個收發器搭配使用。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     系統圖

                  

               

            

         

         

      


            系統圖
系統圖標示了基本型 EK80 系統的主要組件。  僅顯示單元之間的主要連接。 未顯示詳細的介面功能和電源線。

            
               

               
                  Simrad  EK80 基本款寬頻科學測深儀包括一個探頭，一個寬頻收發器 (WBT)和一個主機。 可依操作和功能要求增加額外的收發器和探頭。 後置處理軟體由第三方供應商提供。 更多資訊詳見我們的網站

                  本文將電腦稱為主機

                  除非合約另有明定，否則 Kongsberg Maritime 出貨標準備配並不包含顯示器和乙太網路交換器。 這些是可以在當地購買的商品。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	顯示器
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	主機
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	乙太網路交換機
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	寬頻收發器 (WBT)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	探頭
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                     系統描述

                     顯示器描述

                     主機 描述

                     乙太網路交換機描述

                     寬頻收發器 (WBT)描述

                     探頭描述

                  

               

            

         

         

      


            主要系統單元
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                     顯示器描述

                     主機 描述

                     乙太網路交換機描述

                     寬頻收發器 (WBT)描述

                     探頭描述

                  

               

            

            

         

      



               顯示器描述
顯示器是 EK80 寬頻科學測深儀不可或缺的零件。 為達到最佳可讀性，您必須保護顯示器，不讓它受到強光直射，並且必須保持正確的高度與角度。

               
                  

                  

                  
                     EK80 寬頻科學測深儀可搭配使用任何符合最低要求的商用顯示器。

                  

                  
                     您可能希望同時查看許多回波圖頻道。 具有高解析度的大型顯示器很實用。 EK80 軟體支援所有顯示器大小。 EK80 表示方式的視覺效果品質，取決於您顯示卡與顯示器的品質。

                     注顯示器並非 EK80 出貨標準配備。 這是可以在當地購買的商品。

                     

                     所選顯示器的設計必須適合海事用途，並符合最低效能規格。 您也必須確保所選的顯示器支援主機所提供的視訊格式。 Kongsberg Maritime 可提供合適的顯示器。

                  

                  
                     提示許多電腦都有兩個視訊連接埠。 您可以使用兩個顯示器來查看 EK80 表示方式。 您可以把兩個顯示器比鄰放置。您也可以選擇把第二個顯示器放在船舶的另一個位置。

                        第二個顯示器的表示方式是使用主機上的作業系統功能加以控制。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        系統圖

                     

                  

               

            

            

         

      



               主機 描述
主機是指負責控制 EK80 系統的電腦。 它是 EK80 寬頻科學測深儀至關重要的零件。 主機內建操作軟體，並提供使用者介面讓您控制 EK80。 此外，它也提供多種序列和乙太網路線路，作為與外部裝置通信之用。 本文將電腦稱為主機

               
                  

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     EK80 寬頻科學測深儀 提供專用的海事電腦。 其配備了所有必要的軟體。 主機通常是安裝在橋接器上。

                     主機採用強固設計，非常適合海事用途。 它是由 Kongsberg Maritime 量身訂做。 除了風扇，它不包含任何活動零件。 雖然電腦是採用商用設計，但軟體和硬體是由 Kongsberg Maritime 配合 EK80 的需求加以指定。 主機機箱應置於減震器上。

                     主機必須採用 Microsoft® Windows 10 作業系統。

                     該電腦提供多個 USB 連接埠，可用於未來的軟體升級。 這些 USB 連接埠還允許您從 EK80 中導出螢幕截圖。

                     注作業系統已修改為讓電腦搭配 EK80 使用。 這些修改包括移除所有由 Microsoft® 提供的安全性功能。 內建防火牆及所有病毒保護功能已全數移除。 如果企圖將電腦用在 EK80 操作以外的任何用途 (例如遊戲、桌面應用程式和網際網路連線)，可能會嚴重損壞程式。 這類損壞不在保固範圍內。

                     

                  

                  
                     EK80 設計支援兩個顯示器。 這是很實際的解決方案。 您可以把兩個顯示器比鄰放置。您也可以選擇把第二個顯示器放在船舶的另一個位置。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        系統圖

                     

                  

               

            

            

         

      



               乙太網路交換機描述
高容量乙太網路交換器是 EK80 系統的重要元件。

               
                  

                  
                     如果使用多個寬頻收發器 (WBT)，則需配備高容量乙太網路交換器。 乙太網路交換器的功能是在個別寬頻收發器 (WBT)和主機之間建立連線。

                  

                  
                     EK80 隨貨附含高容量的乙太網路交換器。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        系統圖

                     

                  

               

            

            

         

      



               寬頻收發器 (WBT)描述
EK80  寬頻收發器 (WBT) 的功能是透過水體傳輸聲能。 這種傳輸和接收通常稱為 ping。 在每次傳輸之後，收發器會接收海水和/或海床中目標的回波。 這些回波會經過過濾和放大，然後轉換為數位格式。

               
                  

                  

                  

                  
                     EK80 軟體支援數種不同的收發器單元。 可以同時使用數種收發器。

                  

                  
                     寬頻收發器 (WBT)

                     [image: Image]

                     寬頻收發器 (WBT) 採用強固型外殼，內含所有必要的發射器、接收器等電子元件。 接收器適用於低雜訊環境，可處理極大範圍的即時動態振輸入訊號。 所有目標均獲得正確測量。 收發器運作於較大頻段，支援單頻、掃頻 (鳥鳴訊號) 和使用者定義的波形。

                     寬頻收發器 (WBT) 專為注重效能的應用而設計。 其配備四個 500 W 頻道，亦可獨立使用單波束探頭作業，或與分波束探頭搭配使用。 此設計經過最佳化處理，適用於不受功耗和實體尺寸影響的應用。

                     寬頻收發器 (WBT) 是藉由高品質的乙太網路線連接到主機。 主機和收發器之間的距離最多可達 70 米。 如需更長的傳輸線，請將其截半，然後插入乙太網路交換器，以提供緩衝放大電路。

                     寬頻收發器 (WBT) 需要 12 至 15 Vdc、最小 5A 的外部電源。 此設備隨貨附含適用的顯示器。 收發器也可以由大容量電池供電。

                     注如果使用多個寬頻收發器 (WBT)，則需要一個高容量的小型乙太網路交換器，來將收發器連接到主機。

                     

                  

                  
                     WBT Mini
[image: Image]

                     WBT Mini 是全球海洋研究船所使用高效率寬頻收發器 (WBT) 的精簡版本。 典型部署包括可攜式測深儀，以及任何可從其小巧尺寸及節能設計獲益的其它水面平台。 WBT Mini 具有小巧尺寸、高容量及低功率消耗，以及作為選配的自主操作功能。

                     WBT Mini 中的收發器電子裝置具有類似於寬頻收發器的線性 FM (鳴) 及 CW 脈衝形式。 其包含四個具有多工功能的個別收發器頻道。 在設定具有各種分波束或單波束探頭組態的系統時，這會帶來相當高的彈性。

                     WBT Mini 是裝設在防潑灑的機櫃中。 這種堅固的設計讓其能夠長期部署在嚴苛環境中。 WBT Mini 需要外部電源供應。

                  

                  
                     WBT Tube
WBT Tube 是全球海洋研究船所使用高效率寬頻收發器 (WBT) 的精簡版本。 WBT Tube 是裝設在壓力額定管中。 其針對深達 4000 m 水深的長期使用而設計。 典型部署包括浮標、用於環境監控的海中結構物、自主水下船舶或無人水面船舶。

                     形狀及壓力額定值讓 WBT Tube 成為具有多重感應器的海中結構物的理想解決方案。

                     WBT Tube 中的收發器電子裝置具有與寬頻收發器相同的線性 FM (鳴) 及 CW 脈衝形式。 其包含八個具有多工功能的個別收發器頻道。 在設定具有各種分波束或單波束探頭組態的系統時，這會帶來相當高的彈性。

                     WBT Tube 需要外部電源供應。 提供兩種版本，一種適用於 15 VDC 操作，而一種適用於 24 VDC。其使用高速乙太網路線來與電腦通信。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        系統圖

                     

                  

               

            

            

         

      



               探頭描述
EK80 寬頻科學測深儀可以和所有本公司出品的單波束和分波束探頭搭配使用。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  

                  
                     Kongsberg Maritime 提供多種高效率且準確的 Simrad 探頭產品，適用於 EK80 寬頻科學測深儀。 支援多種作業頻率。

                     本公司的所有探頭是專為跨越大寬頻以及在嚴苛的環境下使用而設計。 如果是科學測深儀，則探頭功能分成三種主要類別：分波束、寬頻和深度額定。 適用於多種類別的探頭有好幾種。

                     如需進一步瞭解本公司的探頭，請參閱我們的網站。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	https://www.simrad.com
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        系統圖

                        使用 BITE 功能來檢查探頭

                        檢測並清潔探頭面

                        塗覆探頭面

                        探頭處理規則

                        經核准的防污漆

                     

                  

               

            

         

         

      


            網絡安全
如果 EK80 系統連接到本機的區域網路，安全就很重要。

            
               

               
                  Kongsberg Maritime 製造的設備經常連線到船舶的區域網路 (LAN)。 電腦連接到區域網路後，電腦中的數據勢必會公開，所有連接到同一網路的其他電腦，都可以存取您的數據。 此時可能會立即出現幾種威脅：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	遠端電腦可以讀取數據。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	遠端電腦可以變更數據。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	遠端電腦可藉由安裝垃圾軟體等方法，來變更電腦的運作方式。
                           

                        
                     

                  

                  威脅級別通常使用兩項參數定義：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	遠端電腦執行上述操作的可能性。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	遠端電腦順利完成此操作時所造成的損害。
                           

                        
                     

                  

                  Kongsberg Maritime 不具有任何船舶的完整系統安裝資訊。 Kongsberg Maritime 提供的系統皆視為獨立式離線系統。 即使連接至感應器介面網路和/或數據流通用網路，這些系統仍是獨立設備。

                  注Kongsberg Maritime 電腦上沒有安裝任何網路安全應用程式。因此電腦對於外部使用者的病毒、惡意軟體或非蓄意存取等風險並無任何防護措施。

                  

                  除非設有政策，可保護網路中所有電腦，否則單獨保護 EK80 系統本身並無意義。 這項政策必須規定，僅限合格且可信任的使用者才具有實體存取權限。 EK80 系統的客戶/終端使用者始終負責定義和實施安全策略，並提供相關的網路安全應用程式。

                  注Kongsberg Maritime 對於以下狀況概不負責：因未經授權使用或存取 EK80 而導致錯誤和/或損害。

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     重要

                  

               

            

         

         

      


            支援資訊
若您的 Simrad EK80 需要技術支援，請務必連絡當地經銷商或本公司支援部門。我們的網站提供了所有辦事處和經銷商的清單。您也可以聯繫本公司在挪威的總支援部門。

            
               

               
                  挪威 (總公司)

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Kongsberg Maritime AS / Simrad
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：Strandpromenaden 50, N-3190 Horten, Norway
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+47 33 03 40 00
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+47 33 04 29 87
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：https://www.simrad.no
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：simrad.support@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  西班牙

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Simrad Spain S.L.U
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：Partida Atalayes 20, 03570 Villajoyosa, Spain
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+34 966 810 149
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+34 966 852 304
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：http://www.simrad.es
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：simrad.spain@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  法國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Simrad France
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：5 rue de Men Meur, 29730 Guilvinec, France
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+33 298 582 388
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+33 298 582 388
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：http://www.simrad.fr
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：simrad.france@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  美國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Kongsberg Underwater Technology Inc / Simrad Fisheries
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：19210 33rd Ave W, Suite B, Lynnwood, WA 98036, USA
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+1 425 712 1136
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+1 425 712 1193
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：fish.usa.support@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  加拿大

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Kongsberg Mesotech Ltd.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：1598 Kebet Way, Port Coquitlam, BC, V3C 5M5, Canada
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+1 604 464 8144
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+1 604 941 5423
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：simrad.canada@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  馬來西亞

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Kongsberg Maritime Malaysia Sdn. Bhd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：Unit 27-5 Signature Offices, The Boulevard, Mid Valley City, Lingkaran Syed Putra, 59200 Kuala Lumpur, Malaysia
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+65 6411 7488
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+60 3 2201 3359
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：simrad.asia@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  韓國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Kongsberg Maritime Korea Ltd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：#1101-Harbor Tower, 113-1, Nampodong 6-Ga, Jung-Gu, Busan 600-046 Korea
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+82-51-242-9933
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+82-51-242-9934
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：simrad.korea@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  中國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司名稱：Kongsberg Maritime China Ltd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	地址：555 Chuanqiao Road, China (Shanghai) Pilot Free Trade Zone, 201206, China
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話：+86-21-3127-9888
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真：+86-21-3127-9555
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站：https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件地址：simrad.china@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     重要

                     關於本手冊

                  

               

            

         

      

      

         開始使用

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  啟動正常操作

                  基本操作

                  使用者介面介紹

                  初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                  組裝可攜式 EK80 系統

               

            

         

         

      


            啟動正常操作

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     開啟 EK80

                     認識使用者介面

                     檢查收發器和探頭設定

                     選擇正常模式以開始「ping」

                     驗證是否正確探測到底部

                     檢查和/或編輯收發器參數

                     關閉 EK80

                  

               

            

            

         

      



               開啟 EK80
為了使用 EK80，您必須先開啟它。 您必須先開啟顯示器、主機、收發器和乙太網路交換器 (如果適用)。 接著，您就可以啟動 EK80 程式。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 已連接至少一個收發器 (帶有一或多個 探頭)。 所有相關導航感應器皆正常運作。

                     謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	請務必開啟每一個收發器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟顯示器及主機，然後啟動 EK80 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	EK80 程式開始執行後，請確認表示方式填滿整個螢幕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在表示方式右上角的主功能表上，選擇使用者設定，然後選擇預設設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	請注意「主」功能表的底部，「操作」功能表圖示是否閃爍。
                                    閃爍表示即使 EK80開啟，「ping 操作」功能仍已停用。 EK80處於正常模式，但「Tx 功率」設定為關以防止進行通信。 此乃出於安全考量。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        重要

                     

                  

               

            

            

         

      



               認識使用者介面
EK80 含有特定的視覺元素，其彼此搭配運作。 視覺化元素不僅提供必要的回波資訊，更有助於操控所需功能來瞭解這些資訊，並且可用以控制操作參數。 預設情況下，EK80 表示方式會涵蓋整個螢幕。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	頂部欄
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	重播欄
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	回波圖視圖
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	資訊窗格
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	主要功能表
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	輔助功能表
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	底部欄
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標移到頂部欄，然後查看所提供的功能。
                                    觀看小的工具提示以確認您可以使用的各種功能。

                                    EK80 頂部欄位於顯示器頂部，從最左側延伸到最右側。 頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、擷取螢幕截圖、開啟「訊息」對話框，以及開啟即時線上說明。 更重要的是，頂部欄可供查看數據攝錄功能何時啟用。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	觀察頂部欄上的資訊窗格「按鈕」。
                                    EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。 在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將游標移到 EK80 表示方式右側的功能表系統。
                                    主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 在「主要」功能表下方，使用一組專用圖示來開啟輔助功能表。 再次選擇圖示以關閉功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將游標移到 EK80 表示方式的底部。
                                    底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	將游標移到 EK80 表示方式的底部。
                                    底部欄位於 EK80 表示方式底部，從最左側延伸到最右側。 底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	將游標移到主要 EK80 表示方式中的回波圖視圖。
                                    EK80支援多種不同的回波圖類型。 每個回波圖都顯示在 EK80 表示方式的單獨視圖中。 EK80 表示方式底部頁籤可供選擇所要開啟的頻道。 您可以按一下視圖邊框，然後拖曳以產生更大的矩形，即可變更任何視圖的實際大小。 請注意，其它視圖的大小也會相應縮小！

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在其中一個回波圖視圖中按一下。
                                    您必須先在視圖裡面按一下來「啟用」它之後，才能變更視圖的操作參數。 您所做的變更，在預設情況下只對「啟用」的視圖有效。 您會觀察到「啟用」視圖的框線較組。

                                    有些功能會提供「套用至全部」選項。 如果啟用這個選項，所選的設定就會同時套用到所有視圖上。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               檢查收發器和探頭設定
為了使用 EK80，主機必須連接到一或多個收發器，而每個收發器必須連接一或多個探頭。 每個頻道必須先安裝才能投入使用。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 此功能也經常可以用來驗證所有頻道是否設定正確。 而這是 EK80 發揮效能的必要條件。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 EK80 已開啟且正常運作。 已連接 寬頻收發器 (WBT)，(帶有一或多個 探頭)。

                  

                  
                     景況

                     如果所要使用的 EK80 已上線一段時間，您可以放心預設其收發器和探頭的設定皆為正確。 但是對於資淺的使用者而言，這項程序可能會有幫助。 請務必確認您未變更任何重要設定。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確認目前連接的探頭在 EK80 表示方式底部顯示為「頁籤」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在左側，選擇探頭安裝。
                                    在「已安裝的探頭」清單上，選擇其中一個探頭。 請注意，探頭頁面開啟時，所有設定都不可用。 這是一種安全預防措施，可避免不慎變更探頭設定。 要進行任何變更，您必須選擇「編輯」。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	確認已安裝每個探頭並定義了所有設定。
                                    EK80 探頭 的實體位置攸關 EK80 數據的準確性。 「X」的偏移值定義了探頭面的垂直位置 (深度)。

                                 

                                 
                                    這是探頭的安裝深度；探頭面相對於水面的垂直位置。 為了測量正確水深，EK80 需要知道船舶水位與每個探頭聲學面之間的垂直距離。 每個個別探頭的深度必須手動定義。以正數輸入深度值。 如果您船舶的排水量顯著改變，您可能要考慮經常變更此參數。 要準確定位 探頭，您需要詳細的船舶圖紙。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「收發器」。
                                    確認「收發器安裝」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	檢查所有適用的收發器和探頭是否已連接且可操作。
                                    若收發器正常，則會顯示「已安裝」的綠色文字標籤。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	關閉「安裝」對話框而不進行任何變更。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        收發器頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇正常模式以開始「ping」
為了進行傳輸 (「ping」)，EK80 必須設定為 普通模式。

               
                  
                     景況
「操作」功能控制 EK80 的操作模式。 您可以將其設定為「無效」、「正常」或「重播」。 「正常」模式可讓 EK80 傳輸 (「ping」) 到水中並接收回波。

                     謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                     

                     來自 EK80 的通信 (「ping」) 可加以開啟或關閉。 Ping功能可以啟用或停用 EK80 的水下通信功能。 一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 當 Ping 模式設定為間隔時，請使用 Ping 間隔功能選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「操作」並將其設定為正常。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    EK80 現已就緒可供使用。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「Ping」設定為開啟。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                     Ping功能可以啟用或停用 EK80 的水下通信功能。 一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 當 Ping 模式設定為間隔時，請使用 Ping 間隔功能選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將  Ping 模式設定至間隔。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Ping 間隔」按鈕的任意一側 (+ 或 -) 以選取每次「ping」之間所需的時間。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    指定已針對調查所定義的 Ping 率。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     EK80 正在將聲學脈衝 (「ping 操作」) 傳輸至水中。

                  

                  
                     進一步的要求

                     當 EK80 啟動時，它能正確探測到底部是非常重要的。 在大多數情況下，這會自動發生。 然而，我們曾經遇過一大群魚或艱難的底部條件誤使 EK80 顯示錯誤深度的情況。 在這些情況下，測深儀可能將 0,0 米的底部顯示在魚群頂部。 為了協助 EK80 找出正確深度，您必須根據實際底部深度來調整最大及最小距離。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        操作功能

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               驗證是否正確探測到底部
底部的定位對於 EK80 至關重要。 EK80 需要這項「底部鎖定」功能來定位正確深度，即使操作時深度持續變化，也必須維持在此深度。 有時，條件惡劣的環境、海水或底部條件可能會限制「底部鎖定」的功能。

               
                  
                     景況
「底部探測」參數分別為最小和最大深度的限制。 EK80 進行傳輸時，系統會參照這些限制，得出特定深度的「底部鎖定」。 「底部後退」參數可讓您手動修改底部回波的深度探測位置。

                     提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「底部探測」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    提示底部探測參數也是「資訊窗格選項」對話框內的一頁。 要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。 若要開啟該頁面，您也可以選擇「深度」資訊窗格中的「設定」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	配合您目前位置的深度來設定「最小深度」和「最大深度」的值。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	透過「最小深度」設定，可從探頭面去除不需要的底部探測，直至您所選擇的深度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	將「最大深度」設定為高於預期深度大約 50%。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                                 
                                    如果將最大深度設定在小值以下，系統會停用底部探測演算法。 EK80 將完全不會探測底部，且顯示的深度為 0.00米。

                                    提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     EK80 若因空氣或其他干擾導致底部探測遺失，系統會嘗試在您定義的最小和最大深度範圍內重新定位深度。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        基本操作

                        底部探測對話框

                        深度資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               檢查和/或編輯收發器參數
「正常操作」對話框列出所有傳輸參數。 該對話框逐行列出每個使用中的頻道。 您可以變更參數。

               
                  
                     先決條件
此程序假設 EK80 系統已開啟且運作正常。 正常操作對話框僅適用於以下情況：EK80 在正常模式下運行。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「操作」功能表上，開啟「正常操作」對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	針對每個頻道：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	如果您的執照及探頭允許，請將「脈衝類型」設定為「LFM」或「CW」模式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將模式設定為啟用。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將「脈衝持 續時間」設定至您選擇的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將「功率」設定至探頭的正確功率強度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	針對相關頻道，將「開始頻率」和「終點」頻率設定為探頭條件允許的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               關閉 EK80
關閉 EK80 時「切勿」利用主機上的 on/off 開關。 您必須選擇頂部欄上的「退出」來關閉 EK80 程式。

               
                  
                     景況
當您不使用 EK80 時，請關閉顯示器及 主機。 若非長時間使用 EK80，建議您關閉寬頻收發器 (WBT)。 使用電源供應器的 on/off 開關，或切開斷路器。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇頂部欄上的「退出」。
                                    確認 EK80 程式關閉。

                                    提示如果使用 EK80 主機 作為伺服器並且與一或多個客戶端連接，相關的訊息將會出現。我們建議您先將這些客戶端關閉。在客戶端已連接的情況下關閉 EK80 程式將會需要更長的時間。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	如果主機未能自動關閉，請使用作業系統提供的功能，以手動方式關閉。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	關閉顯示器。
                                    如果需要，請參閱顯示器製造商提供的說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	關閉每一個收發器。
                                    寬頻收發器 (WBT) 沒有配備 on/off 開關。 您可以讓裝置持續保持在開機狀態。 若非長時間使用 EK80，請切斷電源。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        重要

                     

                  

               

            

         

         

      


            基本操作

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇要使用的回波圖類型

                     調整最小強度 (回波靈敏度)

                     選擇深度範圍和回波圖的起始深度

                     選擇用於呈現回波圖的顏色

                     開啟情境式線上說明

                     定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                     定義處理後數據記錄的檔案和資料夾設定

                     攝錄原始數據

                     攝錄處理後數據

                     校準摘要

                  

               

            

            

         

      



               選擇要使用的回波圖類型
EK80支援多種不同的回波圖類型。 每個回波圖都顯示在 EK80 表示方式的單獨視圖中。 請使用回波圖對話框來選擇要在 EK80表示方式中檢視的回波圖類型，。

               
                  
                     景況
使用此功能，選擇要在目前 (「啟用」) 視圖中檢視的回波圖類型。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水面若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。 由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部輪廓將隨實際深度而變化。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。 由於該回波圖是以底部做為參考，因此海面將隨實際深度而變化，而底部則描繪為平坦形狀。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海中若要觀察從海面下任何距離開始往下延伸到海底的水柱，主要是使用海中回波圖，但回波圖中不會顯示底部輪廓。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	拖網拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 在產生拖網回波圖時，必須用到這項資訊。 拖網回波圖會參考頭繩深度，涵蓋拖網的垂直開口。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「回波圖」對話框的左側，選擇「回波圖」以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用Echogram Type功能選擇要套用於所選視圖的類型。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     請視需要調整範圍和開始範圍設定。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                        回波圖：回波圖頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整最小強度 (回波靈敏度)
在 EK80 上，您沒有變更接收器中的實際增益，而是色標度的最小強度。 當數字 dB 強度減少時，較弱的回波會開始出現在回波圖中。 這種情況之所以發生不是因為信號放大率增加，而是因為「視覺靈敏度」已獲得改善。

               
                  
                     景況
有兩個最小強度按鈕，各適用於一種 TVG 設定 (20 log R 和 40 log R)。 且分別僅適用於具有相同 TVG 設定的回波圖。

                     [image: Image]回波強度 (A) 會隨時間變化。 最小強度 (B) 會向上或向下調整。 降低「最小強度」設定會增加靈敏度。 只有高於「最小強度」的回波才會顯示 (C)。

                     

                     預設情況下，「最小強度」設定僅會套用於目前選擇 (「啟用」) 的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。 有幾種回波圖類型可供選擇。 請使用回波圖對話框來選擇要在 EK80表示方式中檢視的回波圖類型，。

                     請勿混淆「最小強度」與「TVG」(時間可變增益) 這兩種設定。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確認「最小強度」按鈕。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整方法如下。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 1：選擇 [+]或 [-] 來調整強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 2：選擇按鈕的中間，並按住滑鼠。 側向拖曳游標以增減強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 3：選擇按鈕的中間以開啟功能表。 輸入所需的值。僅當電腦鍵盤連接到主機，才能執行此操作。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                        調整最小強度 (回波靈敏度)

                        最小強度功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇深度範圍和回波圖的起始深度
在每個回波圖中，起始深度是依據「開始範圍」的深度值來定義。 這是回波圖的「頂部限制」。 自此「開始深度」向下的範圍，則是依據「範圍」值來定義。

               
                  
                     景況
「範圍」設定值定義了 EK80 探測回波的所需深度。 換句話說，這是回波圖的「頂部」和「底部」之間的垂直距離。 「範圍」設定值指定了「底部」深度，而「開始範圍」設定值則指定「頂部」深度。 範圍和開始範圍設定的工作方式取決於回波圖類型。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水面若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。 由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部輪廓將隨實際深度而變化。 在「水面」回波圖中，起始深度是依據「開始範圍」的正深度值來定義。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。 由於該回波圖是以底部做為參考，因此海面將隨實際深度而變化，而底部則描繪為平坦形狀。 在「底部」回波圖中，起始深度是依據「開始範圍」的負深度值來定義。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海中若要觀察從海面下任何距離開始往下延伸到海底的水柱，主要是使用海中回波圖，但回波圖中不會顯示底部輪廓。 在「海中」回波圖中，起始深度是依據「開始範圍」的正深度值來定義。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	拖網拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 在產生拖網回波圖時，必須用到這項資訊。 拖網回波圖會參考頭繩深度，涵蓋拖網的垂直開口。 在「拖網」回波圖中，起始深度是依據「開始範圍」的正深度值來定義。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	找到「開始範圍」功能。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整方法如下。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 1：選擇 [+]或 [-] 來調整強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 2：選擇按鈕的中間，並按住滑鼠。 側向拖曳游標以增減強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 3：選擇按鈕的中間以開啟功能表。 輸入所需的值。僅當電腦鍵盤連接到主機，才能執行此操作。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    注請記住，在底部回波圖中，「開始範圍」必須為負值。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	找到「範圍」功能。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	調整方法如下。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 1：選擇 [+]或 [-] 來調整強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 2：選擇按鈕的中間以開啟功能表。 請選擇系統提供的任一數值。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 3：選擇按鈕的中間以開啟功能表。 輸入所需的值。僅當電腦鍵盤連接到主機，才能執行此操作。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     在水面回波圖中，將「開始範圍」值設定為0 米。這將使回波圖從海面開始執行 (假設已定義探頭偏移)。將「範圍」設定為目前深度加 20 米。此時，回波圖將顯示海面以下及底部「下方」20 米的區域。當深度改變時，可輕易探測到底部輪廓。
                     

                     在底部回波圖中，將「開始範圍」值設定為 -5 米。這將使回波圖從底部上方 5 米處開始執行。將「範圍」為 5 米加 10 米 = 15 米。深度回波圖將顯示深度以下 5 米的區域，以及底部「下方」10 米的區域。底部輪廓將顯示為平坦線段。
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                        範圍功能

                        開始範圍功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇用於呈現回波圖的顏色
系統預定義了數種不同色標度，供回波圖表示方式使用。 您可以輕易選擇要使用的顏色。 表示方式顏色不會影響 EK80 的操作效能。 「顏色設定」對話框控制 EK80 表示方式的顏色。 這包括調色板 (「外觀」)、使用的顏色數量和色標度。

               
                  
                     景況
所使用的色標度主要取決於環境照明條件、回波性質、個人經驗和偏好。

                     請記住，在 12 種顏色的基本刻度中，每種不同的顏色各代表 3 dB 的回波訊號強度範圍。 這表示回波強度每加一倍，就會選擇下一個顏色。

                     提示系統依預設提供 64 或 12 種回波顏色，以及一系列調色板。 選擇頂部欄上的「色標度」即可隨時檢索色標度。 所選顏色顯示於 EK80 表示方式底部。

                     

                     EK80 表示方式的解析度已大幅改善，適合選用多種顏色， 並且更容易區分不同大小和/或目標強度的各種回波差異。

                     提示[image: Image]

                        您可以透過「色標度」設定值來調整回波強度範圍。這些是從「色標度」資訊窗格予以開啟。您可以在「啟用」功能表上的「資訊窗格選項」對話框中找到相同的設定。

                     

                     可以使用下列色標度。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	12 色
                                 	聲納顏色
                                 	平滑 ES
                                 	灰度
                                 	BI500 顏色
                              

                              
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                              

                              
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                     細緻測深儀刻度是依據標準的 12 色標度而制定。系統在這些刻度之間添加其他顏色，以實現「更平滑」的顏色轉換。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顏色設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇要使用的顏色數目。
                                    注若要套用預定義的色標度，則必須選擇 64 種顏色。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要使用的色標度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以預覽您的選擇。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               開啟情境式線上說明
已安裝在您的 EK80 上，您可找到完整的即時線上說明系統。 EK80 參考手冊中所有能夠閱讀的內容，在線上說明中也能夠找到。 EK80 使用者介面中的所有對話框，都能開啟線上說明。 您也可以使用頂部欄上的「說明」按鈕。

               
                  
                     景況
若要在起始頁面上開啟線上說明，請選擇頂部欄上的「說明 」。 要閱讀有關對話框和系統提供的選項，請選擇右上角的 [？] 按鈕。

                     線上說明檔案中的導航資訊，可透過左側的功能表系統以及文件中的互動式連結取得。

                     注EK80 線上說明可能未提供您選擇的使用者介面語言版本。 如系統不支援您的語言，將會提供英語線上說明。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇頂部欄上的「說明 」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    線上說明將在其起始頁面上開啟。 檢視說明視窗左側的功能表。 如果已連接電腦鍵盤，則可以使用搜尋功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇每個對話框右上角的「說明 」。
                                    將開啟相關對話框的說明。 檢視說明視窗左側的功能表。 如果已連接電腦鍵盤，則可以使用搜尋功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                        情境式線上說明

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定
EK80 可以記錄原始和處理後的回波數據。 數據可儲存於主機硬碟或外部數據儲存設備，取決於自訂的偏好設定。

               
                  
                     景況
「檔案設定」參數負責控制所記錄的檔案要儲存在 主機硬碟或外部磁碟上的方式和位置。 藉由增加檔案名稱前綴，亦可依據特定的任務或測量，來識別相關的記錄檔案。 您也可以定義數據檔案的大小上限。

                     提示原始數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                        在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                        攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「檔案設定」頁面上，定義記錄參數。
                                    注若要變更輸出目錄，「記錄 RAW」和「紀錄已處理」攝錄都必須設定為「關閉」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義處理後數據記錄的檔案和資料夾設定
EK80 可以記錄處理後的數據。 數據可儲存於主機硬碟或外部數據儲存設備，取決於自訂的偏好設定。 您也可以定義要使用的檔案格式。

               
                  
                     景況
「檔案設定」參數負責控制所記錄的檔案要儲存在 主機硬碟或外部磁碟上的方式和位置。 藉由增加檔案名稱前綴，亦可依據特定的任務或測量，來識別相關的記錄檔案。 您也可以定義數據檔案的大小上限。

                     提示數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                        在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                        攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「檔案設定」頁面上，定義相關的檔案和資料夾屬性。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在輸出對話框的左側，選擇處理後數據輸出以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	指定攝錄參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	從列表中選擇輸出類型。
                                                   檢查「處理後數據輸出組態」對話框是否開啟，以便記錄所選輸出格式的相關設定。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇所選輸出格式的設定。
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	輸出目的地已在「檔案設定」頁面選擇完畢。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	選擇要用作資訊來源的頻道。 您只能從已安裝的頻道中進行選擇。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                   注請注意，某些格式無法建立輸出檔案。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「增加」以儲存輸出格式。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「輸出」對話框的底部，選擇「確定」以儲存所選參數並將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               攝錄原始數據
EK80 的原始數據攝錄功能可使用*.raw 格式儲存回波數據。 可以將數據檔案複製或搬移到其他可記錄的媒介，或者是網路上的另一台電腦。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。 攝錄程序是由記錄 RAW 功能控制。

               
                  
                     先決條件

                     [image: Image]
在開始數據攝錄之前，請確保已定義檔案的儲存位置。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請使用「檔案設定」。 「檔案設定」頁面位於「輸出」對話框中。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                  

                  
                     景況

                     在EK80 中，您可以使用下列方法和格式來儲存和調用回波資訊。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每當選擇頂部欄上的「螢幕截圖」，系統就會儲存點陣圖影像 (包含完整的 EK80 螢幕截圖)。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。底部欄上的「螢幕截圖」頁籤可供開啟專屬檢視器，並從中開啟這些影像。 透過檢視器，您還可以開啟主機硬碟上的資料夾， 來複製、重新命名或刪除影像檔。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	原始數據是使用「操作」功能表上的「記錄 RAW」功能來進行記錄。若要播放數據，請使用「操作」以選擇「重播」模式。此模式可以重播先前在 EK80 記錄的數據。 在重播模式下，EK80 無法進行傳輸 (「ping」)。 因此，EK80 在播放期間不會作用。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統會自動持續記錄「歷史檔案」。若檔案已滿，它會開始覆蓋最舊的數據，從而建立「環形緩衝區」。可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。 要開啟「歷史記錄」資訊窗格，請選擇頂部欄上的按鈕。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理後數據是使用「操作」功能表上的「紀錄已處理」功能來進行記錄。注處理後數據只是一種輸出格式，無法在 EK80 播放。

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注原始數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	要開始記錄數據，請開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「開啟」。
                                    或者，選擇按鈕右側的紅色圓圈即可。

                                    頂部欄上的「攝錄」指標會變更顏色，表示攝錄功能已經啟用。

                                 

                                 
                                    在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	若要縮小攝錄數據檔案，請點擊「記錄 RAW」按鈕的中間開啟它，然後選擇「分割檔案」。
                                    目前的檔案將會關閉，並自動啟動新檔案。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止攝錄，請開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「關閉」。
                                    或者，選擇按鈕左側的黑色矩形即可停止攝錄。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               攝錄處理後數據
EK80 提供處理後數據記錄功能，允許以選定的格式儲存處理後數據。 可以將數據檔案複製或搬移到其他可記錄的媒介，或者是網路上的另一台電腦。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。 攝錄程序是由紀錄已處理功能控制。

               
                  
                     先決條件
在開始數據攝錄之前，請確保已定義檔案的儲存位置。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請使用「檔案設定」。 「檔案設定」頁面位於「輸出」對話框中。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                     在開始記錄之前，還必須定義要使用的輸出格式。 如需選擇要記錄的已處理數據格式，請選擇「處理後數據輸出」 。 處理後數據輸出頁面位於輸出對話框中。

                  

                  
                     景況

                     在EK80 中，您可以使用下列方法和格式來儲存和調用回波資訊。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每當選擇頂部欄上的「螢幕截圖」，系統就會儲存點陣圖影像 (包含完整的 EK80 螢幕截圖)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	原始數據是使用「操作」功能表上的「記錄 RAW」功能來進行記錄。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統會自動持續記錄「歷史檔案」。若檔案已滿，它會開始覆蓋最舊的數據，從而建立「環形緩衝區」。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理後數據是使用「操作」功能表上的「紀錄已處理」功能來進行記錄。
                              

                           
                        

                     

                     注處理後數據只是一種輸出格式，無法在 EK80 播放。

                        數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                     在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確認可以使用「紀錄已處理」功能。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    如果「紀錄已處理」功能不可用，很可能是因為您忘記指定輸出格式。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「操作」功能表上選擇「輸出」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在輸出對話框的左側，選擇處理後數據輸出以開啟該頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「已安裝的輸出」區域中選擇「新」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	從列表中選擇輸出類型。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇所選輸出格式的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「增加」以儲存輸出格式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在「輸出」對話框的底部，選擇「確定」以儲存所選參數並將其關閉。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	要開始記錄數據，請開啟「紀錄已處理」按鈕，然後選擇「開啟」。
                                    或者，選擇按鈕右側的紅色圓圈即可。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止攝錄，請開啟「紀錄已處理」按鈕，然後選擇「關閉」。
                                    或者，選擇按鈕左側的黑色矩形即可停止攝錄。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               校準摘要
校準 EK80 時，會將具有已知目標強度 (TS) 的參考目標 (校準球) 從上方放入聲束中。 被測目標強度會與已知目標強度互相比較，然後據此調整 EK80。 強烈建議您定期執行校準測量。 至少在每一次測量之前都必須執行校準。 它會提供一份校準程序摘要。

               
                  
                     先決條件
若要校準 EK80，必須具備以下設備。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	校準球: 您必須配合 EK80 系統所用的操作頻率來選擇校準球。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	絞車配置: 絞車配置必須提供必要的纜線來降低校準球，讓它進入聲束中。
                              

                           
                        

                     

                     船隻必須停靠在深度充足、水域平靜且有遮蔽，以及海流最少的適當位置。

                     注每一個校準球都必須小心操作，避免損及表面。 校準球不用時，請存放在家用肥皂水中。 所有懸索越細越好，且須盡量保持乾淨。 節的大小和數目都要盡量壓低。即使是節，也具有強大的回波！

                     

                     Kongsberg Maritime 可提供各種不同操作頻率專用的銅製和鎢製校準球。 每一個校準球直徑的選擇皆與溫度無關。

                  

                  
                     景況

                     強烈建議您定期執行校準測量。 至少在每一次測量之前都必須執行校準。

                     注校準必須認真看待。 若要得出最佳結果，必須仔細規劃和完成校準。

                     

                     校準 EK80 時，會將具有已知目標強度 (TS) 的參考目標 (校準球) 從上方放入聲束中。 被測目標強度會與已知目標強度互相比較，然後據此調整 EK80。 
                     

                     在這種情況下，探頭波束是圓錐形，其橫截面會隨著深度增加而擴大。 橫截面分成「片狀」，每一片代表探頭中的一個扇形。 分離波束探頭有三或四個扇形，因此環形橫截面分成三個 120 度或四個 90 度的片狀。

                     為了順利校準 EK80，您需要在每一個扇形進行一些目標探測。 您必須讓回波分佈在整個波束橫截面內。 因此在進行校準程序時，必須將目標校準球移到波束內。 如果校準球停留在同一個位置不動，雖然會得到許多回波，但是回波全部都會集中在同一個扇形內。 每一個扇形的校準球探測數量應該大約相同，且整個波束橫截面總共不超過 100 個。

                     如果必須調整 EK80，校準程式會自動執行這項作業。 不需要進行任何增益調整。

                     注當您使用「即時數據」來校準 EK80 時，一定要選擇正確的頻道，這樣其它所有頻道都會切換為「被動」模式。 這個動作必須在校準程序開始之前完成。 若要選擇被動模式，請使用「正常操作」對話框。 正常操作對話框位於操作功能表上。

                     

                     如果您的 EK80 系統有數個收發器，則必須一個一個執行校準。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	準備對船舶進行 EK80 校準。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「操作」功能表上，將「操作」設定為正常。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「正常操作」對話框中，針對您希望校準的頻道設定操作參數。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	降低校準球，在指定深度讓它進入波束內部。 確認有清楚探測到回波。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「操作」功能表上開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「開啟」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「設定」功能表上選擇「校準」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在精靈的第一頁，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	選擇「下一步」繼續。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	在精靈的第二頁：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇您要校準的頻道，以及校準目標 (校準球)。
                                                   校準球參數可以在「校準球管理」對話框中修改。 如果未列出，您也可以增加新的校準球。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「下一步」繼續。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	在精靈的第三頁：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	做好必要的準備動作，以記錄校準數據。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「開始」，開始匯入回波數據。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	當匯入的回波已達適當數量時，請選擇「停止」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	停止攝錄。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「下一步」繼續。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	在精靈的第四頁：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	移除您不想在校準中使用的回波。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「重新處理」來執行校準處理。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	使用「合併」或「取代」，來更新測深儀所用的校準。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	停止原始數據記錄。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	關閉「校準精靈」對話框，並恢復正常操作。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     您想要校準的每一個頻道都要重複同樣的程序。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        目標強度測量的校準

                        校準功能

                        準備對 EK80 進行校準

                        準備對船舶進行 EK80 校準

                        啟動目標強度校準

                        匯入回波數據

                        處理回波數據

                     

                  

               

            

         

         

      


            使用者介面介紹

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     EK80 熟悉使用者介面

                     回波圖視圖

                     頂部欄描述

                     資訊窗格

                     功能表系統

                     回波圖視圖的深度層

                  

               

            

            

         

      



               EK80 熟悉使用者介面
預設情況下，EK80 表示方式會涵蓋整個螢幕。 視覺化元素不僅提供必要的回波資訊，更有助於操控所需功能來瞭解這些資訊，並且可用以控制操作參數。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     這張 EK80 螢幕截圖顯示了典型的數據重播狀況。 您會看到一個回波圖視圖，以及數個資訊窗格。 頂部欄會顯示導航資訊，並提供主要功能和資訊窗格的按鈕。 右側的功能表系統使您可以輕鬆存取 EK80 所有功能。

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	頂部欄EK80 頂部欄位於顯示器頂部，從最左側延伸到最右側。 頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、擷取螢幕截圖、開啟「訊息」對話框，以及開啟即時線上說明。 更重要的是，頂部欄可供查看數據攝錄功能何時啟用。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	重播欄在重播期間，專用重播欄會立即顯示在頂部欄下方。 重播欄可讓您檢索已儲存的檔案，並控制播放功能。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	回波圖視圖預設情況下，每個頻道都有一個回波圖。 可以選擇所要檢視的回波圖類型。 如果有多個頻道，則每個頻道的回波圖可以水平疊置呈現，或垂直並排。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	資訊窗格EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。 您可以配合自己的喜好來變更資訊窗格的外觀。 您可以變更每一個窗格的透明度和實體大小。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	主要功能表主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 預設情況下，主功能表處於開啟狀態。 其位於 EK80 表示方式的右側。 在頂部欄上，使用「功能表」按鈕隱藏或顯示功能表。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	輔助功能表「主」功能表的底部包含用於開啟 (和關閉) 輔助功能表的圖示。 選擇一個圖示以開啟所需功能表，再次選擇即可關閉。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	底部欄底部欄位於 EK80 表示方式底部，從最左側延伸到最右側。 底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用者介面介紹

                        頂部欄

                        資訊窗格

                        回波圖視圖

                        回波圖線條和標記

                        EK80 功能表系統

                        底部欄描述

                        重播欄描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               回波圖視圖
EK80支援多種不同的回波圖類型。 每個回波圖都顯示在 EK80 表示方式的單獨視圖中。 EK80 表示方式底部頁籤可供選擇所要開啟的頻道。

               
                  

                  
                     支援的回波圖類型

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水面若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。 由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部輪廓將隨實際深度而變化。 理想的做法是設定「開始範圍」和「範圍」深度，在回波圖的下端顯示底部輪廓，以研究水柱的回波。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。 由於該回波圖是以底部做為參考，因此海面將隨實際深度而變化，而底部則描繪為平坦形狀。 如此更方便研究來自底部的回波。 您可以調查底部狀態和硬度，並探測魚類。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海中若要觀察從海面下任何距離開始往下延伸到海底的水柱，主要是使用海中回波圖，但回波圖中不會顯示底部輪廓。 如果您是在深海中工作，海中回波圖很實用。 範圍縮減，再加上不需要等候底部回波，代表 EK80 的 Ping 率會遞增。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	拖網拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 在產生拖網回波圖時，必須用到這項資訊。 拖網回波圖會參考頭繩深度，涵蓋拖網的垂直開口。 除了拖網開口之外，回波圖還涵蓋了拖網開口上面和下面的固定範圍。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     底部欄

                     底部欄上可用的頁籤數量，取決於 EK80 的頻道數量。 兩個頁籤「群組」可供選擇頻道和視圖。 此範例顯示雙頻道的 EK80。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	表示方式模式如需在 EK80 表示方式中同時查看所有回波圖頻道，有三種表示方式模式可供選用。 三個頁籤會以垂直、水平或矩形行列等形式，來排列回波圖視圖。

                                    預設情況下，EK80 表示方式會自動排列回波圖視圖。 您可以點擊並拖動每個視圖上的邊框以變更其大小。 其他視圖的大小也會相應減少。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	選擇個別回波圖頻道各頻道皆顯示一個專用頁籤。 頻道標記了使用中的探頭名稱。 這是您安裝探頭時的自訂名稱。 在 EK80 表示方式中選擇特定探頭頁籤，即可僅檢視該頻道。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     選擇要使用的回波圖類型

                     [image: Image]

                     開啟一或多個回波圖後，即可選擇要檢視的回波圖類型。 
                     

                     在要變更的回波圖視圖中按一下。 這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。 開啟「啟用」功能表，點擊「回波圖」以開啟對話框，然後在「回波圖」頁面上選擇「回波圖類型 」。

                     在每個回波圖視圖中，您還可以選擇許多標記、線條和註解，以增強回波圖或提供更多資訊。 可以在「回波圖」對話框的「測線」頁面上進行上述選擇。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用者介面介紹

                     

                  

               

            

            

         

      



               頂部欄描述
EK80 頂部欄位於顯示器頂部，從最左側延伸到最右側。 頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、擷取螢幕截圖、開啟「訊息」對話框，以及開啟即時線上說明。 更重要的是，頂部欄可供查看數據攝錄功能何時啟用。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	徽標和產品名稱此資訊可供識別品牌和產品。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	功能表按鈕選擇此按鈕可隱藏或顯示功能表。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	螢幕截圖 / 事件 / 記錄選擇「螢幕截圖」以製作目前 EK80 表示方式的複本。 選擇「事件」以在回波圖上啟動事件註解。 「記錄」指標會顯示攝錄功能的啟用狀態。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	資訊窗格每個資訊窗格都透過頂部欄上的專用按鈕來開啟和關閉。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	導航資訊這些不是按鈕而是單獨欄位，顯示與船舶和 EK80 導航和操作相關的實用資訊。 EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	訊息按鈕「訊息」按鈕會閃爍以表示 EK80 已發出訊息。 三角形的顏色反映了資訊的嚴重程度。 選擇按鈕以開啟訊息對話框。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	作業系統按鈕作業系統會開啟即時線上說明、最小化與最大化表示方式視窗，並關閉 EK80 程式。
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                        使用者介面介紹

                     

                  

               

            

            

         

      



               資訊窗格
EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。

               
                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 選擇頂部欄上的相關按鈕以開啟資訊窗格。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     EK80 可提供以下資訊窗格 (從左開始)。

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	歷史歷史資訊窗格可讓您查看先前記錄的回波描記序列。 請勿將這項功能與攝錄功能混淆。 「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	色標度「色標度」資訊窗格可以查看目前使用的色標度，並變更其所顯示的回波強度。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	深度「深度」資訊窗格提供目前回波圖視圖中的水深。 如果開啟了多個回波圖視圖，則可以在每個視圖中可顯示一個窗格。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部硬度底部硬度資訊窗格顯示目前底部反射率， 這表明了龍骨下方的底部類型。 請使用目前 ping 中的底部回波強度計算該值。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TS (目標強度) 直方圖「TS 直方圖」資訊窗格會顯示從單一魚類探測到的回波直方圖。 直方圖是以重量或長度，或回波強度 (以 dB 為單位)，來呈現魚的實際大小。 「TS 直方圖」資訊窗格只在您具有分波束探頭時才有效。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	目標位置「目標位置」資訊窗格會顯示探測到的單一目標的回波位置。 它顯示了目前的 Ping (最大的圓圈)，以及三個之前的 Ping (較小的圓圈)。 視圖是「來自上方」。 顏色代表回波強度。 「目標位置」資訊窗格只有在您使用分波束探頭時才有效。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TS(f)「TS(f)」資訊窗格可提供單一目標的目標強度對比頻率的分析。 此演算法採用的是「單一目標探測」對話框內的設定。 此資訊窗格只有在 EK80 是以 FM (「鳴」) 通信操作時才能開啟。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	生物質量「生物質量」資訊窗格會顯示目前回波圖視圖中生物質量的索引。 生物質量索引和以 m2/nmi2 為單位的 NASC (航海區域散射強度) 相同。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Sv(f)「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。 此資訊窗格只有在 EK80 是以 FM (「鳴」) 通信操作時才能開啟。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	數字「數字」資訊窗格可提供所有適合目前模式與操作之各種參數的數字和圖形表示方式。 探頭、環境與目前圖層的相關資訊也包含在內。 目前啟用的圖層是以紅色文字識別。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	變焦「變焦」資訊窗格可讓您放大目前回波圖的選定區域。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器電源供應收發器可以由外部電源供電。 如果收發器使用電池，則必須監控電源電壓。 收發器電源資訊窗格顯示目前供給收發器的電源電壓。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示
                           [image: Image]

                        

                        每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 「透明」功能位於「顯示」功能表。

                        
                           [image: Image]

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用者介面介紹

                     

                  

               

            

            

         

      



               功能表系統
功能表系統依預設位於 EK80 表示方式右側。 功能表採用樹狀結構設計，包括主功能表、一組輔助功能表和若干功能表按鈕。 特定功能表按鈕可供開啟對話框或子功能表，以便提供其他選項。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 除非您從視圖中隱藏整個功能表系統，否則即使關閉輔助功能表，主功能表也始終可見。

                     在「主要」功能表下方，使用一組專用圖示來開啟輔助功能表。

                  

                  
                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	操作功能表: 操作功能表提供最常用的基本功能EK80操作。 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	顯示功能表: 顯示功能表提供與螢幕行為和 EK80 數據表示方式相關的基本功能。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	設定功能表: 設定功能表提供相關基本功能，適用於 EK80 安裝參數及其與週邊系統的通訊。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	啟用中功能表: 啟用功能表提供 EK80 所顯示的目前視圖和數據表示方式參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	附加設備功能表: 附加設備功能表：雖然名稱和位置如此，但其實並非功能表。 此「功能表」會開啟一個小視圖以監控關鍵操作參數。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示
                           [image: Image]

                        

                        除非您需要頻繁變更操作參數，否則建議在 EK80 表示方式中隱藏功能表。 如此可提供更多空間來呈現回波數據。 要隱藏功能表，請選擇頂部欄上的「功能表 」。若要檢索功能表，請再次選擇「功能表」。 在功能表隱藏模式下，只要將游標移到 EK80 表視方式的左右兩側，即可暫時顯示功能表。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用者介面介紹

                        主要功能表

                        操作功能表

                        顯示功能表

                        設定功能表

                        啟用中功能表

                        附加設備功能表

                     

                  

               

            

            

         

      



               回波圖視圖的深度層
不同的物種經常會佔據不同深度層。這些層可以用鹽度或溫度來定義，或者單純用環境光或食物可取得性來定義。為了研究這些物種，EK80 支援「圖層」功能。利用此功能，您可以在水柱中建立自己的深度層以改進分析所需的動態數據。

               
                  
                     描述

                     圖層會用於由在水柱中特定深度範圍內收集的回波數據來計算出各種值。

                     背景圖層預設會從「主要」功能表上所選的範圍中收集所有數據。除非您指定自己的圖層，否則各種資訊窗格所呈現的所有數據均由此背景圖層計算出來。然而，假使選擇大範圍 (如在背景圖層中)，則數據將不會非常精確。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。

                     注這些圖層是 EK80 的關鍵功能。在正常操作期間，請確定您知道您已建立的圖層，並且所要求的圖層已啟用以將資訊送入資訊窗格。

                     

                     您可以在 EK80 上建立您想要數量的深度層。 您建立的任何圖層預設會同時套用到所有回波圖視圖中。 這些圖層必要時可以重疊，並且您可以控制它們彼此有多少重疊。

                     當您對圖層進行作業時，可以使用下列功能。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	若要建立新的圖層，請使用「新建圖層」對話框。 「新建圖層」對話框位於「啟用」功能表上。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在回波圖中，您可以在回波圖視圖中按一下圖層線之間的區域來選擇 (「啟用」) 它。 啟用圖層會用紅色邊界線顯示。注資訊窗格中所顯示的資訊僅反映來自目前「啟用」圖層中的回波數據。

                                    

                                    如果您希望資訊窗格顯示來自整體水柱的數據，您必須在回波圖中按一下圖層「外面」以取消選擇。這會「啟用」預設背景圖層。另一個選項是單純刪除所有圖層。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	一旦製作出深度層，您就可以使用「圖層屬性」對話框來變更其屬性。 如果您只想要變更範圍設定，您也可以按一下並拖曳回波圖檢視中的線。 回波圖中的線將會反映您所做的變更，但這些線在一段時間後就會往左邊消失。 請觀察回波圖中所畫的垂直線，以找出每一段計算時間間隔的開始。 「圖層屬性」對話框位於「啟用」功能表上。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果不再需要單一圖層，便可以將其刪除。 若要刪除圖層，請在回波圖或「數字」資訊窗格 (圖層數據是以紅色文字顯示) 中選擇該圖層，然後按一下「刪除圖層」。 「刪除圖層」功能位於「啟用」功能表上。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	當您記錄原始數據時，不會包含您已定義的圖層。 這表示您也可以在重播期間使用圖層功能。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	可以使用各個深度層來測量水柱中的背景 (環境) 噪音。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用者介面介紹

                        建立新深度層

                        修改現有深度層的屬性

                        刪除深度層

                        監控深度圖層中的數字資訊

                        新建圖層對話框

                        圖層屬性對話框

                        「 刪除圖層」功能

                        「探頭」清單

                        「環境」清單

                        「背景圖層」清單

                        「圖層」清單

                     

                  

               

            

         

         

      


            初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     設定摘要

                     安裝 EK80 作業軟體

                     開啟 EK80 並設定為 被動模式

                     取得並安裝軟體執照

                     在主機網路轉接器上定義 IP 位址，以便與收發器進行通信

                     安裝一或多個探頭

                     安裝收發器頻道

                     調整螢幕解析度

                  

               

            

            

         

      



               設定摘要
新的 EK80 寬頻科學測深儀必須先設定妥當，可以正常操作之後，您才能使用它們。

               
                  
                     先決條件

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 寬頻科學測深儀系統裝置已經根據《EK80 安裝手冊》中的指示全部安裝。
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有配線已全數連接並驗證。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有系統單元已全數檢測。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 操作軟體已備妥可供使用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 軟體執照已備妥可供使用。
                              

                           
                        

                     

                     謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	進行以下的準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	開啟主機 。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	確認您擁有管理權限。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	關閉所有防火牆應用程式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	開啟作業系統的「網路和共享中心」，並針對與收發器通信用的網路轉接器設定 IP 位址。
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	IP 位址: 157.237.15.12 (建議的)
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	子網路遮罩: 255.255.255.0
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	安裝 EK80 操作軟體。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟收發器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請務必將主機連接到收發器，做法是使用 EK80 安裝手冊中所指定的乙太網路線。
                                    如果您所用的收發器不只一個，則必須使用高效能乙太網路交換器。

                                    注請務必使用高品質的乙太網路線。 您必須使用 CAT-5E STP (屏蔽雙絞線) 或品質更佳的產品。 使用頻寬較低的線會降低 EK80 的效能。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	啟動 EK80。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「軟體執照」頁面上，安裝軟體執照。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「探頭」頁面，安裝各個探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「收發器安裝」頁面上，將探頭連接到收發器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	在感應器安裝頁面上，設定導航感應器的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	在「環境」對話框中，選擇正確的水溫和鹽度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	開始正常操作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「檔案設定」頁面上，定義記錄參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將「操作」設定為正常 。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「正常操作」對話框中，設定操作參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將  Ping 模式設定至間隔。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	利用「Ping 間隔」功能，可指定已針對調查所定義的 Ping 率。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	將「Ping」設定為開啟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     若要取得量化數據，必須校準 EK80。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝 EK80 作業軟體
如果您的 EK80 寬頻科學測深儀配有一個主機，則表示已安裝 EK80 軟體。如果您打算使用自己的電腦，則必須自己安裝軟體。

               
                  
                     先決條件
為了安裝軟體，您需要在合適的媒介上設定相關檔案。 如果軟體是以 CD 或 DVD 提供，且電腦未安裝合適的磁碟，請將檔案複製到 USB 隨身碟。

                     注確認您擁有主機管理權限。 您需要它來安裝軟體。 如果您購買個人電腦，必須確認其符合必要的技術要求，可與 EK80 搭配使用。 請在安裝軟體之前執行這項檢查。

                     

                  

                  
                     景況

                     需要一或多個有效的軟體執照才能操作 EK80。 EK80 軟體安裝完成後，才安裝軟體執照。 相關說明請見軟體執照頁面。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟主機 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	關閉所有防火牆應用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	插入 EK80 軟體媒體。
                                    如果 EK80 軟體是以 CD 或 DVD 提供，且主機未安裝合適的磁碟，請將檔案複製到 USB 隨身碟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用主機上的檔案管理員應用程式存取軟體檔案。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	按兩下Setup.exe 以開始安裝。
                                    注如果電腦上的作業系統沒有受到支援，就會停止安裝，並顯示錯誤訊息。 您必須將電腦升級，或使用另一部電腦，才能完成軟體安裝。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	允許安裝精靈執行。按照隨附的說明操作。
                                    建議您將軟體安裝在精靈程式所建議的預設資料夾中。 在最後一個對話框中，您可以刪除舊有設定。 由於這是第一次安裝該軟體，因此可以忽略此選項。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	軟體安裝完成後，按兩下桌面上的圖示以啟動該程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	取決於操作系統參數，某些對話框可能會開啟。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Windows® 7 防火牆可能開啟對話框，以詢問網路相關資訊。 選擇「公共」，然後選擇「允許存取」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	操作系統也可能開啟其他對話框，以驗證 EK80  軟體是否可以在電腦上執行。 您必須允許此步驟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     請遵守規定程序來取得和安裝軟體執照。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                        軟體執照頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               開啟 EK80 並設定為 被動模式
為了使用 EK80，您必須先開啟它。 在這種情況下，為了避免 EK80 進行傳輸，我們將它保持在被動模式。

               
                  
                     先決條件
此程序預設整個 EK80 安裝已經過檢測。 所有電源都經過測量和驗證。 所有系統配線和連接器均已經過檢查和測試。 EK80 已安裝在 主機。

                  

                  
                     景況

                     主機開啟後，程式不會自動啟動。 作業系統啟動後，選擇桌面上的程式圖示。

                     EK80 通電並設定為正常模式後，將採用探頭將聲學脈衝傳輸到水中。

                     謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	請務必開啟每一個收發器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟顯示器。
                                    如果需要，請參閱顯示器製造商提供的說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟主機 。
                                    等候作業系統載入。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	按兩下 EK80 圖示 (位於主機桌面上) 以啟動該程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇使用者設定。
                                    程式載入期間會出現對話框，供您選擇 EK80 目前可用的使用者設定。 對話框僅顯示數秒鐘， 此時您無需做出選擇。 您可以透過「主要」功能表上的「使用者設定」對話框，隨時選擇預定義的使用者設定。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	EK80 程式開始執行後，請確認表示方式填滿整個螢幕。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                     

                  

               

            

            

         

      



               取得並安裝軟體執照
EK80 若要搭配收發器操作，您需要有效的軟體執照。 您必須取得「執照字串」並將其安裝於主機上，才能使用 EK80。 若缺少執照，則無法與收發器通訊。

               
                  
                     先決條件
此程序預設 EK80 作業軟體已成功安裝於主機上。

                  

                  
                     景況

                     軟體執照是一組基於收發器序號之 32 字元的十六進位字串。 其定義了若干關鍵參數，用於控制所用收發器的功能和行為。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」並啟用收發器。

                     軟體執照並未綁定實體主機。 因此軟體可輕易在不同電腦間轉移使用，但請記得保留執照字串複本備查。

                     為了取得軟體執照，您必須聯繫 Simrad 的經銷商或代理商。 您也可以使用 http://www.simrad.com/support 上的請求表格，或直接聯繫我們的支援部門。

                     注此資訊只有當您的 EK80 要與寬頻收發器 (WBT)、WBT Mini 或 WBT Tube 一起使用時才會有效。

                        收到軟體許可證字串後，請務必妥善保管。 建議將資訊複製到文字檔案 (例如記事本) 中，並補充相關資訊。 將文字檔案放在 主機 桌面上，並確實備份複本。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	取得收發器和探頭的必要資訊。請寫下：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	每個收發器的序號。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	波束類型。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	連接到每個收發器的探頭。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將必要的資訊傳送給 Simrad 的其中一家經銷商或代理商。
                                    您也可以使用 http://www.simrad.com/support 上的請求表格，或直接聯繫我們的支援部門。

                                    您可以使用以下電子郵件地址：

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	purchase.order@simrad.com
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	一旦軟體執照字串回傳給您 (通常透過電子郵件)，您就可以將執照安裝到軟體中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在安裝對話框的左側，選擇軟體執照。
                                    確認軟體執照頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「類型執照字串」，然後在對話框中鍵入執照字串。
                                    如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。 若已收到電子格式 (電子郵件或文字檔案) 執照字串，則可以從來源文件中予以複製並黏貼到「類型執照字串」對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以儲存執照字串然後關閉「類型執照字串」對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	確認執照字串位於「目前啟用的執照」列表中。
                                    如有必要，請選擇左側的執照字串，然後點擊箭頭按鈕 [>] 將其移至「目前啟用的執照」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                        軟體執照頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在主機網路轉接器上定義 IP 位址，以便與收發器進行通信
主機和收發器之間採用高容量乙太網路線進行通信。 如果使用多個收發器，則應增加乙太網路交換器。 在 EK80 上會自動產生必要的 IP 位址。 但仍建議針對此通信用途，以手動方式定義主機乙太網路轉接器的 IP 位址和子網路遮罩。

               
                  
                     先決條件
本程序是專為 Microsoft® Windows® 7 和 10 作業系統所開發。 此處說明預設您熟悉這些作業系統。

                  

                  
                     景況

                     只要您不會將主機更換為另一台電腦，或更換主機中的網路轉接器，則只需執行一次即可。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在主機上關閉 EK80 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「網路連線」對話框。
                                    本程序是專為 Microsoft® Windows® 10 作業系統所開發。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在功能表上，選擇「設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認「設定」視窗開啟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「網路和網際網路」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「變更轉接器選項」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇您要使用的網路轉接器；然後以右鍵點選按一下捷徑功能表上的「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在連線清單中選擇「網際網路協定 4 (TCP/IPv4)」，然後選擇「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    本程序專為 Microsoft® Windows® 7 作業系統而開發。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「開始」功能表的右側，選擇「控制台」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認控制台已開啟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「網路和共享中心」。
                                                   (如果控制面板顯示各項類別，請選擇「檢視網路狀態和任務」。)
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	在左側功能表中，選擇「變更轉接器設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	按一下並選擇您的網路轉接器，並在捷徑功能表上以右鍵按一下「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在連線清單中選擇「網際網路協定 4 (TCP/IPv4)」，然後選擇「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「使用下列 IP 位址」 ，然後鍵入 IP 位址和網路遮罩。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	IP 位址: 157.237.15.12 (建議的)
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	子網路遮罩: 255.255.255.0
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    「子網路遮罩」可以留空，然後選擇「確定」。如有錯誤訊息表示缺少訊息子網路遮罩，請再次選擇「確定」。此時會自動產生預設子網路遮罩。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，然後關閉所有的對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     如果以後需要變更 IP 位址，請在 EK80 啟動之前重新啟動收發器。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝一或多個探頭
EK80 搭配使用的探頭必須「安裝」成為軟體組態的一部分。 使用哪種探頭取決於系統中的收發器數量，以及您擁有的執照。 除非您更換損壞的探頭或增加新探頭，否則此步驟只需執行一次即可。

               
                  
                     先決條件
預設 EK80 已安裝軟體，並已套用所有相關的執照字串。 您必須知道每個要安裝的探頭的類型和序號。

                  

                  
                     景況

                     使用「探頭安裝」頁面增加各個探頭。 探頭安裝頁面位於安裝對話框中。

                     只能從「型號」列表中選擇一個探頭。 這份清單是依據主機上的系統檔案所產生。 其包含與您所具有收發器相容的所有探頭。 此清單也包含每個探頭的技術規格。 此資訊無法檢視，僅供 EK80 用來設定操作參數， 這可讓每個收發器最佳化其針對個別探頭型號的效能。

                     如果在清單中找不到您的探頭，請洽經銷商、代理商或 Kongsberg Maritime 升級 EK80 中的相關軟體元件。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在安裝對話框的左側，選擇探頭安裝。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	從型號列表中選擇要安裝的探頭。
                                    注確保選擇目前執照支援的探頭。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	插入序號。
                                    此序號非常重要，因為它是 EK80 校準時所必需的參考識別碼。 有些內建「智慧」功能的新型 Simrad 探頭，將會自動提供此序號。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「自定義名稱」框中鍵入要使用的名稱。
                                    鍵入您要用於識別探頭的任何名稱。 您選擇的名稱只會用於識別探頭 (在其他對話框中)， 而不會用於您輸出的回波數據。 如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇安裝方法。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	指定探頭波束方向。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	如果與您的探頭安裝相關，請根據船舶座標系提供探頭的精確實體位置。
                                    以探頭面中心作為參考，定義相對於船舶原點的偏移值。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 X 軸上距離船舶原點的偏移值 (艏艉方向)。 如果探頭位於船舶原點前方，請使用 X 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇 Y 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直於船軸)。 如果探頭位於船舶原點的右舷側，請使用 Y 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇 Z 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直)。 如果探頭位於船舶原點下方，請使用 Z 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇增加以儲存您提供的資訊。
                                    探頭會增加到已安裝的探頭方框中的列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	對要安裝的每個探頭重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     探頭安裝完成後，將列在「已安裝的探頭」方框中。 要查看有關探頭的資訊，請在列表中選擇相關的探頭。

                     「探頭安裝」頁面上的「編輯」功能可用來變更您提供給探頭的資訊。 型號識別碼和序號無法變更。 使用者介面的多個位置皆可自訂名稱，而且這些名稱均可變更。

                     探頭安裝頁面上的「刪除」功能可以刪除您提供的探頭資訊。 沒有「恢復」功能。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                        探頭安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝收發器頻道
為了使用 EK80，主機必須連接到一或多個收發器，而每個收發器必須連接一或多個探頭。 每個頻道必須先安裝才能投入使用。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 
                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有配線均已連接並經過測試。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個收發器都已通電。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個收發器的軟體執照已安裝並啟用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	主機的乙太網路轉接器設定有唯一的 IP 位址。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已透過「探頭」頁面安裝所有相關的探頭。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 每當開啟此頁面，EK80 軟體會自動在乙太網路上搜尋收發器。

                     「收發器安裝」頁面上方列表顯示了目前可用的收發器和頻道一覽。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 每個頻道標示了收發器類型、序號以及使用中的探頭， 並顯示每個頻道目前的狀態。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	忙碌：頻道已經在使用，可能是相同網路上的另一台測深儀。無法連接到此頻道。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已安裝：此頻道已連接到您的 EK80 系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	遺失：此頻道無法使用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	可用：此頻道空置並隨時可用。
                              

                           
                        

                     

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「收發器」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	安裝頻道。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確認系統已列出主機所連接的收發器。
                                                   每個收發器都標有類型和序號。每個收發器的可用頻道會分別列出。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇各頻道所要連接的探頭。
                                                   可安裝的探頭列表取決於您在探頭頁面所安裝的探頭。

                                                   注這是一項關鍵步驟。確保已選擇正確的探頭。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認相關頻道的狀態變為已安裝。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    提示如果收發器未列出：

                                       
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	在「收發器瀏覽」框中選擇「瀏覽」，然後開啟「本機 IP 位址」框。 為您所使用的乙太網路轉接器選擇正確位址。 選擇後，EK80 會搜尋網路上可用的收發器。
                                                

                                             
                                          

                                       

                                       
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	檢查各個收發器是否已開啟。
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	確認設備之間的乙太網路通訊正常運作。
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	如果您使用的是乙太網路交換器，請確保其正常運作。
                                                

                                             
                                          

                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	重複直到所有頻道安裝完成。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     安裝完所有頻道後，即可開始正常操作。

                     謹慎當船在乾船塢時，請勿將 EK80 設定為正常操作。 如果探頭在露天進行傳輸，可能會導致損壞。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整螢幕解析度
某些電腦的顯示卡無法探測目前顯示器的解析度。 這種限制也可能由顯示器傳輸線或顯示器矩陣系統的缺陷所導致。 在這種情況下，您必須使用作業系統的功能來調整螢幕解析度。

               
                  
                     先決條件

                     [image: Image]
本程序專為 Microsoft® Windows® 7 作業系統而開發。 此處說明預設您熟悉作業系統。

                  

                  
                     景況

                     通常我們會建議盡可能調高螢幕解析度。 如此一來，EK80 的表示方式會有更多「空間」，可提供更詳細的資訊。 頂部欄的實體寬度也將延長，圖示和導航資訊也有更多空間可用。

                     除非您更換硬體 (電腦、圖形轉接器或顯示器)，否則只需執行一次。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在主機上關閉 EK80 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「開始」功能表的右側，選擇「控制台」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	確認控制台已開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「控制面板」對話框中的「外觀和個人化」下，選擇「調整螢幕解析度」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	變更顯示設定。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確定顯示的是正確結果。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將解析度變更為顯示器的最大允許解析度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「確定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	確認螢幕解析度已變更。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	如果您滿意新的解析度，請在確認對話框中選擇「保留變更」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	點擊右上角的 [X] 以關閉控制台。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        初次攝定 EK80 寬頻科學測深儀

                     

                  

               

            

         

         

      


            組裝可攜式 EK80 系統

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     系統圖，可攜式

                     組裝可攜式系統

                     電池電源線

                     GPT 探頭插頭連接

                     12 接腳安費諾插頭 

                  

               

            

            

      

      



               系統圖，可攜式
系統圖標示了可攜式 EK80系統的主要組件。 僅顯示單元之間的主要連接。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  

                  
                     可攜式 EK80 寬頻科學測深儀 系統是由一個探頭、一個寬頻收發器 (WBT) 及一部電腦所組成。 也可以使用 WBT Mini 及 WBT Tube 收發器。 本文將電腦稱為主機

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	主機
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	寬頻收發器 (WBT)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	探頭
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	乙太網路線
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	電池線
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        組裝可攜式 EK80 系統

                     

                  

               

            

            

      

      



               組裝可攜式系統
可攜式 EK80 系統不需要「安裝」。 但是每一個主要單元都必須連接在一起，而且必須有適合的電源。 外部感應器的使用必須由操作需求指定。

               
                  
                     先決條件
組裝可攜式系統不需要任何特殊技能或工具。 不過建議您第一次的拆封和組裝最好能夠在工場進行。

                     電腦並非 EK80 出貨標準配備。 必須在當地購買適用的電腦。

                     建議您使用專用的保護裝置，以防止電池放電。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	從裝運箱中取出每個項目。
                                    請考慮保留箱子以備將來使用。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	查閱包裝清單以確認貨件中包括所有必要的零件。
                                    如果您認為有零件遺失，請聯繫您的經銷商立即採取必要行動。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	仔細檢查每個項目在儲存和/或運輸後是否有可見的損傷。
                                    如果您發現損傷，例如凹痕、刮傷或零件鬆動，請聯繫您的經銷商立即採取必要的行動。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將電腦和寬頻收發器 (WBT)置於適合的工作台上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	將 探頭 置於一大桶水或一大槽水中。
                                    注請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭在露天進行傳輸時，可能會導致損壞。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	將乙太網路線從電腦連接到 寬頻收發器 (WBT) 上的乙太網路插槽。
                                    注請務必使用高品質的乙太網路線。 您必須使用 CAT-5E STP (屏蔽雙絞線) 或品質更佳的產品。 使用頻寬較低的線會降低 EK80 的效能。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	將探頭傳輸線連接到 寬頻收發器 (WBT)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	將電腦連接到電源。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	將 寬頻收發器 (WBT) 連接到主電源。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     現在您可以開啟電腦、安裝軟體與執照，以及設定 EK80 系統以便正常操作。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        組裝可攜式 EK80 系統

                     

                  

               

            

            

      

      



               電池電源線
如果您要從電池供電給 寬頻收發器 (WBT)，必須提供適合的線。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     電源插座安裝在寬頻收發器 (WBT)的後面板上。 插座的設計規格符合 Conxall 4 腳位 Mini-CON-X® 屏蔽插頭。EK80交貨時隨附一個備用插頭，如果您想要從電池為寬頻收發器 (WBT)供電，您可以使用它。 此插頭也可以向製造商 (http://www.conxall.com) 訂購，或者使用訂購編號 390616 向 Kongsberg Maritime 採購。

                  

                  
                     腳位組態

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	腳位
                                 	1
                                 	2
                                 	3
                                 	4
                              

                              
                                 	使用
                                 	+12 Vdc
                                 	0 Vdc
                                 	0 Vdc
                                 	+12 Vdc
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     最低傳輸線要求

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	導體： 2 x 1.5 mm²
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	屏蔽：無
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電壓： 60 V
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	最大外徑：N/A
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        組裝可攜式 EK80 系統

                     

                  

               

            

            

      

      



               GPT 探頭插頭連接
通用收發器 (GPT) 以及某些寬頻收發器 (WBT) 版本上的探頭插頭，可提供以 A 到 N 命名的 12 接腳。

               
                  

                  
                     將探頭連接到寬頻收發器 (WBT)所用的特殊插頭，是 EK80 隨貨提供。
                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	區段 4 (+)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	區段 4 (–)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	區段 3 (+)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	區段 3 (–)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	區段 2 (+)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	區段 2 (–)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	不存在
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    H
                                 
                                 	區段 1 (+)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    I
                                 
                                 	不存在
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    J
                                 
                                 	區段 1 (–)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    K
                                 
                                 	尚未使用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    L
                                 
                                 	用於特定探頭功能
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    M
                                 
                                 	用於特定探頭功能
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    N
                                 
                                 	傳輸線屏蔽
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     如果您需要更多有關探頭連接的資訊，請參考探頭隨附的文件，或《EK80 安裝手冊》。
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        組裝可攜式 EK80 系統

                     

                  

               

            

            

      

      



               12 接腳安費諾插頭 
收發器上的探頭插槽可讓您使用 12 接腳安費諾插頭 (97-24-19P)，來連接一或多個單波束或分波束探頭。

               
                  

                  
                     若要將探頭纜線連接到插頭，必須先按照以下描述來拆卸插頭。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	拆卸插頭。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	在個別傳輸線上移除幾毫米的絕緣體。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	將內外螢幕反向折疊，然後暫時用帶子固定住。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	將每一條線穿過一根熱縮管，將線尾焊接到適當的接腳，然後以熱縮管隔離。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	從內外螢幕移除帶子，然後將螢幕向外展開，置於大墊圈之間。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	組裝插頭座，並鎖緊橡膠套筒。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        組裝可攜式 EK80 系統

                     

                  

               

            

         

      

      

         操作程序

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  開始使用

                  選擇操作模式和主要傳輸參數

                  控制增益和範圍設定

                  記錄和重播原始回波數據

                  記錄並輸出處理後的回波數據

                  儲存和調用螢幕截圖

                  設定回波圖表示方式

                  使用資訊窗格來收集回波的數據

                  對回波圖視圖中的深度層進行作業

                  定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                  儲存、檢索和處理使用者設定

                  調整收發器參數

                  連接週邊設備

                  系統設定和軟體安裝程序

                  維護 EK80

               

            

         

         

      


            開始使用

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     啟動正常操作

                     開啟 EK80

                     認識使用者介面

                     檢查收發器和探頭設定

                     選擇正常模式以開始「ping」

                     驗證是否正確探測到底部

                     檢查和/或編輯收發器參數

                     關閉 EK80

                  

               

            

            

         

      



               啟動正常操作


               
                  
                     先決條件

                     EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。

                     作業軟體安裝於 主機，隨時可以使用。

                  

                  
                     景況

                     請觀察這些簡短程序，讓自己熟悉基本操作。

                     啟動後，EK80 會自動套用其先前的設定。 這些程序部分是為了讓您熟悉 EK80 的基本功能，部份則是為了設定 EK80 以正常使用。 如果您已知道目前操作設定適合使用，可能無需執行上述任何程序。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟 EK80。
                                     開啟 EK80

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	讓自己熟悉使用者介面。
                                     認識使用者介面

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢查收發器和探頭設定。
                                     檢查收發器和探頭設定

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將「操作」設定為「正常」以開始「Ping 操作」。。
                                     選擇正常模式以開始「ping」

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	請確定已設定底部探測參數，以便正確探測底部。
                                     驗證是否正確探測到底部

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	請確定收發器參數已正確設定。
                                     檢查和/或編輯收發器參數

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉 EK80。
                                     關閉 EK80

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               開啟 EK80
為了使用 EK80，您必須先開啟它。 您必須先開啟顯示器、主機、收發器和乙太網路交換器 (如果適用)。 接著，您就可以啟動 EK80 程式。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 已連接至少一個收發器 (帶有一或多個 探頭)。 所有相關導航感應器皆正常運作。

                     謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	請務必開啟每一個收發器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟顯示器及主機，然後啟動 EK80 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	EK80 程式開始執行後，請確認表示方式填滿整個螢幕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在表示方式右上角的主功能表上，選擇使用者設定，然後選擇預設設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	請注意「主」功能表的底部，「操作」功能表圖示是否閃爍。
                                    閃爍表示即使 EK80開啟，「ping 操作」功能仍已停用。 EK80處於正常模式，但「Tx 功率」設定為關以防止進行通信。 此乃出於安全考量。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        重要

                     

                  

               

            

            

         

      



               認識使用者介面
EK80 含有特定的視覺元素，其彼此搭配運作。 視覺化元素不僅提供必要的回波資訊，更有助於操控所需功能來瞭解這些資訊，並且可用以控制操作參數。 預設情況下，EK80 表示方式會涵蓋整個螢幕。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	頂部欄
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	重播欄
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	回波圖視圖
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	資訊窗格
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	主要功能表
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	輔助功能表
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	底部欄
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標移到頂部欄，然後查看所提供的功能。
                                    觀看小的工具提示以確認您可以使用的各種功能。

                                    EK80 頂部欄位於顯示器頂部，從最左側延伸到最右側。 頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、擷取螢幕截圖、開啟「訊息」對話框，以及開啟即時線上說明。 更重要的是，頂部欄可供查看數據攝錄功能何時啟用。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	觀察頂部欄上的資訊窗格「按鈕」。
                                    EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。 在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將游標移到 EK80 表示方式右側的功能表系統。
                                    主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 在「主要」功能表下方，使用一組專用圖示來開啟輔助功能表。 再次選擇圖示以關閉功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將游標移到 EK80 表示方式的底部。
                                    底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	將游標移到 EK80 表示方式的底部。
                                    底部欄位於 EK80 表示方式底部，從最左側延伸到最右側。 底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	將游標移到主要 EK80 表示方式中的回波圖視圖。
                                    EK80支援多種不同的回波圖類型。 每個回波圖都顯示在 EK80 表示方式的單獨視圖中。 EK80 表示方式底部頁籤可供選擇所要開啟的頻道。 您可以按一下視圖邊框，然後拖曳以產生更大的矩形，即可變更任何視圖的實際大小。 請注意，其它視圖的大小也會相應縮小！

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在其中一個回波圖視圖中按一下。
                                    您必須先在視圖裡面按一下來「啟用」它之後，才能變更視圖的操作參數。 您所做的變更，在預設情況下只對「啟用」的視圖有效。 您會觀察到「啟用」視圖的框線較組。

                                    有些功能會提供「套用至全部」選項。 如果啟用這個選項，所選的設定就會同時套用到所有視圖上。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               檢查收發器和探頭設定
為了使用 EK80，主機必須連接到一或多個收發器，而每個收發器必須連接一或多個探頭。 每個頻道必須先安裝才能投入使用。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 此功能也經常可以用來驗證所有頻道是否設定正確。 而這是 EK80 發揮效能的必要條件。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 EK80 已開啟且正常運作。 已連接 寬頻收發器 (WBT)，(帶有一或多個 探頭)。

                  

                  
                     景況

                     如果所要使用的 EK80 已上線一段時間，您可以放心預設其收發器和探頭的設定皆為正確。 但是對於資淺的使用者而言，這項程序可能會有幫助。 請務必確認您未變更任何重要設定。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確認目前連接的探頭在 EK80 表示方式底部顯示為「頁籤」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在左側，選擇探頭安裝。
                                    在「已安裝的探頭」清單上，選擇其中一個探頭。 請注意，探頭頁面開啟時，所有設定都不可用。 這是一種安全預防措施，可避免不慎變更探頭設定。 要進行任何變更，您必須選擇「編輯」。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	確認已安裝每個探頭並定義了所有設定。
                                    EK80 探頭 的實體位置攸關 EK80 數據的準確性。 「X」的偏移值定義了探頭面的垂直位置 (深度)。

                                 

                                 
                                    這是探頭的安裝深度；探頭面相對於水面的垂直位置。 為了測量正確水深，EK80 需要知道船舶水位與每個探頭聲學面之間的垂直距離。 每個個別探頭的深度必須手動定義。以正數輸入深度值。 如果您船舶的排水量顯著改變，您可能要考慮經常變更此參數。 要準確定位 探頭，您需要詳細的船舶圖紙。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「收發器」。
                                    確認「收發器安裝」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	檢查所有適用的收發器和探頭是否已連接且可操作。
                                    若收發器正常，則會顯示「已安裝」的綠色文字標籤。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	關閉「安裝」對話框而不進行任何變更。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        收發器頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇正常模式以開始「ping」
為了進行傳輸 (「ping」)，EK80 必須設定為 普通模式。

               
                  
                     景況
「操作」功能控制 EK80 的操作模式。 您可以將其設定為「無效」、「正常」或「重播」。 「正常」模式可讓 EK80 傳輸 (「ping」) 到水中並接收回波。

                     謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                     

                     來自 EK80 的通信 (「ping」) 可加以開啟或關閉。 Ping功能可以啟用或停用 EK80 的水下通信功能。 一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 當 Ping 模式設定為間隔時，請使用 Ping 間隔功能選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「操作」並將其設定為正常。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    EK80 現已就緒可供使用。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「Ping」設定為開啟。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                     Ping功能可以啟用或停用 EK80 的水下通信功能。 一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 當 Ping 模式設定為間隔時，請使用 Ping 間隔功能選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將  Ping 模式設定至間隔。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Ping 間隔」按鈕的任意一側 (+ 或 -) 以選取每次「ping」之間所需的時間。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    指定已針對調查所定義的 Ping 率。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     EK80 正在將聲學脈衝 (「ping 操作」) 傳輸至水中。

                  

                  
                     進一步的要求

                     當 EK80 啟動時，它能正確探測到底部是非常重要的。 在大多數情況下，這會自動發生。 然而，我們曾經遇過一大群魚或艱難的底部條件誤使 EK80 顯示錯誤深度的情況。 在這些情況下，測深儀可能將 0,0 米的底部顯示在魚群頂部。 為了協助 EK80 找出正確深度，您必須根據實際底部深度來調整最大及最小距離。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        操作功能

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               驗證是否正確探測到底部
底部的定位對於 EK80 至關重要。 EK80 需要這項「底部鎖定」功能來定位正確深度，即使操作時深度持續變化，也必須維持在此深度。 有時，條件惡劣的環境、海水或底部條件可能會限制「底部鎖定」的功能。

               
                  
                     景況
「底部探測」參數分別為最小和最大深度的限制。 EK80 進行傳輸時，系統會參照這些限制，得出特定深度的「底部鎖定」。 「底部後退」參數可讓您手動修改底部回波的深度探測位置。

                     提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「底部探測」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    提示底部探測參數也是「資訊窗格選項」對話框內的一頁。 要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。 若要開啟該頁面，您也可以選擇「深度」資訊窗格中的「設定」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	配合您目前位置的深度來設定「最小深度」和「最大深度」的值。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	透過「最小深度」設定，可從探頭面去除不需要的底部探測，直至您所選擇的深度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	將「最大深度」設定為高於預期深度大約 50%。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                                 
                                    如果將最大深度設定在小值以下，系統會停用底部探測演算法。 EK80 將完全不會探測底部，且顯示的深度為 0.00米。

                                    提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     EK80 若因空氣或其他干擾導致底部探測遺失，系統會嘗試在您定義的最小和最大深度範圍內重新定位深度。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        基本操作

                        底部探測對話框

                        深度資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               檢查和/或編輯收發器參數
「正常操作」對話框列出所有傳輸參數。 該對話框逐行列出每個使用中的頻道。 您可以變更參數。

               
                  
                     先決條件
此程序假設 EK80 系統已開啟且運作正常。 正常操作對話框僅適用於以下情況：EK80 在正常模式下運行。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「操作」功能表上，開啟「正常操作」對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	針對每個頻道：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	如果您的執照及探頭允許，請將「脈衝類型」設定為「LFM」或「CW」模式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將模式設定為啟用。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將「脈衝持 續時間」設定至您選擇的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將「功率」設定至探頭的正確功率強度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	針對相關頻道，將「開始頻率」和「終點」頻率設定為探頭條件允許的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               關閉 EK80
關閉 EK80 時「切勿」利用主機上的 on/off 開關。 您必須選擇頂部欄上的「退出」來關閉 EK80 程式。

               
                  
                     景況
當您不使用 EK80 時，請關閉顯示器及 主機。 若非長時間使用 EK80，建議您關閉寬頻收發器 (WBT)。 使用電源供應器的 on/off 開關，或切開斷路器。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇頂部欄上的「退出」。
                                    確認 EK80 程式關閉。

                                    提示如果使用 EK80 主機 作為伺服器並且與一或多個客戶端連接，相關的訊息將會出現。我們建議您先將這些客戶端關閉。在客戶端已連接的情況下關閉 EK80 程式將會需要更長的時間。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	如果主機未能自動關閉，請使用作業系統提供的功能，以手動方式關閉。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	關閉顯示器。
                                    如果需要，請參閱顯示器製造商提供的說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	關閉每一個收發器。
                                    寬頻收發器 (WBT) 沒有配備 on/off 開關。 您可以讓裝置持續保持在開機狀態。 若非長時間使用 EK80，請切斷電源。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            選擇操作模式和主要傳輸參數

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇正常模式

                     選擇無效模式

                     選擇重播模式

                     驗證是否正確探測到底部

                     定義 ping (傳輸) 模式

                     傳輸單一 ping

                     以固定的時間間隔傳輸

                     設定環境參數

                     定義靠近探頭的聲速

                     開啟情境式線上說明

                  

               

            

            

         

      



               選擇正常模式
為了進行傳輸 (「ping」)，EK80 必須設定為 普通模式。

               
                  
                     景況
「操作」功能控制 EK80 的操作模式。 您可以將其設定為「無效」、「正常」或「重播」。 「正常」模式可讓 EK80 傳輸 (「ping」) 到水中並接收回波。

                     謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 大部分的探頭如果在露出水外的開放空間傳輸，可能會損壞而無法修復。 當探頭沒有浸入水中時，請避免輕率使用 EK80。

                     

                     來自 EK80 的通信 (「ping」) 可加以開啟或關閉。 Ping功能可以啟用或停用 EK80 的水下通信功能。 一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 當 Ping 模式設定為間隔時，請使用 Ping 間隔功能選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「操作」並將其設定為正常。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    EK80 現已就緒可供使用。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「Ping」設定為開啟。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                     Ping功能可以啟用或停用 EK80 的水下通信功能。 一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 當 Ping 模式設定為間隔時，請使用 Ping 間隔功能選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將  Ping 模式設定至間隔。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Ping 間隔」按鈕的任意一側 (+ 或 -) 以選取每次「ping」之間所需的時間。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    指定已針對調查所定義的 Ping 率。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     EK80 正在將聲學脈衝 (「ping 操作」) 傳輸至水中。

                  

                  
                     進一步的要求

                     當 EK80 啟動時，它能正確探測到底部是非常重要的。 在大多數情況下，這會自動發生。 然而，我們曾經遇過一大群魚或艱難的底部條件誤使 EK80 顯示錯誤深度的情況。 在這些情況下，測深儀可能將 0,0 米的底部顯示在魚群頂部。 為了協助 EK80 找出正確深度，您必須根據實際底部深度來調整最大及最小距離。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        操作功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇無效模式
提供「無效」模式以暫時暫停 EK80 的操作。 從而終止通信和接收功能。 目前的回波將會從表示方式中移除。

               
                  
                     景況
「操作」功能控制 EK80 的操作模式。 您可以將其設定為「無效」、「正常」或「重播」。

                     注請注意，「無效」操作模式與「被動」模式不同。 當「無效」模式停止通信和接收時，「被動」模式仍然允許 EK80 接收回波。

                        若要選擇被動模式，請使用「正常操作」對話框。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「操作」並將其設定為無效。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     藉此功能停用 EK80 後，它就會終止運作。 此時通信 (「Ping 操作」) 會停止。目前的回波將會從表示方式中移除。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        操作功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇重播模式
重播模式可供播放先前記錄的原始數據。 EK80在重播模式下無法運作。 並終止通信和接收功能。

               
                  
                     景況
所有播放都由重播欄控制。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	停止: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	播放/暫停: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	重播速度: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	重播檔案: 此按鈕顯示目前正在播放的檔案。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	進度: 此欄顯示目前檔案的重播進度。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為重播 。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    重播欄會自動開啟。 其位於 EK80 表示方式頂部欄的正下方。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇播放/暫停以開始播放。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止重播，請選擇任何其他操作模式。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     如需選擇所要重播的檔案，請點擊「操作」按鈕下的「重播檔案 」。 您還可以點擊重播欄中間的大型按鈕。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        操作功能

                        重播欄描述

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               驗證是否正確探測到底部
底部的定位對於 EK80 至關重要。 EK80 需要這項「底部鎖定」功能來定位正確深度，即使操作時深度持續變化，也必須維持在此深度。 有時，條件惡劣的環境、海水或底部條件可能會限制「底部鎖定」的功能。

               
                  
                     景況
「底部探測」參數分別為最小和最大深度的限制。 EK80 進行傳輸時，系統會參照這些限制，得出特定深度的「底部鎖定」。 「底部後退」參數可讓您手動修改底部回波的深度探測位置。

                     提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「底部探測」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    提示底部探測參數也是「資訊窗格選項」對話框內的一頁。 要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。 若要開啟該頁面，您也可以選擇「深度」資訊窗格中的「設定」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	配合您目前位置的深度來設定「最小深度」和「最大深度」的值。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	透過「最小深度」設定，可從探頭面去除不需要的底部探測，直至您所選擇的深度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	將「最大深度」設定為高於預期深度大約 50%。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                                 
                                    如果將最大深度設定在小值以下，系統會停用底部探測演算法。 EK80 將完全不會探測底部，且顯示的深度為 0.00米。

                                    提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     EK80 若因空氣或其他干擾導致底部探測遺失，系統會嘗試在您定義的最小和最大深度範圍內重新定位深度。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        底部探測對話框

                        深度資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義 ping (傳輸) 模式
您可以輕易控制 EK80 將聲能(「ping」) 傳輸到水中的週期。 您可以完全停用通信功能、將其設定至最高運作速率，或選擇定時間隔。

               
                  
                     景況
一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 此功能可讓您控制傳輸的行為 (「ping」)。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果選擇單一 Ping，則可以透過點擊 Ping 按鈕上的 ping 符號來傳輸單一 ping。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果選擇間隔，則必須使用Ping 間隔功能定義每個「ping」之間的時間。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	若選擇最大，EK80 會盡量頻繁進行傳輸 (「ping」)。
                              

                           
                        

                     

                     注在科研任務中，請選擇「間隔」，並根據測量要求設定「Ping間隔」。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「操作」功能表上，將「Ping」設定為開啟。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇正確的符號以開始「ping」。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇左側符號以停止「ping」。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕的中間以開啟按鈕功能表。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將  Ping 模式設定至最大值。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    這將使 EK80 以最大 ping 率進行 ping (「速度」)。 每次 ping 的時間間隔 (「ping 率」) 主要取決於目前範圍。 在特定系統中，主機 效能偏低和/或硬碟較慢，可能會降低 ping 率。 主機 與週邊設備通訊的速度，也可能對 ping 率產生影響。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將  Ping 模式設定至間隔。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	指定每個「ping」之間的間隔。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「Ping 間隔」按鈕的任意一側 (+ 或 -) 以選取每次「ping」之間所需的時間。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Ping 間隔」以開啟並輸入每次「ping」之間所需的時間。
                                                   選擇按鈕的任一側選擇參數值。選擇按鈕的中間將其開啟。 若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                                                   您也可以選擇 (並按住) 按鈕的中間來變更值，並將游標向側面移動。將游標向左移動可減少值，向右移動可增加值。當按鈕顯示所需的值，即可釋放滑鼠按鈕。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	將  Ping 模式設定至單一 Ping。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「Ping」按鈕右側的「ping」符號以傳輸單一「ping」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               傳輸單一 ping
您可以設定 EK80 僅在點擊「Ping」按鈕時傳送「ping」。

               
                  
                     景況
Ping模式功能用於控制 EK80 要將能量傳遞到水中的週期。 正常使用時，請選擇「最大」。 如此一來，EK80 會持續且盡量頻繁進行傳輸。

                     如果選擇單一 Ping，則可以透過點擊 Ping 按鈕上的 ping 符號來傳輸單一 ping。

                     注在科研任務中，請選擇「間隔」，並根據測量要求設定「Ping間隔」。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將  Ping 模式設定至單一 Ping。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Ping」按鈕右側的「ping」符號以傳輸單一「ping」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               以固定的時間間隔傳輸
您可以設定 EK80 以固定時間間隔傳送「ping」。

               
                  
                     景況
Ping模式功能用於控制 EK80 要將能量傳遞到水中的週期。 正常使用時，請選擇「最大」。 如此一來，EK80 會持續且盡量頻繁進行傳輸。

                     如果選擇間隔，則必須使用Ping 間隔功能定義每個「ping」之間的時間。 使用 Ping 間隔功能來選擇時間間隔 (以毫秒為單位)。

                     注在科研任務中，請選擇「間隔」，並根據測量要求設定「Ping間隔」。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將  Ping 模式設定至間隔。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	指定每個「ping」之間的間隔。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「Ping 間隔」按鈕的任意一側 (+ 或 -) 以選取每次「ping」之間所需的時間。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Ping 間隔」以開啟並輸入每次「ping」之間所需的時間。
                                                   選擇按鈕的任一側選擇參數值。選擇按鈕的中間將其開啟。 若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                                                   您也可以選擇 (並按住) 按鈕的中間來變更值，並將游標向側面移動。將游標向左移動可減少值，向右移動可增加值。當按鈕顯示所需的值，即可釋放滑鼠按鈕。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「操作」功能表上，將「Ping」設定為開啟。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇正確的符號以開始「ping」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定環境參數
為了正確測量水柱中的目標以及目前深度，您必須設定正確的環境參數。

               
                  
                     景況
為了取得準確的深度讀數和魚類回波，正確設定水中聲速是非常重要的步驟。 正確的聲速值需以若干參數計算得出。 如果您不知道這些參數，請使用預設值 1494 m/s。 這是典型的聲速平均值。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇環境。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認環境對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「水柱」頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	指定您要使用淡水或鹹水。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	指定相關的環境參數。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	指定聲速。
                                    如果選擇計算，EK80 將根據您提供的參數計算聲速。 如果選擇手動，則可以提供個人自有的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	若要研究系統產生的吸收曲線，請檢視頁面底部的資訊。
                                    要增加曲線的實體大小，只需調大對話框的尺寸即可。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「環境」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義靠近探頭的聲速
靠近探頭面的聲速對於最大精確度而言是相當重要的參數。 您可以手動定義探頭處的聲速，或者從專用感應器取得資訊。

               
                  
                     景況
許多使用者都把感應器架設在探頭面附近，好方便測量聲速。 感應器又稱為「聲速探測」。 如果沒有架設感應器，聲速資訊就必須手動提供。

                     注EK80 系統沒有內建感應器。 這是可以在當地購買的商品。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇環境。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認環境對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「探頭面」頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	如果您有適合的感應器連接到 EK80，請選擇「探測」。
                                    選擇探頭，即可接收來自靠近探頭面的感應器的聲速值。然後將資訊納入原始數據檔案中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果您沒有適合的感應器，請選擇「手動」。
                                    請指定手動聲速值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「環境」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               開啟情境式線上說明
已安裝在您的 EK80 上，您可找到完整的即時線上說明系統。 EK80 參考手冊中所有能夠閱讀的內容，在線上說明中也能夠找到。 EK80 使用者介面中的所有對話框，都能開啟線上說明。 您也可以使用頂部欄上的「說明」按鈕。

               
                  
                     景況
若要在起始頁面上開啟線上說明，請選擇頂部欄上的「說明 」。 要閱讀有關對話框和系統提供的選項，請選擇右上角的 [？] 按鈕。

                     線上說明檔案中的導航資訊，可透過左側的功能表系統以及文件中的互動式連結取得。

                     注EK80 線上說明可能未提供您選擇的使用者介面語言版本。 如系統不支援您的語言，將會提供英語線上說明。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇頂部欄上的「說明 」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    線上說明將在其起始頁面上開啟。 檢視說明視窗左側的功能表。 如果已連接電腦鍵盤，則可以使用搜尋功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇每個對話框右上角的「說明 」。
                                    將開啟相關對話框的說明。 檢視說明視窗左側的功能表。 如果已連接電腦鍵盤，則可以使用搜尋功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                        情境式線上說明

                     

                  

               

            

         

         

      


            控制增益和範圍設定

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     調整最小強度 (回波靈敏度)

                     調整 TVG (時間可變增益) 設定

                     在水面相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                     在底部相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                  

               

            

            

         

      



               調整最小強度 (回波靈敏度)
在 EK80 上，您沒有變更接收器中的實際增益，而是色標度的最小強度。 當數字 dB 強度減少時，較弱的回波會開始出現在回波圖中。 這種情況之所以發生不是因為信號放大率增加，而是因為「視覺靈敏度」已獲得改善。

               
                  
                     景況
有兩個最小強度按鈕，各適用於一種 TVG 設定 (20 log R 和 40 log R)。 且分別僅適用於具有相同 TVG 設定的回波圖。

                     [image: Image]回波強度 (A) 會隨時間變化。 最小強度 (B) 會向上或向下調整。 降低「最小強度」設定會增加靈敏度。 只有高於「最小強度」的回波才會顯示 (C)。

                     

                     預設情況下，「最小強度」設定僅會套用於目前選擇 (「啟用」) 的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。 有幾種回波圖類型可供選擇。 請使用回波圖對話框來選擇要在 EK80表示方式中檢視的回波圖類型，。

                     請勿混淆「最小強度」與「TVG」(時間可變增益) 這兩種設定。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確認「最小強度」按鈕。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整方法如下。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 1：選擇 [+]或 [-] 來調整強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 2：選擇按鈕的中間，並按住滑鼠。 側向拖曳游標以增減強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	方法 3：選擇按鈕的中間以開啟功能表。 輸入所需的值。僅當電腦鍵盤連接到主機，才能執行此操作。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        最小強度功能

                        調整最小強度 (回波靈敏度)

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整 TVG (時間可變增益) 設定
聲學脈衝經水傳輸時，會逐漸失去能量。 探頭和目標之間的距離越大，能量損耗就越多。 TVG (時間可變增益) 補償由於幾何擴散和吸收引起的聲能損失。 使用 TVG 按鈕或 回波圖 對話框。

               
                  
                     景況
TVG (時間可變增益) 補償旨在抵消幾何擴散和吸收損耗的自然現象。 在 EK80 中，TVG 補償是使用數位訊號處理軟體。

                     提示您可以使用此功能選擇 TVG。 也可以在「回波圖」對話框中調整 TVG 設定。 TVG功能位於回波圖頁面上。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	找到TVG 按鈕。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇所需的 TVG (時間可變增益)  設定。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Pr (無 TVG): 並未採用 TVG 補償。 此設定幾乎從未採用。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Sv (20 log R): 體積後向散射強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Sp (40 Log): 點後向散射強度。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        TVG 功能

                        關於聲波傳播

                     

                  

               

            

            

         

      



               在水面相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值
若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。 在「水面」回波圖中，起始深度是依據「開始範圍」的正深度值來定義。 自此「開始深度」向下的範圍，則是依據「範圍」值來定義。

               
                  
                     景況
「範圍」設定值定義了 EK80 探測回波的所需深度。 換句話說，這是回波圖的「頂部」和「底部」之間的垂直距離。 「範圍」設定值指定了「底部」深度，而「開始範圍」設定值則指定「頂部」深度。

                     您指定的範圍適用於目前選定的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。有幾種回波圖類型可供選擇。

                     在「水面」回波圖中，「開始範圍」值決定了回波圖的起始深度。 通常選擇海面以下數米處。 然後，再使用「範圍」值定義回波圖的垂直延伸。 「範圍」可以設定為「自動」，但基於科鹽目的，建議使用固定範圍。 透過「自動」設定，「EK80」可自動依據底部探測值來判定深度範圍。

                     示例水面相關回波圖的開始範圍

                        在水面回波圖中，將「開始範圍」值設定為0 米。這將使回波圖從海面開始執行 (假設已定義探頭偏移)。將「範圍」設定為目前深度加 20 米。此時，回波圖將顯示海面以下及底部「下方」20 米的區域。當深度改變時，可輕易探測到底部輪廓。
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	找到「開始範圍」功能。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	為「開始範圍」選擇一項正值，使回波圖頂部顯示所需的水面下深度。
                                    調整方法如下。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕的中間，並按住滑鼠。 側向拖曳游標以增減強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕的中間以開啟功能表。 輸入所需的值。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    僅當電腦鍵盤連接到 EK80 主機，才能鍵入新的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	找到「範圍」功能。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	為「範圍」選擇一項正值，使回波圖底部顯示所需的海床上/下深度。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        範圍功能

                        觀察範圍與操作頻率

                        關於底部回波

                        關於聲波傳播

                        開始範圍功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               在底部相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值
底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。 在「底部」回波圖中，起始深度是依據「開始範圍」的負深度值來定義。 此起始深度向的範圍是依據「範圍」值來定義。

               
                  
                     景況
「範圍」設定值定義了 EK80 探測回波的所需深度。 換句話說，這是回波圖的「頂部」和「底部」之間的垂直距離。 「範圍」設定值指定了「底部」深度，而「開始範圍」設定值則指定「頂部」深度。

                     您指定的範圍適用於目前選定的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。有幾種回波圖類型可供選擇。

                     在「底部」回波圖中，將「範圍」值「加上」「開始範圍」值，以判定回波圖的垂直深度。 「開始範圍」必須為負值，因為回波圖的起始位置應位於底部上方的所需高度。

                     示例底部相關回波圖「開始範圍」和「範圍」

                        在底部回波圖中，將「開始範圍」值設定為 -5 米。這將使回波圖從底部上方 5 米處開始執行。將「範圍」為 5 米加 10 米 = 15 米。深度回波圖將顯示深度以下 5 米的區域，以及底部「下方」10 米的區域。底部輪廓將顯示為平坦線段。
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	找到「開始範圍」功能。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	為「開始範圍」選擇負值，使起始深度顯示所需的底部上方距離。
                                    調整方法如下。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕的中間，並按住滑鼠。 側向拖曳游標以增減強度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕的中間以開啟功能表。 輸入所需的值。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    僅當電腦鍵盤連接到 EK80 主機，才能鍵入新的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	找到「範圍」功能。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	為「範圍」選擇一項正值，使回波圖底部顯示所需的海床下深度。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        範圍功能

                        觀察範圍與操作頻率

                        關於底部回波

                        關於聲波傳播

                        開始範圍功能

                     

                  

               

            

         

         

      


            記錄和重播原始回波數據

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                     攝錄原始數據

                     選擇重播模式

                     選擇要重播的原始數據檔案

                     存取原始數據檔案並予以刪除、移動或複製

                     定義原始數據攝錄的深度範圍

                     在進行 CW 攝錄過程中縮減原始數據檔案大小

                     停用自動回波圖歷史攝錄

                  

               

            

            

         

      



               定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定
EK80 可以記錄原始和處理後的回波數據。 數據可儲存於主機硬碟或外部數據儲存設備，取決於自訂的偏好設定。

               
                  
                     景況
「檔案設定」參數負責控制所記錄的檔案要儲存在 主機硬碟或外部磁碟上的方式和位置。 藉由增加檔案名稱前綴，亦可依據特定的任務或測量，來識別相關的記錄檔案。 您也可以定義數據檔案的大小上限。

                     提示原始數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                        在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                        攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「檔案設定」頁面上，定義記錄參數。
                                    注若要變更輸出目錄，「記錄 RAW」和「紀錄已處理」攝錄都必須設定為「關閉」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                        檔案設定頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               攝錄原始數據
EK80 的原始數據攝錄功能可使用*.raw 格式儲存回波數據。 可以將數據檔案複製或搬移到其他可記錄的媒介，或者是網路上的另一台電腦。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。 攝錄程序是由記錄 RAW 功能控制。

               
                  
                     先決條件

                     [image: Image]
在開始數據攝錄之前，請確保已定義檔案的儲存位置。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請使用「檔案設定」。 「檔案設定」頁面位於「輸出」對話框中。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                  

                  
                     景況

                     在EK80 中，您可以使用下列方法和格式來儲存和調用回波資訊。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每當選擇頂部欄上的「螢幕截圖」，系統就會儲存點陣圖影像 (包含完整的 EK80 螢幕截圖)。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。底部欄上的「螢幕截圖」頁籤可供開啟專屬檢視器，並從中開啟這些影像。 透過檢視器，您還可以開啟主機硬碟上的資料夾， 來複製、重新命名或刪除影像檔。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	原始數據是使用「操作」功能表上的「記錄 RAW」功能來進行記錄。若要播放數據，請使用「操作」以選擇「重播」模式。此模式可以重播先前在 EK80 記錄的數據。 在重播模式下，EK80 無法進行傳輸 (「ping」)。 因此，EK80 在播放期間不會作用。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統會自動持續記錄「歷史檔案」。若檔案已滿，它會開始覆蓋最舊的數據，從而建立「環形緩衝區」。可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。 要開啟「歷史記錄」資訊窗格，請選擇頂部欄上的按鈕。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理後數據是使用「操作」功能表上的「紀錄已處理」功能來進行記錄。注處理後數據只是一種輸出格式，無法在 EK80 播放。

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注原始數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	要開始記錄數據，請開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「開啟」。
                                    或者，選擇按鈕右側的紅色圓圈即可。

                                    頂部欄上的「攝錄」指標會變更顏色，表示攝錄功能已經啟用。

                                 

                                 
                                    在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	若要縮小攝錄數據檔案，請點擊「記錄 RAW」按鈕的中間開啟它，然後選擇「分割檔案」。
                                    目前的檔案將會關閉，並自動啟動新檔案。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止攝錄，請開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「關閉」。
                                    或者，選擇按鈕左側的黑色矩形即可停止攝錄。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「重播檔案」對話框

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇重播模式
重播模式可供播放先前記錄的原始數據。 EK80在重播模式下無法運作。 並終止通信和接收功能。

               
                  
                     景況
所有播放都由重播欄控制。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	停止: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	播放/暫停: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	重播速度: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	重播檔案: 此按鈕顯示目前正在播放的檔案。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	進度: 此欄顯示目前檔案的重播進度。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為重播 。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    重播欄會自動開啟。 其位於 EK80 表示方式頂部欄的正下方。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇播放/暫停以開始播放。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止重播，請選擇任何其他操作模式。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     如需選擇所要重播的檔案，請點擊「操作」按鈕下的「重播檔案 」。 您還可以點擊重播欄中間的大型按鈕。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        操作功能

                        重播欄描述

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇要重播的原始數據檔案
每次記錄回波數據時，資訊都會儲存在 主機 硬碟上。 根據初始設定，檔案也可能儲存在 USB 硬碟或甚至網路硬碟上。 回波數據檔案可以擷取，並在 EK80 上重播。

               
                  
                     景況
所有播放都由重播欄控制。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	停止: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	播放/暫停: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	重播速度: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	重播檔案: 此按鈕顯示目前正在播放的檔案。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	進度: 此欄顯示目前檔案的重播進度。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇操作以查看可用選項。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇重播檔案以開啟對話框。
                                    「重播檔案」對話框可讓您選擇要播放的檔案。 檔案名會在記錄過程中自動產生的，每個檔案都標有時間和日期。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「增加」以選擇重播檔案。
                                    標準操作系統對話框可用於查找和選擇要使用的檔案。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果要「無限」循環重播所選檔案選擇循環。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	如果您希望為選定的檔案建立索引檔案，請選擇「檢查是否缺少索引檔案」。
                                    在原始檔案記錄期間，EK80 會自動建立索引檔案，以便更輕易檢索重播檔案。 但是在舊檔案上，這些索引檔案不存在。 如果啟用「檢查缺少索引檔案」功能，系統會在播放開始之前，在所選檔案上建立索引檔案。

                                 

                                 
                                    注如果有大量或/和大型重播檔案，或者檔案儲存在網路伺服器上，則建立索引檔案可能需要很長時間。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	將「操作」設定為重播 。
                                    重播欄會自動開啟。 其位於 EK80 表示方式頂部欄的正下方。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「重播檔案」對話框

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               存取原始數據檔案並予以刪除、移動或複製
EK80 的原始數據攝錄功能可使用*.raw 格式儲存回波數據。 您可以儲存到主機硬碟或外部磁碟。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。 可以將數據檔案複製或搬移到其他可記錄的媒介，或者是網路上的另一台電腦。

               
                  
                     先決條件
此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                     您需要一個數據儲存裝置。 這通常是大容量 USB 隨身碟或小型可攜式硬碟。 也可以將主機連接到網路，並將檔案複製到伺服器。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	準備數據儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	檢視 EK80 表示方式底部的 螢幕截圖 頁籤。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇螢幕截圖頁籤以開啟螢幕截圖瀏覽器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在瀏覽器中，選擇「開啟影像資料夾」以開啟作業系統資料夾。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在檔案管理員公用程式中，找到您在「檔案設定」頁面上定義的資料夾。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	使用作業系統的功能刪除檔案，或將檔案複製或搬移到儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉檔案管理員公用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	要恢復 EK80 正常操作，請選擇底部欄上的任何其他頁籤。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義原始數據攝錄的深度範圍
您必須先指定您要使用的深度範圍之後再開始攝錄。 EK80 只會攝錄在海面和所選深度之間擷取的數據。

               
                  
                     景況
您可以對所有啟用頻道設定通用的攝錄範圍，也可以對每一個頻道設定個別的範圍。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     提示在開始攝錄之前，請先設定攝錄參數。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「檔案設定」頁面上，定義記錄參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「通用」，對所有啟用頻道使用相同的攝錄範圍。
                                                   請使用「範圍」設定來定義要從哪一個深度範圍收集數據。 請選擇「自動」，讓 EK80 自動尋找所需的範圍值。

                                                

                                                
                                                   或:
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「個別」，對啟用頻道使用不同的攝錄範圍。
                                                   限制高頻率頻道的攝錄範圍，是縮小檔案的實用方法。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                        檔案設定頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在進行 CW 攝錄過程中縮減原始數據檔案大小
數據檔案通常會變得極大。 當您使用具 CW 脈衝的寬頻收發器 (WBT) 時，可以使用「儲存的取樣數據」功能來縮小攝錄的檔案。

               
                  
                     景況

                     如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     提示在開始攝錄之前，請先設定攝錄參數。

                        攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「檔案設定」頁面上，定義記錄參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「複雜樣本」來使用預設的數據格式。
                                                   這是 1.12.1 版之前軟體版本所使用的數據格式。 此格式可儲存最大量的資訊，但也需要較大的數據儲存容量。

                                                

                                                
                                                   或:
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「功率/角度」來縮小檔案。
                                                   這麼做會使用寬頻收發器 (WBT) 取樣率來儲存數據，但是採用的卻是通用收發器 (GPT) 所用的格式。

                                                

                                                
                                                   或:
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「縮減取樣率功率/角度樣本」，將檔案縮至最小。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    注除非您選擇「複雜樣本」，否則原始數據檔案所含的資訊較少。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「輸出」對話框的底部，選擇「確定」以儲存所選參數並將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                        檔案設定頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               停用自動回波圖歷史攝錄
「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 每次將歷史檔案儲存到硬碟時，ping 都可能會中斷。 因此可以停用歷史記錄功能。

               
                  
                     景況

                     歷史資訊窗格可讓您查看先前記錄的回波描記序列。 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	取消選擇「歷史」底下的「歷史紀錄」，停用這項功能。
                                    注如果在停用歷史記錄功能狀態下開啟歷史記錄資訊窗格，則顯示的資訊會反映停用之前最後一次記錄的回波。 若一段時間之後再啟用歷史記錄功能，ping 序列會出現「漏洞」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                        檔案設定頁面

                        歷史資訊窗格描述

                     

                  

               

            

         

         

      


            記錄並輸出處理後的回波數據

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     定義處理後數據記錄的檔案和資料夾設定

                     攝錄處理後數據

                     存取處理後數據檔案並予以刪除、移動或複製

                  

               

            

            

         

      



               定義處理後數據記錄的檔案和資料夾設定
EK80 可以記錄處理後的數據。 數據可儲存於主機硬碟或外部數據儲存設備，取決於自訂的偏好設定。 您也可以定義要使用的檔案格式。

               
                  
                     景況
「檔案設定」參數負責控制所記錄的檔案要儲存在 主機硬碟或外部磁碟上的方式和位置。 藉由增加檔案名稱前綴，亦可依據特定的任務或測量，來識別相關的記錄檔案。 您也可以定義數據檔案的大小上限。

                     提示數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                        在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                        攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「檔案設定」頁面上，定義相關的檔案和資料夾屬性。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在輸出對話框的左側，選擇處理後數據輸出以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	指定攝錄參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	從列表中選擇輸出類型。
                                                   檢查「處理後數據輸出組態」對話框是否開啟，以便記錄所選輸出格式的相關設定。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇所選輸出格式的設定。
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	輸出目的地已在「檔案設定」頁面選擇完畢。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	選擇要用作資訊來源的頻道。 您只能從已安裝的頻道中進行選擇。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                   注請注意，某些格式無法建立輸出檔案。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「增加」以儲存輸出格式。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「輸出」對話框的底部，選擇「確定」以儲存所選參數並將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「紀錄已處理」功能

                        檔案設定頁面

                        處理後數據輸出頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               攝錄處理後數據
EK80 提供處理後數據記錄功能，允許以選定的格式儲存處理後數據。 可以將數據檔案複製或搬移到其他可記錄的媒介，或者是網路上的另一台電腦。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。 攝錄程序是由紀錄已處理功能控制。

               
                  
                     先決條件
在開始數據攝錄之前，請確保已定義檔案的儲存位置。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請使用「檔案設定」。 「檔案設定」頁面位於「輸出」對話框中。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                     在開始記錄之前，還必須定義要使用的輸出格式。 如需選擇要記錄的已處理數據格式，請選擇「處理後數據輸出」 。 處理後數據輸出頁面位於輸出對話框中。

                  

                  
                     景況

                     在EK80 中，您可以使用下列方法和格式來儲存和調用回波資訊。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每當選擇頂部欄上的「螢幕截圖」，系統就會儲存點陣圖影像 (包含完整的 EK80 螢幕截圖)。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。 底部欄上的「螢幕截圖」頁籤可供開啟專屬檢視器，並從中開啟這些影像。 透過檢視器，您還可以開啟主機硬碟上的資料夾， 來複製、重新命名或刪除影像檔。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	原始數據是使用「操作」功能表上的「記錄 RAW」功能來進行記錄。 若要播放數據，請使用「操作」以選擇「重播」模式。此模式可以重播先前在 EK80 記錄的數據。 在重播模式下，EK80 無法進行傳輸 (「ping」)。 因此，EK80 在播放期間不會作用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統會自動持續記錄「歷史檔案」。若檔案已滿，它會開始覆蓋最舊的數據，從而建立「環形緩衝區」。 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。 要開啟「歷史記錄」資訊窗格，請選擇頂部欄上的按鈕。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理後數據是使用「操作」功能表上的「紀錄已處理」功能來進行記錄。
                              

                           
                        

                     

                     注處理後數據只是一種輸出格式，無法在 EK80 播放。

                        數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                     在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確認可以使用「紀錄已處理」功能。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    如果「紀錄已處理」功能不可用，很可能是因為您忘記指定輸出格式。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「操作」功能表上選擇「輸出」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在輸出對話框的左側，選擇處理後數據輸出以開啟該頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「已安裝的輸出」區域中選擇「新」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	從列表中選擇輸出類型。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇所選輸出格式的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「增加」以儲存輸出格式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在「輸出」對話框的底部，選擇「確定」以儲存所選參數並將其關閉。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	要開始記錄數據，請開啟「紀錄已處理」按鈕，然後選擇「開啟」。
                                    或者，選擇按鈕右側的紅色圓圈即可。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止攝錄，請開啟「紀錄已處理」按鈕，然後選擇「關閉」。
                                    或者，選擇按鈕左側的黑色矩形即可停止攝錄。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「紀錄已處理」功能

                        處理後數據輸出頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               存取處理後數據檔案並予以刪除、移動或複製
EK80 提供處理後數據記錄功能，允許以選定的格式儲存處理後數據。 您可以儲存到主機硬碟或外部磁碟。 可以將數據檔案複製或搬移到其他可記錄的媒介，或者是網路上的另一台電腦。

               
                  
                     先決條件
此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                     您需要一個數據儲存裝置。 這通常是大容量 USB 隨身碟或小型可攜式硬碟。 也可以將主機連接到網路，並將檔案複製到伺服器。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	準備數據儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	檢視 EK80 表示方式底部的 螢幕截圖 頁籤。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇螢幕截圖頁籤以開啟螢幕截圖瀏覽器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在瀏覽器中，選擇「開啟影像資料夾」以開啟作業系統資料夾。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在檔案管理員公用程式中，找到您在「檔案設定」頁面上定義的資料夾。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	使用作業系統的功能刪除檔案，或將檔案複製或搬移到儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉檔案管理員公用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	要恢復 EK80 正常操作，請選擇底部欄上的任何其他頁籤。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「紀錄已處理」功能

                        處理後數據輸出頁面

                     

                  

               

            

         

         

      


            儲存和調用螢幕截圖

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     儲存回波圖螢幕截圖影像

                     調用單一回波圖螢幕截圖影像

                     存取螢幕截圖影像並予以刪除、移動或複製

                  

               

            

            

         

      



               儲存回波圖螢幕截圖影像
當您經常使用 EK80 時，可能需要藉由螢幕截圖，來儲存目前表示方式的即時影像。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。

               
                  
                     景況
在EK80 中，您可以使用下列方法和格式來儲存和調用回波資訊。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每當選擇頂部欄上的「螢幕截圖」，系統就會儲存點陣圖影像 (包含完整的 EK80 螢幕截圖)。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。 底部欄上的「螢幕截圖」頁籤可供開啟專屬檢視器，並從中開啟這些影像。 透過檢視器，您還可以開啟主機硬碟上的資料夾， 來複製、重新命名或刪除影像檔。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	原始數據是使用「操作」功能表上的「記錄 RAW」功能來進行記錄。 若要播放數據，請使用「操作」以選擇「重播」模式。此模式可以重播先前在 EK80 記錄的數據。 在重播模式下，EK80 無法進行傳輸 (「ping」)。 因此，EK80 在播放期間不會作用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統會自動持續記錄「歷史檔案」。若檔案已滿，它會開始覆蓋最舊的數據，從而建立「環形緩衝區」。 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。 要開啟「歷史記錄」資訊窗格，請選擇頂部欄上的按鈕。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理後數據是使用「操作」功能表上的「紀錄已處理」功能來進行記錄。注處理後數據只是一種輸出格式，無法在 EK80 播放。

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在進行螢幕截圖之前，建議您在回波圖上放置一個事件標記。
                                    事件標記稍後可用於識別資訊。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	觀察頂部欄上的「螢幕截圖」按鈕。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「螢幕截圖」以製作目前 EK80 表示方式的複本。
                                    每次執行此操作，都會產生一個新的影像檔。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。 每張截圖包含完整可見的表示方式， 以及目前的回波圖和功能表，

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        螢幕截圖瀏覽器描述

                        螢幕截圖按鈕描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               調用單一回波圖螢幕截圖影像
可使用頂部欄上「螢幕截圖」功能，來製作目前 EK80 表示方式的複本。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。 底部欄上的「螢幕截圖」頁籤可供開啟檢視器，並從中開啟這些影像。

               
                  
                     景況
螢幕截圖瀏覽器僅呈現各個已擷取螢幕截圖的微縮版本。 每個檔案皆採用標準 JPG 格式，大多數商業點陣圖編輯器均可開啟。 使用「螢幕截圖」按鈕時，系統會自動產生帶有時間和日期的檔案名稱。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視 EK80 表示方式底部的 螢幕截圖 頁籤。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇螢幕截圖頁籤以開啟螢幕截圖瀏覽器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	按兩下要放大的影像。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「返回瀏覽器」以關閉影像。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	要恢復 EK80 正常操作，請選擇底部欄上的任何其他頁籤。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        螢幕截圖瀏覽器描述

                        螢幕截圖按鈕描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               存取螢幕截圖影像並予以刪除、移動或複製
儲存螢幕截圖影像後，您可能也會需要加以刪除、複製、或從主機移動到獨立的儲存裝置。

               
                  
                     先決條件
此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                     您需要一個數據儲存裝置。 這通常是大容量 USB 隨身碟或小型可攜式硬碟。 也可以將主機連接到網路，並將檔案複製到伺服器。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	準備數據儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	檢視 EK80 表示方式底部的 螢幕截圖 頁籤。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇螢幕截圖頁籤以開啟螢幕截圖瀏覽器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在瀏覽器中，選擇「開啟影像資料夾」以開啟作業系統資料夾。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用作業系統的功能刪除檔案，或將檔案複製或搬移到儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	關閉檔案管理員公用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	要恢復 EK80 正常操作，請選擇底部欄上的任何其他頁籤。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        螢幕截圖瀏覽器描述

                        螢幕截圖按鈕描述

                     

                  

               

            

         

         

      


            設定回波圖表示方式

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇要使用的回波圖類型

                     在底部欄選擇回波圖視圖

                     變更回波圖視圖大小

                     定義 ping (傳輸) 模式

                     選擇用於呈現回波圖的顏色

                     在回波圖對話框中調整 TVG

                     選擇回波圖中的水平刻度

                     在回波圖中增加刻度標籤

                     在回波圖中增加水平深度線

                     在回波圖中增加可變深度線

                     增強回波圖中的底部輪廓

                     在回波圖中增加垂直標記線

                     在回波圖表示方式中增加自動拖網線

                     在回波圖表示方式中增加手動拖網線

                     在回波圖中添加評論和註解

                     在回波圖中增加單一文字註解

                     監控客戶端電腦的測量操作

                  

               

            

            

         

      



               選擇要使用的回波圖類型
EK80支援多種不同的回波圖類型。 每個回波圖都顯示在 EK80 表示方式的單獨視圖中。 請使用回波圖對話框來選擇要在 EK80表示方式中檢視的回波圖類型，。

               
                  
                     景況
使用此功能，選擇要在目前 (「啟用」) 視圖中檢視的回波圖類型。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水面若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。 由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部輪廓將隨實際深度而變化。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。 由於該回波圖是以底部做為參考，因此海面將隨實際深度而變化，而底部則描繪為平坦形狀。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海中若要觀察從海面下任何距離開始往下延伸到海底的水柱，主要是使用海中回波圖，但回波圖中不會顯示底部輪廓。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	拖網拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 在產生拖網回波圖時，必須用到這項資訊。 拖網回波圖會參考頭繩深度，涵蓋拖網的垂直開口。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「回波圖」對話框的左側，選擇「回波圖」以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用Echogram Type功能選擇要套用於所選視圖的類型。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     請視需要調整範圍和開始範圍設定。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作

                        回波圖：回波圖頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在底部欄選擇回波圖視圖
EK80 表示方式的底部欄可供選擇要查看的回波圖視圖，以及這些視圖的組織方式。 底部欄上可用的頁籤數量，取決於 EK80 的頻道數量。

               
                  
                     景況
底部欄隨時可用。 底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

                     底部欄上可用的頁籤數量，取決於 EK80 的頻道數量。 兩個頁籤「群組」可供選擇頻道和視圖。 此範例顯示雙頻道的 EK80。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     底部欄上的頁籤可供控制回波圖表示方式。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	選擇表示方式模式如需在 EK80 表示方式中同時查看所有回波圖頻道，有三種表示方式模式可供選用。 三個頁籤會以垂直、水平或矩形行列等形式，來排列回波圖視圖。

                                    僅當 EK80 使用兩個以上的頻道時，才會顯示垂直和水平頁籤。 僅當使用三個以上的頻道時，才會顯示方形頁籤。

                                    預設情況下，EK80 表示方式會自動排列回波圖視圖。 您可以點擊並拖動每個視圖上的邊框以變更其大小。 其他視圖的大小也會相應減少。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	選擇個別回波圖頻道各頻道皆顯示一個專用頁籤。 頻道標記了使用中的探頭名稱。 這是您安裝探頭時的自訂名稱。 在 EK80 表示方式中選擇特定探頭頁籤，即可僅檢視該頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	觀察 EK80 底部的底部欄表示方式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇適當的頁籤以設定回波圖視圖的表示方式。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	
                                                   A
                                                
                                                	選擇「方形」 ，「垂直」或「水平」，依此排列回波圖視圖。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	
                                                   B
                                                
                                                	點擊探頭的名稱，以查看相關的回波圖。 系統會隱藏其他頻道的回波圖。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖對話框

                        底部欄描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更回波圖視圖大小
您可以在 EK80 的表示方式中，調整個別回波圖的視圖大小。

               
                  
                     景況
每個回波圖視圖的實體尺寸可以分別變更。 視圖大小若變更，其中內容也會自動調整，以充分善用空間。 若選擇底部欄任一頁籤，您所做的修改隨即取消。

                     提示顯示兩個以上的回波圖時，您可以使用配置對話框來決定回波圖頻道的顯示順序 (從上到下或從左到右)。

                        EK80 表示方式的底部欄可供選擇要查看的回波圖視圖，以及這些視圖的組織方式。 底部欄上可用的頁籤數量，取決於 EK80 的頻道數量。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標移動到兩個回波圖視圖之間的邊界線。
                                    注意游標形狀的改變，其目前顯示為兩條平行線，箭頭指向側面或上/下。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	變更視圖的大小。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	點擊並按住滑鼠左鍵。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	移動滑鼠或滾動滑鼠滾輪，注意邊界線是否移動。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	邊界線移動到所需位置時，請鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖對話框

                        底部欄描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義 ping (傳輸) 模式
您可以輕易控制 EK80 將聲能(「ping」) 傳輸到水中的週期。 您可以完全停用通信功能、將其設定至最高運作速率，或選擇定時間隔。

               
                  
                     景況
一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 此功能可讓您控制傳輸的行為 (「ping」)。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果選擇單一 Ping，則可以透過點擊 Ping 按鈕上的 ping 符號來傳輸單一 ping。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果選擇間隔，則必須使用Ping 間隔功能定義每個「ping」之間的時間。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	若選擇最大，EK80 會盡量頻繁進行傳輸 (「ping」)。
                              

                           
                        

                     

                     注在科研任務中，請選擇「間隔」，並根據測量要求設定「Ping間隔」。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「操作」功能表上，將「Ping」設定為開啟。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇正確的符號以開始「ping」。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇左側符號以停止「ping」。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕的中間以開啟按鈕功能表。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將  Ping 模式設定至最大值。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    這將使 EK80 以最大 ping 率進行 ping (「速度」)。 每次 ping 的時間間隔 (「ping 率」) 主要取決於目前範圍。 在特定系統中，主機 效能偏低和/或硬碟較慢，可能會降低 ping 率。 主機 與週邊設備通訊的速度，也可能對 ping 率產生影響。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將  Ping 模式設定至間隔。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	指定每個「ping」之間的間隔。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「Ping 間隔」按鈕的任意一側 (+ 或 -) 以選取每次「ping」之間所需的時間。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Ping 間隔」以開啟並輸入每次「ping」之間所需的時間。
                                                   選擇按鈕的任一側選擇參數值。選擇按鈕的中間將其開啟。 若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                                                   您也可以選擇 (並按住) 按鈕的中間來變更值，並將游標向側面移動。將游標向左移動可減少值，向右移動可增加值。當按鈕顯示所需的值，即可釋放滑鼠按鈕。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	將  Ping 模式設定至單一 Ping。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「Ping」按鈕右側的「ping」符號以傳輸單一「ping」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇用於呈現回波圖的顏色
系統預定義了數種不同色標度，供回波圖表示方式使用。 您可以輕易選擇要使用的顏色。 表示方式顏色不會影響 EK80 的操作效能。 「顏色設定」對話框控制 EK80 表示方式的顏色。 這包括調色板 (「外觀」)、使用的顏色數量和色標度。

               
                  
                     景況
所使用的色標度主要取決於環境照明條件、回波性質、個人經驗和偏好。

                     請記住，在 12 種顏色的基本刻度中，每種不同的顏色各代表 3 dB 的回波訊號強度範圍。 這表示回波強度每加一倍，就會選擇下一個顏色。

                     提示系統依預設提供 64 或 12 種回波顏色，以及一系列調色板。 選擇頂部欄上的「色標度」即可隨時檢索色標度。 所選顏色顯示於 EK80 表示方式底部。

                     

                     EK80 表示方式的解析度已大幅改善，適合選用多種顏色， 並且更容易區分不同大小和/或目標強度的各種回波差異。

                     提示[image: Image]

                        您可以透過「色標度」設定值來調整回波強度範圍。這些是從「色標度」資訊窗格予以開啟。您可以在「啟用」功能表上的「資訊窗格選項」對話框中找到相同的設定。

                     

                     可以使用下列色標度。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	12 色
                                 	聲納顏色
                                 	平滑 ES
                                 	灰度
                                 	BI500 顏色
                              

                              
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                              

                              
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                     細緻測深儀刻度是依據標準的 12 色標度而制定。系統在這些刻度之間添加其他顏色，以實現「更平滑」的顏色轉換。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顏色設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇要使用的顏色數目。
                                    注若要套用預定義的色標度，則必須選擇 64 種顏色。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要使用的色標度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以預覽您的選擇。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「顏色設定」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖對話框中調整 TVG
時變增益 (TVG) 可透過「回波圖」對話框或「啟用」功能表的「TVG」功能加以定義。

               
                  
                     景況
聲學脈衝經水傳輸時，會逐漸失去能量。 探頭和目標之間的距離越大，能量損耗就越多。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	幾何擴散: 聲能傳輸時，會擴散形成圓形波束； 此波束的寬度隨著目標的實體距離而增加。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	吸收損耗: 根據鹽度和溫度，水會吸收若干傳輸能量。 吸收損耗隨著目標的實體距離而增加。
                              

                           
                        

                     

                     幾何擴散和吸收作用都會影響回波訊號。 因此這些因素通常稱為「雙向傳輸損耗」。

                     TVG (時間可變增益) 補償旨在抵消幾何擴散和吸收損耗的自然現象。 在 EK80 中，TVG 補償是使用數位訊號處理軟體。

                      TVG 補償呈現為對數曲線的形式。 您可以從一系列曲線中進行選擇。 每條曲線都有不同的斜率，從而產生不同的增益補償。 每條曲線藉由方程式 X log TVG 來識別。 係數「X」是整數。 「X」的典型值為 10 至 40。

                     有數種 TVG 補償設定可供使用。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Pr (無 TVG): 並未採用 TVG 補償。 此設定幾乎從未採用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Sv (20 log R): 體積後向散射強度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Sp (40 Log): 點後向散射強度。
                              

                           
                        

                     

                     注您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。 通常，必須先點擊以「啟用」所選的回波圖，再選擇您要使用的設定。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊所要變更的回波圖視圖。
                                    這項操作會「啟用」視圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在回波圖對話框中，選擇回波圖頁籤以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇所需的 TVG (時間可變增益)  設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        TVG 功能

                        關於聲波傳播

                        回波圖：回波圖頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇回波圖中的水平刻度
水平刻度用於控制回波圖在 EK80 表示方式中從右至左移動得多「快」。 您可以在「回波圖」對話框的「水平軸」頁面上變更水平刻度。

               
                  
                     景況
回波影像從右向左穿過 EK80 表示方式。 在「水平軸」頁面上，您可以選擇回波圖的水平刻度。 這控制了回波圖的「速度」。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	距離回波圖的水平刻度取決於航行距離。 選擇解析度和單位。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	時間回波圖的水平刻度取決於時間。 選擇解析度和單位。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Ping回波圖的水平刻度取決於已完成的通信 (「ping」) 次數。 選擇「視圖大小」以指定水平像素數數目，此可定義所顯示的水平 ping 數 (每像素 1 個 ping)

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	速度回波圖的水平刻度取決於您選擇的相對速度。 使用標尺來選擇速度。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「回波圖」對話框的左側，選擇「水平軸」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇要使用的水平刻度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖：水平軸頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖中增加刻度標籤
要識別回波圖視圖的水平刻度，可啟用刻度標籤。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]
小標籤顯示在回波圖的左下角和右下角。 這些標籤可能顯示時間或距離，藉此識別回波圖的水平軸。 您可以隱藏視圖中的標籤。

                     下列標籤選項可供使用。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無：隱藏標籤
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	自動：自動設定水平刻度
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	時間：依時間定義水平刻度。回波圖右下角顯示目前時間 (現在)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	距離：依距離定義水平刻度。回波圖右下角顯示距離為 0 浬 (起始點)。
                              

                           
                        

                     

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「回波圖」對話框的左側，選擇「水平軸」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇要使用的標籤。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖：水平軸頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖中增加水平深度線
啟用時，系統會採用現有的前景色，在回波圖內繪製等距水平刻度線，白晝時為黑色，夜間則為白色。

               
                  
                     景況
最多可以選擇 10 條刻度線。 刻度線計數設定為 0 時，不繪製任何刻度線。

                     注這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在回波圖對話框的左側，選擇 「測線」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「刻度」以啟用該項功能，並選擇您希望看到幾條刻度線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖：「測線」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖中增加可變深度線
「可變深度線」功能提供附有深度讀數的水平線。在回波圖視圖中上下移動此線，即可讀取深度。

               
                  
                     景況
啟用後，水平深度線會出現在回波圖中。 要移動深度線，請點擊並上下拖曳。 線的深度顯示在回波圖左側的小方框中。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在回波圖對話框的左側，選擇 「測線」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「可變深度」以在回波圖中增加深度線。
                                    要移動深度線，請點擊並上下拖曳。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖：「測線」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               增強回波圖中的底部輪廓
可以套用某些視覺增強功能，來改善底部的識別效果。 請使用回波圖對話框中的測線頁面來操作這些增強功能。

               
                  
                     景況
下列增強功能可用來強化底部輪廓的可讀性。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底線 可在回波圖中增加底線，以加強底部探測的視覺化效果。 其顯示為沿底部輪廓延伸的細線。 此線是以現有的前景色繪製。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	白線可在回波圖中增加白線，以加強底部探測的視覺化效果。 其顯示為當前背景色粗線 (通常為白色)，沿底部輪廓延伸。 此線不會刪除資訊，只是向下「推送」回波資訊，使底部更清晰可見。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     白線和底線功能可以同時使用。

                     注這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在回波圖對話框的左側，選擇 「測線」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	依個人偏好選擇白線和/或底線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖：「測線」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖中增加垂直標記線
為了建立水平刻度，您可以在回波圖中增加短的垂直標記線。 這些線段可用於測量時間或距離。

               
                  
                     景況
可以使用以下選項。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無: 未顯示任何垂直標記。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	時間: 每隔特定分鐘數，回波圖的上就會出現一條短垂直線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	距離: 每隔指定的浬數，回波圖上半部就會出現一條短垂直線。
                              

                           
                        

                     

                     注這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在回波圖對話框的左側，選擇 「測線」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇要使用的垂直標記線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        回波圖：「測線」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖表示方式中增加自動拖網線
拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。

               
                  
                     先決條件

                     為了自動呈現拖網線，必須將相容的拖網系統連接到 EK80。 已部署設置有相關感應器的拖網。

                  

                  
                     景況
Simrad ITI (整合式拖網儀器) 系統可以連接到 EK80。 與 ITI 系統的通信是根據 NMEA 及專屬電報，並且所有必要參數都會自動定義。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在回波圖對話框的左側，選擇 「測線」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「拖網」，讓回波圖表示方式中顯示拖網線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「拖網」頁面

                        回波圖：「測線」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖表示方式中增加手動拖網線
當您使用拖網時，EK80 可以在回波圖中繪製上方及下方拖網線。

               
                  
                     景況
Simrad ITI (整合式拖網儀器) 系統可以連接到 EK80。 與 ITI 系統的通信是根據 NMEA 及專屬電報，並且所有必要參數都會自動定義。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。

                     如果使用另一個拖網或捕獲監控系統，且此系統未自動提供拖網開口和/或拖網距離，則必須手動輸入值。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「拖網」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用微調框來提供拖網開口的高度。
                                    如果您的主機有連接電腦鍵盤，您可以在微調框中按兩下，然後鍵入新值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用微調框來提供從船舶到拖網的距離。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     為了看見回波圖表示方式中的拖網線，它們必須在「回波圖」對話框中啟用。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「拖網」頁面

                        回波圖：「測線」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖中添加評論和註解
研究回波圖時，加上個人備註通常很有助益。 可以在回波圖中增加數種不同的註解類型。 在回波圖對話框中啟用此功能後，它們就會顯示在回波圖中。

               
                  
                     景況
使用「註解」頁面輸入註解並插入回波圖中。 備註可用於識別特定事件，例如特定回波、異常底部條件，或僅用於追蹤時間或距離。 「註解」頁面位於「安裝」對話框。

                     回波圖對話框中的測線頁面可讓您在回波圖中啟用或停用註解。 回波圖只能在正常操作模式下增加註解。

                     儲存原始數據時，已定義的註解將儲存為註解數據包。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「註解」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	指定要使用的註解以及要如何觸發它們。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在要變更的回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	選擇「回波圖」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「回波圖」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇測線頁籤以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要在回波圖中顯示的註解類型。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	套用所做變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若要將所選設定僅套用至啟用中的回波圖視圖，請選擇「套用」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        手動註解對話框

                        註解頁面

                        事件按鈕描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               在回波圖中增加單一文字註解
在回波圖上加入文字註解，可能是一項實用的做法。 可透過「手動註解」對話框使用此功能。

               
                  
                     景況

                     可以在回波圖中增加數種不同的註解類型。 回波圖只能在正常操作模式下增加註解。

                     提示使用「註解」頁面輸入註解並插入回波圖中。 「註解」頁面位於「安裝」對話框。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在相關回波圖視圖中按一下。
                                    這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「手動註解」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在框中鍵入任何文字。
                                    方框大小將根據文字的長度進行調整。

                                    如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」將註解置入回波圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「取消」以關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        手動註解對話框

                        註解頁面

                        事件按鈕描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               監控客戶端電腦的測量操作
您可以使用 EK80 客戶端應用程式，來監控在 EK80 上進行的測量操作。

               
                  
                     先決條件

                     您需要一部電腦來監控測量操作。 這部電腦必須與 EK80 主機的同一個區域網路連線。 這部電腦必須能夠執行 EK80 客戶端程式。

                  

                  
                     景況

                     EK80 客戶端應用程式與 EK80 之間的通信，可以使用船舶的區域網路來進行。

                     以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 執行 EK80 客戶端應用程式的電腦則為「客戶端」。

                     客戶端電腦必須知道伺服器電腦的乙太網路位址，才能進行通信。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「客戶端伺服器組態」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「伺服器模式」，以「伺服器」模式啟動 EK80 主機。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「IP 位址」。
                                    這是位於主機中乙太網路介面轉接器的網際網路協定 (IP) 位址。 通常，每一個乙太網路轉接器都有唯一 IP 位址，即使支援多個網路連接埠也是如此。 若您有多個乙太網路轉接器，可參考系統提供的可用位址清單。

                                    請選擇您要在主機上使用哪一種乙太網路轉接器與客戶端電腦通信。 當 EK80 客戶端應用程式啟動時，這個乙太網路位址會出現在開啟的對話框中讓您連線。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在您的電腦上啟動 EK80 客戶端程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	程式開始後，請選擇適用於 EK80 主機的 IP 位址來建立連線。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            使用資訊窗格來收集回波的數據

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     提高資訊窗格的可見性

                     擷取最新的回波圖歷史

                     停用自動回波圖歷史攝錄

                     變更 EK80 表示方式中的色標度

                     開啟深度資訊窗格以讀取目前深度

                     調查底部特徵

                     變更「TS 直方圖」資訊窗格的計算參數

                     調查生物質量

                     變更「生物質量」資訊窗格的計算參數

                     建立一個包含來自多個頻道之回波數據的「Sv(f)」資訊窗格

                     監控深度圖層中的數字資訊

                     使用「變焦」資訊窗格研究回波圖中的詳細資訊

                     監控電源電壓

                  

               

            

            

         

      



               提高資訊窗格的可見性
資訊窗格開啟時，會呈現透明的視覺效果。 此透明度可讓您查看窗格後面的回波圖數據，但也可能會降低其中資訊的可見度。

               
                  
                     景況
EK80 的資訊窗格可以放在表示方式視圖頂部的任何位置。

                     為避免遺漏資訊，窗格具有透視功能。 「透明」功能可以控制透明度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                    要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側，然後觀察背景顏色是否發生變化。選擇左側的 [-] 減少設定值，或選擇右側的 [+] 增加設定值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        透明功能

                        「色標度」資訊窗格描述

                        深度資訊窗格描述

                        「底部硬度」資訊窗格描述

                        「TS (目標強度) 直方圖」資訊窗格描述

                        「目標位置」資訊窗格描述

                        「TS(f)」資訊窗格描述

                        「生物質量」資訊窗格描述

                        「Sv(f)」資訊窗格描述

                        「數字」資訊窗格描述

                        變焦資訊窗格描述

                        「收發器電源供應」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               擷取最新的回波圖歷史
歷史資訊窗格可讓您查看先前記錄的回波描記序列。

               
                  
                     景況

                     「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                     注歷史檔案的數量有所限制。 達到最大檔案數目後，最新的回波圖影像會覆蓋最舊的影像。 歷史功能仍可供快速查看數小時以內的回波圖。

                     

                     每次將歷史檔案儲存到硬碟時，ping 都可能會中斷。 因此可以停用歷史記錄功能。 此功能位於輸出對話框的檔案設定頁面上。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上選擇「歷史」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    為了顯示已記錄的回波圖，回波圖表示方式分為兩部分。 右側顯示啟用中的回波圖，而左側顯示歷史記錄。移動表示方式底部的滑桿按鈕，以查看影像的完整範圍。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	再選擇一次「歷史」，關閉這項功能。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        歷史資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               停用自動回波圖歷史攝錄
「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 每次將歷史檔案儲存到硬碟時，ping 都可能會中斷。 因此可以停用歷史記錄功能。

               
                  
                     景況

                     歷史資訊窗格可讓您查看先前記錄的回波描記序列。 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	取消選擇「歷史」底下的「歷史紀錄」，停用這項功能。
                                    注如果在停用歷史記錄功能狀態下開啟歷史記錄資訊窗格，則顯示的資訊會反映停用之前最後一次記錄的回波。 若一段時間之後再啟用歷史記錄功能，ping 序列會出現「漏洞」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「記錄 RAW」功能

                        記錄指標描述

                        重播欄描述

                        檔案設定頁面

                        歷史資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更 EK80 表示方式中的色標度
色標度資訊窗格顯示 EK80 表示方式目前使用的色標度。 它還可讓您變更顯示的回波強度。

               
                  
                     景況
EK80 採用的色標度旨在反映回波強度。 回波強度的測量值是以分貝 (dB) 為單位。 在 12 色的基本色標度中，每種顏色表示 3dB 級距。 因此全部刻度範圍共有 36 dB。 EK80 的動態範圍遠大於此。 色標度參數可供變更色標度範圍下限，以便匹配目前回波。

                     提示即使「色標度」資訊窗格關閉，底部欄仍會顯示色標度。

                     

                     您選擇的色標度不會影響增益設定。 色標度僅控制 EK80 回波數據的視覺表示方式。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上，選擇相應的按鈕以開啟資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	點擊資訊窗格的右下角，然後拖動到所需的大小。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	檢視資訊窗格顯示的資訊。
                                    EK80 的動態範圍是 140 dB。 這代表 EK80 可以接收很強和很弱的回波。 當然，我們無法將所有回波同時呈現在顯示畫面上，因為這樣會使顏色變得一團亂。

                                 

                                 
                                    系統依預設提供 64 或 12 種回波顏色，以及一系列調色板。 使用 12 種顏色會形成一個 36 dB 的總範圍，使每一種顏色皆呈現 3 dB 的強度。 每一種顏色 (3 dB) 皆代表成倍的回波強度。 使用 12 種顏色時，顏色範圍是 36 dB，顏色是灰色到棕色。 灰色代表最弱的回波，而棕色代表最強的回波。 比棕色更強的回波仍以棕色表示，而比灰色還弱的回波則不會顯示。 使用 64 種顏色時，每一種顏色皆代表大約 0.5 dB 的回波強度。

                                    「顏色設定」對話框可讓您選擇多個色標度，以用於 EK80 的回波表示方式。 所使用的色標度主要取決於環境照明條件、回波性質、個人經驗和偏好。 EK80 表示方式的解析度已大幅改善，適合選用多種顏色， 並且更容易區分不同大小和/或目標強度的各種回波差異。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     「資訊窗格選項」對話框可讓您變更用於在資訊窗格中顯示數據的操作參數。 要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「色標度」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               開啟深度資訊窗格以讀取目前深度
您可以輕易在深度資訊窗格中讀取目前水深。

               
                  
                     景況
[image: Image]

                     「深度」資訊窗格提供目前回波圖視圖中的水深。 如果開啟了多個回波圖視圖，則可以在每個視圖中可顯示一個窗格。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊所要變更的回波圖視圖。
                                    這項操作會「啟用」視圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上，選擇相應的按鈕以開啟資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	點擊資訊窗格的右下角，然後拖動到所需的大小。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	檢視資訊窗格顯示的資訊。
                                    顯示所選頻道的深度測量值。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 預設情況下，深度以米為單位顯示。 您可以在「單位」頁面變更測量單位。 「單位」頁面位於「安裝」對話框。

                                 

                                 
                                    提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。 使用專用的底部探測功能。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇資訊窗格右上角的「設定」以變更窗格參數。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    在「深度」資訊窗格中選擇「設定」，即可開啟「資訊窗格選項」對話框中的「色標度」頁面。 底部探測參數的用途，是定義在 EK80 操作期間最可能使用的上下方深度限制。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        底部探測對話框

                        深度資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               調查底部特徵
底部硬度資訊窗格顯示目前底部反射率， 這表明了底部的硬度條件。 請使用目前 ping 中的底部回波強度計算該值。

               
                  
                     景況
資訊窗格顯示的底部硬度，是由所選視圖中的最新 ping 所測得。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上，選擇相應的按鈕以開啟資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	點擊資訊窗格的右下角，然後拖動到所需的大小。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	檢視資訊窗格顯示的資訊。
                                    刻度左側顏色表示柔軟底部，而右側顏色表示較硬的底部。 硬度色標度中的垂直線則定位了最新的 ping。 系統也會顯示目前反射率的測量值 (以 dB 為單位)。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「底部硬度」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更「TS 直方圖」資訊窗格的計算參數
「計算時間間隔」設定可定義計算「TS 直方圖」資訊窗格中呈現之資訊所用的參數。 您可以根據航行距離、經過時間或回波圖視圖的一部分加以計算。

               
                  
                     景況

                     生物質量與體型分佈值是根據 EK80 所收集的回波數據加以計算。 請使用「計算時間間隔」設定來限制這些計算所用的來源數據。 您可以根據下列幾項所收集的數據加以計算：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	某個指定時間範圍內
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	從定義的 Ping 數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	從建立目前視圖一部分所用的數據
                              

                           
                        

                     

                     「計算時間間隔」參數可從 EK80 使用者介面中的兩個地方存取。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	該頁面將在資訊窗格選項對話框中開啟。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	該對話框是使用「設定」功能表上的「計算時間間隔」按鈕加以開啟。
                              

                           
                        

                     

                     無論您是使用頁面或對話框參數皆相同。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「計算時間間隔」以開啟該對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整設定以滿足您的要求。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「計算時間間隔」對話框

                        「TS (目標強度) 直方圖」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               調查生物質量
「生物質量」資訊窗格會顯示目前回波圖視圖中生物質量的索引。 生物質量索引和以 m2/nmi2 為單位的 NASC (航海區域散射強度) 相同。

               
                  
                     景況
「生物質量」資訊窗格中所顯示的數字，是計算得出的索引。

                     提示生物質量線可讓您在回波圖中監控目前生物質量。 這項功能可在回波圖上畫出極粗且顏色鮮豔的曲線。 生物質量線可顯示為每一個個別 Ping 測量的生物質量。 您可以配合回波圖上的垂直空間來變更曲線刻度。 若要啟用生物質量線功能和變更刻度，請使用「回波圖」對話框中的「測線」頁面。

                     

                     您可以將生物質量索引轉換為重量 (例如，公噸)。 根據您在不同漁場實際使用 EK80 的經驗，只要知道魚的品種及其大小，即可快速估出重量。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上，選擇相應的按鈕以開啟資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	點擊資訊窗格的右下角，然後拖動到所需的大小。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	檢視資訊窗格顯示的資訊。
                                    EK80 記錄了所有小自浮游生物大至鯨魚的目標。生物質量值代表您的波束裡面目前有多少魚量。每一條魚都會發射一個回波，而所有這些登錄的回波總和，會以一個數字表示。較小的微生物 (例如浮游生物) 也會發射回波，只是這些回波太弱，對於總生物質量幾乎沒有影響。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「生物質量」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更「生物質量」資訊窗格的計算參數
「計算時間間隔」設定可定義計算生物質量所用的參數。 您可以根據航行距離、經過時間或回波圖視圖的一部分加以計算。

               
                  
                     景況

                     生物質量與體型分佈值是根據 EK80 所收集的回波數據加以計算。 請使用「計算時間間隔」設定來限制這些計算所用的來源數據。 您可以根據下列幾項所收集的數據加以計算：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	某個指定時間範圍內
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	從定義的 Ping 數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	從建立目前視圖一部分所用的數據
                              

                           
                        

                     

                     「計算時間間隔」參數可從 EK80 使用者介面中的兩個地方存取。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	該頁面將在資訊窗格選項對話框中開啟。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	該對話框是使用「設定」功能表上的「計算時間間隔」按鈕加以開啟。
                              

                           
                        

                     

                     無論您是使用頁面或對話框參數皆相同。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「計算時間間隔」以開啟該對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整設定以滿足您的要求。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「計算時間間隔」對話框

                        「生物質量」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               建立一個包含來自多個頻道之回波數據的「Sv(f)」資訊窗格
「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 若要向「Sv(f)」資訊窗格中的多個頻道收集資訊，可以使用「複合檢視設定」功能，「合併」來自數個頻道的回波數據。

               
                  
                     先決條件

                     您 EK80 表示方式中的頻道必須多於一個，才能開啟這個對話框。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                  

                  
                     景況

                     「複合檢視設定」對話框會列出所有您的目前頻道。 啟動時，會建立一個專用視圖來容納資訊窗格以及一個回波圖。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「複合檢視設定」以開啟該對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	請在對話框左側，選擇複合的「Sv(f)」資訊窗格中要包含哪些頻道。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	然後在右側選擇專用頻道視圖中要包含哪一個頻道。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「Sv(f)」資訊窗格描述

                        複合檢視設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               監控深度圖層中的數字資訊
「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]
一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。

                     當建立一個圖層時，它會用兩條水平線畫在回波圖中。這些線標示上方和下方深度設定。如果您只有一個圖層，它會一直「啟用」，並且用紅色線顯示。如果您有多於兩個圖層，「啟用」圖層會用紅色線顯示，而其它則用黑色線顯示。

                     背景圖層預設會從「主要」功能表上所選的範圍中收集所有數據。除非您指定自己的圖層，否則各種資訊窗格所呈現的所有數據均由此背景圖層計算出來。然而，假使選擇大範圍 (如在背景圖層中)，則數據將不會非常精確。

                     注這些圖層是 EK80 的關鍵功能。在正常操作期間，請確定您知道您已建立的圖層，並且所要求的圖層已啟用以將資訊送入資訊窗格。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上選擇「數字」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「數字」資訊窗格開啟。 來自目前「啟用」圖層的資訊，是以紅色文字顯示。 「數字」資訊窗格中的資訊，是收錄在可摺疊的清單中。 每一份清單都可以使用左側的小三角形加以開啟或關閉。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇不同的圖層。
                                    如果您只有一個圖層就沒有關係，因為它會一直「啟用」。 如果您有兩個以上的圖層，則有兩種方式可以執行：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在回波圖的兩個圖層指示線之間按一下。
                                                   線的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「數字 」資訊窗格中選擇相關的圖層資訊。
                                                   圖層數據的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	檢視資訊窗格顯示的資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        新建圖層對話框

                        圖層屬性對話框

                        「 刪除圖層」功能

                        「探頭」清單

                        「環境」清單

                        「背景圖層」清單

                        「圖層」清單

                        回波圖視圖的深度層

                        「數字」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用「變焦」資訊窗格研究回波圖中的詳細資訊
如果需要放大回波圖的一部分以研究細節，可以使用「變焦」資訊窗格。

               
                  
                     景況
「變焦」資訊窗格可讓您放大目前回波圖的選定區域。 開啟「變焦」資訊窗格後，回波圖中的變焦區域會顯示為虛線矩形。 此變焦區域的大小可以變更，矩形亦可移動到啟用中視圖內的任何位置。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	變焦資訊窗格
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	變焦矩形可用於定義變焦區域大小
                              

                           
                        

                     

                     在此螢幕截圖中，變焦區域矩形位於變焦資訊窗格附近。但是，此窗格和變焦區域可分別放在已啟用視圖中的任意位置。

                     每一個「變焦」資訊窗格都有輸出資訊。 開啟「生物質量」和/或「體型分佈」資訊窗格之後，您會自動接收來自所開啟的每一個「變焦」資訊窗格的資訊。 

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上，選擇相應的按鈕以開啟資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將變焦矩形定位在回波圖中您要調查的區域上。
                                    按一下矩形的中間，並按住滑鼠按鈕。將它拖曳到您所要求的位置。然後鬆開滑鼠按鈕。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	按一下變焦矩形的角落，然後透過拖曳將它調整成您所要的大小。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	控制變焦區域的行為。
                                    使用「船舶固定區域」來控制變焦功能的操作方式。 建立矩形變焦區域後，其可跟隨回波圖向左移動，或保持不動。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	啟用「區域固定到船舶」功能後，變焦區域會固定置於回波圖上。 由於回波會在此區域內移動，因此也會在變焦資訊窗格中移動。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	關閉「區域固定到船舶」功能後，變焦區域「跟隨」回波圖從右向左移動。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        變焦資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               監控電源電壓
收發器電源資訊窗格顯示目前供給收發器的電源電壓。 若您以電池來操作 EK80，這項功能非常實用。

               
                  
                     景況
如果 EK80 是以電池供電 ，強烈建議隨時注意電源電壓。 EK80軟體會測量收發器的電源電壓，並將結果自動傳回收發器電源資訊窗格。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	只要電源電壓保持在 11.5 和 15 Vdc 之間，收發器就能正常運作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果電源電壓下降到 10 到 11.5 Vdc 之間，收發器可運作，但是EK80 會發出訊息，說明電源電壓偏低。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果電源電壓降至 10 Vdc 以下，則收發器將停止運作。此時 EK80 會發出另一條訊息通知您。
                              

                           
                        

                     

                     一個資訊窗格可以顯示 EK80 系統上所有使用中收發器的電源電壓。 此資訊窗格會顯示所有透過通信連結將這項資訊廣播到主機 之收發器的電源電壓。 這些收發器包括寬頻收發器 (WBT) 和通用收發器 (GPT)。 WBT Mini 和 WBT Tube 收發器也在支援之列。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上，選擇「收發器電源供應」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	請根據個人喜好變更實體尺寸和形狀。
                                    點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用「透明度」功能，可以控制「透過」資訊窗格所能看到的內容多寡。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。 「透明」功能位於「顯示」功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「收發器電源供應」資訊窗格描述

                        BITE：收發器頁面

                     

                  

               

            

         

         

      


            對回波圖視圖中的深度層進行作業

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     建立新深度層

                     修改現有深度層的屬性

                     刪除深度層

                     監控深度圖層中的數字資訊

                  

               

            

            

         

      



               建立新深度層
不同的物種經常會佔據不同深度層。這些層可以用鹽度或溫度來定義，或者單純用環境光或食物可取得性來定義。為了研究這些物種，EK80 支援「圖層」功能。利用此功能，您可以在水柱中建立自己的深度層以改進分析所需的動態數據。 您可以在 EK80 上建立您想要數量的深度層。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]
圖層會用於由在水柱中特定深度範圍內收集的回波數據來計算出各種值。

                     背景圖層預設會從「主要」功能表上所選的範圍中收集所有數據。除非您指定自己的圖層，否則各種資訊窗格所呈現的所有數據均由此背景圖層計算出來。然而，假使選擇大範圍 (如在背景圖層中)，則數據將不會非常精確。

                     一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「新建圖層」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「新建圖層」對話框開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇圖層類型。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	水面: 圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 如果此值淺於圖層的指定下方範圍，則圖層向下會受到探測底部深度所限制。 沒有底部探測的「Ping」在計算中會被忽略。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	海中: 圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 圖層向下不會受到探測底部深度所限制。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	底部: 圖層的範圍設定均以底部為參考基準。 圖層向下會受到探測底部深度所限制。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	定義開始深度和圖層的深度範圍。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	開始相對水面: 當選擇「水面」或「海中」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於水面的深度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	開始相對底部: 當選擇「底部」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於底部的深度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	範圍: 此參數控制層的垂直深度範圍。 正值一律向下。 例如，相對於底部的開始範圍為 -10 m，則表示高於底部 10 m。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	設定「合併」參數以符合您的需求。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     當建立一個圖層時，它會用兩條水平線畫在回波圖中。這些線標示上方和下方深度設定。如果您只有一個圖層，它會一直「啟用」，並且用紅色線顯示。如果您有多於兩個圖層，「啟用」圖層會用紅色線顯示，而其它則用黑色線顯示。

                  

                  
                     進一步的要求

                     您建立的任何圖層預設會同時套用到所有回波圖視圖中。

                     在回波圖中，您可以在回波圖視圖中按一下圖層線之間的區域來選擇 (「啟用」) 它。 啟用圖層會用紅色邊界線顯示。 資訊窗格中所顯示的資訊僅反映來自目前「啟用」圖層中的回波數據。

                     「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        新建圖層對話框

                        圖層屬性對話框

                        「 刪除圖層」功能

                        「探頭」清單

                        「環境」清單

                        「背景圖層」清單

                        「圖層」清單

                        回波圖視圖的深度層

                     

                  

               

            

            

         

      



               修改現有深度層的屬性
您可以在 EK80 上建立您想要數量的深度層。 一旦製作出深度層，您就可以使用「圖層屬性」對話框來變更其屬性。

               
                  
                     景況
當建立一個圖層時，它會用兩條水平線畫在回波圖中。這些線標示上方和下方深度設定。如果您只有一個圖層，它會一直「啟用」，並且用紅色線顯示。如果您有多於兩個圖層，「啟用」圖層會用紅色線顯示，而其它則用黑色線顯示。

                     「 圖層屬性」對話框用於變更所選 (「啟用」) 深度層的目前屬性。 如果您只希望變更「開始相對水面」、「開始相對底部」或「範圍」設定，請選擇「啟用」圖層中的邊界線並上下拖曳。

                     提示「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇「啟用」的圖層。
                                    如果您只有一個圖層就沒有關係，因為它會一直「啟用」。 如果您有兩個以上的圖層，則有兩種方式可以執行：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在回波圖的兩個圖層指示線之間按一下。
                                                   線的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「數字 」資訊窗格中選擇相關的圖層資訊。
                                                   圖層數據的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	如果您只希望變更「開始相對水面」、「開始相對底部」或「範圍」設定，請選擇「啟用」圖層中的邊界線並上下拖曳。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	如果您需要進行更「精細」的變更，您必須開啟「圖層屬性」對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「圖層屬性」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「圖層屬性」對話框開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「新建圖層」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「新建圖層」對話框開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇圖層類型。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	水面: 圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 如果此值淺於圖層的指定下方範圍，則圖層向下會受到探測底部深度所限制。 沒有底部探測的「Ping」在計算中會被忽略。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	海中: 圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 圖層向下不會受到探測底部深度所限制。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	底部: 圖層的範圍設定均以底部為參考基準。 圖層向下會受到探測底部深度所限制。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	定義開始深度和圖層的深度範圍。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	開始相對水面: 當選擇「水面」或「海中」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於水面的深度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	開始相對底部: 當選擇「底部」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於底部的深度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	範圍: 此參數控制層的垂直深度範圍。 正值一律向下。 例如，相對於底部的開始範圍為 -10 m，則表示高於底部 10 m。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	設定「合併」參數以符合您的需求。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        新建圖層對話框

                        圖層屬性對話框

                        「 刪除圖層」功能

                        「探頭」清單

                        「環境」清單

                        「背景圖層」清單

                        「圖層」清單

                        回波圖視圖的深度層

                     

                  

               

            

            

         

      



               刪除深度層
您可以在 EK80 上建立您想要數量的深度層。 啟用圖層會用紅色邊界線顯示。 如果不再需要單一圖層，便可以將其刪除。

               
                  
                     景況
當建立一個圖層時，它會用兩條水平線畫在回波圖中。這些線標示上方和下方深度設定。如果您只有一個圖層，它會一直「啟用」，並且用紅色線顯示。如果您有多於兩個圖層，「啟用」圖層會用紅色線顯示，而其它則用黑色線顯示。

                     提示「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇「啟用」的圖層。
                                    如果您只有一個圖層就沒有關係，因為它會一直「啟用」。 如果您有兩個以上的圖層，則有兩種方式可以執行：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在回波圖的兩個圖層指示線之間按一下。
                                                   線的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「數字 」資訊窗格中選擇相關的圖層資訊。
                                                   圖層數據的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「刪除圖層」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        新建圖層對話框

                        圖層屬性對話框

                        「 刪除圖層」功能

                        「探頭」清單

                        「環境」清單

                        「背景圖層」清單

                        「圖層」清單

                        回波圖視圖的深度層

                     

                  

               

            

            

         

      



               監控深度圖層中的數字資訊
「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]
一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。

                     當建立一個圖層時，它會用兩條水平線畫在回波圖中。這些線標示上方和下方深度設定。如果您只有一個圖層，它會一直「啟用」，並且用紅色線顯示。如果您有多於兩個圖層，「啟用」圖層會用紅色線顯示，而其它則用黑色線顯示。

                     背景圖層預設會從「主要」功能表上所選的範圍中收集所有數據。除非您指定自己的圖層，否則各種資訊窗格所呈現的所有數據均由此背景圖層計算出來。然而，假使選擇大範圍 (如在背景圖層中)，則數據將不會非常精確。

                     注這些圖層是 EK80 的關鍵功能。在正常操作期間，請確定您知道您已建立的圖層，並且所要求的圖層已啟用以將資訊送入資訊窗格。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上選擇「數字」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「數字」資訊窗格開啟。 來自目前「啟用」圖層的資訊，是以紅色文字顯示。 「數字」資訊窗格中的資訊，是收錄在可摺疊的清單中。 每一份清單都可以使用左側的小三角形加以開啟或關閉。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇不同的圖層。
                                    如果您只有一個圖層就沒有關係，因為它會一直「啟用」。 如果您有兩個以上的圖層，則有兩種方式可以執行：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在回波圖的兩個圖層指示線之間按一下。
                                                   線的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「數字 」資訊窗格中選擇相關的圖層資訊。
                                                   圖層數據的顏色會變成紅色。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	檢視資訊窗格顯示的資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        新建圖層對話框

                        圖層屬性對話框

                        「 刪除圖層」功能

                        「探頭」清單

                        「環境」清單

                        「背景圖層」清單

                        「圖層」清單

                        回波圖視圖的深度層

                        「數字」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

         

         

      


            定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇功能表語言

                     減少顯示器表示方式發出的光線

                     提高資訊窗格的可見性

                     在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 時間

                     選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                     選擇要在使用者介面中顯示的工具提示

                     變更 EK80 表示方式使用的調色板

                     選擇測量單位

                     將回波圖頻道置於多個顯示畫面上的其它視窗

                     重新排列 EK80 表示方式的配置

                     將視圖移動到另一個顯示器

                     恢復視圖的位置和大小

                  

               

            

            

         

      



               選擇功能表語言
您可能偏好以母語版本的使用者介面來操作 EK80。 「語言」功能可供選擇EK80 表示方式、功能表和對話框所要使用的語言。

               
                  
                     景況
除少數例外情況，在 EK80 選定的語言也繪套用到其他文字。 EK80 線上說明可能未提供您選擇的語言版本。 如系統不支援您的語言，將會提供英語線上說明。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「語言」按鈕的中間以查看可用選項列表。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇您要使用的語言。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     使用者介面中的所有文字 (功能表按鈕、對話框等) 都將變更為所選語言。 
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     情境式線上說明檔案也可能提供您的語言版本。 要變更線上說明中的語言，必須重新啟動 EK80 程式。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        語言功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               減少顯示器表示方式發出的光線
當船橋昏暗時，EK80 顯示器的光線可能影響夜視效果。 為了彌補這一點，您可以降低其強度

               
                  
                     景況
EK80 表示方式的光照強度可以調整。 您可以使用此功能增加或減少螢幕發出的光線，以匹配環境採光條件。 顯示器光線強度從 100% 減少到 0% (以 10 為單位級距)。

                     提示如果您想調整 EK80表示方式的顏色強度和/或配色方案，也可以嘗試「顏色設定」對話框的「調色板」功能。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇符合要求的「螢幕亮度」設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側，然後觀察背景顏色是否發生變化。選擇左側的 [-] 減少設定值，或選擇右側的 [+] 增加設定值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        螢幕亮度功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               提高資訊窗格的可見性
資訊窗格開啟時，會呈現透明的視覺效果。 此透明度可讓您查看窗格後面的回波圖數據，但也可能會降低其中資訊的可見度。

               
                  
                     景況
EK80 的資訊窗格可以放在表示方式視圖頂部的任何位置。

                     為避免遺漏資訊，窗格具有透視功能。 「透明」功能可以控制透明度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                    要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側，然後觀察背景顏色是否發生變化。選擇左側的 [-] 減少設定值，或選擇右側的 [+] 增加設定值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        透明功能

                        「色標度」資訊窗格描述

                        深度資訊窗格描述

                        「底部硬度」資訊窗格描述

                        「TS (目標強度) 直方圖」資訊窗格描述

                        「目標位置」資訊窗格描述

                        「TS(f)」資訊窗格描述

                        「生物質量」資訊窗格描述

                        「Sv(f)」資訊窗格描述

                        「數字」資訊窗格描述

                        變焦資訊窗格描述

                        「收發器電源供應」資訊窗格描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 時間
您可以設定 EK80 顯示世界協調時間 (UTC)。 停用後，軟體將使用當地時間。

               
                  
                     先決條件

                     若要啟用 UTC 時間，您的 EK80 主機 必須設定為接受 NMEA ZDA 數據包。 NMEA ZDA 數據包內含通用時間碼 (UTC)、日期、月份、年份和當地時區。

                  

                  
                     景況
這是一個「on/off」開關。 時間顯示在 EK80 表示方式底部。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認顯示選項對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇一般以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇 UTC 時間以啟用世界協調時間 (UTC) 時間。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        顯示選項：一般頁面

                        底部欄描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊
頂部欄可能包含導航資訊。 您可以選擇要在 EK80 表示方式頂部顯示的導航元素。

               
                  
                     景況
「一般」頁面提供一系列「on/off 開關」。 其中一些「on/off 開關」可用於啟用或停用頂部欄上的導航資訊。

                     注EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認顯示選項對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇一般以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在頂部欄列表中，選擇您希望在頂部欄中看到的導航資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        顯示選項：一般頁面

                        地理位置讀數

                        船首方向讀出

                        速度讀數

                        溫度讀數

                        距離讀數

                        鹽度讀數

                        動作讀數 (橫搖、縱搖和起伏)

                        深度讀數

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇要在使用者介面中顯示的工具提示
當您將游標移動到 EK80表示方式中的回波圖時，系統會顯示精簡的「工具提示」以提供其他資訊。 「工具提示」頁面可控制所要顯示的工具提示。

               
                  
                     景況
EK80 表示方式顯示了若干工具提示。 啟用工具提示後，系統會偵測游標位置，並顯示矩形小框提供資訊。 預設情況下，這些資訊涉及到游標的確切位置。 每個工具提示各別列出特定的資訊。

                     Tooltip 頁面提供了一系列「on/off 開關」。 每個工具提示都顯示在列表中，您可以單獨啟用或停用每個工具提示。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認顯示選項對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇工具提示以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請在工具提示列表中，選擇要查看的工具提示。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        顯示選項：工具提示頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更 EK80 表示方式使用的調色板
根據環境採光，可以更改 EK80 表示方式顏色，以利查看資訊。 調色板功能可讓您選擇 EK80 要採用的顏色主題 (「外觀」)。

               
                  
                     景況
請選擇適合環境光線條件和個人喜好的調色板。 您的選擇對 EK80 效能沒有任何影響。 可以使用以下選項。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	日黑適用於黃昏和黎明時的船橋。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	日白：適合白天用於船橋。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	夜間：適用於夜間船橋。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	藍色：適用於夜間船橋。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顏色設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇要使用的調色板 (「外觀」)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以預覽您的選擇。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「顏色設定」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇測量單位
EK80 可支援多種國際標準測量單位。 單位頁面上的選項可供控制所使用的測量單位。

               
                  
                     景況
EK80 使用者介面提供許多測量項目。 這些測量涉及深度、範圍或距離等。 使用「單位」選項，來選擇要使用的測量單位。 EK80 所有的表示方式採用這些單位。 您只需要定義一次。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「單位」。
                                    確認「單位」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	調整設定以滿足您的要求。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        單位頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               將回波圖頻道置於多個顯示畫面上的其它視窗
您可以透過「增加視窗」對話框，為專用的回波圖表示方式建立一個新視窗。 新視窗可包含現有回波圖頻道的副本，也可用來呈現目前看不見的頻道。

               
                  
                     先決條件
「增加視窗」對話框一律保持在啟用狀態，即使您只使用一個顯示畫面也一樣。 如果您的 主機 只有一個適用的顯示卡，且顯示驅動程式也已做好必要的調整，那麼您只能將新視窗置於次要顯示畫面上。

                  

                  
                     景況

                     電腦普遍都會配備支援多個顯示器的顯示卡。 「增加視窗」功能可在多個顯示畫面上顯示回波圖表示方式。 如果您的 主機 只有一個大型顯示畫面，這項功能也很實用。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	按一下「停靠視圖」按鈕的中間以開啟次要功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「增加視窗」以開啟該對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要將哪一個頻道複製到新視窗。
                                    在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」。
                                    新視窗便會包含這個選定的回波圖頻道。 您可以使用作業系統提供的功能，將這個視窗移到任何顯示畫面。 若要關閉視窗，請按一下右上角的「X」。

                                    您可以視需要多次重複這個程序，為每一個回波圖頻道建立一個單獨視窗。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「增加視窗」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               重新排列 EK80 表示方式的配置
每個頻道的資訊顯示在個別視圖中。 使用停靠視圖功能，可以移動 EK80表示方式中的視圖並調整其大小。

               
                  
                     景況
每個視圖的實體位置和大小可以單獨變更。 視圖大小若變更，其中內容也會自動調整，以充分善用空間。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	建議您先儲存目前的使用者設定。
                                    完全重組了視圖的位置和大小知後，您可能會想恢復 EK80 變更之前的表示方式。 您必須使用使用者設定對話框執行此操作。 我們建議您在啟用「停靠視圖」功能之前儲存目前的使用者設定。 
                                    

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	檢視主功能表。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇使用者設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「儲存目前設定」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	鍵入使用者設定的名稱。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「確定」以儲存選定的名稱。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「確定」關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將停靠視圖設定為開。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	點擊要移動的視圖標題欄。
                                    所選視圖的框架會變色，表示已被選中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	按住滑鼠按鈕，將所選視圖拖曳到 EK80 表示方式中的另一個位置。
                                    停靠位置會顯示所選視圖所要拖放的位置。 您可以選擇任何視圖，然後按照停靠位置予以重新定位。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「增加視窗」對話框

                        停靠視圖功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               將視圖移動到另一個顯示器
回波圖佔了 EK80 表示方式的最大部分。 每個頻道的資訊顯示在個別視圖中。 如果 主機 連接多台顯示器，甚至可以將所選視圖移動至另一台顯示器。

               
                  
                     景況
每個視圖的實體位置和大小可以單獨變更。 視圖大小若變更，其中內容也會自動調整，以充分善用空間。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將停靠視圖設定為開。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	點擊要移動的視圖標題欄。
                                    所選視圖的框架會變色，表示已被選中。

                                 

                                 
                                    按住滑鼠按鈕，將所選視圖拖曳到另一個顯示畫面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     要將視圖移回主顯示器，請選擇並拖曳該視圖。 將視圖放置在停靠位置所指示的其他視圖中。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「增加視窗」對話框

                        停靠視圖功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               恢復視圖的位置和大小
如果您已使用「停靠視圖」功能重新排列視圖的位置和大小，則系統提供一項專用功能，可將所有視圖恢復至預設位置。 您可以使用「使用者設定」對話框和功能，來切換偏好的視圖設定。

               
                  
                     景況
使用停靠視圖功能，可以移動 EK80表示方式中的視圖並調整其大小。 完全重組了視圖的位置和大小知後，您可能會想恢復 EK80 變更之前的表示方式。

                     重置配置功能可將所有視圖恢復為預設位置。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇「停靠視圖」按鈕的中間以檢視按鈕功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「重置配置」以恢復預設視圖組態。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	如果您希望將視圖變更為先前使用的組態，則必須從使用者設定中獲取該視圖。 當然，您必須事先儲存，才能執行此操作。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇偏好的使用者設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「啟用選定的設定」
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     所有視圖都恢復原來或先前的位置和大小。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「增加視窗」對話框

                        停靠視圖功能

                     

                  

               

            

         

         

      


            儲存、檢索和處理使用者設定

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     儲存目前使用者設定

                     選擇先前儲存的使用者設定

                     重命名現有使用者設定

                     刪除不再使用的使用者設定

                     選擇 EK80 原廠預設設定

                  

               

            

            

         

      



               儲存目前使用者設定
使用 EK80 一段時間以後，您可能已針對特定用途，採用了已知較有效率的設定。 儲存這些設定是個好主意。

               
                  
                     景況
「使用者設定」對話框可用於儲存您偏好的 EK80 攝定。

                     可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在 EK80使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。

                     要儲存使用中的設定，請選擇「儲存目前設定」按鈕。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「儲存目前設定」
                                    此時會開啟一個小型對話框，用以接受新設定的名稱。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	鍵入使用者設定的名稱。
                                    注如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存選定的名稱。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	請注意，您選擇的名稱會顯示在「已儲存的設定」列表中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「使用者設定」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇先前儲存的使用者設定
無論您或任何同事儲存的使用者設定，都可以輕鬆檢索並使用。 如此在使用 EK80 時，將可更快上手。

               
                  
                     景況
「使用者設定」對話框可用於儲存您偏好的 EK80 攝定。

                     可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在 EK80使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。

                     要啟用原廠或已儲存的設定，請點擊任一列表中的相關名稱，然後點擊「啟用選定的設定」按鈕。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「儲存的設定」列表中檢視先前儲存的使用者設定列表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇您要使用的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「啟用選定的設定」
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「使用者設定」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               重命名現有使用者設定
現有使用者設定則可以輕易重新命名。

               
                  
                     景況
「使用者設定」對話框可用於儲存您偏好的 EK80 攝定。

                     可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在 EK80使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。

                     要重新命名使用者設定，請在列表中選擇其名稱，然後選擇「重新命名」。 原廠設定無法重新命名。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「儲存的設定」列表中檢視先前儲存的使用者設定列表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要重新命名的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「重新命名」。
                                    此時會開啟一個小型對話框，用以接受新的名稱。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	鍵入使用者設定的名稱。
                                    注如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以儲存選定的名稱。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	請注意，您選擇的名稱會顯示在「已儲存的設定」列表中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「使用者設定」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               刪除不再使用的使用者設定
儲存使用者設定時，您建立的檔案將顯示在「已儲存的設定」列表中。 請注意，此列表可能會過長。 您可以刪除不需要的使用者設定。

               
                  
                     景況
「使用者設定」對話框可用於儲存您偏好的 EK80 攝定。

                     可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在 EK80使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。

                     要刪除使用者設定，請在列表中選擇其名稱，然後選擇「刪除」。 原廠設定無法刪除。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「儲存的設定」列表中檢視先前儲存的使用者設定列表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要刪除的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「刪除」。
                                    此時會開啟小型對話框，以便您確認自己的選擇。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	請注意，您選擇的名稱已從「已儲存的設定」列表中刪除。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「使用者設定」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇 EK80 原廠預設設定
重置 EK80 並搭配已知的使用者設定運作，可能是一項實用的做法。 為此，系統具備一組「工廠設定」可供選用。 如果不確定要使用哪些值，可以使用這些設定， 它們是典型用途的「最佳實務」設定。

               
                  
                     景況
「使用者設定」對話框可用於儲存您偏好的 EK80 攝定。

                     可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在 EK80使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。

                     要啟用原廠或已儲存的設定，請點擊任一列表中的相關名稱，然後點擊「啟用選定的設定」按鈕。 原廠設定無法變更。

                     注除非先行儲存，否則套用原廠設定後，所有目前設定都會遺失。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視主功能表。
                                    其依預設位於 EK80 表示方式的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「原廠設定」列表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇您要使用的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「啟用選定的設定」
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「使用者設定」對話框

                     

                  

               

            

         

         

      


            調整收發器參數

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     檢查和/或編輯收發器參數

                     選擇被動收發器模式

                     調整輸出功率

                     調整脈衝持續時間

                     定義每次傳輸中的掃頻 (鳥鳴訊息)

                     定義 EK80 通信脈衝類型

                     增加遭受較強回波所遮蔽小目標的探測

                     測量被動模式的噪音

                  

               

            

            

         

      



               檢查和/或編輯收發器參數
「正常操作」對話框列出所有傳輸參數。 該對話框逐行列出每個使用中的頻道。 您可以變更參數。

               
                  
                     先決條件
此程序假設 EK80 系統已開啟且運作正常。 正常操作對話框僅適用於以下情況：EK80 在正常模式下運行。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「操作」功能表上，開啟「正常操作」對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	針對每個頻道：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	如果您的執照及探頭允許，請將「脈衝類型」設定為「LFM」或「CW」模式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將模式設定為啟用。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將「脈衝持 續時間」設定至您選擇的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將「功率」設定至探頭的正確功率強度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	將「開始頻率」和「終點」頻率設定為執照和探頭條件允許的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇被動收發器模式
在被動模式下， EK80 將接收並計算探頭探測到的訊號。 所以此模式適合測試用途，以及測量海洋中的環境背景噪音。 另一項實用的做法是在被動模式下執行 EK80，以區分目標回波 (僅出現於啟用模式) 和噪音 (出現於啟用和被動模式)。

               
                  
                     景況
若要研究環境噪音，請在「正常操作」對話框中選擇「被動」模式。 系統會在探頭的頻率範圍內，探測並顯示水中的任何噪音或干擾 。 例如，此功能可以擷取您的船舶或附近其他船舶水聲系統發出的干擾。

                     此參數的目前設定也顯示在「附加設備」功能表中。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「正常操作」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「正常操作」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	對於相關的收發器頻道，將模式設定為被動。
                                    注若將「模式」設定為被動，EK80 將不再提供任何回波圖資訊。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整輸出功率
您可以調整 EK80 的輸出功率。 功率無法增加至超出探頭負載上限，但可予以降低，從而提升淺水中的效能，或避免混響作用的干擾。

               
                  
                     景況
在「正常操作」對話框中，「功率」參數表示發射器輸出功率的測量值 (以瓦特為單位)。 您可以手動變更輸出功率。 輸出功率受限於探頭或發射器的最大額定值，以最小者為準。 在實務上，這表示功率輸出可以降低，但不能增加至超出探頭的額定功率。

                     此參數的目前設定也顯示在「附加設備」功能表中。

                     注「正常操作」對話框中的設定受限於探頭設定檔案中的規格。 因此，任何可能損壞收發器或探頭的變更，皆不能執行。 某些設定可能受限於您的執照條件。 除非您充分瞭解後果，否則不要進行任何變更。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「正常操作」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「正常操作」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	對於相關的收發器頻道，請將「功率」設定為所需的值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整脈衝持續時間
「脈衝持續時間」設定指定了目前傳輸脈衝的持續時間 (「長度」)。 可以手動選擇適合操作的脈衝持續時間。

               
                  
                     景況
可依目前深度和所尋找的魚群種類，來調整脈衝持續時間。 所需檢視的深度愈長，就應使用愈長的脈衝持續時間。 請記住，EK80 的脈衝持續時間和頻寬具有相依性。

                     針對 CW 通信：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	長脈衝會提供較長探測範圍。它們會讓 EK80 對於噪音較不靈敏，但也會提供較低範圍解析度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	短脈衝會提供較短探測範圍。它們會讓 EK80 對於噪音更靈敏，但也會提供較高範圍解析度。
                              

                           
                        

                     

                     針對 FM 通信：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	長脈衝會提供較長探測範圍，但也會提供較低範圍解析度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	短脈衝會提供較短探測範圍，它們會讓 EK80 對於噪音更靈敏，但也會提供較高範圍解析度。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「正常操作」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「正常操作」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	對於相關頻道，請將「脈衝持 續時間」設定至您選擇的值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義每次傳輸中的掃頻 (鳥鳴訊息)
EK80支援使用掃頻的寬頻通信， 這通常稱為「鳥鳴訊號」，表示通信頻率從「開始」頻率變為「結束」頻率。 為了使用掃頻 (「鳴」) 功能，您必須使用調頻 (LFM) 脈衝。 此外還必須使用支援頻率範圍的探頭。

               
                  
                     景況
「開始頻率」和「中點頻率」參數用於設定掃描頻率 (「鳥鳴訊號」)。 若無法使用開始和終點頻率參數，則相關頻道所使用的探頭不支援寬頻通信。 為了使用掃頻 (「鳴」) 功能，您必須使用調頻 (LFM) 脈衝。

                     注請務必確保所使用的探頭符合選定的頻率。 探頭設定檔案定義了各個探頭的頻率範圍。 如果選擇不支援的頻率範圍，則會顯示錯誤訊息。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「正常操作」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「正常操作」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	針對相關頻道，將「開始頻率」和「終點」頻率設定為探頭條件允許的值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將「斜坡」設定為所需功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義 EK80 通信脈衝類型
「脈衝類型」功能可讓您選擇要使用的脈衝通信類型，即「CW」或「LFM」。

               
                  
                     景況
「CW」表示「連續波」，而「LFM」表示「線性調頻」。

                     注「正常操作」對話框中的設定受限於探頭設定檔案中的規格。 因此，任何可能損壞收發器或探頭的變更，皆不能執行。 除非您充分瞭解後果，否則不要進行任何變更。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「正常操作」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「正常操作」對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	針對相關頻道，請將「脈衝類型」設定為「LFM」或「CW」模式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               增加遭受較強回波所遮蔽小目標的探測
經常難以探測到遭受來自附近較大物體所遮蔽的小目標。 典型範例為探測靠近底部的魚類。

               
                  
                     景況

                     增加受到較強回波所遮蔽較小目標的探測通常是利用降低脈衝持續時間來達成。 這會增加解析度，但也會降低最大探測距離，因為發射較少量的聲音能量到水中。 您的 EK80 也會對噪音更敏感。

                     針對 LFM 通信，提供專用的接收過濾。 當設定為「高解析度」時，系統會套用短時間帶通過濾及最低的可能降頻。 我們將接收過濾視為「實驗性」並且邀請您檢閱結果。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「正常操作」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	針對 LMF 通信，將相關頻道的「過濾種類」設定為「高解析度」。
                                    此設定通常會導致較短的脈衝反應及較高的輸出採樣率。 這些產生的回波數據可以用來解決在檢驗邊界附近的目標時來自帶通過濾的範圍旁瓣問題。 請注意，該過濾在頻率方面會較寬，並且可能導致訊噪比降低。

                                    注我們建議您使用調查期間所使用的「過濾種類」設定來校準 EK80。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將「脈衝 持續時間」設定為儘可能小的值。
                                    請記住，EK80 的脈衝持續時間和頻寬具有相依性。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	脈衝較長 => 聲能較多 => 頻寬較窄 => 對自身船舶和環境的噪音敏感度較低
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	脈衝較短 => 聲能較少 => 頻寬較廣 => 對自身船舶和環境的噪音敏感度較高
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               測量被動模式的噪音
您可以在 EK80 上建立您想要數量的深度層。 可以使用各個深度層來測量水柱中的背景 (環境) 噪音。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]
圖層會用於由在水柱中特定深度範圍內收集的回波數據來計算出各種值。 回波數據可能包含背景噪音。 「噪音波譜」選項會在回波圖視圖中顯示目前背景噪音。 噪音回波並未進行 TVG 補償，所以它們會在所有深度均顯示為「絕對方向」值。 在大多數情況下，此表示方式只會用於被動模式。 當啟用時，噪音波譜繪圖會增加到「數字」資訊面板的「層」清單中。 此選項預設為「關閉」。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                                    您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將模式設定為被動。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	開啟「操作」功能表。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「正常操作」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	對於相關的收發器頻道，將模式設定為被動。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	建立新圖層
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	開啟「啟用」功能表。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「新建圖層」。
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將「圖層類型」設定為「海中」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	定義開始深度和圖層的深度範圍。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「噪音波譜」以啟用此功能。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在頂部欄上選擇「數字」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「數字」資訊窗格開啟。 來自目前「啟用」圖層的資訊，是以紅色文字顯示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	觀察數字數據清單底部的噪音波譜圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

         

         

      


            連接週邊設備

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     安裝導航感應器和其它感應器

                     定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                     設定從導航系統 (GPS) 的輸入參數

                     設定感應器介面

                     為註解輸入設定序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                     將漁網監控系統連接到序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                     將拖網系統連接到序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                     設定動作參考單位 (MRU) 的輸入

                     設定聲速感應器的輸入

                     設定傳至外部系統的深度輸出

                     將感應器數據輸出至週邊系統

                     使用序列連接埠來同步 EK80

                     使用輔助連接埠來同步 EK80

                     設定 EK80 與 Simrad TD50 之間的介面

                  

               

            

            

         

      



               安裝導航感應器和其它感應器
為使 EK80 運用並提供正確導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器可提供速度、船首方向和地理位置等資訊。 若要在序列連接埠和 LAN 連接埠上設定通信參數，請使用「I/O 設定」頁面。 如需選擇要安裝的感應器，請使用感應器安裝頁面。 「感應器組態」頁面可供定義數據包優先級，確保 EK80 採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

               
                  
                     先決條件
新感應器採用序列或網路傳輸線，與EK80 建立實體連線。

                  

                  
                     景況

                     感應器安裝頁面可讓您的 EK80 與外部感應器和系統進行通訊。 然而，必須首先設定相關通訊參數，才能與各個感應器通訊。 建立通訊並連接感應器後，必須定義數據包優先級並完成組態設定。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	設定導航感應器的介面。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「安裝」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇要介接的感應器類型，並定義相關參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	定義數據包的優先級，並設定相關的組態參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	對需要設定的每個感應器介面重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        I/O 設定頁面

                        「LAN 連接埠設定」對話框

                        「序列連接埠設定」對話框

                        連接埠監視對話框

                        「增加序列連接埠」對話框

                        感應器安裝頁面

                        感應器組態頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數
通訊參數必須設定正確，感應器介面才能正常運作。 EK80 軟體會自動掃描主機以搜尋並識別可用的通信連接埠。 一旦軟體建立了有效介面清單，您就可以設定和控制通信參數。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	感應器介面所需的通訊參數已經確定。
                              

                           
                        

                     


                  
                     景況

                     「I/O 設定」頁面提供兩份清單，一份是序列連接埠，另一份是乙太網路 (LAN) 連接埠。 每份清單都支援一組功能，用於設定和監控通訊埠。 選擇您要使用的連接埠，然後選擇清單下方的其中一個按鈕。

                     提示BITE (內建測試設備) 對話框中的感應器頁面概括了所有使用中的通訊線路和感應器。 提供所有相關的狀態資訊。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                     

                     當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請注意，系統會列出主機上可用的序列和網路介面埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇要設定的介面埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇列表下方的「輸入 」以開啟「序列連接埠設定」或「LAN 連接埠設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                                   針對 NMEA 0183 所定義的通信參數是：

                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	波特 率: 4800 b/s
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	數據 位元: 8
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	同位檢查：  無
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	停止 位元: 1
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                   有些儀器可能會提供其它參數和/或選項。請務必查看製造商提供的相關文件。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	對需要設定的任何其他通訊埠重複此操作。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        I/O 設定頁面

                        「LAN 連接埠設定」對話框

                        「序列連接埠設定」對話框

                        連接埠監視對話框

                        「增加序列連接埠」對話框

                        感應器安裝頁面

                        感應器組態頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定從導航系統 (GPS) 的輸入參數
為使 EK80 運用並提供正確導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器可提供速度、船首方向和地理位置等資訊。 如需選擇要安裝的感應器，請使用感應器安裝頁面。 如果您已在「顯示選項」對話框中啟用它，那麼您的目前位置會顯示在頂部欄上。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 已開啟且正常運作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與EK80 建立實體連線。 它已開機且正常操作。
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況
感應器安裝頁面可讓您的 EK80 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通信連接埠 (區域網路 (LAN) 或序列連接埠)。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇由 EK80 接受的格式。 選擇感應器後，必須選擇適當的偏移值，來定義感應器相對於容器座標系的實體位置。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將導航系統連接到主機上的可用通信連接埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	針對「類型」，請選擇「GPS」感應器以從全球定位系統匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要匯入感應器資訊的連接埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 EK80，請選擇「監控」。
                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從感應器匯入的數據包。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	如有需要，請指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	參考船舶的座標系，提供感應器 (或其天線) 的準確實體位置。
                                    您必須在座標系統中，將特定感應器的位置定義為船舶原點的偏移，才能充分發揮效能。 這些皆為必要的偏移值，確保 EK80 提供盡可能準確的資訊。 EK80 的準確度與您在「感應器安裝」頁面上輸入的資訊準確度直接相關。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 X 軸上距離船舶原點的偏移值 (艏艉方向)。 如果感應器位於船舶原點前方 ，則使用 X 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇 Y 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直於船軸)。 如果感應器位於船舶原點的右舷側，則使用 Y 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇 Z 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直)。 如果感應器位於船舶原點下方，請使用 Z 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                    感應器介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	14
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	15
                              	對需要設定的每個感應器介面重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	16
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。 定義數據包的優先級，並設定相關的組態參數。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定感應器介面
EK80 連接了若干感應器，其中多台提供相同的數據包。 這些數據包未必提供相同資訊。 「感應器組態」頁面可供定義數據包優先級，確保 EK80 採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與EK80 建立實體連線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	導航感應器安裝在 EK80 軟體中。 相關的介面參數和實體位置屬性均已定義。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況
數據包中的任何資訊 (例如目前深度) 可以來自多台感應器的不同數據包。 由於諸多原因 (環境條件、安裝、組態、準確度等)，每一個感應器所提供的數值可能彼此不同。

                     感應器組態頁面上提供了多個感應器，每種資訊各有一個類型。 在「感應器」列表中選擇要設定的感應器。 對於每種類型，可以透過重新排列清單中的數據包，來定義優先使用的感應器。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

                     EK80 可以與多種不同的感應器類型進行通訊。 在「感應器安裝」頁面上，您可以定義 EK80 要從哪個外部感應器匯入資訊。 您還必須決定應接受哪些數據包格式。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。
                                    確認感應器組態頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「感應器」列表中選擇要設定的感應器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果要採用內建的數據包優先級，請選擇「自動」。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	啟用「自動」功能後，將使用優先清單。 資訊會從清單頂部的感應器匯入。 如果感應器超過 20 秒未能提供資訊，則使用下一個感應器發出的數據。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	停用「自動」功能後，將不使用優先清單， 資訊會從清單頂部的感應器匯入。 所有其他感應器都會被忽略。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	如果要手動控制數據包優先級，請勿選擇「自動」。
                                    若要變更特定數據包的優先級，請選擇該數據包，並以箭頭按鈕變更其在列表中的位置。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如有需要，請增加感應器輸入的手動值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	對需要設定的每個感應器介面重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        感應器安裝頁面

                        感應器組態頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               為註解輸入設定序列或 LAN (乙太網路) 連接埠
可以在回波圖中增加數種不同的註解類型。 在回波圖對話框中啟用此功能後，它們就會顯示在回波圖中。 您可以手動增加註解，或使用序列或 LAN (乙太網路) 通訊埠將資訊匯入為數據包。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     感應器安裝頁面可讓您的 EK80 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通信連接埠 (區域網路 (LAN) 或序列連接埠)。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇由 EK80 接受的格式。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將提供註解的週邊系統連接到主機上的可用通訊埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「註解」，從週邊系統匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇要使用的連接埠 (序列或 LAN)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 EK80，請選擇「監控」。
                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇要從週邊裝置匯入的數據包。
                                    選擇感應器類型註解時，只能選擇一個數據包。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	請勿指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	選擇「增加」儲存已定義的新裝置介面。
                                    裝置介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。 不一定要使用「感應器組態」頁面才能設定優先清單。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        註解頁面

                        事件按鈕描述

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               將漁網監控系統連接到序列或 LAN (乙太網路) 連接埠
漁網監控系統可以連接到 EK80。 這些連線是使用 主機 的序列或 LAN (乙太網路) 連接埠來建立。 通訊參數必須設定正確，感應器介面才能正常運作。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     感應器安裝頁面可讓您的 EK80 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通信連接埠 (區域網路 (LAN) 或序列連接埠)。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇由 EK80 接受的格式。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     
來自外部捕獲監控系統的數據通信是根據專有的數據格式。 EK80 支援下列來自捕獲監控系統的數據包格式。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Simrad PSIMP-DSimrad PSIMP-D 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供 Simrad 捕獲監控系統所用之 PS 與 PI 感應器的類型和組態。 這個數據包格式已經淘汰，不再用於新設計。取而代之的是數據包 PSIMP-D1。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Simrad PSIMP-D1Simrad PSIMP-D1 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供 Simrad 捕獲監控系統所用之 PS、PI 和 PX 感應器的類型和組態。 此數據包格式取代了 PSIMP-D 格式。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Simrad PSIMP-FSimrad PSIMP-F 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供 Simrad 捕獲監控系統所用之 PS 和 PI 感應器的類型和組態。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將週邊捕獲監控系統連接到主機上可用的通信連接埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇 PI50 以從漁網監視系統匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要使用的連接埠 (序列或 LAN)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 EK80，請選擇「監控」。
                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從週邊裝置匯入的數據包。
                                    當您選擇感應器類型 PI50 時，只能選擇一種數據包；PI50 數據包。 這是允許 EK80 從捕獲監控系統匯入資訊的數據包群組。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	請勿指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	選擇「增加」儲存已定義的新系統。
                                    系統介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。 不一定要使用「感應器組態」頁面才能設定優先清單。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               將拖網系統連接到序列或 LAN (乙太網路) 連接埠
拖網系統可以連接到 EK80。 這些連線是使用 主機 的序列或 LAN (乙太網路) 連接埠來建立。 通訊參數必須設定正確，感應器介面才能正常運作。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     感應器安裝頁面可讓您的 EK80 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通信連接埠 (區域網路 (LAN) 或序列連接埠)。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇由 EK80 接受的格式。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將週邊拖網系統連接到主機上可用的通信連接埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇 ITI-FS 以從拖網系統匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要使用的連接埠 (序列或 LAN)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 EK80，請選擇「監控」。
                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從週邊裝置匯入的數據包。
                                    當您選擇感應器類型 ITI-FS 時，只能選擇一種數據包；ITI-FS 數據包。 這是允許 EK80 從拖網系統匯入資訊的數據包群組。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	請勿指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	選擇「增加」儲存已定義的新系統。
                                    系統介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。 不一定要使用「感應器組態」頁面才能設定優先清單。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「拖網」頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定動作參考單位 (MRU) 的輸入
來自動作參考單位 (MRU) 的資訊 (正常為起伏、橫搖及縱搖資訊) 會匯入 EK80 以增加回波數據的精確度。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 已開啟且正常運作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與EK80 建立實體連線。 它已開機且正常操作。
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況
動作參考單位 (MRU) 會測量船舶在海中的縱搖及橫搖移動。 動作感應器所提供的資訊會由 EK80 用來穩定回波表示方式。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將動作感應器系統連接到您主機上的可用通信連接埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇要使用的動作參考格式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要使用的連接埠 (序列或 LAN)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 EK80，請選擇「監控」。
                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從感應器匯入的數據包。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	如有需要，請指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	參考船舶的座標系，提供感應器 (或其天線) 的準確實體位置。
                                    您必須在座標系統中，將特定感應器的位置定義為船舶原點的偏移，才能充分發揮效能。 這些皆為必要的偏移值，確保 EK80 提供盡可能準確的資訊。 EK80 的準確度與您在「感應器安裝」頁面上輸入的資訊準確度直接相關。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 X 軸上距離船舶原點的偏移值 (艏艉方向)。 如果感應器位於船舶原點前方 ，則使用 X 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇 Y 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直於船軸)。 如果感應器位於船舶原點的右舷側，則使用 Y 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇 Z 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直)。 如果感應器位於船舶原點下方，請使用 Z 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                    感應器介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	14
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定聲速感應器的輸入
如果聲速感應器位於探頭面附近，則可以輸入此感應器所發出的資訊。 如此可提高 EK80 數據的準確度。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 已開啟且正常運作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與EK80 建立實體連線。 它已開機且正常操作。
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況

                     感應器安裝頁面可讓您的 EK80 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通信連接埠 (區域網路 (LAN) 或序列連接埠)。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇由 EK80 接受的格式。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                     與聲速感應器的通信，是以專有數據包為依據。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將聲速感應器連接到主機上的序列通信連接埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	針對「類型」，請選擇「聲速」以從聲速感應器匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要匯入感應器資訊的連接埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 EK80，請選擇「監控」。
                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從感應器匯入的數據包。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	如有需要，請指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                    感應器介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「環境」對話框

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定傳至外部系統的深度輸出
EK80 可以在專用通訊埠 (序列或乙太網路) 輸出深度資訊 「深度輸出」頁面可用於設定輸出參數。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     EK80 可以輸出多種 NMEA 數據包格式的深度資訊。 您可以同時輸出多種深度格式，因為每種格式都會經過個別處理。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將週邊系統連接到主機上的可用通訊埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。
 
                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「輸出」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                                    確認「I/O 設定」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	請注意，系統會列出主機上可用的序列和網路介面埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「I/O 設定」頁面選擇要設定的連接埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇列表下方的「輸入 」以開啟「序列連接埠設定」或「LAN 連接埠設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	設定相關的通訊參數。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「輸出」功能表上，選擇「深度輸出」。
                                    確認「深度輸出」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「深度輸出」頁面上，設定數據輸出參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇要輸出的深度數據包。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇增加以開始匯出所選數據格式。
                                                   定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇您要使用的通訊埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇要用作深度資訊源的頻道。
                                                   「最佳實務」是使用最低頻率。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	請視情況指定專用的 Talker ID。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	點擊「檢測連接埠」以檢查所選連接埠的通訊參數。
                                                   「檢測連接埠」功能不允許設定或變更任何通訊參數。 為此，必須從「I/O 設定」頁面開啟「序列連接埠設定」或「LAN 連接埠設定」對話框。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	請確定輸出連接埠上有數據流量 (顯示於「Tx 數據」方塊中)。
                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「輸出」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定傳至外部系統的深度輸出

                        I/O 設定頁面

                        連接埠監視對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               將感應器數據輸出至週邊系統
從各種感應器輸入 EK80 的資訊，可能也有益於其他船載系統。 EK80可用來輸出相同感應器最初匯入的數據。 如此可其他系統上「重複使用」相同的資訊。 「中繼輸出」頁面可用於設定和控制這項輸出功能。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     從各種感應器匯入 EK80 的資訊，可能也有益於其他船載系統。 EK80可以「重新輸出」此感應器資訊。 啟用後，所選感應器資訊將從選定的主機通訊埠 (序列或 LAN) 發送出去。

                     可以輸出以下感應器數據：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	導航
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	動作感應器
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將週邊系統連接到主機上的可用通訊埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。
 
                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「輸出」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                                    確認「I/O 設定」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	請注意，系統會列出主機上可用的序列和網路介面埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「I/O 設定」頁面選擇要設定的連接埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇列表下方的「輸入 」以開啟「序列連接埠設定」或「LAN 連接埠設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	設定相關的通訊參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在輸出對話框的左側，選擇中繼輸出。
                                    確認中繼輸出頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在中繼輸出頁面上，設定數據輸出參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇要輸出的深度數據包。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇您要使用的通訊埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇要用作深度資訊源的頻道。
                                                   「最佳實務」是使用最低頻率。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	如有需要，請指定專用的 Talker ID。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇增加以開始匯出所選數據格式。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	請確定輸出連接埠上有數據流量 (顯示於「Tx 數據」方塊中)。
                                    為了查看此數據流量，您的 EK80 必須處於啟用狀態並且正在將資訊傳輸到週邊系統。

                                    「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。 「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「輸出」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「中繼輸出」頁面

                        I/O 設定頁面

                        連接埠監視對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用序列連接埠來同步 EK80
如需使用 EK80 作為同步系統中的主設備或僕設備，則其必須針對這類操作予以設定。 為此，您必須選擇要用於同步介面的通信埠以及所需的同步模式。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	船舶已停泊或在海上。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機上有一個 RS2-232 介面連接埠可讓您使用 CTS/RTS 連線。
                              

                           
                        

                     

                     在「僕設備」操作中，必須有一個遠端系統 (例如 K-Sync) 來提供觸發脈衝。 在「主設備」操作中，已連接一個遠端水聲系統 (聲納、測深儀)。 必須將此遠端系統設定為「僕設備」模式。

                  

                  
                     景況

                     只要船上安裝多個水聲系統，就可能會發生干擾。 為了避免干擾，您有以下選擇：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統全面連接到共用同步系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將其中一個聲學系統設定為「主設備」，並控制其餘系統的通信作業。
                              

                           
                        

                     

                     EK80 提供遠端傳輸同步功能。 其可以設定在「主設備」模式或「僕設備」模式下運作。

                     注寬頻收發器 (WBT) 提供用於同步操作的輔助連接埠。 這種同步方法可能比傳統的 CTS/RTS 序列連接埠連線更加穩定。

                     

                     當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將同步傳輸線從遠端系統連接到主機上的可用通信連接埠。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟 EK80，並將其設定為一般用途。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在安裝對話框的左側，選擇同步。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇同步模式 。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	獨立式同步已關閉。如果 EK80 單獨運作且無需同步，則使用此同步模式。 這是預設設定。 EK80 使用其內部 ping 間隔參數進行操作，獨立於同步連接埠所接收的任何觸發信號。

                                                   如果您將「同步連接埠」設定為「收發器輔助連接埠」，則無法使用此模式。

                                                   關閉同步功能後，無法套用「同步延遲」設定。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	主EK80 如果用作同步系統中的控制單元，則應使用「主設備」模式。 週邊水聲系統僅當由 EK80 所啟用時，才可以進行傳輸。 選擇「主設備」模式時，EK80 會依其內部 Ping 間隔參數來執行作業，並將觸發訊號傳送到週邊系統。

                                                   如果您將「同步連接埠」設定為「收發器輔助連接埠」，則無法使用此模式。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	僕僅當週邊系統允許 EK80 傳輸的狀況下，才可使用「僕設備」模式。 選擇「僕設備」模式時，除非在所選同步連接埠出現外部觸發，否則 EK80 不會傳輸 (「ping」)。 週邊系統可能是任何水聲產品 (例如測深儀或聲納)，或甚至是專用同步系統。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「同步延遲」。
                                    此延遲參數使用方式依所選的同步模式而有不同。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	獨立式關閉同步功能後，無法套用「同步延遲」設定。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	主在「主設備」模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號傳送後的延遲時間，然後再傳輸 Ping， 這通常稱為預觸發。

                                                   注僅當使用序列連接埠設定同步功能時，此延遲才會有效。

                                                   

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	僕在僕設備模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號抵達後的延遲時間，然後再發送 ping， 這通常稱為後觸發。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在可用的連接埠清單中選擇「同步連接埠」。
                                    這是目前用於收發同步訊號的介面埠， 其一律為 RS-232 序列連接埠。 由於同步功能僅使用序列連接埠上的請求傳送 (RTS) 和清除傳送 (CTS) 訊號，因此已投入其它用途的連接埠亦可使用。 同樣地，您也無需定義任何波特率。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「同步」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用輔助連接埠來同步 EK80
寬頻收發器 (WBT) 提供用於同步操作的輔助連接埠。 這種同步方法可能比傳統的 CTS/RTS 序列連接埠連線更加穩定。

               
                  
                     先決條件
外部同步系統連接到 寬頻收發器 (WBT) 上的輔助插座。

                  

                  
                     景況

                     若要使用寬頻收發器 (WBT)輔助插座提供的同步功能，則必須以所需配線連接外部同步系統。 您可選擇「同步」頁面上的參數，用於在外部系統和通訊埠之間建立實體連接，以及決定所要使用的同步模式。 「同步」頁面位於「設定」功能表上的「安裝」對話框中。

                     注如果 EK80系統使用多個寬頻收發器 (WBT)，所有傳輸到輔助埠的同步輸入訊號必須來自同一個信號源。 不支援單一寬頻收發器 (WBT)個別同步。

                        如果 EK80 系統使用多個電腦，則傳輸到輔助埠的同步輸入將無法使用。 系統不支援此功能。

                        如果您使用寬頻收發器 (WBT)上的輔助連接埠來同步 EK80，則無法使用「同步延遲」功能。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將 寬頻收發器 (WBT) 中的專用配線連接到外部同步系統。
                                    EK80 安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟 EK80，並將其設定為一般用途。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在安裝對話框的左側，選擇同步。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	從可用連接埠清單中，選擇「 收發器輔助連接埠」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	注意，當選擇收發器輔助埠時，僅允許僕設備同步模式。
                                    僅當週邊系統允許 EK80 傳輸的狀況下，才可使用「僕設備」模式。 選擇「僕設備」模式時，除非在所選同步連接埠出現外部觸發，否則 EK80 不會傳輸 (「ping」)。 週邊系統可能是任何水聲產品 (例如測深儀或聲納)，或甚至是專用同步系統。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「同步」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定 EK80 與 Simrad TD50 之間的介面
EK80 可以設定為與 Simrad TD50 3D 視覺化軟體通信。 在此情境中，將 EK80 視為「來源系統」。 EK80 與 TD50 電腦之間的介面使用高速乙太網路連線。 這兩部電腦上必須都定義必要的 IP 位址。

               
                  
                     先決條件

                     [image: Image]

                     此處說明預設您熟悉 Windows® 作業系統、電腦技術和介面原理。

                     TD50 電腦中的乙太網路轉接器設定有正確的 IP 位址。

                  

                  
                     景況

                     此程序中的所有步驟均在 EK80 使用者介面中完成。

                     [image: Image]

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「遠端控制」，然後「為伺服器」以開啟頁面。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「本機 IP 位址」。
                                                   這是位於主機中乙太網路介面轉接器的網際網路協定 (IP) 位址。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	允許「本機連接埠」保留其目前值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「遠端控制」，然後「應用程式資訊」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	提供相關的應用程式資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「遠端控制」頁面

                        遠端控制：「應用程式資訊」頁面

                        遠端控制：「為伺服器」頁面

                     

                  

               

            

         

         

      


            系統設定和軟體安裝程序

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     安裝 EK80 作業軟體

                     取得並安裝軟體執照

                     在主機網路轉接器上定義 IP 位址，以便與收發器進行通信

                     升級 EK80 作業軟體

                     在不同 主機 之間轉移軟體執照

                     移除 EK80 作業軟體

                     檢查目前軟體版本

                     升級寬頻收發器 (WBT)軟體

                     安裝一或多個探頭

                     安裝拖拉物探頭

                     安裝收發器頻道

                     安裝多工器收發器頻道

                     斷開收發器頻道

                  

               

            

            

         

      



               安裝 EK80 作業軟體
如果您的 EK80 寬頻科學測深儀配有一個主機，則表示已安裝 EK80 軟體。如果您打算使用自己的電腦，則必須自己安裝軟體。

               
                  
                     先決條件
為了安裝軟體，您需要在合適的媒介上設定相關檔案。 如果軟體是以 CD 或 DVD 提供，且電腦未安裝合適的磁碟，請將檔案複製到 USB 隨身碟。

                     注確認您擁有主機管理權限。 您需要它來安裝軟體。 如果您購買個人電腦，必須確認其符合必要的技術要求，可與 EK80 搭配使用。 請在安裝軟體之前執行這項檢查。

                     

                  

                  
                     景況

                     需要一或多個有效的軟體執照才能操作 EK80。 EK80 軟體安裝完成後，才安裝軟體執照。 相關說明請見軟體執照頁面。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟主機 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	關閉所有防火牆應用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	插入 EK80 軟體媒體。
                                    如果 EK80 軟體是以 CD 或 DVD 提供，且主機未安裝合適的磁碟，請將檔案複製到 USB 隨身碟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用主機上的檔案管理員應用程式存取軟體檔案。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	按兩下Setup.exe 以開始安裝。
                                    注如果電腦上的作業系統沒有受到支援，就會停止安裝，並顯示錯誤訊息。 您必須將電腦升級，或使用另一部電腦，才能完成軟體安裝。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	允許安裝精靈執行。按照隨附的說明操作。
                                    建議您將軟體安裝在精靈程式所建議的預設資料夾中。 在最後一個對話框中，您可以刪除舊有設定。 由於這是第一次安裝該軟體，因此可以忽略此選項。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	軟體安裝完成後，按兩下桌面上的圖示以啟動該程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	取決於操作系統參數，某些對話框可能會開啟。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Windows® 7 防火牆可能開啟對話框，以詢問網路相關資訊。 選擇「公共」，然後選擇「允許存取」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	操作系統也可能開啟其他對話框，以驗證 EK80  軟體是否可以在電腦上執行。 您必須允許此步驟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     請遵守規定程序來取得和安裝軟體執照。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        取得並安裝軟體執照

                        軟體執照頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               取得並安裝軟體執照
EK80 若要搭配收發器操作，您需要有效的軟體執照。 您必須取得「執照字串」並將其安裝於主機上，才能使用 EK80。 若缺少執照，則無法與收發器通訊。

               
                  
                     先決條件
此程序預設 EK80 作業軟體已成功安裝於主機上。

                  

                  
                     景況

                     軟體執照是一組基於收發器序號之 32 字元的十六進位字串。 其定義了若干關鍵參數，用於控制所用收發器的功能和行為。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」並啟用收發器。

                     軟體執照並未綁定實體主機。 因此軟體可輕易在不同電腦間轉移使用，但請記得保留執照字串複本備查。

                     為了取得軟體執照，您必須聯繫 Simrad 的經銷商或代理商。 您也可以使用 http://www.simrad.com/support 上的請求表格，或直接聯繫我們的支援部門。

                     注此資訊只有當您的 EK80 要與寬頻收發器 (WBT)、WBT Mini 或 WBT Tube 一起使用時才會有效。

                        收到軟體許可證字串後，請務必妥善保管。 建議將資訊複製到文字檔案 (例如記事本) 中，並補充相關資訊。 將文字檔案放在 主機 桌面上，並確實備份複本。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	取得收發器和探頭的必要資訊。請寫下：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	每個收發器的序號。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	波束類型。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	連接到每個收發器的探頭。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將必要的資訊傳送給 Simrad 的其中一家經銷商或代理商。
                                    您也可以使用 http://www.simrad.com/support 上的請求表格，或直接聯繫我們的支援部門。

                                    您可以使用以下電子郵件地址：

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	purchase.order@simrad.com
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	一旦軟體執照字串回傳給您 (通常透過電子郵件)，您就可以將執照安裝到軟體中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在安裝對話框的左側，選擇軟體執照。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「類型執照字串」，然後在對話框中鍵入執照字串。
                                    如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。 若已收到電子格式 (電子郵件或文字檔案) 執照字串，則可以從來源文件中予以複製並黏貼到「類型執照字串」對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以儲存執照字串然後關閉「類型執照字串」對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	確認執照字串位於「目前啟用的執照」列表中。
                                    如有必要，請選擇左側的執照字串，然後點擊箭頭按鈕 [>] 將其移至「目前啟用的執照」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝 EK80 作業軟體

                        在不同 主機 之間轉移軟體執照

                        軟體執照頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在主機網路轉接器上定義 IP 位址，以便與收發器進行通信
主機和收發器之間採用高容量乙太網路線進行通信。 如果使用多個收發器，則應增加乙太網路交換器。 在 EK80 上會自動產生必要的 IP 位址。 但仍建議針對此通信用途，以手動方式定義主機乙太網路轉接器的 IP 位址和子網路遮罩。

               
                  
                     先決條件
本程序是專為 Microsoft® Windows® 7 和 10 作業系統所開發。 此處說明預設您熟悉這些作業系統。

                  

                  
                     景況

                     只要您不會將主機更換為另一台電腦，或更換主機中的網路轉接器，則只需執行一次即可。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在主機上關閉 EK80 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「網路連線」對話框。
                                    本程序是專為 Microsoft® Windows® 10 作業系統所開發。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在功能表上，選擇「設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認「設定」視窗開啟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「網路和網際網路」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「變更轉接器選項」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇您要使用的網路轉接器；然後以右鍵點選按一下捷徑功能表上的「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在連線清單中選擇「網際網路協定 4 (TCP/IPv4)」，然後選擇「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    本程序專為 Microsoft® Windows® 7 作業系統而開發。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「開始」功能表的右側，選擇「控制台」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認控制台已開啟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「網路和共享中心」。
                                                   (如果控制面板顯示各項類別，請選擇「檢視網路狀態和任務」。)
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	在左側功能表中，選擇「變更轉接器設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	按一下並選擇您的網路轉接器，並在捷徑功能表上以右鍵按一下「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在連線清單中選擇「網際網路協定 4 (TCP/IPv4)」，然後選擇「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「使用下列 IP 位址」 ，然後鍵入 IP 位址和網路遮罩。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	IP 位址: 157.237.15.12 (建議的)
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	子網路遮罩: 255.255.255.0
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    「子網路遮罩」可以留空，然後選擇「確定」。如有錯誤訊息表示缺少訊息子網路遮罩，請再次選擇「確定」。此時會自動產生預設子網路遮罩。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，然後關閉所有的對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     如果以後需要變更 IP 位址，請在 EK80 啟動之前重新啟動收發器。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               升級 EK80 作業軟體
務必為您的主機安裝新發佈的 EK80 軟體版本。

               
                  
                     先決條件
若要升級 EK80 軟體，您必須在適當的媒體上設定相關檔案。 如果 EK80 軟體是以 CD 或 DVD 提供，且電腦未安裝合適的磁碟，請將檔案複製到 USB 隨身碟。

                     此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                  

                  
                     景況

                     EK80 需要一或多個軟體執照才能運作。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」一個 寬頻收發器 (WBT) 以供操作使用。 軟體執照不受軟體升級的影響。

                     EK80 的新版本會自動替換舊版本。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	閱讀軟體版本說明以查看是否需要特別動作。
                                    軟體版本說明可以從我們的網站下載。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	https://www.simrad.com
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟主機 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	關閉所有防火牆應用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	插入 EK80 軟體媒體。
                                    如果 EK80 軟體是以 CD 或 DVD 提供，且主機未安裝合適的磁碟，請將檔案複製到 USB 隨身碟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用主機上的檔案管理員應用程式存取軟體檔案。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	按兩下Setup.exe 以開始安裝。
                                    注如果電腦上的作業系統沒有受到支援，就會停止安裝，並顯示錯誤訊息。 您必須將電腦升級，或使用另一部電腦，才能完成軟體安裝。 EK80 支援 Microsoft® Windows® 7 SP1 (v6.1.7601) 及其後的版本。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	允許安裝精靈執行。按照隨附的說明操作。
                                    建議您將軟體安裝在精靈程式所建議的預設資料夾中。

                                    在最後一個對話框中，您可以刪除舊有設定。 仔細閱讀選項。 除非您想要這麼做，否則請勿刪除任何現有設定。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	軟體安裝完成後，按兩下桌面上的圖示以啟動該程式。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     EK80 的特定軟體升級項目也包括寬頻收發器 (WBT) 的升級。 為確保最佳操作效能，這些軟體版本必須保持相容。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        軟體執照頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在不同 主機 之間轉移軟體執照
若缺少執照，則無法與收發器通訊。 EK80 的軟體執照並未綁定實體主機。 必要時，EK80 可輕易在不同電腦之間轉移。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	現有的 EK80 已安裝所有必要的軟體執照。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	有一台新電腦可當作主機使用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80軟體已安裝於新的主機。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新的主機已連接到收發器。
                              

                           
                        

                     

                     為了執行此工作，您需要在兩台電腦上執行一個小型文字編輯器 (如 Microsoft® 記事本)。您還需要一個 USB 隨身碟。
                     

                  

                  
                     景況

                     軟體執照是一組基於收發器序號之 32 字元的十六進位字串。 其定義了若干關鍵參數，用於控制所用收發器的功能和行為。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」一個 寬頻收發器 (WBT) 以供操作使用。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「舊」主機 上啟動 EK80。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在安裝對話框的左側，選擇軟體執照。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	將所有目前的執照字串複製到 USB 隨身碟上的文字檔中。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將所有軟體執照移至目前啟用的執照列表。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在電腦上插入 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	開啟一個小型文字編輯器。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	針對每個軟體執照字串：
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	1
                                                               	點擊並選取執照字串。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	2
                                                               	選擇「複製」，將執照字串複製到電腦的剪貼簿。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	3
                                                               	啟用文字編輯器，然後貼上執照字串。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	將所有軟體執照字串貼到文字檔後，將其儲存到 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	取下 USB 隨身碟，然後插入「新」主機。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「新」主機 上啟動 EK80。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	從文字檔進行複製/貼上，藉以安裝執照字串。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        取得並安裝軟體執照

                        軟體執照頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               移除 EK80 作業軟體
若要更換為新主機或不再需要使用 EK80，則可以移除該軟體。

               
                  
                     先決條件
本程序專為 Microsoft® Windows® 7 作業系統而開發。 此處說明預設您熟悉作業系統。 Microsoft® Windows® 10 中的操作非常相似。

                  

                  
                     景況

                     EK80 軟體的移除是使用作業系統提供的功能來進行。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟主機 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「開始」功能表的右側，選擇「控制台」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認控制台已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	解除安裝 EK80。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「控制面板」右上角中，選擇「類別」檢視。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「程式」下，選擇「解除安裝程式」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在程式清單中，找出 EK80 軟體。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇程式，然後選擇「解除安裝」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	依精靈提供的指示操作。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	點擊右上角的 [X] 以關閉控制台。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        軟體執照頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               檢查目前軟體版本
每個 EK80 軟體版本各有唯一的識別碼。 您可以在「關於」對話框內，輕鬆找出您目前的軟體版本和相關發布資訊。

               
                  
                     景況
EK80 程式是會隨著特定的軟體版本一併發佈。 「關於」對話框會顯示目前版本號。 此參考手冊所述版本為 1.12.x。

                     如果您要尋找 EK80 的最新軟體版本，請查看我們的網站。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	https://www.simrad.com
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「關於」以開啟該對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	尋找您需要的資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「關閉」以關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     EK80 的特定軟體升級項目也包括寬頻收發器 (WBT) 的升級。 為確保最佳操作效能，這些軟體版本必須保持相容。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        關於對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               升級寬頻收發器 (WBT)軟體
EK80 的特定軟體升級項目也包括寬頻收發器 (WBT) 的升級。 為確保最佳操作效能，這些軟體版本必須保持相容。

               
                  
                     先決條件
若要升級 EK80 軟體，您必須在適當的媒體上設定相關檔案。 如果 EK80 軟體是以 CD 或 DVD 提供，且電腦未安裝合適的磁碟，請將檔案複製到 USB 隨身碟。

                     此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                  

                  
                     景況

                     一般用途的 EK80 啟動後，軟體會檢查作業軟體版本是否匹配寬頻收發器 (WBT) 中的軟體版本。如果不匹配，系統會發出錯誤訊息，

                     [image: Image]

                     並顯示數個對話框說明軟體下載流程。

                     注在升級收發器軟體前，請確定您在網路中只有一部電腦正在執行 EK80 軟體。 這部電腦必須連接到所有相關收發器。 在下載收發器軟體前，請關閉再開啟收發器的電源。

                     

                     請參閱螢幕截圖的範例。 它們並不是出自最新的軟體版本。

                     [image: Image]

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	如果您有多於一個主機已連接到您的 EK80 系統：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	中斷所有電腦與 EK80 系統的連接，只留下一部。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將每個收發器關閉然後開啟。
                                                   這個動作相當重要，可確保每個收發器都有只來自目前線上主機的 IP 位址。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟主機，然後啟動EK80 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「操作」並將其設定為無效。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在左側，選擇「收發器」。
                                    確認「收發器安裝」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	下載新的軟體版本。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在收發器清單中，選擇要升級的收發器。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「下載收發器軟體」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在開啟的對話框中，選擇要使用的軟體檔案，然後選擇「開啟」。
                                                   檔案名稱會反映軟體所針對建立的接收器類型。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	檢視下一個對話框顯示的資訊。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	如果仍要下載並安裝該軟體，請選擇「是」。
                                                   注下載軟體時，主機與寬頻收發器 (WBT)之間的通訊不得中斷！

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	等待軟體下載。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	注意結果訊息。
                                                   如果下載程序失敗，請重新啟動。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	若有多個收發器，請依序重複下載流程。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	下載軟體後，請關閉所有對話框，然後恢復正常操作。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     如果下載程序反覆失敗，請洽詢經銷商或 Simrad 支援部門。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        收發器頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝一或多個探頭
EK80 搭配使用的探頭必須「安裝」成為軟體組態的一部分。 使用哪種探頭取決於系統中的收發器數量，以及您擁有的執照。 除非您更換損壞的探頭或增加新探頭，否則此步驟只需執行一次即可。

               
                  
                     先決條件
預設 EK80 已安裝軟體，並已套用所有相關的執照字串。 您必須知道每個要安裝的探頭的類型和序號。

                  

                  
                     景況

                     使用「探頭安裝」頁面增加各個探頭。 探頭安裝頁面位於安裝對話框中。

                     只能從「型號」列表中選擇一個探頭。 這份清單是依據主機上的系統檔案所產生。 其包含與您所具有收發器相容的所有探頭。 此清單也包含每個探頭的技術規格。 此資訊無法檢視，僅供 EK80 用來設定操作參數， 這可讓每個收發器最佳化其針對個別探頭型號的效能。

                     如果在清單中找不到您的探頭，請洽經銷商、代理商或 Kongsberg Maritime 升級 EK80 中的相關軟體元件。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在安裝對話框的左側，選擇探頭安裝。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	從型號列表中選擇要安裝的探頭。
                                    注確保選擇目前執照支援的探頭。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	插入序號。
                                    此序號非常重要，因為它是 EK80 校準時所必需的參考識別碼。 有些內建「智慧」功能的新型 Simrad 探頭，將會自動提供此序號。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「自定義名稱」框中鍵入要使用的名稱。
                                    鍵入您要用於識別探頭的任何名稱。 您選擇的名稱只會用於識別探頭 (在其他對話框中)， 而不會用於您輸出的回波數據。 如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇安裝方法。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	指定探頭波束方向。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	如果與您的探頭安裝相關，請根據船舶座標系提供探頭的精確實體位置。
                                    以探頭面中心作為參考，定義相對於船舶原點的偏移值。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 X 軸上距離船舶原點的偏移值 (艏艉方向)。 如果探頭位於船舶原點前方，請使用 X 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇 Y 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直於船軸)。 如果探頭位於船舶原點的右舷側，請使用 Y 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇 Z 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直)。 如果探頭位於船舶原點下方，請使用 Z 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇增加以儲存您提供的資訊。
                                    探頭會增加到已安裝的探頭方框中的列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	對要安裝的每個探頭重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     探頭安裝完成後，將列在「已安裝的探頭」方框中。 要查看有關探頭的資訊，請在列表中選擇相關的探頭。

                     「探頭安裝」頁面上的「編輯」功能可用來變更您提供給探頭的資訊。 型號識別碼和序號無法變更。 使用者介面的多個位置皆可自訂名稱，而且這些名稱均可變更。

                     探頭安裝頁面上的「刪除」功能可以刪除您提供的探頭資訊。 沒有「恢復」功能。

                  

                  
                     進一步的要求

                     在某些 EK80 應用案例中，有一或多個探頭都是面向上安裝。 為配合這種用法來調整回波圖表示方式，於是引進「波束方向」功能。 它與傳統探魚測深儀表示方法不同的是，您可以選擇向上模式。 然後將表示方式配合位於回波圖底部、面向上方海面的探頭加以調整。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        探頭安裝頁面

                        「波束方向」功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝拖拉物探頭
EK80 搭配使用的探頭必須「安裝」成為軟體組態的一部分。 探頭可以架設在拖拉物內。 使用哪種探頭取決於系統中的收發器數量，以及您擁有的執照。

               
                  
                     先決條件
預設 EK80 已安裝軟體，並已套用所有相關的執照字串。 您必須知道每個要安裝的探頭的類型和序號。

                     拖拉物必須包含適合的深度感應器，在 NMEA DPT 數據包中提供目前深度。 此數據包中的第二個深度值 (偏移，以米為單位) 必須包含拖拉物深度。 感應器已連接到 主機 上的通信連接埠。

                  

                  
                     景況

                     使用「探頭安裝」頁面增加各個探頭。 探頭安裝頁面位於安裝對話框中。

                     只能從「型號」列表中選擇一個探頭。 這份清單是依據主機上的系統檔案所產生。 其包含與您所具有收發器相容的所有探頭。 此清單也包含每個探頭的技術規格。 此資訊無法檢視，僅供 EK80 用來設定操作參數， 這可讓每個收發器最佳化其針對個別探頭型號的效能。

                     如果在清單中找不到您的探頭，請洽經銷商、代理商或 Kongsberg Maritime 升級 EK80 中的相關軟體元件。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在安裝對話框的左側，選擇探頭安裝。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	從型號列表中選擇要安裝的探頭。
                                    注確保選擇目前執照支援的探頭。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	插入序號。
                                    此序號非常重要，因為它是 EK80 校準時所必需的參考識別碼。 有些內建「智慧」功能的新型 Simrad 探頭，將會自動提供此序號。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「自定義名稱」框中鍵入要使用的名稱。
                                    鍵入您要用於識別探頭的任何名稱。 您選擇的名稱只會用於識別探頭 (在其他對話框中)， 而不會用於您輸出的回波數據。 如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	將「支撐」設定為「拖物」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	將「排列」設定為「垂直」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	將垂直安裝偏移 (Z 偏移) 設定為探頭與拖拉物中深度感應器之間的距離。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇增加以儲存您提供的資訊。
                                    探頭會增加到已安裝的探頭方框中的列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	對要安裝的每個探頭重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	設定連接拖拉物中深度感應器的介面。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「安裝」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇感應器類型「外圍深度」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	設定相關參數，並選擇數據包 DPT。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	定義數據包的優先級，並設定相關的組態參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	j
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     探頭安裝完成後，將列在「已安裝的探頭」方框中。 要查看有關探頭的資訊，請在列表中選擇相關的探頭。

                     「探頭安裝」頁面上的「編輯」功能可用來變更您提供給探頭的資訊。 型號識別碼和序號無法變更。 使用者介面的多個位置皆可自訂名稱，而且這些名稱均可變更。

                     探頭安裝頁面上的「刪除」功能可以刪除您提供的探頭資訊。 沒有「恢復」功能。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        探頭安裝頁面

                        NMEA DPT 數據包

                        感應器安裝頁面

                        感應器組態頁面

                        「波束方向」功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝收發器頻道
為了使用 EK80，主機必須連接到一或多個收發器，而每個收發器必須連接一或多個探頭。 每個頻道必須先安裝才能投入使用。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 
                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有配線均已連接並經過測試。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個收發器都已通電。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個收發器的軟體執照已安裝並啟用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	主機的乙太網路轉接器設定有唯一的 IP 位址。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已透過「探頭」頁面安裝所有相關的探頭。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 每當開啟此頁面，EK80 軟體會自動在乙太網路上搜尋收發器。

                     「收發器安裝」頁面上方列表顯示了目前可用的收發器和頻道一覽。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 每個頻道標示了收發器類型、序號以及使用中的探頭， 並顯示每個頻道目前的狀態。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	忙碌：頻道已經在使用，可能是相同網路上的另一台測深儀。無法連接到此頻道。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已安裝：此頻道已連接到您的 EK80 系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	遺失：此頻道無法使用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	可用：此頻道空置並隨時可用。
                              

                           
                        

                     

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「收發器」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	安裝頻道。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確認系統已列出主機所連接的收發器。
                                                   每個收發器都標有類型和序號。每個收發器的可用頻道會分別列出。

                                                

                                                
                                                   提示如果收發器未列出：

                                                      
                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	在「收發器瀏覽」框中選擇「瀏覽」，然後開啟「本機 IP 位址」框。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	為您所使用的乙太網路轉接器選擇正確位址。選擇後，EK80 會搜尋網路上可用的收發器。

                                                                  
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	檢查各個收發器是否已開啟。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	確認設備之間的乙太網路通訊正常運作。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	如果您使用的是乙太網路交換器，請確保其正常運作。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇各頻道所要連接的探頭。
                                                   可安裝的探頭列表取決於您在探頭頁面所安裝的探頭。

                                                   注這是一項關鍵步驟。確保已選擇正確的探頭。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認相關頻道的狀態變為已安裝。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	重複直到所有頻道安裝完成。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     安裝完所有頻道後，即可開始正常操作。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        收發器頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝多工器收發器頻道
為了使用 EK80，主機必須連接到一或多個收發器，而每個收發器必須連接一或多個探頭。 每個頻道必須先安裝才能投入使用。 EK80 的某些收發器支援多工輸出。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 
                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有配線均已連接並經過測試。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個收發器都已通電。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個收發器的軟體執照已安裝並啟用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	主機的乙太網路轉接器設定有唯一的 IP 位址。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已透過「探頭」頁面安裝所有相關的探頭。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 每當開啟此頁面，EK80 軟體會自動在乙太網路上搜尋收發器。

                     「收發器安裝」頁面上方列表顯示了目前可用的收發器和頻道一覽。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 每個頻道標示了收發器類型、序號以及使用中的探頭， 並顯示每個頻道目前的狀態。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	忙碌：頻道已經在使用，可能是相同網路上的另一台測深儀。無法連接到此頻道。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已安裝：此頻道已連接到您的 EK80 系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	遺失：此頻道無法使用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	可用：此頻道空置並隨時可用。
                              

                           
                        

                     

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「收發器」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	安裝頻道。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確認系統已列出主機所連接的收發器。
                                                   每個收發器都標有類型和序號。每個收發器的可用頻道會分別列出。 當適用時，一個勾選框會出現在頻道清單中以啟用多工功能。 請確定您清楚知道哪個探頭已連接到收發器上的哪個輸出。

                                                

                                                
                                                   提示如果收發器未列出：

                                                      
                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	在「收發器瀏覽」框中選擇「瀏覽」，然後開啟「本機 IP 位址」框。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	為您所使用的乙太網路轉接器選擇正確位址。選擇後，EK80 會搜尋網路上可用的收發器。

                                                                  
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	檢查各個收發器是否已開啟。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	確認設備之間的乙太網路通訊正常運作。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	如果您使用的是乙太網路交換器，請確保其正常運作。
                                                               

                                                            
                                                         

                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇此勾選框來擴展頻道清單以包括額外頻道、探頭名稱及探頭型號。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇各頻道所要連接的探頭。
                                                   可安裝的探頭列表取決於您在探頭頁面所安裝的探頭。

                                                   注這是一項關鍵步驟。確保已選擇正確的探頭。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	確認相關頻道的狀態變為已安裝。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	重複直到所有頻道安裝完成。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     安裝完所有頻道後，即可開始正常操作。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        收發器頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               斷開收發器頻道
為了使用 EK80，主機必須連接到一或多個收發器，而每個收發器必須連接一或多個探頭。 收發器頻道可以與 EK80 主機中斷連線。 如果收發器預期會由另一個測深儀系統上的主機使用，則此功能通常相當有用。 如果您有大量頻道，又希望減少表示方式中的回波圖視圖數目，此功能也相當實用。

               
                  
                     景況
「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 每當開啟此頁面，EK80 軟體會自動在乙太網路上搜尋收發器。

                     「收發器安裝」頁面上方列表顯示了目前可用的收發器和頻道一覽。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 每個頻道標示了收發器類型、序號以及使用中的探頭， 並顯示每個頻道目前的狀態。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	忙碌：頻道已經在使用，可能是相同網路上的另一台測深儀。無法連接到此頻道。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已安裝：此頻道已連接到您的 EK80 系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	遺失：此頻道無法使用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	可用：此頻道空置並隨時可用。
                              

                           
                        

                     

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「收發器」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	斷開所請求的頻道。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確認系統已列出主機所連接的收發器。
                                                   每個收發器都標有類型和序號。每個收發器的可用頻道會分別列出。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	記下您在各頻道使用的探頭。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	針對您想要斷開的頻道，將探頭設定為「無」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	請確認相關頻道的狀態變為「可用」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     斷開的頻道無法使用。若要再次使用，則須各別重新安裝。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        收發器頁面

                     

                  

               

            

         

         

      


            維護 EK80

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     檢查收發器和探頭設定

                     更新線上說明檔案

                     增加線上說明檔案的新語言版本

                     存取和檢索訊息記錄檔案

                     監控電源電壓

                     測量「被動」模式中的噪音

                     產生噪音/速度曲線以判定船舶噪音

                     使用 BITE 功能來檢查探頭

                     檢測並清潔探頭面

                     塗覆探頭面

                     探頭處理規則

                     經核准的防污漆

                  

               

            

            

      

      



               檢查收發器和探頭設定
為了使用 EK80，主機必須連接到一或多個收發器，而每個收發器必須連接一或多個探頭。 每個頻道必須先安裝才能投入使用。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 此功能也經常可以用來驗證所有頻道是否設定正確。 而這是 EK80 發揮效能的必要條件。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。 EK80 已開啟且正常運作。 已連接 寬頻收發器 (WBT)，(帶有一或多個 探頭)。

                  

                  
                     景況

                     如果所要使用的 EK80 已上線一段時間，您可以放心預設其收發器和探頭的設定皆為正確。 但是對於資淺的使用者而言，這項程序可能會有幫助。 請務必確認您未變更任何重要設定。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確認目前連接的探頭在 EK80 表示方式底部顯示為「頁籤」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「安裝」對話框已開啟。 此對話框內是您從左側功能表所選擇的一些頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在左側，選擇探頭安裝。
                                    在「已安裝的探頭」清單上，選擇其中一個探頭。 請注意，探頭頁面開啟時，所有設定都不可用。 這是一種安全預防措施，可避免不慎變更探頭設定。 要進行任何變更，您必須選擇「編輯」。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	確認已安裝每個探頭並定義了所有設定。
                                    EK80 探頭 的實體位置攸關 EK80 數據的準確性。 「X」的偏移值定義了探頭面的垂直位置 (深度)。

                                 

                                 
                                    這是探頭的安裝深度；探頭面相對於水面的垂直位置。 為了測量正確水深，EK80 需要知道船舶水位與每個探頭聲學面之間的垂直距離。 每個個別探頭的深度必須手動定義。以正數輸入深度值。 如果您船舶的排水量顯著改變，您可能要考慮經常變更此參數。 要準確定位 探頭，您需要詳細的船舶圖紙。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「收發器」。
                                    確認「收發器安裝」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	檢查所有適用的收發器和探頭是否已連接且可操作。
                                    若收發器正常，則會顯示「已安裝」的綠色文字標籤。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	關閉「安裝」對話框而不進行任何變更。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	「正常操作」對話框提供目前收發器的參數一覽， 亦可從由此變更參數，因應目前的操作要求。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	在「操作」功能表上，開啟「正常操作」對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	針對每個頻道 (如有必要)：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	如果您的執照及探頭允許，請將「脈衝類型」設定為「LFM」或「CW」模式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將模式設定為啟用。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將「脈衝持 續時間」設定至您選擇的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將「功率」設定至探頭的正確功率強度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	將「開始頻率」和「終點」頻率設定為執照和探頭條件允許的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        收發器頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               更新線上說明檔案
EK80 具有全方位情境式線上說明系統。 有時說明檔案會更新。 此時您可以為 EK80 設備更新資訊。

               
                  
                     先決條件
要更新線上說明系統，您需要一個一個 USB 隨身碟。 您的電腦必須具備適合的公用程式來解壓縮 ZIP 檔案。

                     此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                  

                  
                     景況

                     即時線上說明是使用 WebHelp 安裝所提供，該安裝使用 HTML 格式。 其使用 主機 上預設的網路瀏覽器。 說明系統包含以 ZIP 檔案所收集的大量檔案。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	取得新的說明檔案。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	從 https://www.simrad.com 上的 EK80 頁面下載說明檔案到電腦。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	解壓縮 ZIP 檔案，然後將所有檔案放在名為 HTML 的資料夾中。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將 HTML 資料夾複製到 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟 EK80。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟檔案管理員公用程式。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	檢視 EK80 表示方式底部的 螢幕截圖 頁籤。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇螢幕截圖頁籤以開啟螢幕截圖瀏覽器。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在瀏覽器中，選擇「開啟影像資料夾」以開啟作業系統資料夾。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	瀏覽到線上說明檔案資料夾。
                                    c:\Program Files (x86)\Simrad\NGE\EK80\EK80_Settings\Language

                                 

                                 
                                    檢視在該資料夾中，各種語言都對應一個子資料夾。 例如英語為「en」，西班牙語為「es」，德語為「de」。 語言資料夾可能會有缺少的情況。  此時，EK80 提供英文版說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	更新現有說明檔案。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	開啟相關的語言資料夾。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將現有 HTML 資料夾重新命名為 HTML_Old。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將整個 HTML 資料夾從 USB 隨身碟複製到語言資料夾。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	請確定新 HTML 資料夾的結構與舊的 (HTML_Old) 相同。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	關閉檔案管理員公用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	重啟 EK80。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        情境式線上說明

                     

                  

               

            

            

      

      



               增加線上說明檔案的新語言版本
EK80 具有全方位情境式線上說明系統。 有時說明提供新語言版本。 此時您可以為 EK80 設備更新資訊。

               
                  
                     先決條件
要更新線上說明系統，您需要一個一個 USB 隨身碟。 您的電腦必須具備適合的公用程式來解壓縮 ZIP 檔案。

                     此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                  

                  
                     景況

                     即時線上說明是使用 WebHelp 安裝所提供，該安裝使用 HTML 格式。 其使用 主機 上預設的網路瀏覽器。 說明系統包含以 ZIP 檔案所收集的大量檔案。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	取得新的說明檔案。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	從 https://www.simrad.com 上的 EK80 頁面下載說明檔案到電腦。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	解壓縮 ZIP 檔案，然後將所有檔案放在名為 HTML 的資料夾中。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將 HTML 資料夾複製到 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟 EK80。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟檔案管理員公用程式。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	檢視 EK80 表示方式底部的 螢幕截圖 頁籤。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇螢幕截圖頁籤以開啟螢幕截圖瀏覽器。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在瀏覽器中，選擇「開啟影像資料夾」以開啟作業系統資料夾。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	瀏覽到線上說明檔案資料夾。
                                    c:\Program Files (x86)\Simrad\NGE\EK80\EK80_Settings\Language

                                 

                                 
                                    檢視在該資料夾中，各種語言都對應一個子資料夾。 例如英語為「en」，西班牙語為「es」，德語為「de」。 語言資料夾可能會有缺少的情況。  此時，EK80 提供英文版說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	增加新的說明檔案。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	為新語言建立一個資料夾。
                                                   確保使用正確的資料夾名稱。 我們使用 ISO 639-1 定義的語言代碼。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將整個 HTML 資料夾從 USB 隨身碟複製到語言資料夾。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	請確定新語言資料夾的結構與 EN (英語) 資料夾相同。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	關閉檔案管理員公用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	重啟 EK80。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        情境式線上說明

                     

                  

               

            

            

      

      



               存取和檢索訊息記錄檔案
EK80 使用訊息作為內建測試設備 (BITE) 的一部分。 這些訊息提供 EK80 操作狀態資訊。 EK80 發出的每個訊息皆顯示在訊息對話框中。 同時，所有訊息都會儲存在主機硬碟上的許多記錄檔案中。 如有異常且需洽詢支援部門，這些記錄檔案非常有幫助。

               
                  
                     先決條件
您需要 USB 隨身碟、可攜式硬碟或另一個儲存裝置以儲存記錄檔案。 此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視 EK80 表示方式底部的 螢幕截圖 頁籤。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇螢幕截圖頁籤以開啟螢幕截圖瀏覽器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在瀏覽器中，選擇「開啟影像資料夾」以開啟作業系統資料夾。
                                    在檔案管理員公用程式中，找到您在「檔案設定」頁面上定義的資料夾。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	前往包含記錄檔案的資料夾。
                                    c:\programdata\Simrad\EK80\Log

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	將檔案複製到 USB 隨身碟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	關閉檔案管理員公用程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	以電子郵件將檔案傳送給支援窗口。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               監控電源電壓
收發器電源資訊窗格顯示目前供給收發器的電源電壓。 若您以電池來操作 EK80，這項功能非常實用。

               
                  
                     景況
如果 EK80 是以電池供電 ，強烈建議隨時注意電源電壓。 EK80軟體會測量收發器的電源電壓，並將結果自動傳回收發器電源資訊窗格。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	只要電源電壓保持在 11.5 和 15 Vdc 之間，收發器就能正常運作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果電源電壓下降到 10 到 11.5 Vdc 之間，收發器可運作，但是EK80 會發出訊息，說明電源電壓偏低。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果電源電壓降至 10 Vdc 以下，則收發器將停止運作。此時 EK80 會發出另一條訊息通知您。
                              

                           
                        

                     

                     一個資訊窗格可以顯示 EK80 系統上所有使用中收發器的電源電壓。 此資訊窗格會顯示所有透過通信連結將這項資訊廣播到主機 之收發器的電源電壓。 這些收發器包括寬頻收發器 (WBT) 和通用收發器 (GPT)。 WBT Mini 和 WBT Tube 收發器也在支援之列。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	點擊以「啟用」任何回波圖視圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在頂部欄上，選擇「收發器電源供應」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	請根據個人喜好變更實體尺寸和形狀。
                                    點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用「透明度」功能，可以控制「透過」資訊窗格所能看到的內容多寡。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。 「透明」功能位於「顯示」功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇右上角的關閉以關閉資訊窗格。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「收發器電源供應」資訊窗格描述

                        BITE：收發器頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               測量「被動」模式中的噪音
低噪音是高品質且可靠測量的關鍵因素。 EK80 的效能始終受到不同噪音源所限制。 噪音是在 EK80 以「被動」模式操作並且停用傳輸脈衝時測量。

               
                  
                     先決條件
EK80 已按本 EK80 安裝手冊所述安裝完畢。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 已開啟且正常運作。謹慎請勿將 EK80 設定為「ping」，除非探頭浸在水中。 如果探頭在露天進行傳輸，可能會導致損壞。

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	EK80 的收發器均已設定完成，可與各自的探頭搭配操作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有相關頻道 (收發器/探頭組合) 都安裝在使用者介面中。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有相關外部感應器皆已連接到 EK80。 感應器已開機且正常操作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	船舶已停泊或在海上。
                              

                           
                        

                     

                     為了進行此測試，船必須是「無聲的」。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水必須盡可能深。 建議的最小深度為 100 米。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	附近不能有其它船舶。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	船舶必須在水中保持靜止。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	盡可能關閉所有機器。 尤其重要的是關閉電動馬達，以及可能造成電子雜訊的冷卻系統及液壓泵。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	為了防止干擾，必須關閉所有其它水聲儀器。
                              

                           
                        

                     

                     注在船舶靠港的情況下，環境條件並不合格。 在港口的淺水中，來自其它船舶、碼頭工人或機器的噪音將會造成不可靠的測試結果。 如果您在忙碌港口中或在噪音源存在下進行此測試，靈敏的接收器將會探測到所有附近水中的噪音。

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況

                     請務必盡量維持最低的噪音特徵。 噪音頁面提供有關目前噪音估算值和等效環境噪音的資訊。 EK80 必須設定為被動模式。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	若要選擇被動模式，請使用「正常操作」對話框。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	開啟「操作」功能表。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「正常操作」。
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	對於相關的收發器頻道，將模式設定為被動。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    注若將「模式」設定為被動，EK80 將不再提供任何回波圖資訊。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「BITE」以開啟該對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「噪音」以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	CW 通信：
                                    使用 CW 傳輸時，噪音會顯示在文字框中。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	讀取並記錄噪音值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	LFM 通信：
                                    使用 LFM 傳輸時，系統以繪圖方式顯示噪音。 該圖將噪音強度呈現為通信頻率的函數。 噪音估算值 (相對於 1W，以 dB 為單位) 則會顯示在一個方框中。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇固定軸可使曲線更易於閱讀。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	讀取並記錄噪音值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        BITE：噪音頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               產生噪音/速度曲線以判定船舶噪音
EK80 的效能始終受到不同噪音源所限制。 在 參考手冊 期間會針對不同的船速進行精密的噪音測量。 噪音測量的天候及海洋條件將會是測試當時的條件。

               
                  
                     先決條件
EK80 已開啟且正常運作。 EK80 的收發器均已設定完成，可與各自的探頭搭配操作。

                     您需要下列設備：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人電腦
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	試算表程式
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     為了測量噪音，您必須使用回波圖中的工具提示來記錄噪音值。 因為噪音會隨著每個 Ping 而改變，您必須針對每個船速進行五次測量，然後計算平均噪音。 您必須針對每個單一頻道測量噪音，但您可以同時進行所有這些測量。

                     提示如果您在噪音測試期間記錄所有原始數據，您之後可以使用重播檔案來重複測試。 然後您可以針對每個船速使用五個以上的噪音樣本，以產生更精確的曲線。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項以開啟對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇工具提示以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「噪音」以啟用工具提示。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	與船橋建立分開的通信線路以在測試期間驗證船速。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要開始數據攝錄，請開啟記錄按鈕，然後選擇開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	針對每個船速重複下列循環：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	請船橋設定速度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	一旦船橋報告取得速度，請選擇工具列上的「事件」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	如果可以，請確認頂部欄的船速。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	針對每個頻道，請將游標放在事件標記右側回波圖上的五個不同地方，並且記錄噪音值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	計算每個頻道中的平均噪音，並將其記錄在表格中。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	請船橋設定下一個速度。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	停止攝錄。
                                    使用可識別內容、日期、時間和船舶的專屬檔案名稱來儲存數據。 將數據檔案附加在測試報告的電子副本中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在完成所有測量後，將數據 (速度及噪音) 鍵入試算表中以產生曲線。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	速度/噪音
                              

                              
                                 	速度
                                 	M1
                                 	M2
                                 	M3
                                 	M4
                                 	M5
                                 	平均
                              

                           
                           
                              
                                 	1
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	2
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	3
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	4
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	5
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	6
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	7
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	8
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	9
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	10
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	11
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	12
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	13
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	14
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	15
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                              

                              
                                 	頻道：
                                 	 
                              

                              
                                 	海洋狀態：
                                 	 
                              

                              
                                 	使用此表格來記錄噪音值，或者將它們直接寫入試算表中。 製作必要的複本以讓每個頻道都有一個表格。
                              

                           
                        

                     

                     使用下列繪圖來記錄噪音值。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	測試要求
                                 	結果
                              

                           
                           
                              
                                 	已建立噪音/速度曲線。
                                 	 
                              

                              
                                 	日期與簽名：
                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        BITE：噪音頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               使用 BITE 功能來檢查探頭
EK80 可以設定為搭配一或多個收發器運作。 同樣的，各個收發器可以分配一或多個探頭。 在正常操作期間，可以透過 BITE (內建測試設備) 系統檢查每個探頭的電阻。 如此可輕易偵測到任何錯誤。

               
                  
                     先決條件


                     EK80 已開啟且正常運作。 不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況

                     系統會在每次通信 (「ping」) 期間即時測量探頭電阻。 LFM 通信的結果會顯示在兩個圖中。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果目前傳輸模式為 CW，則 x 軸會顯示時間 (一 Ping)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	另一圖顯示相位，視為同一 ping 中的頻率函數。
                              

                           
                        

                     

                     各圖分別以彩色曲線顯示每個探頭或探頭扇形區域。 單波束探頭僅顯示一條曲線。 分波束探頭以多條曲線顯示，每個扇形則各為一條曲線。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「BITE」以開啟該對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「探頭」以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要監控哪一個探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	觀察所選探頭的電阻曲線。
                                    選擇「固定軸」可使電阻曲線更易於閱讀。

                                 

                                 
                                    運作正常的探頭元件，具有大約 75Ω±40% 的電阻。 但是，各種探頭數值不一，請務必查看相關的數據表。 複合式探頭具有相對平坦的電阻曲線。 具有「ton-pilz」元件的舊式探頭，在 ping 開始電阻略高。這是經過設計的屬性。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	如果測量到 ∞Ω (開路)，則可預設探頭電阻轉換器或傳輸線已損壞。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	如果測量到 0Ω (短路)，則可預設探頭電阻轉換器或傳輸線已短路。 可能還有鹽水滲透問題。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        探頭描述

                        BITE：探頭頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢測並清潔探頭面
探頭面上的海洋附著物 (生物污垢) 降低 EK80 的效能。 因此，保持探頭面清潔非常重要。 每當您的船在乾船塢時，您必須去除海洋附著物。 同時，您必須仔細檢測探頭是否有物理損壞。

               
                  
                     先決條件

                     需要以下工具和耗材。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人防護
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	淡水
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	溫和的合成清潔劑和塑膠刷
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	一塊沒有尖銳角的木頭或塑膠
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	檸檬酸 (<50％) (僅在需要時)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     探頭在正常使用期間，可能受到生物汙損。 如果這種海洋附著物過多，會降低 EK80 效能。 只要一有機會，通常是船停靠在乾船塢時，必須清潔探頭面以防止貝類和其它海洋附著物。

                     請務必檢查探頭是否有實體損壞。 紅色保護塗層的任何裂縫、碎裂或孔洞都可能導致洩漏，對探頭造成無法修復的損壞。
探頭必須一直視為精密儀器操作。不正確的操作可能會損壞探頭而無法修復。 請遵守以下探頭操作規則：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	當探頭離開水面時，請勿啟動它。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	不要粗暴地操作探頭並避免撞擊。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	不要將探頭暴露在陽光直射或過熱的環境中。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或強性溶劑清潔探頭面。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	不要損壞探頭面的外部保護層。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	不要透過纜線抬起探頭。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請勿踩踏探頭纜線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請勿損壞探頭纜線，並避免接觸尖銳物件。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	請保留充份的作業空間，以利清潔和檢測完整的探頭表面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用塑膠刷、適用的合成洗滌劑和淡水，仔細清除生物汙損。
                                    可以用一塊木頭或塑膠，小心移除附著在基底的頑強生物質。 如果需要，您也可以使用檸檬酸劑。施用後靜置數小時，待其發揮作用後，以清水徹底沖洗。

                                 

                                 
                                    注請勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或強性溶劑清潔探頭面。 不要損壞探頭面的外部保護層。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	保持探頭面乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	對 探頭 進行徹底的目視檢測。 檢查表面是否有凹痕、刮痕、孔洞或其它損壞。 
                                    若懷疑有損壞，請拍攝高解析度照片。 請聯絡您的經銷商或 Simrad 支援組織取得建議。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如有必要，按照專用程序中所述塗抹防污漆。
                                    注特定類型塗料可能會侵蝕探頭的聚氨酯成分，相關資訊請參閱我們核准的塗料清單。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        探頭描述

                        BITE：探頭頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               塗覆探頭面
探頭面上的海洋附著物 (生物污垢) 降低 EK80 的效能。 我們建議您在安裝後立即對探頭面進行塗漆，然後根據需要再次塗漆以維持保護效果。

               
                  
                     先決條件

                     需要以下工具和耗材。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人防護
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	淡水
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	溫和的合成清潔劑和塑膠刷
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	精細級砂紙 (240 吋砂粒大小)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底漆
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	防污漆
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	濕膜厚度計
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無空氣噴霧
                              

                           
                        

                     

                     特定類型塗料可能會侵蝕探頭的聚氨酯成分，相關資訊請參閱我們核准的塗料清單。

                  

                  
                     景況

                     探頭本身不具生物汙損防護功能， 因此可將防污漆塗抹到探頭面。 為避免不良的聲學效果，防污漆應盡量薄層塗抹。

                     注防污塗料會降低探頭的聲學效能。 探頭基材的表面粗糙度和塗料的厚度也可能影響效能。 Kongsberg Maritime 對於防污塗料的任何不良後果概不負責。

                     

                     請遵守塗料製造商提供的相關說明和安全資訊。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	徹底清潔探頭。
                                    確定您移除所有油潤滑脂殘餘物，以及鹽與其它污染。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	保持探頭面乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	使用 240 吋砂粒大小的砂紙來打磨探頭表面。
                                    請勿超過 35 micron 的表面粗糙度 (Rmax)，因為這可能影響 EK80 效能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	移除所有灰塵。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	塗抹底漆，然後讓其乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	塗抹塗料。
                                    請查看塗料製造商所提供的說明。使用無空氣噴霧。每個塗層及完成的層均塗抹最小指定膜厚度。無法在探頭表面上測量乾膜厚度。因此，您必須使用濕膜厚度計才能經常測量塗料厚度。

                                    注我們強烈建議您不要使用油漆刷和/或滾筒。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	讓塗料乾燥。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     承包商或造船廠必須保存每日塗料記錄，其中記錄來自表面處理的所有相關資訊。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        探頭描述

                        BITE：探頭頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               探頭處理規則
為了確保長效壽命和準確測量結果，探頭必須妥善處理。

               
                  探頭必須一直視為精密儀器操作。不正確的操作可能會損壞探頭而無法修復。 請遵守以下探頭操作規則：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	當探頭離開水面時，請勿啟動它。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	不要粗暴地操作探頭並避免撞擊。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	不要將探頭暴露在陽光直射或過熱的環境中。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	請勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或強性溶劑清潔探頭面。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	不要損壞探頭面的外部保護層。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	不要透過纜線抬起探頭。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	請勿踩踏探頭纜線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	請勿損壞探頭纜線，並避免接觸尖銳物件。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     運輸保護

                     若干探頭配有蓋板，以利在運輸和安裝過程中保護探頭面。 此蓋版應盡可能保存，但不要忘記在船舶出海前將其拆下。

                  

                  
                     清潔和塗覆探頭面

                     探頭在正常使用期間，可能受到生物汙損。 如果這種海洋附著物過多，會降低 EK80 效能。

                     探頭本身不具生物汙損防護功能， 只要一有機會，通常是船停靠在乾船塢時，必須清潔探頭面以防止貝類和其它海洋附著物。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	務必謹慎，以免意外切割或損壞探頭面。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	使用塑膠刷、適用的合成洗滌劑和淡水，仔細清除生物汙損。 可以用一塊木頭或塑膠，小心移除附著在基底的頑強生物質。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或強性溶劑清潔探頭。
                              

                           
                        

                     

                     可將防污漆塗抹到探頭面。 為避免不良的聲學效果，防污漆應盡量薄層塗抹。

                     注防污塗料會降低探頭的聲學效能。 探頭基材的表面粗糙度和塗料的厚度也可能影響效能。 Kongsberg Maritime 對於防污塗料的任何不良後果概不負責。

                     

                     特定類型塗料可能會侵蝕探頭的聚氨酯成分，相關資訊請參閱我們核准的塗料清單。 這份清單也可以到 http://www.simrad.com 查閱。 請遵守塗料製造商提供的相關說明和安全資訊。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        探頭描述

                     

                  

               

            

            

      

      



               經核准的防污漆
這是我們所有探頭類型所核准的防污塗料清單。 有關完整的步驟和相關的安全資訊，請務必參閱製造商的文件和數據表。

               
                  重要請勿用傳統的船體電鍍漆塗覆探頭。 僅可使用正確類型的指定核准塗料。 
                        

                        請勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或強性溶劑清潔探頭面。

                     

                  

                  
                     Jotun

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商: Jotun
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	位址: P.O.Box 2021, N-3248 Sandefjord, Norway
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商網站: http://www.jotun.com
                              

                           
                        

                     

                     產品:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底漆: Safeguard Universal ES施加厚度：濕膜 80μm (乾膜 50μm)。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	塗料: SeaQuantum Ultra S施加 250μm 濕膜厚度 (125 μm 乾膜厚度)。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     數據表和應用指南可從以下網址下載： 

                     http://www.jotun.com/ww/en/b2b/technical-info/tds/index.aspx

                  

                  
                     International Marine Coatings

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商: International Marine Coatings
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	位址: Stoneygate Lane, Felling, Gateshead, Tyne & Wear, NE10 0JY United Kingdom
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商網站: www.international-marine.com
                              

                           
                        

                     

                     產品:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Intersleek 1100SR
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	底漆: Intersleek 737塗覆 50μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	塗料: Intersleek 1100SR塗覆 150μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Intersmooth 7465Si SPC
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	底漆: Intergard 269塗覆 40μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	塗料: Intersmooth 7465Si SPC塗覆 100μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     這份清單也可以到 http://www.simrad.com 查閱。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        探頭描述

                     

                  

               

            

         

      

      

         校準

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  目標強度測量的校準

                  校準球

                  校準摘要

                  校準程序

                  校準功能與對話框

               

            

         

         

      


            目標強度測量的校準
為了保持 Simrad EK80 所提供的精確度，以及符合科學應用程式的要求，系統必須校準。

            
               
                  [image: Image]120 kHz 的 23 毫米校準球

                  

               

               
                  強烈建議您定期執行校準測量。 至少在每一次測量之前都必須執行校準。

                  注校準必須認真看待。 若要得出最佳結果，必須仔細規劃和完成校準。

                  

                  校準 EK80 時，會將具有已知目標強度 (TS) 的參考目標 (校準球) 從上方放入聲束中。 被測目標強度會與已知目標強度互相比較，然後據此調整 EK80。 
                  

                  在這種情況下，探頭波束是圓錐形，其橫截面會隨著深度增加而擴大。 橫截面分成「片狀」，每一片代表探頭中的一個扇形。 分離波束探頭有三或四個扇形，因此環形橫截面分成三個 120 度或四個 90 度的片狀。

                  為了順利校準 EK80，您需要在每一個扇形進行一些目標探測。 您必須讓回波分佈在整個波束橫截面內。 因此在進行校準程序時，必須將目標校準球移到波束內。 如果校準球停留在同一個位置不動，雖然會得到許多回波，但是回波全部都會集中在同一個扇形內。 每一個扇形的校準球探測數量應該大約相同，且整個波束橫截面總共不超過 100 個。

                  如果必須調整 EK80，校準程式會自動執行這項作業。 不需要進行任何增益調整。

                  注當您使用「即時數據」來校準 EK80 時，一定要選擇正確的頻道，這樣其它所有頻道都會切換為「被動」模式。 這個動作必須在校準程序開始之前完成。 若要選擇被動模式，請使用「正常操作」對話框。 正常操作對話框位於操作功能表上。

                  

                  如果您的 EK80 系統有數個收發器，則必須一個一個執行校準。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	如果您要在先前校準過的 EK80 系統中增加一個新探頭，必須校準這個新頻道。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	若是將校準過的探頭從一個收發器移到另一個收發器上，仍然必須校準「接收」收發器上的探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	如果將校準過的探頭移除之後，又將它連接回同一個收發器，則校準數據還在，不需要再重新進行校準。
                           

                        
                     

                  

                  EK80 軟體更新後也可能需要執行新的校準。 請參閱軟體版本資訊。

                  校準所提供的資訊，會作為操作參數輸入 EK80 軟體中。 這項動作會自動完成。

               

               
                  提示建議您在風平浪靜的海面上校準 EK80。

                     如果是在波濤洶湧的海面上，而且是在啟動起伏補償的情況下執行，則回波圖中的校準球會上下晃動。 這是因為校準球會跟著船隻動作移動，而 EK80 則是會試圖彌補同樣的動作。 為了探測校準球，甚至可能需要擴大深度限制。

                     您可以停用感應器輸入來抑制起伏補償。 但是這麼做會從您所記錄的原始數據中移除起伏補償資訊。 如果之後您想要使用重播功能來評估校準，則該資訊將會遺失。

                  

               

               
                  sA 修正

                  只會針對 CW 通信計算 sA 修正。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	在校準寬頻收發器 (WBT) 時，會計算有效脈衝持續時間並用於建立 sA 修正。 這通常會導致大約 0 dB 的 sA 修正。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	在校準通用收發器 (GPT) 時，sA 修正是根據額定脈衝持續時間。 這通常會導致稍微負的 sA 修正。
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     校準功能

                     校準摘要

                  

               

            

         

         

      


            校準球
Kongsberg Maritime 可提供各種不同操作頻率專用的銅製和鎢製校準球。 每一個校準球直徑的選擇皆與溫度無關。

            
               
                  
                     
                        
                           
                           
                           
                        
                        
                           
                              	頻率 (kHz)
                              	銅
                              	件號
                           

                        
                        
                           
                              	18
                              	63 mm
                              	SRT-073512
                           

                           
                              	38
                              	60 mm
                              	SRT-073514
                           

                           
                              	70
                              	32.1 mm
                              	SRT-073517
                           

                           
                              	120
                              	23 mm
                              	SRT-088098
                           

                           
                              	200
                              	13.7 mm
                              	SRT-073519
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        
                           
                           
                           
                        
                        
                           
                              	頻率 (kHz)
                              	碳化鎢
                              	件號
                           

                        
                        
                           
                              	38
                              	38.1 mm
                              	337897
                           

                           
                              	70
                              	38.1 mm
                              	337897
                           

                           
                              	120
                              	38.1 mm
                              	337897
                           

                           
                              	200
                              	38.1 mm
                              	337897
                           

                           
                              	333
                              	22 mm
                              	337511
                           

                           
                              	-
                              	25 mm
                              	364507
                           

                           
                              	每一個碳化鎢校準球都必須有一個鈷製繫結器。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  注每一個校準球都必須小心操作，避免損及表面。 校準球不用時，請存放在家用肥皂水中。 所有懸索越細越好，且須盡量保持乾淨。 節的大小和數目都要盡量壓低。即使是節，也具有強大的回波！

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            校準摘要
校準 EK80 時，會將具有已知目標強度 (TS) 的參考目標 (校準球) 從上方放入聲束中。 被測目標強度會與已知目標強度互相比較，然後據此調整 EK80。 它會提供一份校準程序摘要。

            
               
                  先決條件
若要校準 EK80，必須具備以下設備。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	校準球: 您必須配合 EK80 系統所用的操作頻率來選擇校準球。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	絞車配置: 絞車配置必須提供必要的纜線來降低校準球，讓它進入聲束中。
                           

                        
                     

                  

                  船隻必須停靠在深度充足、水域平靜且有遮蔽，以及海流最少的適當位置。

                  注每一個校準球都必須小心操作，避免損及表面。 校準球不用時，請存放在家用肥皂水中。 所有懸索越細越好，且須盡量保持乾淨。 節的大小和數目都要盡量壓低。即使是節，也具有強大的回波！

                  

                  Kongsberg Maritime 可提供各種不同操作頻率專用的銅製和鎢製校準球。 每一個校準球直徑的選擇皆與溫度無關。

               

               
                  程序

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	1
                           	準備對船舶進行 EK80 校準。
                                  準備對 EK80 進行校準

                                  準備對船舶進行 EK80 校準

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	2
                           	在「操作」功能表上，將「操作」設定為正常。
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	3
                           	在「正常操作」對話框中，針對您希望校準的頻道設定操作參數。
                                  啟動目標強度校準

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	4
                           	降低校準球，在指定深度讓它進入波束內部。 確認有清楚探測到回波。
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	5
                           	在「操作」功能表上開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「開啟」。
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	6
                           	在「設定」功能表上選擇「校準」。
                                 [image: Image]

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	7
                           	在精靈的第一頁，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。
                                  啟動目標強度校準

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	8
                           	選擇「下一步」繼續。
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	9
                           	在精靈的第二頁：
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	a
                                          	選擇您要校準的頻道，以及校準目標 (校準球)。
                                                校準球參數可以在「校準球管理」對話框中修改。 如果未列出，您也可以增加新的校準球。

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	b
                                          	選擇「下一步」繼續。
                                       

                                    
                                 

                              

                              
                                  啟動目標強度校準

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	10
                           	在精靈的第三頁：
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	a
                                          	做好必要的準備動作，以記錄校準數據。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	b
                                          	選擇「開始」，開始匯入回波數據。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	c
                                          	當匯入的回波已達適當數量時，請選擇「停止」。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	d
                                          	停止攝錄。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	e
                                          	選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	f
                                          	選擇「下一步」繼續。
                                       

                                    
                                 

                              

                              
                                  匯入回波數據

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	11
                           	在精靈的第四頁：
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	a
                                          	移除您不想在校準中使用的回波。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	b
                                          	選擇「重新處理」來執行校準處理。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	c
                                          	選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	d
                                          	使用「合併」或「取代」，來更新測深儀所用的校準。
                                       

                                    
                                 

                              

                              
                                  處理回波數據

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	12
                           	停止原始數據記錄。
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	13
                           	關閉「校準精靈」對話框，並恢復正常操作。
                        

                     
                  

               

               
                  進一步的要求

                  您想要校準的每一個頻道都要重複同樣的程序。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     基本操作

                     目標強度測量的校準

                     校準功能

                  

               

            

         

         

      


            校準程序

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     準備對 EK80 進行校準

                     準備對船舶進行 EK80 校準

                     啟動目標強度校準

                     匯入回波數據

                     處理回波數據

                     選擇正常操作參數來進行目標強度校準

                     定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                     在校準期間攝錄原始數據

                     選擇要重播的原始數據檔案

                     修改、增加和移除頻率寬帶

                  

               

            

            

         

      



               準備對 EK80 進行校準
在校準之前，必須先檢查您的 EK80 是否能夠全力運作。

               
                  
                     景況

                     要順利執行校準，必須有一個能夠全力運作的 EK80 系統。 此外，在開始校準前，必須先測量環境狀況。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	啟動 EK80。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	檢查 EK80 及所有收發器和探頭是否有妥善安裝。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「操作」並將其設定為正常。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	開始「Ping 操作」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	確認 EK80 在所有頻道上皆能全力運作。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	測量探頭之間的水鹽度和溫度，以及校準球的規劃深度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	計算平均鹽度和溫度值，並將這些值鍵入「環境」對話框中。
                                    聲速是由 EK80 自動計算。 對應的吸收係數是由測深儀根據 1982 年 12 月的 Francois & Garrison, JASA 加以計算。

                                    注當您計算目標強度 (TS) 時，必須使用校準球深度時的聲速。

                                    

                                 

                                 
                                    [image: Image]不同鹽度值的水中聲速

                                    

                                 

                                 
                                    [image: Image]不同鹽度值的吸音

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                        校準摘要

                     

                  

               

            

            

         

      



               準備對船舶進行 EK80 校準
在校準之前，必須先找出一個適合的地理位置。 您必須設定降低、升高和操作目標校準球所需的設備。 索具描述絕大部分是複製自 ICES 報告 144。

               
                  
                     景況

                     [image: Image]

                     在水下工作時，應盡量往深處進行。 因此必須保持平台穩定。強烈建議您使用艏艉繫船設施。

                     請架設絞車，將線引導到校準球。 由於您需要在波束內移動校準球，因此個別線路的長度必須能夠輕鬆調整。 請根據探頭位置，將絞車架設到甲板圍欄上。 每一個絞車都必須有一條直徑 0.60 毫米的單絲尼龍線長線軸。 這些線必須從未固定端算起 10 米處開始，每隔 5 米標示一個小轉環。

                     轉環的用途有三種：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	它們會解開尼龍線的旋轉
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	它們會在線上標示距離
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	它們會增加重量，好讓線沉到水裡
                              

                           
                        

                     

                     注每一個校準球都必須小心操作，避免損及表面。 校準球不用時，請存放在家用肥皂水中。 所有懸索越細越好，且須盡量保持乾淨。 節的大小和數目都要盡量壓低。即使是節，也具有強大的回波！

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	找出適合進行校準的地理區域。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	找出平靜且不受天候影響的水域。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	避免潮汐高度相差太大的水域，因為這樣會帶來強大的潮流。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	避免靠近交通繁忙的河口及港口。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	設法找出魚量很少或沒有魚量的水域。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	深度務必足夠，以便明確區隔校準球和底部回波。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	停靠船舶。
                                    注如果船舶只是以船頭或船尾停靠，則風一吹來船隻便會斜漂。若水流以不同角度來襲，情況就會更糟。如果船舶得以斜向移動，或水流與船身垂直，通常會增加 EK80 效能的變異，因而得出不良且不可靠的校準精確度。
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將一條繩子從船舶一側繞過船底，拉到船舶另一側。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	將第一個絞車穿過探頭，置於船舶的橫向平面。
                                    如果探頭是架設在船舶龍骨的一側，請將第一個絞車置於船舶對面那一側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	將第二個和第三個絞車置於探頭那一側，而且與包含探頭和第一個絞車的橫切面等距。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        校準摘要

                     

                  

               

            

            

         

      



               啟動目標強度校準
EK80 校準是從校準球攝錄原始數據開始。

               
                  
                     先決條件

                     若要校準 EK80，必須具備以下設備。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	校準球：您必須配合 EK80 系統所用的操作頻率來選擇校準球。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	絞車配置：絞車配置必須提供必要的纜線來降低校準球，讓它進入聲束中。
                              

                           
                        

                     

                     船隻必須停靠在深度充足、水域平靜且有遮蔽，以及海流最少的適當位置。

                  

                  
                     景況

                     「校準精靈」會提供四個對話框來引導您進行校準程序。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	「校準精靈」的第一頁可讓您開始全新的校準程序，或返回之前的校準程序，重複使用儲存的數據。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	「校準精靈」的第二頁可讓您選擇所使用的頻道和校準目標 (校準球)。您也可以增加或刪除校準球，並修改其參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	「校準精靈」的第三頁可讓您將回波數據匯入校準程序中。您可以修改單一目標探測，並增加簡短的描述，但是不可以更動回波數據。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	「校準精靈」的第四頁可讓您先手動「清理」回波數據再加以處理，以校準 EK80。處理結束後，您就可以儲存結果，並更新 EK80 所使用的校準數據。
                              

                           
                        

                     

                     注當您使用「即時數據」來校準 EK80 時，一定要選擇正確的頻道，這樣其它所有頻道都會切換為「被動」模式。這個動作必須在校準程序開始之前完成。

                     

                     這項程序可引導您進行「校準精靈」對話框的前兩頁。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「檔案設定」頁面上，定義相關的檔案和資料夾屬性。
                                    注強烈建議您一律儲存來自校準的原始數據。 在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。

                                    

                                    請使用檔案名稱來識別您的實體位置、使用的頻率、使用哪一個校準球，以及脈衝形式。攝錄的數據和時間相關資訊，都會自動增加到檔案名稱中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	降低校準球，在指定深度讓它進入波束內部。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「正常操作」對話框中，針對您希望校準的頻道設定操作參數。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	開始「Ping 操作」。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「操作」並將其設定為正常。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將  Ping 模式設定至間隔。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將「Ping 間隔」設定為 1000 ms。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「設定」功能表上選擇「校準」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在精靈的第一頁，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	選擇「下一步」繼續。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	在精靈的第二頁：
                                    校準球參數可以在「校準球管理」對話框中修改。 如果未列出，您也可以增加新的校準球。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇「下一步」繼續。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     繼續前往「校準精靈」的第三頁。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        校準摘要

                        選擇正常操作參數來進行目標強度校準

                        定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                        在校準期間攝錄原始數據

                        選擇要重播的原始數據檔案

                        「校準精靈」對話框 #1

                        「校準精靈」對話框 #2

                        「校準精靈」對話框 #3

                        「校準精靈」對話框 #4

                        「正常操作」對話框

                        Ping 功能

                        Ping 模式功能

                        Ping 間隔功能

                        檔案設定頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               匯入回波數據
「校準精靈」的第三頁可讓您將回波數據匯入校準程序中。您可以修改單一目標探測，並增加簡短的描述，但是不可以更動回波數據。

               
                  
                     先決條件

                     若要匯入回波數據，必須將校準目標 (校準球) 置於波束內來「Ping」EK80。

                  

                  
                     景況

                     「校準精靈」對話框的第三頁分為三個欄位。

                     提示若要變更個別欄位的大小，請按一下並拖曳欄位邊框。 您也可以增加對話框的大小。 若要讓對話框覆蓋整個螢幕，請按兩下標題列。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「目標位置」欄位「目標位置」欄位左側會顯示所有匯入校準程式中的個別回波。 所有回波都會集中置於一個圓圈內，以反映它們在波束內的位置。 欄位右側會顯示在校準一開始後便自動建立的校準層。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「頻率/目標強度」欄位「頻率/目標強度」欄位會針對個別頻率，顯示反映校準球目標強度的曲線。 它與「校準球管理」對話框中所顯示的曲線一樣，只是多了一些特徵。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「數字」欄位「數字」欄位可提供數個標籤式頁面。 「一般」頁面會顯示校準目標 (校準球) 與目標強度探測有關的數字參數。 此頁面也會提供涵蓋範圍的視覺表示方式。 「頻道數據」頁面會顯示與記錄回波數據所用之收發器頻道有關的數字參數。 「TS 數據」頁面會顯示每一個個別回波的相關數值參數。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	調整「校準精靈」對話框大小，好讓您也看得到回波圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	如有需要，請調整校準層。
                                    當開始校準程序時，專用的層會自動建立。 如果回波圖中顯示來自校準球的強烈且容易探測回波，該層會將其邊界置於目標上方及下方。 在校準程序期間，必須監控並調整校準層以補償目標的深度變化。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「頻率/目標強度」欄位中，驗證該校準目標 (校準球) 適用於所選的頻率範圍。
                                    由於校準球的獨特特性，各種校準球會在頻率改變時提供不同的目標強度。 當您在 FM 中使用較大頻率寬帶來校準時，可清楚看到此現象。 如果曲線的形狀顯示明顯的目標強度差異，使用相關頻率寬帶的校準將會不準確。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	必要時，請將「TS 偏移」變更為低於預設設定的數值。
                                    這項設定是位於「數字」欄位的「一般」頁面上。 「TS 偏移」設定可讓您控制校準目標 (校準球) 回波的偏移上限。 超出定義限制的回波一律不予匯入。 您所選擇的限制會顯示在「頻率/目標強度」欄位中。 降低「TS 偏移」設定的數值，可能有助於過濾校準球以外目標的回波。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	必要時，請調整「最小深度」和/或「最大深度」設定。
                                    這些設定是位於「數字」欄位的「一般」頁面上。 請使用這些參數來調整校準層的深度限制，建立一個「深度視窗」。 超出定義限制的物件，其回波一律不予匯入。 您必須將校準球降到已知深度。如果您在校準期間移到波束中時，能夠將校準球保持在這個深度，就可以調整校準層，做出較小的「深度視窗」。這樣可以移除不要的回波。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「校準描述」以開啟該對話框。
                                    「校準描述」對話框可讓您記錄您目前校準操作的相關資訊。 您可以在「校準描述」文字欄位中，輸入任何種類的相關資訊。 例如船舶位置、天氣狀況或校準者姓名。

                                 

                                 
                                    您所輸入的資訊會與校準數據一起增加到 XML 檔案中。 校準的日期和時間會自動增加到 XML 檔案名稱中。 「校準描述」對話框也會顯示在進行校準之頻道上所用的探頭序號，以及您正在校準的頻道名稱。這項資訊會自動擷取。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「單一目標探測」以檢查這些設定。
                                    提示將「最小閾值」設定為低於校準球的額定目標強度約 10 dB。 其餘預設值對於大多數用途而言是可接受的。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「操作」功能表上開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「開啟」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇「開始」，開始匯入回波數據。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在匯入數據時，請使用三個絞車，將校準球移到聲束內部。
                                                   這個動作只要用程式設計方式調整絞車線長度即可做到。

                                                

                                                
                                                   為了順利校準 EK80，您需要在每一個扇形進行一些目標探測。 您必須讓回波分佈在整個波束橫截面內。 因此在進行校準程序時，必須將目標校準球移到波束內。 如果校準球停留在同一個位置不動，雖然會得到許多回波，但是回波全部都會集中在同一個扇形內。 回波「彼此相疊」無法提高校準精確度，必須分佈在波束內才行。 每一個扇形的校準球探測數量應該大約相同，且整個波束橫截面總共不超過 100 個。

                                                   提示我們看過有些客戶使用自動絞車。 它們是由軟體程式控制，可以井然有條的將校準球置於不同的波束段中，同時又保持相同的深度。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在匯入數據時，請監控涵蓋範圍。
                                                   「數字」欄位中的「一般」頁面會同時呈現數字與視覺的涵蓋範圍表示方式。 探頭波束所涵蓋的區域會顯示為圓形，內含每一個探頭扇形的「剖面」。 分離波束探頭有三或四個扇形，因此環形橫截面分成三個 120 度或四個 90 度的片狀。

                                                

                                                
                                                   圓形涵蓋範圍會以色碼顯示目前的涵蓋範圍。

                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	紅色表示相關扇形中沒有足夠的回波 (0 至 25%)。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	黃色表示相關扇形中有很多回波，但是仍然不夠 (25 至 50%)。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	綠色表示相關扇形中有足夠的回波可以順利進行校準 (多於 50% 的涵蓋範圍)。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                   中間的小圓形代表波束中央的涵蓋範圍。 它會使用相同的色碼。 中央與全部涵蓋範圍的數值，會顯示在涵蓋範圍圓形上。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在數據匯入期間，請監控校準層，並視需要進行調整。
                                                   在校準程序期間，必須監控並調整校準層以補償目標的深度變化。 這些深度可以在回波圖中，或在「目標位置」欄位的右側輕易看到。

                                                

                                                
                                                   校準層的深度限制可以用三種方式來調整：

                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	您可以在回波圖中選取紅色線，並將其上下拖曳。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	您可以在「目標位置」欄位的右側選取紅色線，並將其上下拖曳。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	您可以在「數字」欄位中的「一般」頁面上調整「最小深度」及「最大深度」設定。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	當匯入的回波已達適當數量時，請選擇「停止」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	停止攝錄。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	停止「Ping 操作」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。
                                    您必須先儲存校準數據，才能繼續進入「校準精靈」對話框的第四頁。 這裡不是要儲存原始回波數據，而是包含執行校準程序所需資訊的 XML 檔案。 
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	14
                              	選擇「下一步」繼續。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     繼續前往「校準精靈」的第四頁。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        校準摘要

                        「校準精靈」對話框 #3

                     

                  

               

            

            

         

      



               處理回波數據
「校準精靈」的第四頁可讓您先手動「清理」回波數據再加以處理，以校準 EK80。處理結束後，您就可以儲存結果，並更新 EK80 所使用的校準數據。

               
                  
                     先決條件

                     若要處理校準用的回波數據，必須先從波束內的相關校準目標 (校準球) 匯入並儲存有效的回波數據。

                  

                  
                     景況

                     「校準精靈」對話框的第四頁分為三個欄位。

                     提示若要變更個別欄位的大小，請按一下並拖曳欄位邊框。 您也可以增加對話框的大小。 若要讓對話框覆蓋整個螢幕，請按兩下標題列。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「目標位置」欄位「目標位置」欄位左側會顯示所有匯入校準程式中的個別回波。 所有回波都會集中置於一個圓圈內，以反映它們在波束內的位置。 欄位右側會顯示在校準一開始後便自動建立的校準層。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「頻率/目標強度」欄位「頻率/目標強度」欄位會針對個別頻率，顯示反映校準球目標強度的曲線。 它與「校準球管理」對話框中所顯示的曲線一樣，只是多了一些特徵。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「數字」欄位「數字」欄位可提供數個標籤式頁面。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「一般」頁面會顯示校準目標 (校準球) 與目標強度探測有關的數字參數。 此頁面也會提供涵蓋範圍的視覺表示方式。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「頻道數據」頁面會顯示與記錄回波數據所用之收發器頻道有關的數字參數。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「TS 數據」頁面會顯示每一個個別回波的相關數值參數。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「結果」頁面會顯示校準處理所建立的數字參數。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「誤差分析」頁面會顯示所有匯入到校準程式中的個別回波。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「數字」欄位中的「TS 數據」頁面來存取個別回波。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	移除您不想在校準中使用的回波。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	按一下每一欄的頂端，對表格進行排序。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「懸浮」欄中選擇個別回波，將它們從處理中移除。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「數字」欄位中的「誤差分析」頁面以找出錯誤。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	找出太強或太弱的回波。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	調整色標度來調查回波。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	開啟「數字」欄位中的「TS 數據」頁面來存取個別回波。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	移除您不想在校準中使用的回波。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「重新處理」來執行校準處理。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	完成校準程序。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「結束」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	使用「合併」或「取代」，來更新測深儀所用的校準。
                                                   這些選項對於 CW 校準無效。 CW 中儲存了多組校準值，每一個脈衝持續時間各有適用的一組校準值。

                                                   當您使用 FM 脈衝進行校準時，請按照以下步驟使用「合併」或「取代」：

                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	如果您要使用超過一個校準球來執行校準，請使用「合併」。這涵蓋了探頭的整個頻率範圍。這些校準球一起使用時，會提供更寛的頻率寬帶，校準結果也會合併。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	使用「取代」可移除所有舊的校準結果。這麼做可讓您在相關頻道上只使用最新參數。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                   FM 中只儲存一組校準值，而這一組涵蓋了所有脈衝持續時間。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	關閉「校準精靈」對話框，並恢復正常操作。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        校準摘要

                        「校準精靈」對話框 #4

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇正常操作參數來進行目標強度校準
「正常操作」對話框提供目前收發器的參數一覽， 亦可從由此變更參數，因應目前的操作要求。 必須在校準開始之前先定義每個頻道的參數。

               
                  
                     景況
必須符合頻道的屬性來定義每個參數。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     注當您使用「即時數據」來校準 EK80 時，一定要選擇正確的頻道，這樣其它所有頻道都會切換為「被動」模式。 這個動作必須在校準程序開始之前完成。

                        如果您的 EK80 系統有數個收發器，則必須一個一個執行校準。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「正常操作」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「正常操作」對話框中，設定操作參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	對於相關頻道，請在探頭條件允許的情況下，將「脈衝類型」設定為 FM 或 CW。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將「脈衝持 續時間」設定至您選擇的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將「功率」設定至探頭的正確功率強度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將「開始頻率」和「終點」頻率設定為探頭條件允許的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	將「斜坡」設定為「快」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動目標強度校準

                        「正常操作」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定
EK80 可以記錄原始和處理後的回波數據。 數據可儲存於主機硬碟或外部數據儲存設備，取決於自訂的偏好設定。

               
                  
                     景況
「檔案設定」參數負責控制所記錄的檔案要儲存在 主機硬碟或外部磁碟上的方式和位置。 藉由增加檔案名稱前綴，亦可依據特定的任務或測量，來識別相關的記錄檔案。 您也可以定義數據檔案的大小上限。

                     提示原始數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                        在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                        攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「輸出」
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認「輸出」對話框已開啟。在左側功能表中所選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「輸出」對話框的左側，選擇「檔案設定」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「檔案設定」頁面上，定義記錄參數。
                                    注若要變更輸出目錄，「記錄 RAW」和「紀錄已處理」攝錄都必須設定為「關閉」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動目標強度校準

                        檔案設定頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               在校準期間攝錄原始數據
EK80 的原始數據攝錄功能可使用*.raw 格式儲存回波數據。 可以將數據檔案複製或搬移到其他可記錄的媒介，或者是網路上的另一台電腦。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。 攝錄程序是由記錄 RAW 功能控制。

               
                  
                     先決條件

                     [image: Image]
在開始數據攝錄之前，請確保已定義檔案的儲存位置。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請使用「檔案設定」。 「檔案設定」頁面位於「輸出」對話框中。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	要開始記錄數據，請開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「開啟」。
                                    或者，選擇按鈕右側的紅色圓圈即可。

                                    頂部欄上的「攝錄」指標會變更顏色，表示攝錄功能已經啟用。

                                 

                                 
                                    在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	若要縮小攝錄數據檔案，請點擊「記錄 RAW」按鈕的中間開啟它，然後選擇「分割檔案」。
                                    目前的檔案將會關閉，並自動啟動新檔案。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止攝錄，請開啟「記錄 RAW」按鈕，然後選擇「關閉」。
                                    或者，選擇按鈕左側的黑色矩形即可停止攝錄。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動目標強度校準

                        「記錄 RAW」功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇要重播的原始數據檔案
每次記錄回波數據時，資訊都會儲存在 主機 硬碟上。 根據初始設定，檔案也可能儲存在 USB 硬碟或甚至網路硬碟上。 回波數據檔案可以擷取，並在 EK80 上重播。

               
                  
                     景況
所有播放都由重播欄控制。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	停止: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	播放/暫停: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	重播速度: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	重播檔案: 此按鈕顯示目前正在播放的檔案。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	進度: 此欄顯示目前檔案的重播進度。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇操作以查看可用選項。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇重播檔案以開啟對話框。
                                    「重播檔案」對話框可讓您選擇要播放的檔案。 檔案名會在記錄過程中自動產生的，每個檔案都標有時間和日期。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「增加」以選擇重播檔案。
                                    標準操作系統對話框可用於查找和選擇要使用的檔案。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果要「無限」循環重播所選檔案選擇循環。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	如果您希望為選定的檔案建立索引檔案，請選擇「檢查是否缺少索引檔案」。
                                    在原始檔案記錄期間，EK80 會自動建立索引檔案，以便更輕易檢索重播檔案。 但是在舊檔案上，這些索引檔案不存在。 如果啟用「檢查缺少索引檔案」功能，系統會在播放開始之前，在所選檔案上建立索引檔案。

                                 

                                 
                                    注如果有大量或/和大型重播檔案，或者檔案儲存在網路伺服器上，則建立索引檔案可能需要很長時間。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	將「操作」設定為重播 。
                                    重播欄會自動開啟。 其位於 EK80 表示方式頂部欄的正下方。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動目標強度校準

                        「重播檔案」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               修改、增加和移除頻率寬帶
您所使用的校準球是成功校準的關鍵項目。 針對目前選定的校準球，「校準球管理」對話框會呈現一條曲線，其顯示操作頻率與校準球目標強度之間的關係。 您可以將一或多個頻率寬帶從校準處理中移除。 這是藉由定義「停止帶」來進行。 EK80 不會針對所選頻率寬帶內的頻率來進行校準。

               
                  
                     先決條件
為了手動增加或移除校準球頻率寬帶，校準球必須在 EK80 校準軟體中註冊。 必要時，請按一下「校準球管理」對話框內的「增加校準球」，匯入新的校準球。

                  

                  
                     景況

                     校準球有各種尺寸，可搭配不同的操作頻率使用。 其製作材質也各不相同，主要是銅 (Cu) 和碳化物 (TC)。後者又稱為碳化鎢 (Wo-Co)。「Co」是鈷的簡寫，在校準球中作為繫結器使用。

                     針對目前選定的校準球，「校準球管理」對話框會呈現一條曲線，其顯示操作頻率與校準球目標強度之間的關係。 曲線的形狀會表示所選校準球的特性是否會因為低目標強度，而使其沒有資格在特定頻率寬帶內使用。 曲線的功能可讓您調整頻率寬帶，而「增加停止帶」及「移除停止帶」按鈕可讓您定義能進行校準的高頻及低頻。

                     提示美國國家海洋暨大氣總署 (NOAA) 在以下 URL 提供網頁型校準球目標強度計算器： http://swfscdata.nmfs.noaa.gov/AST/SphereTS

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇「設定」圖示。
                                    該圖示位於主功能表下。 此用於開啟「設定」功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「設定」功能表上選擇「校準」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在精靈的第一頁，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「下一步」繼續。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「校準球管理」以開啟對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	進行必要的調整。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「增加停止帶」，然後選擇曲線上的一個點來增加頻率寬帶到 TS/頻率曲線。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「移除停止帶」，然後選擇曲線上的一個帶以將其從 TS/頻率曲線上刪除。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	若要修改現有的頻率寬帶，請按一下矩形區域的任一側，按住滑鼠按鈕並側向移動游標。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	按一下「關閉」以儲存變更，然後關閉「校準球管理」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        「校準球管理」對話框

                     

                  

               

            

         

         

      


            校準功能與對話框

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     「校準精靈」對話框 #1

                     「校準精靈」對話框 #2

                     「校準精靈」對話框 #3

                     「校準精靈」對話框 #4

                     「校準球管理」對話框

                     「編輯/增加校準球」對話框

                     「校準描述」對話框

                     「單一目標探測」對話框

                  

               

            

            

      

      



               「校準精靈」對話框 #1
               
「校準精靈」的第一頁可讓您開始全新的校準程序，或返回之前的校準程序，重複使用儲存的數據。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     「校準精靈」對話框只能在校準程序內開啟。 若要啟動校準精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。

                  

                  
                     如何打開

                     若要開啟「校準精靈」，請將 EK80 設為「正常」或「重播」模式，然後在「設定」功能表上選擇「校準」。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
此處提供以下選項。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	以原始數據建立新校準 (即時或重播)如果您想要開始一個全新的校準程序，請選擇此選項。 您可以使用「即時數據」進行校準，也可以使用先前記錄的數據。

                                    您可以使用之前記錄的數據代替即時數據來校準 EK80。 我們建議您使用即時數據，因為這麼做可以讓您在匯入數據時，監控波束中的回波。 如果您之後希望重啟整個校準程序，可以使用在校準期間記錄的原始數據。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	重新處理先前的校準數據如果您先前已經有一個校準 XML 數據檔案可以進行校準，請選擇此選項。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     如果您要在先前校準過的 EK80 系統中增加一個新探頭，必須校準這個新頻道。若是將校準過的探頭從一個收發器移到另一個收發器上，仍然必須校準「接收」收發器上的探頭。如果將校準過的探頭移除之後，又將它連接回同一個收發器，則校準數據還在，不需要再重新進行校準。

                  

                  
                     相關任務

                      啟動目標強度校準

                      匯入回波數據

                      處理回波數據

                  

                  
                     相關對話框

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準精靈」對話框 #2

                      「校準精靈」對話框 #3

                      「校準精靈」對話框 #1

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「校準精靈」對話框 #2
               
「校準精靈」的第二頁可讓您選擇所使用的頻道和校準目標 (校準球)。您也可以增加或刪除校準球，並修改其參數。

               
                  
                     先決條件

                     「校準精靈」對話框只能在校準程序內開啟。 若要啟動校準精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。

                  

                  
                     如何打開

                     若要開啟「校準精靈」，請將 EK80 設為「正常」或「重播」模式，然後在「設定」功能表上選擇「校準」。

                     [image: Image]

                     在第一個「校準精靈」對話框中，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
此處提供以下選項。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	頻道選擇哪一個頻道要擷取校準目標 (校準球) 的回波。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                    當您使用「即時數據」來校準 EK80 時，一定要選擇正確的頻道，這樣其它所有頻道都會切換為「被動」模式。 這個動作必須在校準程序開始之前完成。 若要選擇被動模式，請使用「正常操作」對話框。 正常操作對話框位於操作功能表上。

                                    如果您是使用先前記錄的回波數據來進行校準，則頻道識別會記錄為原始數據的一部分。您還是得使用正確的頻道。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	校準球選擇要讓哪一個校準目標 (校準球) 用於校準。

                                    如果您需要變更校準球屬性，或想要增加新的校準球，請選擇「校準球管理」來開啟相關的對話框。 如果您選擇的校準球不符合操作頻率，則會出現一則訊息，不讓您繼續進行。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     提示Kongsberg Maritime 可提供各種不同操作頻率專用的銅製和鎢製校準球。每一個校準球直徑的選擇皆與溫度無關。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      啟動目標強度校準

                      匯入回波數據

                      處理回波數據

                  

                  
                     相關對話框

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準精靈」對話框 #2

                      「校準精靈」對話框 #3

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準球管理」對話框

                      「正常操作」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「校準精靈」對話框 #3
               
「校準精靈」的第三頁可讓您將回波數據匯入校準程序中。您可以修改單一目標探測，並增加簡短的描述，但是不可以更動回波數據。

               
                  
                     先決條件

                     「校準精靈」對話框只能在校準程序內開啟。 若要啟動校準精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。

                  

                  
                     如何打開

                     若要開啟「校準精靈」，請將 EK80 設為「正常」或「重播」模式，然後在「設定」功能表上選擇「校準」。

                     [image: Image]

                     在第一個「校準精靈」對話框中，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。 這麼做會開啟第 2 頁。 在第二個「校準精靈」對話框的底部，選擇「下一步」。

                  

                  
                     描述
「校準精靈」對話框的第三頁分為三個欄位。

                     提示若要變更個別欄位的大小，請按一下並拖曳欄位邊框。 您也可以增加對話框的大小。 若要讓對話框覆蓋整個螢幕，請按兩下標題列。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「目標位置」欄位「目標位置」欄位左側會顯示所有匯入校準程式中的個別回波。 所有回波都會集中置於一個圓圈內，以反映它們在波束內的位置。 欄位右側會顯示在校準一開始後便自動建立的校準層。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「頻率/目標強度」欄位「頻率/目標強度」欄位會針對個別頻率，顯示反映校準球目標強度的曲線。 它與「校準球管理」對話框中所顯示的曲線一樣，只是多了一些特徵。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「數字」欄位「數字」欄位可提供數個標籤式頁面。 「一般」頁面會顯示校準目標 (校準球) 與目標強度探測有關的數字參數。 此頁面也會提供涵蓋範圍的視覺表示方式。 「頻道數據」頁面會顯示與記錄回波數據所用之收發器頻道有關的數字參數。 「TS 數據」頁面會顯示每一個個別回波的相關數值參數。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     「目標位置」欄位

                     [image: Image]

                     「目標位置」欄位左側會顯示所有匯入校準程式中的個別回波。 所有回波都會集中置於一個圓圈內，以反映它們在波束內的位置。 如果回波在波束內的位置不佳，它會予以補償，因此位於波束外緣的回波，其回波強度與位於波束中央的回波相同。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	當您為 CW (連續波) 校準時，波束模型的外邊界會損失 3 dB。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在執行 FM 校準時，會增加其它圓圈 (虛線)，代表高頻和中頻。
                              

                           
                        

                     

                     如果您在「TS 數據」清單中選擇一個回波，相關回波便會在「目標位置」欄位中以紅色顯示。此時您無法對回波進行任何動作。「TS 數據」頁面只提供清單。不過，您可以在「校準精靈」的第四頁，移除您不想含括在校準中的回波。

                     [image: Image]

                     欄位右側會顯示在校準一開始後便自動建立的校準層。您可以看到校準層內接收每一個個別回波的方式。這個校準層是在「校準精靈」啟動時自動建立的。其目的是移除校準目標 (校準球) 上方及下方的回波。在回波圖中一眼就能看到校準層，因為它是以兩條紅色水平線代表。如果您看到許多回波落在校準層外面，可以按一下紅色線並將它們上下移動，以調整校準層大小。回波圖中的紅色線會隨之移動，但是「目標位置」欄位中的線，在您鬆開滑鼠按鈕之後又會回到它們原來的位置。

                  

                  
                     「頻率/目標強度」欄位

                     「頻率/目標強度」欄位會針對個別頻率，顯示反映校準球目標強度的曲線。 此欄位位於「目標位置」欄位的下方。

                     [image: Image]

                     「頻率/目標強度」欄位會顯示目前所用校準球的頻率和目標強度之間的關係。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	藍色線代表關係曲線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	兩條灰色線反映了「數字」欄位中「一般」頁面上的「TS 偏移」設定所定義的限制。 這幾條線上方及下方的回波，都不會匯入到校準程序中。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紫色線反映了目前「Ping」的寬頻。 寬頻與脈衝長度成反比。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     「數字」欄位

                     此欄位位於「校準精靈」對話框的右側。 「數字」欄位可提供數個標籤式頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「一般」頁面會顯示校準目標 (校準球) 與目標強度探測有關的數字參數。 您可以定義目標校準球的相關參數。 此頁面也會提供涵蓋範圍的視覺表示方式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「頻道數據」頁面會顯示與記錄回波數據所用之收發器頻道有關的數字參數。 當您在 FM 執行校準時，此頁面也會提供曲線作為操作頻率的函數來監控增益、波寬和波束偏移。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「TS 數據」頁面會顯示每一個個別回波的相關數值參數。 如果您在「TS 數據」清單中選擇一個回波，相關回波便會在「目標位置」欄位中以紅色顯示。此時您無法對回波進行任何動作。「TS 數據」頁面只提供清單。不過，您可以在「校準精靈」的第四頁，移除您不想含括在校準中的回波。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     涵蓋

                     [image: Image]

                     在匯入數據時，請監控涵蓋範圍。

                     「數字」欄位中的「一般」頁面會同時呈現數字與視覺的涵蓋範圍表示方式。 探頭波束所涵蓋的區域會顯示為圓形，內含每一個探頭扇形的「剖面」。 分離波束探頭有三或四個扇形，因此環形橫截面分成三個 120 度或四個 90 度的片狀。

                     為了順利校準 EK80，您需要在每一個扇形進行一些目標探測。 您必須讓回波分佈在整個波束橫截面內。 因此在進行校準程序時，必須將目標校準球移到波束內。 如果校準球停留在同一個位置不動，雖然會得到許多回波，但是回波全部都會集中在同一個扇形內。 每一個扇形的校準球探測數量應該大約相同，且整個波束橫截面總共不超過 100 個。

                     圓形涵蓋範圍會以色碼顯示目前的涵蓋範圍。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紅色表示相關扇形中沒有足夠的回波 (0 至 25%)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	黃色表示相關扇形中有很多回波，但是仍然不夠 (25 至 50%)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	綠色表示相關扇形中有足夠的回波可以順利進行校準 (多於 50% 的涵蓋範圍)。
                              

                           
                        

                     

                     中間的小圓形代表波束中央的涵蓋範圍。它會使用相同的色碼。

                     中央與全部涵蓋範圍的數值，會顯示在涵蓋範圍圓形上。

                  

                  
                     校準層

                     當開始校準程序時，專用的層會自動建立。 如果回波圖中顯示來自校準球的強烈且容易探測回波，該層會將其邊界置於目標上方及下方。

                     您必須將校準球降到已知深度。如果您在校準期間移到波束中時，能夠將校準球保持在這個深度，就可以調整校準層，做出較小的「深度視窗」。這樣可以移除不要的回波。

                     在校準程序期間，必須監控並調整校準層以補償目標的深度變化。 這些深度可以在回波圖中，或在「目標位置」欄位的右側輕易看到。 校準層的深度限制可以用三種方式來調整：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您可以在回波圖中選取紅色線，並將其上下拖曳。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您可以在「目標位置」欄位的右側選取紅色線，並將其上下拖曳。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您可以在「數字」欄位中的「一般」頁面上調整「最小深度」及「最大深度」設定。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           開始/停止/繼續

                           
                              此按鈕可以開始 (和停止) 將回波數據匯入到校準程式中。 當匯入處於啟用狀態時，每一個回波都會繪製在「目標位置」欄位中。 當您以「即時數據」進行校準時，請持續匯入回波，直到回波在圓形波束內平均分佈為止。

                           

                        

                     

                     
                        
                           儲存/另存新檔

                           
                              選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。 您必須先儲存校準數據，才能繼續進入「校準精靈」對話框的第四頁。 這裡不是要儲存原始回波數據，而是包含執行校準程序所需資訊的 XML 檔案。

                           

                        

                     

                     
                        
                           校準描述

                           
                              選擇此選項以開啟「校準描述」對話框。記錄校準絕對有利於日後參考。 「校準描述」對話框可讓您記錄您目前校準操作的相關資訊。 此資訊會儲存在 XML 檔案中。

                           

                        

                     

                     
                        
                           單一目標探測

                           
                              選擇此選項以開啟「單一目標探測」對話框。 「單一目標探測」參數是用來控制用於單一目標探測的操作設定。

                           

                           
                              為了正確探測單一魚類，必須定義這些參數以配合目標特性。 所選的設定對於在測量期間儲存的原始數據沒有任何影響。 在校準期間，所使用的設定會最大化校準球的探測，並且抑制校準層中的其它回波。

                              注開始進行匯入程序之後，就不能再變更這些參數。

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           TS 偏移

                           
                              這項設定是位於「數字」欄位的「一般」頁面上。 「TS 偏移」設定可讓您控制校準目標 (校準球) 回波的偏移上限。 超出定義限制的回波一律不予匯入。 您所選擇的限制會顯示在「頻率/目標強度」欄位中。

                           

                           
                              提示降低「TS 偏移」設定的數值，可能有助於過濾校準球以外目標的回波。

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           最小/最大深度

                           
                              這些設定是位於「數字」欄位的「一般」頁面上。 請使用這些參數來調整校準層的深度限制，建立一個「深度視窗」。 超出定義限制的物件，其回波一律不予匯入。

                           

                           
                              提示您必須將校準球降到已知深度。如果您在校準期間移到波束中時，能夠將校準球保持在這個深度，就可以調整校準層，做出較小的「深度視窗」。這樣可以移除不要的回波。 在校準程序期間，必須監控並調整校準層以補償目標的深度變化。

                                 校準層的深度限制可以用三種方式來調整：

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	您可以在回波圖中選取紅色線，並將其上下拖曳。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	您可以在「目標位置」欄位的右側選取紅色線，並將其上下拖曳。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	您可以在「數字」欄位中的「一般」頁面上調整「最小深度」及「最大深度」設定。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      啟動目標強度校準

                      匯入回波數據

                      處理回波數據

                  

                  
                     相關對話框

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準精靈」對話框 #2

                      「校準精靈」對話框 #3

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準描述」對話框

                      「單一目標探測」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「校準精靈」對話框 #4
               
「校準精靈」的第四頁可讓您先手動「清理」回波數據再加以處理，以校準 EK80。處理結束後，您就可以儲存結果，並更新 EK80 所使用的校準數據。

               
                  
                     先決條件

                     「校準精靈」對話框只能在校準程序內開啟。 若要啟動校準精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。

                  

                  
                     如何打開

                     若要開啟「校準精靈」，請將 EK80 設為「正常」或「重播」模式，然後在「設定」功能表上選擇「校準」。

                     [image: Image]

                     在第一個「校準精靈」對話框中，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。 這麼做會開啟第 2 頁。 在第二個「校準精靈」對話框的底部，選擇「下一步」。 這麼做會開啟第 3 頁。

                     在第三個「校準精靈」對話框的底部，儲存記錄的校準數據。接著再選擇「下一步」。

                     如果您在「校準精靈」的第一頁選擇「重新處理先前的校準數據」，則選擇「下一步」會將您直接引導至這個第四頁。

                  

                  
                     描述
「校準精靈」對話框的第四頁分為三個欄位。

                     提示若要變更個別欄位的大小，請按一下並拖曳欄位邊框。 您也可以增加對話框的大小。 若要讓對話框覆蓋整個螢幕，請按兩下標題列。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「目標位置」欄位「目標位置」欄位左側會顯示所有匯入校準程式中的個別回波。 所有回波都會集中置於一個圓圈內，以反映它們在波束內的位置。 欄位右側會顯示在校準一開始後便自動建立的校準層。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「頻率/目標強度」欄位「頻率/目標強度」欄位會針對個別頻率，顯示反映校準球目標強度的曲線。 它與「校準球管理」對話框中所顯示的曲線一樣，只是多了一些特徵。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「數字」欄位「數字」欄位可提供數個標籤式頁面。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「一般」頁面會顯示校準目標 (校準球) 與目標強度探測有關的數字參數。 此頁面也會提供涵蓋範圍的視覺表示方式。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「頻道數據」頁面會顯示與記錄回波數據所用之收發器頻道有關的數字參數。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「TS 數據」頁面會顯示每一個個別回波的相關數值參數。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「結果」頁面會顯示校準處理所建立的數字參數。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	「誤差分析」頁面會顯示所有匯入到校準程式中的個別回波。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     「目標位置」欄位

                     [image: Image]

                     「目標位置」欄位左側會顯示所有匯入校準程式中的個別回波。 所有回波都會集中置於一個圓圈內，以反映它們在波束內的位置。 如果回波在波束內的位置不佳，它會予以補償，因此位於波束外緣的回波，其回波強度與位於波束中央的回波相同。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	當您為 CW (連續波) 校準時，波束模型的外邊界會損失 3 dB。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在執行 FM 校準時，會增加其它圓圈 (虛線)，代表高頻和中頻。
                              

                           
                        

                     

                     如果您在「TS 數據」清單中選擇一個回波，相關回波便會在「目標位置」欄位中以紅色顯示。在「TS 數據」清單中，您可以從校準處理懸浮個別回波。這類回波通常位於波束之外，當它們以圖形表示時，很容易就能看到。

                     [image: Image]

                     欄位右側會顯示在校準一開始後便自動建立的校準層。您可以看到校準層內接收每一個個別回波的方式。這個校準層是在「校準精靈」啟動時自動建立的。其目的是移除校準目標 (校準球) 上方及下方的回波。在回波圖中一眼就能看到校準層，因為它是以兩條紅色水平線代表。如果您看到許多回波落在校準層外面，可以按一下紅色線並將它們上下移動，以調整校準層大小。回波圖中的紅色線會隨之移動，但是「目標位置」欄位中的線，在您鬆開滑鼠按鈕之後又會回到它們原來的位置。

                  

                  
                     「頻率/目標強度」欄位

                     「頻率/目標強度」欄位會針對個別頻率，顯示反映校準球目標強度的曲線。 此欄位位於「目標位置」欄位的下方。

                     [image: Image]

                     「頻率/目標強度」欄位會顯示目前所用校準球的頻率和目標強度之間的關係。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	藍色線代表關係曲線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	這兩條灰色線反映了前一頁上「TS 偏移」設定所定義的限制。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紫色線反映了目前「Ping」的寬頻。 寬頻與脈衝長度成反比。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     「數字」欄位

                     此欄位位於「校準精靈」對話框的右側。 「數字」欄位可提供數個標籤式頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「一般」頁面會顯示校準目標 (校準球) 與目標強度探測有關的數字參數。 您可以定義目標校準球的相關參數。 此頁面也會提供涵蓋範圍的視覺表示方式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「頻道數據」頁面會顯示與記錄回波數據所用之收發器頻道有關的數字參數。 當您在 FM 執行校準時，此頁面也會提供曲線作為操作頻率的函數來監控增益、波寬和波束偏移。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「TS 數據」頁面會顯示每一個個別回波的相關數值參數。 如果您在「TS 數據」清單中選擇一個回波，相關回波便會在「目標位置」欄位中以紅色顯示。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「結果」頁面會顯示校準處理所建立的數字參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「誤差分析」頁面會顯示所有匯入到校準程式中的個別回波。 每一個回波各以一種代表個別目標強度的顏色顯示。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     懸浮個別回波

                     在「TS 數據」清單中，您可以從校準處理懸浮個別回波。 這類回波通常位於波束之外，當它們以圖形表示時，很容易就能看到。

                     若要找出您要懸浮的回波，請在每一表格欄中選擇最上列，為內容排序。

                     您也可以在「目標位置」欄位中，選擇單個回波。 「TS 數據」清單中對應的列，會以灰色背景顏色顯示。

                     若要從校準處理移除單個回波，請在左欄中選擇「懸浮」。 選定的回波會在「目標位置」欄位中變成白色。

                  

                  
                     「結果」頁面

                     「結果」頁面會顯示校準處理所建立的數字參數。

                     CW 和 FM 校準所提供的結果不同。
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	執行 FM 校準之後，結果會以波束偏移、波寬和增益的圖形呈現。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	執行 CW 校準之後，結果會以包含偏移和 Sa 修正的清單呈現。
                                 

                              
                           

                        

                     

                     注只會針對 CW 通信計算 sA 修正。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	在校準寬頻收發器 (WBT) 時，會計算有效脈衝持續時間並用於建立 sA 修正。 這通常會導致大約 0 dB 的 sA 修正。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	在校準通用收發器 (GPT) 時，sA 修正是根據額定脈衝持續時間。 這通常會導致稍微負的 sA 修正。
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     誤差分析

                     「誤差分析」頁面會顯示所有匯入到校準程式中的個別回波。

                     [image: Image]

                     誤差分析是以您校準球的預估目標強度值為依據。這項預估是以校準球參數、深度和操作頻率為依據。 每一個回波各以一種代表個別目標強度的顏色顯示。 這麼做可讓您找出比預估目標強度更強或更弱的回波。

                     您可以變更色標度來增加或降低解析度。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在 CW 中，誤差值是以 dB 為單位，它反映了最強和最弱回波之間的差異。 在理想情況下，這項差異應該越小越好。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	當您在 FM 進行校準時，會額外增加一條反映校準誤差的曲線。 這條曲線會將誤差 (以 dB 為單位) 作為操作頻率的函數加以呈現。 您可以在本頁底部選擇要使用哪一個頻率。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           重新處理

                           
                              選擇「重新處理」以開始校準處理 這項功能會自動停止。 您可以視需要進行校準，次數不限。

                           

                        

                     

                     
                        
                           儲存/另存新檔

                           
                              選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。 這裡不是要儲存原始回波數據，而是包含執行校準程序所需資訊的 XML 檔案。

                           

                        

                     

                     
                        
                           校準描述

                           
                              選擇此選項以開啟「校準描述」對話框。記錄校準絕對有利於日後參考。 「校準描述」對話框可讓您記錄您目前校準操作的相關資訊。 此資訊會儲存在 XML 檔案中。

                           

                        

                     

                     
                        
                           結束

                           
                              選擇「結束」以終止校準程序。 校準結果會由EK80程式自動實作。

                           

                           
                              選擇「儲存」或「另存新檔」以儲存校準數據。

                              使用「合併」或「取代」，來更新測深儀所用的校準。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	這些選項對於 CW 校準無效。 CW 中儲存了多組校準值，每一個脈衝持續時間各有適用的一組校準值。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	當您使用 FM 脈衝進行校準時，請按照以下步驟使用「合併」或「取代」：
                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	如果您要使用超過一個校準球來執行校準，請使用「合併」。這涵蓋了探頭的整個頻率範圍。這些校準球一起使用時，會提供更寛的頻率寬帶，校準結果也會合併。
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	使用「取代」可移除所有舊的校準結果。這麼做可讓您在相關頻道上只使用最新參數。
                                                      

                                                   
                                                

                                             

                                             FM 中只儲存一組校準值，而這一組涵蓋了所有脈衝持續時間。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      啟動目標強度校準

                      匯入回波數據

                      處理回波數據

                  

                  
                     相關對話框

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準精靈」對話框 #2

                      「校準精靈」對話框 #3

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準描述」對話框

                      「單一目標探測」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「校準球管理」對話框
您所使用的校準球是成功校準的關鍵項目。 「校準球管理」對話框可讓您增加或移除校準球，並修改其參數。

               
                  
                     先決條件

                     「校準球管理」對話框是從「校準精靈」對話框的第二個頁面開啟。 「校準精靈」對話框只能在校準程序內開啟。 若要啟動校準精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。

                  

                  
                     如何打開

                     若要開啟「校準精靈」，請將 EK80 設為「正常」或「重播」模式，然後在「設定」功能表上選擇「校準」。

                     [image: Image]

                     在第一個「校準精靈」對話框中，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。 這麼做會開啟第 2 頁。 在第二個「校準精靈」對話框中，選擇「校準球管理」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
校準球有各種尺寸，可搭配不同的操作頻率使用。 其製作材質也各不相同，主要是銅 (Cu) 和碳化物 (TC)。後者又稱為碳化鎢 (Wo-Co)。「Co」是鈷的簡寫，在校準球中作為繫結器使用。

                     針對目前選定的校準球，「校準球管理」對話框會呈現一條曲線，其顯示操作頻率與校準球目標強度之間的關係。 曲線的形狀會表示所選校準球的特性是否會因為低目標強度，而使其沒有資格在特定頻率寬帶內使用。 曲線的功能可讓您調整頻率寬帶，而「增加停止帶」及「移除停止帶」按鈕可讓您定義能進行校準的高頻及低頻。

                     提示若要增加或編輯校準球，以及控制其操作參數，請參閱「增加/編輯校準球」對話框。

                        美國國家海洋暨大氣總署 (NOAA) 在以下 URL 提供網頁型校準球目標強度計算器： http://swfscdata.nmfs.noaa.gov/AST/SphereTS

                     

                  

                  
                     調整頻率寬帶

                     由於校準球的獨特特性，各種校準球會在頻率改變時提供不同的目標強度。 當您在 FM 中使用較大頻率寬帶來校準時，可清楚看到此現象。 如果曲線的形狀顯示明顯的目標強度差異，使用相關頻率寬帶的校準將會不準確。

                     [image: Image]

                     您可以將一或多個頻率寬帶從校準處理中移除。 這是藉由定義「停止帶」來進行。 EK80 不會針對所選頻率寬帶內的頻率來進行校準。 EK80 中的軟體會改成插入校準值。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	選擇「增加停止帶」，然後選擇曲線上的一個點來增加頻率寬帶到 TS/頻率曲線。 只有此帶外的頻率才會用於校準。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	選擇「移除停止帶」，然後選擇曲線上的一個帶以將其從 TS/頻率曲線上刪除。
                              

                           
                        

                     

                     [image: Image]

                     或者，您可以使用另一個校準球以再進行一次整個校準。 來自第二次校準的結果之後必須與來自第一次校準的結果合併。

                  

                  
                     詳情

                        
                           選擇校準球

                           
                              預設情況下，「校準球管理」對話框會用第二個「校準精靈」對話框中選定的校準球來開啟。 您可以使用此功能來選擇另一個校準球。

                           

                        

                     

                     
                        
                           增加校準球

                           
                              選擇此選項以增加新的校準球 (校準目標) 到清單中。 使用專用對話框來接受必要的參數。

                           

                        

                     

                     
                        
                           移除校準球

                           
                              選擇此選項以從清單中移除目前選定的校準球 (校準目標)。

                           

                        

                     

                     
                        
                           修改校準球

                           
                              選擇此選項以修改目前選定的校準球 (校準目標) 的參數。 使用專用對話框來接受必要的參數。

                           

                        

                     

                     
                        
                           增加停止帶

                           
                              選擇「增加停止帶」，然後選擇曲線上的一個點來增加頻率寬帶到 TS/頻率曲線。 只有此帶外的頻率才會用於校準。 頻率寬帶的大小可藉由按一下矩型的右或左邊框，然後使其向側邊移動來調整。

                           

                        

                     

                     
                        
                           移除停止帶

                           
                              選擇「移除停止帶」，然後選擇曲線上的一個帶以將其從 TS/頻率曲線上刪除。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「編輯/增加校準球」對話框
精確的校準是以校準球的參數為根據。 如果您購買新的校準球，或需要變更現有校準球上的參數，就會用到這個對話框。

               
                  
                     先決條件

                     「增加/編輯校準球」對話框是從「校準球管理」對話框開啟。 「校準球管理」對話框是從「校準精靈」對話框的第二個頁面開啟。 「校準精靈」對話框只能在校準程序內開啟。 若要啟動校準精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。

                  

                  
                     如何打開

                     若要開啟「校準精靈」，請將 EK80 設為「正常」或「重播」模式，然後在「設定」功能表上選擇「校準」。

                     [image: Image]

                     在第一個「校準精靈」對話框中，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。 這麼做會開啟第 2 頁。 在第二個「校準精靈」對話框中，選擇「校準球管理」。 選擇「增加校準球」或「修改校準球」以開啟「增加/編輯校準球」對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
校準球有各種尺寸，可搭配不同的操作頻率使用。 其製作材質也各不相同，主要是銅 (Cu) 和碳化物 (TC)。後者又稱為碳化鎢 (Wo-Co)。「Co」是鈷的簡寫，在校準球中作為繫結器使用。 Kongsberg Maritime 可提供各種不同操作頻率專用的銅製和鎢製校準球。

                     每一個校準球都必須小心操作，避免損及表面。 校準球不用時，請存放在家用肥皂水中。 所有懸索越細越好，且須盡量保持乾淨。 節的大小和數目都要盡量壓低。即使是節，也具有強大的回波！

                     提示若要查看顯示操作頻率與校準球目標強度之間的關係曲線，請查看「校準球管理」對話框。

                        美國國家海洋暨大氣總署 (NOAA) 在以下 URL 提供網頁型校準球目標強度計算器： http://swfscdata.nmfs.noaa.gov/AST/SphereTS

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           校準球名稱

                           
                              鍵入您要用來識別校準球的名稱。 請注意，編輯校準球參數時，不得變更其名稱。

                           

                           
                              如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                           

                        

                     

                        
                           直徑

                           
                              選擇校準球的外徑 (毫米)。

                           

                        

                     

                        
                           縱向聲速

                           
                              以縱向方向設定聲速。 如果您的校準球是以銅 (Cu) 或鎢 (WC) 製成，請使用下列標準值。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Cu： 4760 m/s
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	WC： 6853 m/s
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           橫向聲速

                           
                              以橫向方向設定聲速。 如果您的校準球是以銅 (Cu) 或鎢 (WC) 製成，請使用下列標準值。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Cu： 2288.5 m/s
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	WC： 4171 m/s
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           密度

                           
                              設定校準球的密度。 如果您的校準球是以銅 (Cu) 或鎢 (WC) 製成，請使用下列標準值。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Cu： 8945 kg/m
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	WC： 14900 kg/m
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「校準描述」對話框
記錄校準絕對有利於日後參考。 「校準描述」對話框可讓您記錄您目前校準操作的相關資訊。 此資訊會儲存在 XML 檔案中。

               
                  
                     如何打開

                     「校準描述」對話框是從「校準精靈」中的第三和第四頁開啟。

                     若要開啟「校準精靈」，請將 EK80 設為「正常」或「重播」模式，然後在「設定」功能表上選擇「校準」。

                     [image: Image]

                     在第一個「校準精靈」對話框中，選擇「以原始數據建立新校準 (即時或重播)」。 這麼做會開啟第 2 頁。 在第二個「校準精靈」對話框的底部，選擇「下一步」。 這麼做會開啟第 3 頁。 在第三個「校準精靈」對話框的底部，儲存記錄的校準數據。接著再選擇「下一步」。 這麼做會開啟第 4 頁。

                     如果您在「校準精靈」的第一頁選擇「重新處理先前的校準數據」，則選擇「下一步」會將您直接引導至這個第四頁。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     您可以在「校準描述」文字欄位中，輸入任何種類的相關資訊。 例如船舶位置、天氣狀況或校準者姓名。

                     您所輸入的資訊會與校準數據一起增加到 XML 檔案中。 校準的日期和時間會自動增加到 XML 檔案名稱中。 「校準描述」對話框也會顯示在進行校準之頻道上所用的探頭序號，以及您正在校準的頻道名稱。這項資訊會自動擷取。

                  

                  
                     相關對話框

                      「校準精靈」對話框 #3

                      「校準精靈」對話框 #1

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「單一目標探測」對話框
「單一目標探測」參數是用來控制用於單一目標探測的操作設定。 在校準期間，所使用的設定會最大化校準球的探測，並且抑制校準層中的其它回波。

               
                  
                     如何打開

                     「單一目標探測」對話框可以從「校準精靈」中的第三和第四頁開啟。 為了啟動此精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
已建立專用的校準層以分離回波與校準球。 儘管如此，數個其它回波仍可能存在同一層內，例如因為魚類。 為了正確探測校準球，必須定義這些參數以配合其特性。

                     注「單一目標探測」對話框中可以使用的設定是針對專家使用者和極端條件而提供。 針對所有實際用途，請使用 EK80 正常校準的預設值。

                     

                     當「單一目標探測」對話框開啟時，此功能的可使用性會反映目前讀取的操作設定。某些參數將因而無法使用。

                  

                  
                     詳情

                        
                           最小閾值

                           
                              此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。

                              有些回波會比其它回波還要強。 如果您有噪音問題，或者您受到如較小的魚 (不同物種)、水母或浮游生物所干擾，您可以使用「最小閾值」功能來調整靈敏度。 單一目標的目標強度 (TS) 必須超過此閾值 (以 dB 表示) 才能被接受。

                              使用此功能來定義「過濾」值。

                           

                        

                     

                        
                           最短回波長度 / 最大回波長度

                           
                              這些設定僅適用於 CW 操作。

                              來自單一目標的回波中正常會有與所傳輸信號長度類似 (或稍微長一點) 的長度。 這是因為目標的物理性質。

                           

                           
                              有些單一目標在範圍中靠得太近而彼此重疊。 這些會給出比所傳輸脈衝長度還要長的回波。 將這些多重目標排除是相當重要的。 透過使用回波長度值，您可以對比傳輸的脈衝來定義回波的最大及最小長度。 如果回波太長或太短，則會將其排除。

                           

                           
                              示例如果您將「最短回波長度」設定為 0.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 0.8 倍還要短的回波。

                                 如果您將「最大回波長度」設定為 1.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 1.8 倍還要長的回波。

                              

                              在校準期間，您可能會經歷魚群靠近校準球的情況。 您這時可以將過濾設定為較小的「開口」以移除魚群回波。

                           

                        

                     

                        
                           最大 CW 相位偏差

                           
                              此設定僅適用於 CW 操作。

                              數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 在來自單一目標的回波中的所有樣本正常會有類似的相位值 (角度)，因為這些樣本從相同位置抵達。 來自多個目標或隨機噪音的回波會顯示相當大的相位變化。

                              為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。

                              在校準期間，您可能會經歷魚群出現在與校準球相同距離處的情況。 您這時可以嘗試降低相位偏差來移除這些回波。

                           

                        

                     

                        
                           最大 FM 相位偏差

                           
                              此設定僅適用於 FM 操作。

                              數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。

                              如果在給定範圍處的角度過大，這表示有多個目標。

                              在校準期間，您可能會經歷魚群出現在與校準球相同距離處的情況。 您這時可以嘗試降低相位偏差來移除這些回波。

                           

                        

                     

                     
                        
                           最大增益補償

                           
                              此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。

                              不是所有單一目標都位於波束中心。 不在中心的目標因為波束性質而會提供較弱的回波。 EK80 會自動使用數學模型來補償此情況，您也可以定義最大增益值來控制此演算法的效果。

                           

                           
                              使用 3 dB 設定即為接受來自探頭額定波寬內的所有回波。 若降低這個值，則只會接受更靠近波束中心的回波。 降低此參數值會有效縮窄對於單一目標探測的波束開口角度，但正常會改善對於探測單一目標之目標強度值的精確度。

                           

                        

                     

                     
                        
                           最短回波間隔

                           
                              此設定僅適用於 CW 操作。

                              此參數定義當您使用 CW 脈衝時，兩個單一回波之間的最短距離。 如果它們太靠近，則會略過這些回波。

                           

                           
                              距離定義為與所傳輸信號長度的關係。 選擇「1」表示最小間隔對應於傳輸脈衝所涵蓋的實體距離。 增加此值需要將目標分開得更遠，但是可以改善目標強度值的精確度。

                              提示重疊目標將無法利用此功能來識別。 請使用「最小回波長度」、「最大回波長度」及「最大 CW 相位偏差」來處理。

                              

                           

                        

                     

                        
                           目標前的距離 / 目標後的距離

                           
                              這些設定僅適用於 FM 操作。

                              「目標前的距離」及「目標後的距離」設定用來定義一個目標到下一個目標結束和開始的前後所需之間隔。 這是與 CW 操作的「最短回波間隔」功能相同的功能，但是演算法非常不同。

                              它們定義了用於傅立葉轉換的目標樣本範圍，以建立目標強度頻率響應 (TS(f) 資訊窗格中的曲線) 及目標位置相位值。

                              增加距離值需要將目標分開得更遠，但是可以增加目標強度頻率響應的頻率解析度 (在 TS(f) 資訊窗格中)。

                              「目標後的距離」因為目標的回波性質，正常應該大於「目標前的距離」。 這些值是以米來指定並且會套用在相符的過濾/脈衝壓縮樣本數據上。

                           

                        

                     

                     
                        
                           套用到所有頻道

                           
                              選取此框，可將目前選擇套用於 EK80 所有頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                     
                        
                           套用到所有圖層

                           
                              選擇此方塊，將目前選擇套用到所有您在 EK80 使用的深度層。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關對話框

                      「校準精靈」對話框 #3

                      「校準精靈」對話框 #1

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

      

      

         使用者介面

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  EK80 熟悉使用者介面

                  頂部欄

                  資訊窗格

                  回波圖視圖

                  回波圖線條和標記

                  EK80 功能表系統

                  底部欄描述

                  重播欄描述

                  回波圖視圖的深度層

                  螢幕截圖瀏覽器描述

                  情境式線上說明

               

            

         

         

      


            EK80 熟悉使用者介面
預設情況下，EK80 表示方式會涵蓋整個螢幕。 視覺化元素不僅提供必要的回波資訊，更有助於操控所需功能來瞭解這些資訊，並且可用以控制操作參數。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  這張 EK80 螢幕截圖顯示了典型的數據重播狀況。 您會看到一個回波圖視圖，以及數個資訊窗格。 頂部欄會顯示導航資訊，並提供主要功能和資訊窗格的按鈕。 右側的功能表系統使您可以輕鬆存取 EK80 所有功能。

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	頂部欄EK80 頂部欄位於顯示器頂部，從最左側延伸到最右側。 頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、擷取螢幕截圖、開啟「訊息」對話框，以及開啟即時線上說明。 更重要的是，頂部欄可供查看數據攝錄功能何時啟用。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	重播欄在重播期間，專用重播欄會立即顯示在頂部欄下方。 重播欄可讓您檢索已儲存的檔案，並控制播放功能。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	回波圖視圖預設情況下，每個頻道都有一個回波圖。 可以選擇所要檢視的回波圖類型。 如果有多個頻道，則每個頻道的回波圖可以水平疊置呈現，或垂直並排。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	資訊窗格EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。 您可以配合自己的喜好來變更資訊窗格的外觀。 您可以變更每一個窗格的透明度和實體大小。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	主要功能表主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 預設情況下，主功能表處於開啟狀態。 其位於 EK80 表示方式的右側。 在頂部欄上，使用「功能表」按鈕隱藏或顯示功能表。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 F
                              
                              	輔助功能表「主」功能表的底部包含用於開啟 (和關閉) 輔助功能表的圖示。 選擇一個圖示以開啟所需功能表，再次選擇即可關閉。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 G
                              
                              	底部欄底部欄位於 EK80 表示方式底部，從最左側延伸到最右側。 底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     使用者介面介紹

                     頂部欄

                     資訊窗格

                     回波圖視圖

                     回波圖線條和標記

                     EK80 功能表系統

                     底部欄描述

                     重播欄描述

                  

               

            

         

         

      


            頂部欄

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     頂部欄概述

                     徽標和產品名稱

                     功能表按鈕

                     螢幕截圖按鈕描述

                     記錄指標描述

                     事件按鈕描述

                     資訊窗格概觀

                     導航資訊

                     訊息按鈕描述

                     說明按鈕描述

                     作業系統按鈕描述

                  

               

            

            

         

      



               頂部欄概述
EK80 頂部欄位於顯示器頂部，從最左側延伸到最右側。 頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、擷取螢幕截圖、開啟「訊息」對話框，以及開啟即時線上說明。 更重要的是，頂部欄可供查看數據攝錄功能何時啟用。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	徽標和產品名稱此資訊可供識別品牌和產品。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	功能表按鈕選擇此按鈕可隱藏或顯示功能表。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	螢幕截圖 / 事件 / 記錄選擇「螢幕截圖」以製作目前 EK80 表示方式的複本。 選擇「事件」以在回波圖上啟動事件註解。 「記錄」指標會顯示攝錄功能的啟用狀態。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	資訊窗格每個資訊窗格都透過頂部欄上的專用按鈕來開啟和關閉。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	導航資訊這些不是按鈕而是單獨欄位，顯示與船舶和 EK80 導航和操作相關的實用資訊。 EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	訊息按鈕「訊息」按鈕會閃爍以表示 EK80 已發出訊息。 三角形的顏色反映了資訊的嚴重程度。 選擇按鈕以開啟訊息對話框。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	作業系統按鈕作業系統會開啟即時線上說明、最小化與最大化表示方式視窗，並關閉 EK80 程式。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               徽標和產品名稱
品牌商標和產品名稱顯示在頂部欄左側。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  

                  
                     描述

                     此資訊可供識別品牌和產品。

                     按兩下商標可縮減 EK80 表示方式的大小。 再次按兩下以返回全螢幕表示方式。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               功能表按鈕
功能表按鈕位於頂部欄的左側。 這是一個「on/off」按鈕。

               
                  
                     

                     [image: Image]

                  

                  

                  
                     描述

                     除非您需要頻繁變更操作參數，否則建議在 EK80 表示方式中隱藏功能表。 如此可提供更多空間來呈現回波數據。

                     要隱藏功能表，請選擇頂部欄上的「功能表 」。若要檢索功能表，請再次選擇「功能表」。

                     在功能表隱藏模式下，只要將游標移到 EK80 表視方式的左右兩側，即可暫時顯示功能表。

                     提示「右側的主功能表」位於顯示選項對話框中。 選擇此功能，功能表系統會顯示在 EK80 表示方式右側。 這是預設設定。 取消選擇此功能，整個功能表系統會固定顯示在 EK80 表示方式左側。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        顯示選項：一般頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               螢幕截圖按鈕描述
當您經常使用 EK80 時，可能需要藉由螢幕截圖，來儲存目前表示方式的即時影像。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     選擇「螢幕截圖」以製作目前 EK80 表示方式的複本。

                     您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。 要查看已儲存的影像，請選擇底部欄上的「螢幕截圖 」。 這將開啟內建影像瀏覽器，可讓您檢索影像。

                     提示在進行螢幕截圖之前，建議您在回波圖上放置一個事件標記。 事件標記稍後可用於識別資訊。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        儲存回波圖螢幕截圖影像

                        調用單一回波圖螢幕截圖影像

                        存取螢幕截圖影像並予以刪除、移動或複製

                        螢幕截圖瀏覽器描述

                     

                  

               

            

            

         

      



               記錄指標描述
EK80 的一項關鍵功能在於記錄回波數據。 EK80 的原始數據攝錄功能可使用*.raw 格式儲存回波數據。 EK80 可以播放數據檔案。 這些檔案之後可以刪除、複製或搬移到另一個儲存設備。
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                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「記錄」指標會顯示攝錄功能的啟用狀態。 若指標呈現為紅色，即表示正在攝錄。

                     「記錄 RAW」按鈕可供開始和停止記錄、分割目前記錄檔案 (如果過大)，並設定檔案輸出參數。 所有攝錄參數定義完成後，即可點擊按鈕上的紅圈開始攝錄，並點擊左側矩形來停止攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                     注數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                        攝錄原始數據

                        選擇重播模式

                        選擇要重播的原始數據檔案

                        存取原始數據檔案並予以刪除、移動或複製

                        定義原始數據攝錄的深度範圍

                        在進行 CW 攝錄過程中縮減原始數據檔案大小

                        停用自動回波圖歷史攝錄

                        「記錄 RAW」功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               事件按鈕描述
「事件」功能可在回波圖中添加註解。 您可以使用「事件」來識別具有特殊意義或發生特殊事件的回波。 事件可以由外部設備觸發、由計時器設定、或者透過選擇頂部欄上的事件按鈕啟動。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「事件」按鈕可用於在回波圖上啟動事件註解。 要設定事件類型，請使用「註解」頁面上的選項。

                     提示「註解」頁面位於「安裝」對話框。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        在回波圖中添加評論和註解

                        在回波圖中增加單一文字註解

                        為註解輸入設定序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                        註解頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               資訊窗格概觀
EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。

               
                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 選擇頂部欄上的相關按鈕以開啟資訊窗格。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     EK80 可提供以下資訊窗格 (從左開始)。

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	歷史歷史資訊窗格可讓您查看先前記錄的回波描記序列。 請勿將這項功能與攝錄功能混淆。 「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	色標度「色標度」資訊窗格可以查看目前使用的色標度，並變更其所顯示的回波強度。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	深度「深度」資訊窗格提供目前回波圖視圖中的水深。 如果開啟了多個回波圖視圖，則可以在每個視圖中可顯示一個窗格。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部硬度底部硬度資訊窗格顯示目前底部反射率， 這表明了龍骨下方的底部類型。 請使用目前 ping 中的底部回波強度計算該值。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TS (目標強度) 直方圖「TS 直方圖」資訊窗格會顯示從單一魚類探測到的回波直方圖。 直方圖是以重量或長度，或回波強度 (以 dB 為單位)，來呈現魚的實際大小。 「TS 直方圖」資訊窗格只在您具有分波束探頭時才有效。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	目標位置「目標位置」資訊窗格會顯示探測到的單一目標的回波位置。 它顯示了目前的 Ping (最大的圓圈)，以及三個之前的 Ping (較小的圓圈)。 視圖是「來自上方」。 顏色代表回波強度。 「目標位置」資訊窗格只有在您使用分波束探頭時才有效。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TS(f)「TS(f)」資訊窗格可提供單一目標的目標強度對比頻率的分析。 此演算法採用的是「單一目標探測」對話框內的設定。 此資訊窗格只有在 EK80 是以 FM (「鳴」) 通信操作時才能開啟。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	生物質量「生物質量」資訊窗格會顯示目前回波圖視圖中生物質量的索引。 生物質量索引和以 m2/nmi2 為單位的 NASC (航海區域散射強度) 相同。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Sv(f)「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。 此資訊窗格只有在 EK80 是以 FM (「鳴」) 通信操作時才能開啟。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	數字「數字」資訊窗格可提供所有適合目前模式與操作之各種參數的數字和圖形表示方式。 探頭、環境與目前圖層的相關資訊也包含在內。 目前啟用的圖層是以紅色文字識別。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	變焦「變焦」資訊窗格可讓您放大目前回波圖的選定區域。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器電源供應收發器可以由外部電源供電。 如果收發器使用電池，則必須監控電源電壓。 收發器電源資訊窗格顯示目前供給收發器的電源電壓。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示
                           [image: Image]

                        

                        每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 「透明」功能位於「顯示」功能表。

                        
                           [image: Image]

                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               導航資訊
導航資訊位於頂部欄的中間。 要選擇頂部欄顯示的導航資訊，請使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

               
                  
                     描述

                     這些不是按鈕而是單獨欄位，顯示與船舶和 EK80 導航和操作相關的實用資訊。

                     注EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                     

                     以下顏色用於指示資訊品質：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	藍色：資訊良好。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	黃色：該資訊包含手動覆蓋的值。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示
                           [image: Image]

                        

                        需要在頂部欄上查看的導航元素，則是在「顯示選項」對話框中進行選擇。

                        要設定與導航輸入相關的各種操作參數，請開啟「安裝」對話框，然後研究與感應器介面相關的功能。

                     

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        地理位置讀數

                        船首方向讀出

                        速度讀數

                        溫度讀數

                        距離讀數

                        鹽度讀數

                        動作讀數 (橫搖、縱搖和起伏)

                        深度讀數

                     

                  

               

               

            

         

      




                  地理位置讀數
啟用後，船舶的目前地理位置顯示在頂部欄中。

                  
                     

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        EK80 若已連接定位感應器 (GPS)，頂部欄即可顯示船舶的經緯度地理位置。

                        注EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  船首方向讀出
啟用後，目前船首方向會顯示在頂部欄上。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        如果船首方向感應器 (陀螺儀羅盤) 已連接到 EK80 主機，頂部欄可顯示目前的船首方向。

                        注EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  速度讀數
啟用後，船舶的目前速度會顯示在頂部欄上。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        速度紀錄連線到 EK80 之後，使用者介面便會顯示船舶的目前速度。

                        提示預設情況下，船速以節為單位顯示。 您可以在「單位」頁面變更測量單位。 「單位」頁面位於「安裝」對話框。

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  溫度讀數
頂部欄上的導航資訊可能包括目前水溫讀數。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        如果 EK80 主機已連接適當的感應器，頂部欄即可顯示目前溫度。 該功能可供監控水溫，但也會顯示感應器的任何溫度讀數。

                        提示系統預設採用攝氏溫度單位。 您可以在「單位」頁面變更測量單位。 「單位」頁面位於「安裝」對話框。

                        

                        如果在「環境」對話框中定義了手動溫度值，它會顯示在「溫度」讀數中。 「環境」對話框位於「設定」功能表。

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  距離讀數
當啟用時，頂部欄上的導航資訊包括船舶航行距離讀數。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        如果相關感應器已連接到 EK80 主機，頂部欄會顯示船舶的航行距離。

                        提示預設情況下，距離以浬為單位顯示。 您可以在「單位」頁面變更測量單位。 「單位」頁面位於「安裝」對話框。

                        

                        EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  鹽度讀數
頂部欄上的導航資訊可能包括目前鹽度讀數。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        頂部欄可顯示目前水的鹽度。

                        若要提供目前的鹽度，請使用「環境」對話框。 輸入 0 到 40 PSU 之間的任何鹽度值。 您提供的鹽度值會是用來計算聲速和吸收曲線的重要參數。 「環境」對話框位於「設定」功能表。

                        
                              Conceptually the salinity is the quantity of dissolved salt content of the water. [...] Seawater typically has a salinity
                                 of around 35 g/kg, although lower values are typical near coasts where rivers enter the ocean. Rivers and lakes can have a
                                 wide range of salinities, from less than 0.01 g/kg[3] to a few g/kg, although there are many places where higher salinities
                                 are found.
                              

                              https://en.wikipedia.org/wiki/Salinity, April 2016


                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  動作讀數 (橫搖、縱搖和起伏)
啟用後，頂部欄上的導航資訊包括船舶目前的橫搖、縱搖和起伏位移。

                  
                     

                     

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        如果 EK80 主機 已連接適當的動作參考單位 (MRU) 感應器，頂部欄可以顯示船舶目前的位移狀況。 橫搖和縱搖資訊一律以度為單位顯示。

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  深度讀數
啟用後，目前水深會顯示在頂部欄上。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        先決條件

                        要在頂部欄上查看此資訊，必須使用「顯示選項」對話框中的「頂部欄」功能加以啟用。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     

                     
                        描述

                        其中一個收發器頻道的目前深度測量值會顯示在頂部欄。

                        「顯示選項」對話框中選擇用於深度讀數的頻道。 所選頻道可在讀數矩形中予以識別。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                        提示預設情況下，深度以米為單位顯示。 您可以在「單位」頁面變更測量單位。 「單位」頁面位於「安裝」對話框。

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                           顯示選項：一般頁面

                        

                     

                  

               

            

            

         

      



               訊息按鈕描述
「訊息」按鈕位於頂部欄的右側。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     使用頂部欄上的訊息按鈕標記新訊息。 按鈕閃爍是為了提醒您注意。 三角形的顏色反映了資訊的嚴重程度。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	黃色：表示警告。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紅色：表示警報。
                              

                           
                        

                     

                     如果將游標懸停在按鈕上，則會顯示目前訊息的簡短列表。

                     選擇按鈕以開啟訊息對話框。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               說明按鈕描述
「說明」按鈕位於頂部欄的右側。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     選擇此按鈕來開啟 EK80 即時線上說明。 說明系統會在其起始頁面上開啟。

                     即時線上說明是使用 WebHelp 安裝所提供，該安裝使用 HTML 格式。 其使用 主機 上預設的網路瀏覽器。

                     線上說明檔案中的導航資訊，可透過左側的功能表系統以及文件中的互動式連結取得。

                     EK80 線上說明可能未提供您選擇的使用者介面語言版本。 如系統不支援您的語言，將會提供英語線上說明。

                     提示EK80 使用者介面中的各種對話框也能開啟線上說明。 選擇對話框右上角的「說明」[?] 來開啟即時線上說明。

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               作業系統按鈕描述
作業系統功能按鈕位於頂部欄的右側。 按鈕有「最小化」、「最大化」及「關閉」。

               
                  
                     最小化按鈕

                     [image: Image]
選擇此按鈕以最小化整個 EK80 表示方式。 程式之後只會顯示為作業系統工作列上的圖示。 若要重新開啟，請再選取按鈕一次。

                  

                  
                     最大化/正常按鈕

                     [image: Image]
選擇此按鈕以變更 EK80 表示方式視窗的大小。 若要將表示方式回復到其先前的大小，請再選取按鈕一次。

                  

                  
                     關閉按鈕

                     [image: Image]
選擇此按鈕以關閉 EK80 程式。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            資訊窗格

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     歷史資訊窗格描述

                     「色標度」資訊窗格描述

                     深度資訊窗格描述

                     「底部硬度」資訊窗格描述

                     「TS (目標強度) 直方圖」資訊窗格描述

                     「目標位置」資訊窗格描述

                     「TS(f)」資訊窗格描述

                     「生物質量」資訊窗格描述

                     「Sv(f)」資訊窗格描述

                     「數字」資訊窗格描述

                     變焦資訊窗格描述

                     「收發器電源供應」資訊窗格描述

                  

               

            

            

         

      



               歷史資訊窗格描述
歷史資訊窗格可讓您查看先前記錄的回波描記序列。 請注意，此資訊窗格表示方法與其他窗格不同。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要開啟「歷史記錄」資訊窗格，請選擇頂部欄上的按鈕。 開啟 EK80 表示方式左側的專用視圖以顯示歷史影像。 要關閉 「歷史記錄」視圖，請再次點擊此按鈕。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	歷史視圖即使回波圖在右側橫向捲動，此影像仍固定呈現。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	啟用的回波圖表示方式
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	啟用的範圍視圖表示方式
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	點擊此按鈕並將橫向拖曳，以捲動記錄的影像
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	點擊此按鈕並將橫向拖曳，以變更歷史視圖的大小
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                     為了顯示已記錄的回波圖，回波圖表示方式分為兩部分。 右側顯示啟用中的回波圖，而左側顯示歷史記錄。移動表示方式底部的滑桿按鈕，以查看影像的完整範圍。

                     注歷史檔案的數量有所限制。 達到最大檔案數目後，最新的回波圖影像會覆蓋最舊的影像。 歷史功能仍可供快速查看數小時以內的回波圖。

                     

                     每次將歷史檔案儲存到硬碟時，ping 都可能會中斷。 因此可以停用歷史記錄功能。 此功能位於輸出對話框的檔案設定頁面上。 「輸出」對話框位於「操作」功能表上。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        擷取最新的回波圖歷史

                        停用自動回波圖歷史攝錄

                        檔案設定頁面

                        透明功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               「色標度」資訊窗格描述
「色標度」資訊窗格可以查看目前使用的色標度，並變更其所顯示的回波強度。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要開啟「色標度」資訊窗格，請選擇頂部欄上的「色標度」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     色標度資訊窗格顯示 EK80 表示方式目前使用的色標度。 請注意，其他涉及色標度的其他功能亦可使用。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	色標度EK80 採用的色標度旨在反映回波強度。 回波強度的測量值是以分貝 (dB) 為單位。 在 12 色的基本色標度中，每種顏色表示 3dB 級距。 因此全部刻度範圍共有 36 dB。 EK80 的動態範圍遠大於此。 色標度參數可供變更色標度範圍下限，以便匹配目前回波。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	顏色設定「顏色設定」對話框控制 EK80 表示方式的顏色。 這包括調色板 (「外觀」)、使用的顏色數量和色標度。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部欄即使「色標度」資訊窗格關閉，底部欄仍會顯示色標度。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     可以使用下列色標度。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	12 色
                                 	聲納顏色
                                 	平滑 ES
                                 	灰度
                                 	BI500 顏色
                              

                              
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                              

                              
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                     細緻測深儀刻度是依據標準的 12 色標度而制定。系統在這些刻度之間添加其他顏色，以實現「更平滑」的顏色轉換。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                     
                        
                           設定

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 此對話框可讓您變更資訊窗格相關的表示方式參數。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        變更 EK80 表示方式中的色標度

                        透明功能

                        「色標度」頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               深度資訊窗格描述
「深度」資訊窗格提供目前回波圖視圖中的水深。 如果開啟了多個回波圖視圖，則可以在每個視圖中可顯示一個窗格。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要開啟「深度」資訊窗格，請在所選視圖中點擊以將其啟用，然後選擇頂部欄上的「深度」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     顯示所選頻道的深度測量值。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     提示預設情況下，深度以米為單位顯示。 您可以在「單位」頁面變更測量單位。 「單位」頁面位於「安裝」對話框。

                     

                     在「深度」資訊窗格中選擇「設定」，即可開啟「資訊窗格選項」對話框中的「色標度」頁面。 底部探測參數的用途，是定義在 EK80 操作期間最可能使用的上下方深度限制。

                     提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。 使用專用的底部探測功能。

                     

                     在某些情況下，資訊窗格可能不會顯示任何數據。 這多半是因為設定不當所導致。 如果您是這種情形，請觀察畫面上出現的小文字訊息中的指示。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                     
                        
                           設定

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 此對話框可讓您變更資訊窗格相關的表示方式參數。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        驗證是否正確探測到底部

                        驗證是否正確探測到底部

                        開啟深度資訊窗格以讀取目前深度

                        底部探測對話框

                        提高資訊窗格的可見性

                        透明功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               「底部硬度」資訊窗格描述
底部硬度資訊窗格顯示目前底部反射率， 這表明了龍骨下方的底部類型。 請使用目前 ping 中的底部回波強度計算該值。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要開啟「底部硬度 」資訊窗格，請選擇頂部欄上的「底部硬度」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     資訊窗格顯示的底部硬度，是由所選視圖中的最新 ping 所測得。 刻度左側顏色表示柔軟底部，而右側顏色表示較硬的底部。 硬度色標度中的垂直線則定位了最新的 ping。 系統也會顯示目前反射率的測量值 (以 dB 為單位)。

                     提示可在回波圖中增加硬度線以擷取其他資訊。 其顯示為深色編碼線，沿底部輪廓延伸。 此線不會刪除資訊，只是向下「推送」回波資訊，以便顯示底部反射率。

                     

                     在研究底部硬度時，如此有利於瞭解更多資訊。 已知特定物種偏好棲息於特定條件的底部環境。 具備更多相關知識，就能更有效預測漁獲。

                     提示在某些情況下，資訊窗格可能不會顯示任何數據。 這多半是因為設定不當所導致。 如果您是這種情形，請觀察畫面上出現的小文字訊息中的指示。

                     

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        調查底部特徵

                        透明功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               「TS (目標強度) 直方圖」資訊窗格描述
「TS 直方圖」資訊窗格會顯示從單一魚類探測到的回波直方圖。 它是以不同魚種有不同的回波強度為根據加以計算。 回波強度也會依據您所使用的操作頻率而定。 直方圖是以重量或長度，或回波強度 (以 dB 為單位)，來呈現魚的實際大小。

               
                  

                  
                     先決條件

                     「TS 直方圖」資訊窗格只在您具有分波束探頭時才有效。

                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要開啟「TS 直方圖」資訊窗格，請在所選視圖中按一下將它啟用，然後在頂部欄上選擇「TS 直方圖」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「TS 直方圖」資訊窗格會顯示探測到的單一魚類回波的直方圖。 它是根據您在「計算時間間隔」對話框內所選擇的參數加以計算。 它是以視覺方式指出，在所選時間間隔內的個別魚隻有多大。

                     它只顯示目前頻道探測到的魚。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     所顯示的目標強度是平均值。 如需精確的 X 軸值，請將游標置於軸上，然後讀取工具提示標籤上的值。

                     在資訊窗格中選擇「設定」後，便會開啟「TS 直方圖」頁面。 「TS 直方圖」頁面可讓您定義「TS 直方圖」資訊窗格所顯示之直方圖的屬性。 「TS 直方圖」頁面位於「資訊窗格選項」對話框中。 「資訊窗格選項」對話框位於「啟用」功能表上。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                     
                        
                           設定

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 此對話框可讓您變更資訊窗格相關的表示方式參數。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        變更「TS 直方圖」資訊窗格的計算參數

                        透明功能

                        「計算時間間隔」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               「目標位置」資訊窗格描述
「目標位置」資訊窗格會顯示探測到的單一目標的回波位置。 它顯示了目前的 Ping (最大的圓圈)，以及三個之前的 Ping (較小的圓圈)。 視圖是「來自上方」。 顏色代表回波強度。

               
                  

                  
                     先決條件

                     「目標位置」資訊窗格只有在您使用分波束探頭時才有效。

                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要開啟「目標位置」資訊窗格，請在所選視圖中按一下將它啟用，然後在頂部欄上選擇「目標位置」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     資訊窗格中的每一個圓圈都代表單一目標 (魚)。 您可以觀察它們如何穿過 EK80 波束移動。 圓圈的顏色與色標度中所使用的顏色相同，它們分別代表每一條魚的回波強度。

                     資訊窗格中的三個圓圈，代表如果以及當您使用寬頻收發器時的操作頻率。 虛線內圈代表掃描中的最高頻率。 介於此二者之間的園圈，代表中心頻率。

                     提示如果開啟「TS(f)」資訊窗格旁邊的「目標位置」資訊窗格，您會看到窗格內的每一個目標，也會以相同的回波強度顏色代碼顯示在另一個窗格內。

                     

                     在資訊窗格中選擇「設定」後，會開啟「單一目標探測」頁面。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                     
                        
                           設定

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 此對話框可讓您變更資訊窗格相關的表示方式參數。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        透明功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               「TS(f)」資訊窗格描述
「TS(f)」資訊窗格可提供單一目標的目標強度對比頻率的分析。 此演算法採用的是「單一目標探測」對話框內的設定。

               
                  

                  
                     先決條件

                     「TS(f)」資訊窗格只有在「正常操作」對話框中的「脈衝類型」設定為「FM」時才能使用。

                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要開啟「TS(f)」資訊窗格，請在所選視圖中按一下將它啟用，然後在頂部欄上選擇「v」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     描述

                     「TS(f)」資訊窗格是一張繪圖，顯示個別目標的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 此窗格可讓您識別個別目標的性質並區分個別目標。

                     提示若要研究個別目標，建議您將該目標局限在專用的圖層，以隔離您有興趣的回波。例如，接下來圖層便會「標示」該圖層內的單一目標。如果沒有這個圖層，就會使用預設背景圖層，但預設背景圖層常常會提供太多其它回波的數據。

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     此螢幕截圖範例顯示的是來自不同目標的頻率響應。每一個目標以不同的顏色顯示，窗格右上角則是每一個目標的範圍。窗格頂端的水平曲線 (灰色) 代表校準球的頻率響應。這三條幾乎完全相同的曲線可能是水母，而動態曲線 (藍色) 則是在校準球底下隨機通過的一條魚。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                     
                        
                           設定

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 此對話框可讓您變更資訊窗格相關的表示方式參數。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        透明功能

                        「單一目標探測」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               「生物質量」資訊窗格描述
「生物質量」資訊窗格會顯示目前回波圖視圖中生物質量的索引。 生物質量索引和以 m2/nmi2 為單位的 NASC (航海區域散射強度) 相同。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要開啟「生物質量」資訊窗格，請在所選視圖中按一下將它啟用，然後在頂部欄上選擇「生物質量」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「生物質量」資訊窗格中所顯示的數字，是計算得出的索引。

                     
                           If more than one target is located in the acoustic beam at the same depth, it is not usually possible to resolve them separately.
                              This is often the case with schooling fish or aggregations of zooplankton. In these cases, echo integration is used to estimate
                              biomass. Echo integration assumes that the total acoustic energy scattered by a group of targets is the sum of the energy
                              scattered by each individual target. This assumption holds well in most cases. The total acoustic energy backscattered by
                              the school or aggregation is integrated together, and this total is divided by the (previously determined) backscattering
                              coefficient of a single animal, giving an estimate of the total number.
                           

                           http://en.wikipedia.org/wiki/Fisheries_acoustics, March 2015


                     EK80 記錄了所有小自浮游生物大至鯨魚的目標。生物質量值代表您的波束裡面目前有多少魚量。每一條魚都會發射一個回波，而所有這些登錄的回波總和，會以一個數字表示。較小的微生物 (例如浮游生物) 也會發射回波，只是這些回波太弱，對於總生物質量幾乎沒有影響。

                     生物質量值會提供有關魚量的資訊，也可以幫助您決定捕魚是否有收穫。不過，您必須思考一下這個生物質量值是因為有大量浮游生物或餌，還是因為龍骨下面「真的有魚」。生物質量值是相對的，使用一段時間後，您的體驗會成為做決定的寶貴因素。

                     您可以將生物質量索引轉換為重量 (例如，公噸)。 不過，轉換程序相當複雜，其中包含了數學方程式和科學數據。根據您在不同物種和產地實際使用 EK80 的經驗，您即可根據經驗快速估出重量。

                     注如果您有其它測深儀或聲納與 EK80 不同步，這些系統可能會造成干擾。 EK80 會探測並測量其它水聲系統的傳輸脈衝，這些脈衝都會影響生物質量的計算。 若要避免所有干擾，必須讓各種水聲儀器完全同步。 如果您自己的船隻會產生過度的噪音，這一點也會納入生物質量的計算中，而導致數據不精確。

                     

                     在某些情況下，資訊窗格可能不會顯示任何數據。 這多半是因為設定不當所導致。 如果您是這種情形，請觀察畫面上出現的小文字訊息中的指示。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                     
                        
                           設定

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 此對話框可讓您變更資訊窗格相關的表示方式參數。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        調查生物質量

                        變更「生物質量」資訊窗格的計算參數

                        透明功能

                        「計算時間間隔」對話框

                     

                  

               

            

            

         

      



               「Sv(f)」資訊窗格描述
「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。 「Sv(f)」資訊窗格只有在「正常操作」對話框中的「脈衝類型」設定為「FM」時才能使用。

               
                  

                  
                     先決條件

                     「Sv(f)」資訊窗格只有在「正常操作」對話框中的「脈衝類型」設定為「FM」時才能使用。

                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要開啟「Sv(f)」資訊窗格，請在所選視圖中按一下將它啟用，然後在頂部欄上選擇「Sv(f)」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「Sv(f)」資訊窗格是一張繪圖。 它顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 此窗格可讓您識別魚群的性質並區分魚群。

                     提示若要研究一定水量中的目標，建議您將該目標局限在專用的深度圖層，以隔離您有興趣的回波。例如，接下來圖層便會「標示」一群魚。如果沒有這個圖層，就會使用預設背景圖層，但預設背景圖層常常會提供太多其它回波的數據。

                     

                     若要向「Sv(f)」資訊窗格中的多個頻道收集資訊，可以使用「複合檢視設定」功能，「合併」來自數個頻道的回波數據。 「複合檢視設定」對話框會列出所有您的目前頻道。 請在對話框左側，選擇複合的「Sv(f)」資訊窗格中要包含哪些頻道。 然後在右側選擇專用頻道視圖中要包含哪一個頻道。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                     
                        
                           設定

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 此對話框可讓您變更資訊窗格相關的表示方式參數。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        建立一個包含來自多個頻道之回波數據的「Sv(f)」資訊窗格

                        複合檢視設定

                        透明功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               「數字」資訊窗格描述
「數字」資訊窗格可提供所有適合目前模式與操作之各種參數的數字和圖形表示方式。 探頭、環境與目前圖層的相關資訊也包含在內。 目前啟用的圖層是以紅色文字識別。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要開啟「數字」資訊窗格，請在所選視圖中按一下將它啟用，然後在頂部欄上選擇「數字」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「數字」資訊窗格中的資訊，是收錄在可摺疊的清單中。 每一份清單都可以使用左側的小三角形加以開啟或關閉。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「探頭」清單「數字」資訊窗格中的「探頭」清單內容，是與相關頻道所用探頭有關的資訊。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「環境」清單「數字」資訊窗格中的「環境」清單內容，是與相關回波圖頻道環境有關的資訊。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「背景圖層」清單「數字」資訊窗格中的「背景圖層」清單內容，是與預設背景圖層相關的聲音數據。 此圖層涵蓋由「主要」功能表上範圍設定所定義的整個水柱。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「圖層」清單「數字」資訊窗格中的「第 N 層」清單內容，是與特定圖層有關的聲音數據。 此圖層涵蓋了您在「新建圖層」對話框所定義的範圍。 當圖層「啟用」時，窗格中的數據會以紅色顯示。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

                     提示若要建立新的圖層，請使用「新建圖層」對話框。

                        如需 更多 資訊：  新建圖層對話框

                        一旦製作出深度層，您就可以使用「圖層屬性」對話框來變更其屬性。 如果您只想要變更範圍設定，您也可以按一下並拖曳回波圖檢視中的線。

                        如需 更多 資訊：  圖層屬性對話框

                        若要刪除圖層，請在回波圖或「數字」資訊窗格 (圖層數據是以紅色文字顯示) 中選擇該圖層，然後按一下「刪除圖層」。

                        如需 更多 資訊：  「 刪除圖層」功能

                     

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        「探頭」清單

                        「環境」清單

                        「背景圖層」清單

                        「圖層」清單

                     

                  

               

               

            

         

      




                  「探頭」清單
「數字」資訊窗格中的「探頭」清單內容，是與相關頻道所用探頭有關的資訊。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        描述

                        以下是「探頭」清單所提供的資訊。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	類型探頭型號已經確定。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	序號這是目前頻道所使用的探頭序號。 此資訊的預設前提是，您在 EK80 使用者介面中安裝探頭時已輸入序號。 此序號非常重要，因為它是 EK80 校準時所必需的參考識別碼。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	偏移這些參數識別探頭的沿船軸和垂直於船軸偏移角， 而這些偏移角度則取自校準結果。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	增益這條曲線可顯示不同操作頻率的探頭增益 (以 dB 為單位)。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	3dB 波束寬度此曲線顯示不同操作頻率的探頭波束寬度 (以度數表示)。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           資訊窗格

                           建立新深度層

                           修改現有深度層的屬性

                           刪除深度層

                           監控深度圖層中的數字資訊

                           新建圖層對話框

                           圖層屬性對話框

                           「 刪除圖層」功能

                           回波圖視圖的深度層

                           「數字」資訊窗格描述

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  「環境」清單
「數字」資訊窗格中的「環境」清單內容，是與相關回波圖頻道環境有關的資訊。

                  
                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        描述

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	溫度這是目前的水溫， 反映您在「環境」對話框中提供的溫度。 您提供的溫度值，將是用來計算聲速和吸收曲線的重要參數。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	鹽度這是目前的水鹽度。 其反映您已在「環境」對話框中所提供的鹽度。 您提供的鹽度值會是用來計算聲速和吸收曲線的重要參數。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	聲速這是由 EK80 所計算的聲速。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	吸收吸收曲線是根據 EK80 所做的計算來繪製。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           資訊窗格

                           建立新深度層

                           修改現有深度層的屬性

                           刪除深度層

                           監控深度圖層中的數字資訊

                           新建圖層對話框

                           圖層屬性對話框

                           「 刪除圖層」功能

                           回波圖視圖的深度層

                           「數字」資訊窗格描述

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  「背景圖層」清單
「數字」資訊窗格中的「背景圖層」清單內容，是與預設背景圖層相關的聲音數據。 此圖層涵蓋由「主要」功能表上範圍設定所定義的整個水柱。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        描述

                        以下是「背景圖層」清單所提供的資訊。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	類型此項目可識別正在使用的回波圖類型。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	頂部限制 / 底部限制這些參數用於識別圖層涵蓋的深度範圍。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	sA這是目前生物質量索引。 生物質量索引和以 m2/nmi2 為單位的 NASC (航海區域散射強度) 相同。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	Sv此數目 (以 dB re m²/m³ 為單位) 代表深度層中的總後向散射。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	目標數量此資訊用來識別深度層中的個別目標 (單一魚類) 數量。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	Ping 裡最大 TS ... 在深處這些參數用來識別探測到的最強目標強度，以及在哪個深度。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	沿船軸角度 / 垂直於船軸角度這些參數識別探頭的沿船軸和垂直於船軸偏移角， 而這些偏移角度則取自校準結果。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	時間間隔最大 TS ... 在深處這些參數用來識別探測到的最強目標強度，以及在哪個深度。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	噪音波譜此資訊僅對 FM 通信有效。 此值反映了探頭頻寬內的噪音強度估計值。 此資訊可用於識別「被動」和「主動」通信模式兩者中的噪音來源。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           資訊窗格

                           建立新深度層

                           修改現有深度層的屬性

                           刪除深度層

                           監控深度圖層中的數字資訊

                           新建圖層對話框

                           圖層屬性對話框

                           「 刪除圖層」功能

                           回波圖視圖的深度層

                           「數字」資訊窗格描述

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  「圖層」清單
「數字」資訊窗格中的「第 N 層」清單內容，是與特定圖層有關的聲音數據。 此圖層涵蓋了您在「新建圖層」對話框所定義的範圍。 當圖層「啟用」時，窗格中的數據會以紅色顯示。

                  
                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        描述

                        以下是「圖層」清單所提供的資訊。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	類型此項目可識別正在使用的回波圖類型。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	頂部限制 / 底部限制這些參數用於識別圖層涵蓋的深度範圍。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	sA這是目前生物質量索引。 生物質量索引和以 m2/nmi2 為單位的 NASC (航海區域散射強度) 相同。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	Sv此數目 (以 dB re m²/m³ 為單位) 代表深度層中的總後向散射。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	目標數量此資訊用來識別深度層中的個別目標 (單一魚類) 數量。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	Ping 裡最大 TS ... 在深處這些參數用來識別探測到的最強目標強度，以及在哪個深度。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	沿船軸角度 / 垂直於船軸角度這些參數識別探頭的沿船軸和垂直於船軸偏移角， 而這些偏移角度則取自校準結果。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	時間間隔最大 TS ... 在深處這些參數用來識別探測到的最強目標強度，以及在哪個深度。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	噪音波譜此資訊僅對 FM 通信有效。 此值反映了探頭頻寬內的噪音強度估計值。 此資訊可用於識別「被動」和「主動」通信模式兩者中的噪音來源。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        當「噪音波譜」選項針對深度圖層啟用時，數字數據清單底部會出現一個專用繪圖。 此選項預設為「關閉」。

                        「噪音波譜」選項會在回波圖視圖中顯示目前背景噪音。 噪音回波並未進行 TVG 補償，所以它們會在所有深度均顯示為「絕對方向」值。 
                        

                     

                     
                        提示若要建立新的圖層，請使用「新建圖層」對話框。 「新建圖層」對話框位於「啟用」功能表上。

                           一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。 當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。 您建立的任何圖層預設會同時套用到所有回波圖視圖中。

                           一旦製作出深度層，您就可以使用「圖層屬性」對話框來變更其屬性。 如果您只想要變更範圍設定，您也可以按一下並拖曳回波圖檢視中的線。 「圖層屬性」對話框位於「啟用」功能表上。

                           若要刪除圖層，請在回波圖或「 數字」資訊窗格 (圖層數據是以紅色文字顯示) 中選擇該圖層，然後按一下「刪除圖層」。 「刪除圖層」功能位於「啟用」功能表上。

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           資訊窗格

                           建立新深度層

                           修改現有深度層的屬性

                           刪除深度層

                           監控深度圖層中的數字資訊

                           新建圖層對話框

                           圖層屬性對話框

                           「 刪除圖層」功能

                           回波圖視圖的深度層

                           「數字」資訊窗格描述

                        

                     

                  

               

            

            

         

      



               變焦資訊窗格描述
「變焦」資訊窗格可讓您放大目前回波圖的選定區域。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要開啟「變焦」資訊窗格，請在所選視圖中點擊以將其啟用，然後選擇頂部欄上的「變焦」按鈕。 若要開啟第二個和第三個「變焦」資訊窗格，只要重複選擇「變焦」按鈕即可。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     描述

                     開啟「變焦」資訊窗格後，回波圖中的變焦區域會顯示為虛線矩形。 此變焦區域的大小可以變更，矩形亦可移動到啟用中視圖內的任何位置。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	點擊矩形內部，按住滑鼠按鈕，並在視圖邊框內移動矩形。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	點擊矩形任一角，按住滑鼠拖動矩形，可調整任何大小和形狀。
                              

                           
                        

                     

                     變焦區域內的回波，將始終顯示在「變焦」資訊窗格中。

                     使用「船舶固定區域」來控制變焦功能的操作方式。

                     每一個「變焦」資訊窗格都有輸出資訊。 開啟「生物質量」和/或「體型分佈」資訊窗格之後，您會自動接收來自所開啟的每一個「變焦」資訊窗格的資訊。 

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	變焦資訊窗格
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	變焦矩形可用於定義變焦區域大小
                              

                           
                        

                     

                     在此螢幕截圖中，變焦區域矩形位於變焦資訊窗格附近。但是，此窗格和變焦區域可分別放在已啟用視圖中的任意位置。

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           船舶固定區域

                           
                              使用「船舶固定區域」來控制變焦功能的操作方式。 建立矩形變焦區域後，其可跟隨回波圖向左移動，或保持不動。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	啟用「區域固定到船舶」功能後，變焦區域會固定置於回波圖上。 由於回波會在此區域內移動，因此也會在變焦資訊窗格中移動。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	關閉「區域固定到船舶」功能後，變焦區域「跟隨」回波圖從右向左移動。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        使用「變焦」資訊窗格研究回波圖中的詳細資訊

                        透明功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               「收發器電源供應」資訊窗格描述
收發器可以由外部電源供電。 如果收發器使用電池，則必須監控電源電壓。 收發器電源資訊窗格顯示目前供給收發器的電源電壓。

               
                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要開啟「收發器電源」資訊窗格，請點擊所選視圖以將其啟用，然後選擇頂部欄上的「收發器電源」按鈕。 要關閉資訊窗格，請再次選擇頂部欄上的按鈕。 您也可以在窗格的右上角選擇「關閉 」。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     如果 EK80 是以電池供電 ，強烈建議隨時注意電源電壓。 EK80軟體會測量收發器的電源電壓，並將結果自動傳回收發器電源資訊窗格。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	只要電源電壓保持在 11.5 和 15 Vdc 之間，收發器就能正常運作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果電源電壓下降到 10 到 11.5 Vdc 之間，收發器可運作，但是EK80 會發出訊息，說明電源電壓偏低。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果電源電壓降至 10 Vdc 以下，則收發器將停止運作。此時 EK80 會發出另一條訊息通知您。
                              

                           
                        

                     

                     一個資訊窗格可以顯示 EK80 系統上所有使用中收發器的電源電壓。 此資訊窗格會顯示所有透過通信連結將這項資訊廣播到主機 之收發器的電源電壓。 這些收發器包括寬頻收發器 (WBT) 和通用收發器 (GPT)。 WBT Mini 和 WBT Tube 收發器也在支援之列。

                     提示這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內也找得到。

                     

                  

                  
                     在開啟資訊窗格之前，必須先在回波圖視圖中點擊並「啟用」它。 您可藉此步驟選擇頻道。 通常，資訊窗格中的數據僅適用於所選頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     每個資訊窗格的實體大小和形狀皆可輕易變更。 點擊右下角，然後拖曳至新的大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                     「透明」功能可供調整已開啟資訊窗格的「透明」程度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           關閉

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              選擇此按鈕可關閉資訊窗格。 窗格會立即關閉。 如果您想重新開啟它，只需再次點擊頂部欄上的按鈕即可。

                           

                        

                     

                     
                        
                           重置大小

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              您可能已手動變更了資訊窗格的實體大小。 要將資訊窗格重置為預設大小，請選擇右上角的「重置大小」按鈕。

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        資訊窗格

                        提高資訊窗格的可見性

                        監控電源電壓

                        透明功能

                        BITE：收發器頁面

                     

                  

               

            

         

         

      


            回波圖視圖

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於回波圖視圖

                     水面回波圖描述

                     底部回波圖描述

                     海中回波圖描述

                     拖網回波圖描述

                  

               

            

            

         

      



               關於回波圖視圖
EK80支援多種不同的回波圖類型。 每個回波圖都顯示在 EK80 表示方式的單獨視圖中。 EK80 表示方式底部頁籤可供選擇所要開啟的頻道。

               
                  

                  

                  
                     在底部欄選擇回波圖視圖

                     底部欄上可用的頁籤數量，取決於 EK80 的頻道數量。 兩個頁籤「群組」可供選擇頻道和視圖。 此範例顯示雙頻道的 EK80。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	表示方式模式如需在 EK80 表示方式中同時查看所有回波圖頻道，有三種表示方式模式可供選用。 三個頁籤會以垂直、水平或矩形行列等形式，來排列回波圖視圖。

                                    預設情況下，EK80 表示方式會自動排列回波圖視圖。 您可以點擊並拖動每個視圖上的邊框以變更其大小。 其他視圖的大小也會相應減少。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	選擇個別回波圖頻道各頻道皆顯示一個專用頁籤。 頻道標記了使用中的探頭名稱。 這是您安裝探頭時的自訂名稱。 在 EK80 表示方式中選擇特定探頭頁籤，即可僅檢視該頻道。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     支援的回波圖類型

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水面若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海中若要觀察從海面下任何距離開始往下延伸到海底的水柱，主要是使用海中回波圖，但回波圖中不會顯示底部輪廓。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	拖網拖網回波圖會參考頭繩深度，涵蓋拖網的垂直開口。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     選擇要使用的回波圖類型

                     [image: Image]

                     開啟一或多個回波圖後，即可選擇要檢視的回波圖類型。 
                     

                     在要變更的回波圖視圖中按一下。 這項操作會「啟用」視圖。所選視圖會以較粗的邊框顯示。 開啟「啟用」功能表，點擊「回波圖」以開啟對話框，然後在「回波圖」頁面上選擇「回波圖類型 」。

                     在每個回波圖視圖中，您還可以選擇許多標記、線條和註解，以增強回波圖或提供更多資訊。 可以在「回波圖」對話框的「測線」頁面上進行上述選擇。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               水面回波圖描述
若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。 由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部輪廓將隨實際深度而變化。 在「開始範圍」和「範圍」設定中，您可以選擇開始範圍 (回波圖的起始深度) 和垂直範圍 (回波圖的垂直「長度」)。 「範圍」和「開始範圍」功能都位於「主」功能表上。

               
                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要啟用水面回波圖，請點擊以「啟用」所選視圖。 在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇回波圖頁籤以開啟頁面。 在回波圖頁面上，將回波圖類型設定為水面 。

                  

                  
                     描述
水面回波圖通常用於研究從船體下方數米處延伸到底部的水柱。 理想的做法是設定「開始範圍」和「範圍」深度，在回波圖的下端顯示底部輪廓，以研究水柱的回波。 由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部輪廓將隨實際深度而變化。

                     根據您在「計算時間間隔」對話框中所做的選擇，系統會依特定的時間範圍、ping 數或回波圖視圖的一部分，來自動計算生物質量。 系統會傳輸脈衝，並停止於略高於探測底部的位置，然後立即從回波區域擷取數據。

                     若已限制垂直範圍 (使用「開始範圍」和「範圍」設定)，則生成的區域用於計算生物質量。 若海床已由唯一的底部探測予以明確定義，則底部回波不納入計算。 因此，如果關閉底部探測器，則底部回波將納入計算。

                  

                  
                     提示[image: Image]

                        若要更緊密的調查，可以使用「變焦」資訊窗格，將水柱或底部的回波放大。
                        

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	這是回波圖的起始深度您可能會想將水面回波圖的起始位置，設定在底部上方的固定距離處，並將「開始範圍」設定為 0。接著，回波圖頂部會顯示傳輸脈衝為強回波。嘗試將「開始範圍」設定為較小值，例如 1 米。然後，回波圖的起始位置會直接設定在龍骨或探頭面下方。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	這是底部 (海床)系統會以鮮明的輪廓線顯示底部。由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部將隨實際深度而變化。 不同的底部條件，會影響底部回波的測繪視覺效果。堅硬的底部 (岩石) 產生的回波較軟底 (泥質或粉土) 更強烈 - 因此顏色更深。

                                    回波圖對話框中的 回波圖 頁面可供調整底部輪廓。 您可以增加黑色底線和白線來「突顯」底部。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	探頭識別此文字可供識別回波圖的測繪探頭及其頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	這是範圍視圖範圍視圖用於指示每個回波的強度。 每條線的顏色和長度反映了所接收的回波幅度。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	這些是標籤小標籤顯示在回波圖的左下角和右下角。 這些標籤可能顯示時間或距離，藉此識別回波圖的水平軸。 您可以隱藏視圖中的標籤。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	無：隱藏標籤
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	自動：自動設定水平刻度
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	時間：依時間定義水平刻度。回波圖右下角顯示目前時間 (現在)。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	距離：依距離定義水平刻度。回波圖右下角顯示距離為 0 浬 (起始點)。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    可以使用「回波圖」對話框中「水平軸」頁面的「標籤」選項，來變更標籤資訊。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	這是所選深度範圍的下限取決於所選範圍，該深度通常低於底部輪廓數米。 總回波圖範圍 (A) 至 (F) 由「主要」功能表上的「範圍」按鈕定義。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     示例水面相關回波圖的開始範圍

                        在水面回波圖中，將「開始範圍」值設定為10 米。這將使回波圖從海面下 10 米處開始執行 (假設已定義探頭偏移)。將「範圍」設定為目前深度加 20 米。此時，回波圖將顯示海面以下 10 米的區域，以及底部「下方」10 米的區域。當深度改變時，可輕易探測到底部輪廓。
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               底部回波圖描述
底部回波圖顯示底部輪廓上下方的回波。 由於該回波圖是以底部做為參考，因此海面將隨實際深度而變化，而底部則描繪為平坦形狀。 在「開始範圍」和「範圍」設定中，您可以選擇開始範圍 (回波圖的起始深度) 和垂直範圍 (回波圖的垂直「長度」)。 「範圍」和「開始範圍」功能都位於「主」功能表上。

               
                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     要啟用底部回波圖，請點擊以「啟用」選的波圖視圖。 在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇回波圖頁籤以開啟頁面。 在回波圖頁面上，將回波圖類型設定為底部 。

                  

                  
                     描述
底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。 設定「開始範圍」和「範圍」深度，以隱藏海面並將底部輪廓置於回波圖中間， 您可以調查底部狀態和硬度，並探測魚類。

                     注僅對具有成功底部探測值的 ping 繪製回波圖。

                     

                     由於底部回波圖是以底部作為參考，因此「開始範圍」值須為負數。 若要從底部上方 10 米處開始執行回波圖，則必須將「開始範圍」設定為 -10 m。 「範圍」設定值定義了從起始深度向下的垂直範圍。

                  

                  
                     提示[image: Image]

                        若要更緊密的調查，可以使用「變焦」資訊窗格，將底部的回波放大。
                        

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	這是回波圖的起始深度您可能會想將底部回波圖的起始位置，設定在底部上方的固定距離處。為此，必須將「開始範圍」設定為負值 (例如-10 m)；該負值定義了回波圖的起始位置應在底部上方多少米。

                                    範圍值定義了回波圖的垂直「高度」。為了有效操作，該值必須為正數，且必須大於所選的「開始範圍」。若要將回波圖起始位置設為 -10 米，則範圍必須大於 10 米 (例如 20 米)。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	這是底部 (海床)系統會以鮮明的輪廓線顯示底部。由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部將隨實際深度而變化。

                                    不同的底部條件，會影響底部回波的測繪視覺效果。堅硬的底部 (岩石) 產生的回波較軟底 (泥質或粉土) 更強烈 - 因此顏色更深。

                                    回波圖對話框中的 回波圖 頁面可供調整底部輪廓。 您可以增加黑色底線和白線來「突顯」底部。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	探頭識別此文字可供識別回波圖的測繪探頭及其頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	這是範圍視圖範圍視圖用於指示每個回波的強度。 每條線的顏色和長度反映了所接收的回波幅度。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	這些是標籤小標籤顯示在回波圖的左下角和右下角。 這些標籤可能顯示時間或距離，藉此識別回波圖的水平軸。 您可以隱藏視圖中的標籤。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	無：隱藏標籤
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	自動：自動設定水平刻度
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	時間：依時間定義水平刻度。回波圖右下角顯示目前時間 (現在)。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	距離：依距離定義水平刻度。回波圖右下角顯示距離為 0 浬 (起始點)。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    可以使用「回波圖」對話框中「水平軸」頁面的「標籤」選項，來變更標籤資訊。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	這是所選深度範圍的下限取決於所選範圍，該深度通常低於底部輪廓數米。 總回波圖範圍 (A) 至 (F) 由「主要」功能表上的「範圍」按鈕定義。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     示例底部相關回波圖「開始範圍」和「範圍」

                        在底部回波圖中，將「開始範圍」值設定為 -5 米。這將使回波圖從底部上方 5 米處開始執行。將「範圍」為 5 米加 10 米 = 15 米。深度回波圖將顯示深度以下 5 米的區域，以及底部「下方」10 米的區域。底部輪廓將顯示為平坦線段。
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               海中回波圖描述
海中回波圖會顯示水柱中某個選定的部分。 回波始於海面下任何一個開始深度，作為深度參考使用。 回波圖中不應顯示底部輪廓。 在「開始範圍」和「範圍」設定中，您可以選擇開始範圍 (回波圖的起始深度) 和垂直範圍 (回波圖的垂直「長度」)。 「範圍」和「開始範圍」功能都位於「主」功能表上。

               
                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要啟用海中回波圖，請在所選視圖裡面按一下來「啟用」它。 在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇回波圖頁籤以開啟頁面。 在「回波圖」頁面上，將「回波圖類型」設定為「海中」。

                  

                  
                     描述
若要觀察從海面下任何距離開始往下延伸到海底的水柱，主要是使用海中回波圖，但回波圖中不會顯示底部輪廓。 您必須將「開始範圍」設定為偏好的頂部深度。 接下來必須選擇「範圍」深度，讓回波圖停在底部輪廓上方的某處。 您可以趁這個機會研究水柱回波。

                     如果您是在深海中工作，海中回波圖很實用。 範圍縮減，再加上不需要等候底部回波，代表 EK80 的 Ping 率會遞增。 EK80 中的軟體演算法，是專為在沒有底部探測參考的情況下工作所設計。

                     在海中回波圖中，任何底部探測一律不計。 所有計算都是以視圖上所顯示的整個回波圖為根據。 如果回波圖中出現底部回波，生物質量計算就會錯誤。

                  

                  
                     提示[image: Image]

                        若要更緊密的調查，可以使用「變焦」資訊窗格，將水柱的回波放大。
                        

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	這是回波圖的起始深度您可以將海中回波圖的起始位置，設定在水面下的固定距離處，然後將「開始範圍」設定成一個很大的數值。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	回波這些是來自水柱中的魚或其它物件的回波。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	探頭識別此文字可供識別回波圖的測繪探頭及其頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	這是範圍視圖範圍視圖用於指示每個回波的強度。 每條線的顏色和長度反映了所接收的回波幅度。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	這些是標籤小標籤顯示在回波圖的左下角和右下角。 這些標籤可能顯示時間或距離，藉此識別回波圖的水平軸。 您可以隱藏視圖中的標籤。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	無：隱藏標籤
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	自動：自動設定水平刻度
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	時間：依時間定義水平刻度。回波圖右下角顯示目前時間 (現在)。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	距離：依距離定義水平刻度。回波圖右下角顯示距離為 0 浬 (起始點)。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    可以使用「回波圖」對話框中「水平軸」頁面的「標籤」選項，來變更標籤資訊。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	這是所選深度範圍的下限「範圍」值定義了回波圖的垂直「高度」。若要隱藏底部輪廓，必須仔細選擇這個數值。請從實際深度減去開始範圍值。得出的就是最大範圍值。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     示例海中回波圖的「開始範圍」

                        在海中回波圖中，將「開始範圍」值設定為 20 米。這將使回波圖從海面下 20 米處開始執行 (假設已定義探頭偏移)。將「範圍」設定為 40 米。回波圖現在將顯示從海面下 20 米起，至深達探頭下方 60 米的區域。如果深度大於 60 米，則不會顯示底部等值線。
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               拖網回波圖描述
拖網回波圖會參考頭繩深度，涵蓋拖網的垂直開口。 除了拖網開口之外，回波圖還涵蓋了拖網開口上面和下面的固定範圍。 在「開始範圍」和「範圍」設定中，您可以選擇開始範圍 (回波圖的起始深度) 和垂直範圍 (回波圖的垂直「長度」)。 「範圍」和「開始範圍」功能都位於「主」功能表上。

               
                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     若要啟用拖網回波圖，請在所選視圖中按一下來「啟用」它。 在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇回波圖頁籤以開啟頁面。 請在「回波圖」頁面上，將「回波圖類型」設定為「拖網」。
 
                  

                  
                     描述
拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。 如果使用另一個拖網或捕獲監控系統，且此系統未自動提供拖網開口和/或拖網距離，則必須手動輸入值。

                     在產生拖網回波圖時，必須用到這項資訊。 沒有頭繩深度的回波圖，看起來就像是由「範圍」和「開始範圍」設定所控制的標準海中回波圖。

                     注僅有可使用的拖網位置資訊時才能繪製拖網回波圖。

                     

                     從頭繩到腳纜的距離 (拖網開口) 可以在「 拖網」頁面上手動設定。 對於無法測量拖網開口的拖網感應器系統，或者當測量的距離不可靠時，這個功能相當實用。 您也可以提供從船舶到拖網開口的距離。 然而，頭繩的深度必須從捕獲監控系統匯入。 「拖網」頁面位於「安裝」對話框。

                     拖網回波圖中的生物質量計算，不受底部探測的限制。 也就是說，如果底部回波是出現在所選範圍內，就會納入計算中。

                  

                  
                     提示[image: Image]

                        若要更緊密的調查，可以使用「變焦」資訊窗格，將水柱的回波放大。
                        

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	這是回波圖的起始深度您可以將拖網回波圖的起始位置，設定在水面下的固定距離處，然後將「開始範圍」設定成一個很大的數值。在這個範例中，開始深度是 0 米。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	垂直勾這些線段可用於測量時間或距離。 您可以在「回波圖」對話框的「測線」頁面上開啟或關閉這些垂直勾。 「回波圖」對話框位於「啟用」功能表上。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	探頭識別此文字可供識別回波圖的測繪探頭及其頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	刻度線啟用時，系統會採用現有的前景色，在回波圖內繪製等距水平刻度線，白晝時為黑色，夜間則為白色。 您可以在「回波圖」對話框中的「線」頁面上開啟或關閉刻度線。 「回波圖」對話框位於「啟用」功能表上。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	拖網線拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。 您可以在「回波圖」對話框中的「線」頁面上開啟或關閉拖網線。 「回波圖」對話框位於「啟用」功能表上。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	這是底部 (海床)系統會以鮮明的輪廓線顯示底部。由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部將隨實際深度而變化。 不同的底部條件，會影響底部回波的測繪視覺效果。堅硬的底部 (岩石) 產生的回波較軟底 (泥質或粉土) 更強烈 - 因此顏色更深。

                                    回波圖對話框中的 回波圖 頁面可供調整底部輪廓。 您可以增加黑色底線和白線來「突顯」底部。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	這些是標籤小標籤顯示在回波圖的左下角和右下角。 這些標籤可能顯示時間或距離，藉此識別回波圖的水平軸。 您可以隱藏視圖中的標籤。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	無：隱藏標籤
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	自動：自動設定水平刻度
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	時間：依時間定義水平刻度。回波圖右下角顯示目前時間 (現在)。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	距離：依距離定義水平刻度。回波圖右下角顯示距離為 0 浬 (起始點)。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    可以使用「回波圖」對話框中「水平軸」頁面的「標籤」選項，來變更標籤資訊。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            回波圖線條和標記

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     註解標記描述

                     底線描述

                     標籤標記描述

                     刻度線描述

                     拖網線描述

                     垂直勾描述

                     白線描述

                  

               

            

            

         

      



               註解標記描述
可在回波圖增加註解標記，藉以識別特殊的回波或事件。

               
                  
                     如何打開

                     要啟用 註解標記，請點擊並「啟用」回波圖視圖。

                     [image: Image]

                     在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇測線頁籤以開啟頁面。 在測線頁面上啟用要查看的註解標記。

                  

                  
                     描述
研究回波圖時，加上個人備註通常很有助益。 備註可用於識別特定事件，例如特定回波、異常底部條件，或僅用於追蹤時間或距離。 使用「註解」頁面輸入註解並插入回波圖中。 註解可以手動輸入、設定為自動產生，也可以從外部設備匯入。 「註解」頁面位於「安裝」對話框。

                     儲存原始數據時，已定義的註解將儲存為註解數據包。

                     回波圖對話框中的測線頁面可讓您在回波圖中啟用或停用註解。 選擇文字或測線，使回波圖顯示註解標記。 如果選擇測線，每條文字註解後方會顯示垂直線，以提高可見度。 
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               底線描述
可在回波圖中增加底線，以加強底部探測的視覺化效果。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     要啟用底線，請點擊以「啟用」回波圖視圖。

                     [image: Image]

                     在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇測線頁籤以開啟頁面。 在測線頁面上啟用底線功能。

                  

                  
                     描述
底線顯示為沿底部輪廓延伸的細線。 此線是以現有的前景色繪製。 白線和底線功能可以同時使用。

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               標籤標記描述
小標籤顯示在回波圖的左下角和右下角。 這些標籤可能顯示時間或距離，藉此識別回波圖的水平軸。 您可以隱藏視圖中的標籤。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     要啟用標籤標記，請點擊回波圖視圖以使其「啟用」。

                     [image: Image]

                     在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇水平軸頁籤以開啟頁面。 在「水平軸」頁面上，啟用要查看的標籤 。

                  

                  
                     描述
下列標籤選項可供使用。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無：隱藏標籤
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	自動：自動設定水平刻度
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	時間：依時間定義水平刻度。回波圖右下角顯示目前時間 (現在)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	距離：依距離定義水平刻度。回波圖右下角顯示距離為 0 浬 (起始點)。
                              

                           
                        

                     

                     可以使用「回波圖」對話框中「水平軸」頁面的「標籤」選項，來變更標籤資訊。

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               刻度線描述
您可以啟用刻度線功能，來估計底部和/或回波的深度， 其為特定數量的水平線，顯示於回波圖視圖中。 每條線代表一定的深度。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     要啟用刻度線，請點擊以「啟用」回波圖視圖。

                     [image: Image]

                     在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇測線頁籤以開啟頁面。 在測線頁面上啟用刻度線功能。

                  

                  
                     描述
啟用時，系統會採用現有的前景色，在回波圖內繪製等距水平刻度線，白晝時為黑色，夜間則為白色。 最多可以選擇 10 條刻度線。 刻度線計數設定為 0 時，不繪製任何刻度線。

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               拖網線描述
拖網線功能是用來顯示拖網的頭繩和/或腳纜位於何處。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     若要啟用「拖網線」功能，請在回波圖視圖中按一下來「啟用」它。

                     [image: Image]

                     在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇測線頁籤以開啟頁面。 在「測線」頁面上啟用「拖網線」功能。

                  

                  
                     描述
拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。 如果使用另一個拖網或捕獲監控系統，且此系統未自動提供拖網開口和/或拖網距離，則必須手動輸入值。

                     如果您在使用相容的捕獲監控系統，就可以使用「拖網線」功能來監控適用感應器的深度。

                     從頭繩到腳纜的距離 (拖網開口) 可以在「 拖網」頁面上手動設定。 對於無法測量拖網開口的拖網感應器系統，或者當測量的距離不可靠時，這個功能相當實用。 您也可以提供從船舶到拖網開口的距離。 然而，頭繩的深度必須從捕獲監控系統匯入。 「拖網」頁面位於「安裝」對話框。

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               垂直勾描述
為了建立水平刻度，您可以在回波圖中增加短的垂直標記線。 這些線段可用於測量時間或距離。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     要啟用垂直勾功能，請點擊以「啟用」回波圖視圖。

                     [image: Image]

                     在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇測線頁籤以開啟頁面。 在測線頁面上，選擇要查看的標記類型，以啟用「垂直勾」標記。

                  

                  
                     描述
此功能會在紅外線圖的頂部放置短的垂直標記。 這些線段可用於測量時間或距離。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無: 未顯示任何垂直標記。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	時間: 每隔特定分鐘數，回波圖的上就會出現一條短垂直線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	距離: 每隔指定的浬數，回波圖上半部就會出現一條短垂直線。
                              

                           
                        

                     

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               白線描述
可在回波圖中增加白線，以加強底部探測的視覺化效果。 其顯示為當前背景色粗線 (通常為白色)，沿底部輪廓延伸。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     要啟用白線，請點擊以「啟用」回波圖視圖。

                     [image: Image]

                     在「啟用」功能表上選擇「回波圖 」。 選擇測線頁籤以開啟頁面。 在測線頁面上啟用白線功能。

                  

                  
                     描述
白線不會刪除資訊，只是向下「推送」回波資訊，使底部更清晰可見。 白線和底線功能可以同時使用。

                     這是一種視覺效果的增強。對於 EK80 效能沒有任何影響。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            EK80 功能表系統
功能表系統依預設位於 EK80 表示方式右側。 功能表採用樹狀結構設計，包括主功能表、一組輔助功能表和若干功能表按鈕。 特定功能表按鈕可供開啟對話框或子功能表，以便提供其他選項。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  描述

                  要變更 EK80 的操作設定，請檢視功能表系統及其樹狀結構。 其提供包括主功能表、一組輔助功能表和若干功能表按鈕。 每個按鈕都會顯示其用途。 其中一些還會顯示目前設定。

                  主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 除非您從視圖中隱藏整個功能表系統，否則即使關閉輔助功能表，主功能表也始終可見。

                  在「主要」功能表下方，使用一組專用圖示來開啟輔助功能表。

               

               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	操作功能表: 操作功能表提供最常用的基本功能EK80操作。 
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	顯示功能表: 顯示功能表提供與螢幕行為和 EK80 數據表示方式相關的基本功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	設定功能表: 設定功能表提供相關基本功能，適用於 EK80 安裝參數及其與週邊系統的通訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	啟用中功能表: 啟用功能表提供 EK80 所顯示的目前視圖和數據表示方式參數。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	附加設備功能表: 附加設備功能表：雖然名稱和位置如此，但其實並非功能表。 此「功能表」會開啟一個小視圖以監控關鍵操作參數。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  提示除非您需要頻繁變更操作參數，否則建議在 EK80 表示方式中隱藏功能表。 如此可提供更多空間來呈現回波數據。 要隱藏功能表，請選擇頂部欄上的「功能表 」。若要檢索功能表，請再次選擇「功能表」。 在功能表隱藏模式下，只要將游標移到 EK80 表視方式的左右兩側，即可暫時顯示功能表。

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     EK80 熟悉使用者介面

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            底部欄描述
底部欄位於 EK80 表示方式底部，從最左側延伸到最右側。 底部欄上的頁籤可供選擇頻道和表示方式模式。 專用頁籤可提供特殊視圖，讓您檢視已擷取的螢幕截圖。 底部欄還會顯示目前的色標度、時間和日期。

            
               

               
                  如何打開

                  底部欄隨時可用。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  描述

                  底部欄上可用的頁籤數量，取決於 EK80 的頻道數量。 兩個頁籤「群組」可供選擇頻道和視圖。 此範例顯示雙頻道的 EK80。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	表示方式模式如需在 EK80 表示方式中同時查看所有回波圖頻道，有三種表示方式模式可供選用。 三個頁籤會以垂直、水平或矩形行列等形式，來排列回波圖視圖。

                                 僅當 EK80 使用兩個以上的頻道時，才會顯示垂直和水平頁籤。 僅當使用三個以上的頻道時，才會顯示方形頁籤。

                                 預設情況下，EK80 表示方式會自動排列回波圖視圖。 您可以點擊並拖動每個視圖上的邊框以變更其大小。 其他視圖的大小也會相應減少。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	選擇個別回波圖頻道各頻道皆顯示一個專用頁籤。 頻道標記了使用中的探頭名稱。 這是您安裝探頭時的自訂名稱。 在 EK80 表示方式中選擇特定探頭頁籤，即可僅檢視該頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	螢幕截圖當您經常使用 EK80 時，可能需要藉由螢幕截圖，來儲存目前表示方式的即時影像。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。

                                 底部欄上的「螢幕截圖」頁籤可供開啟專屬檢視器，並從中開啟這些影像。 透過檢視器，您還可以開啟主機硬碟上的資料夾， 來複製、重新命名或刪除影像檔。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	色標度底部欄上的色標度反映了您選擇的回波表示方式配色。 即使「色標度」資訊窗格關閉，底部欄仍會顯示色標度。 若要變更色標度，請使用「顏色設定」對話框。 「顏色設定」對話框位於「顯示」功能表上。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	日期和時間目前的日期和時間顯示在底部欄的右側。 在重播期間，系統會顯示使用數據檔案記錄的日期和時間， 並使用前綴「R:」顯示日期，表示正在進行重播。

                              
                           

                        
                     

                  

                  如果您在 EK80 上有許多名稱很長的頻道，一個小圖示會出現在底部欄上。 您可以使用此圖示來側向捲動底部欄。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     EK80 熟悉使用者介面

                     在底部欄選擇回波圖視圖

                     變更回波圖視圖大小

                     回波圖對話框

                     在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 時間

                  

               

            

         

         

      


            重播欄描述
在重播期間，專用重播欄會立即顯示在頂部欄下方。 重播欄可讓您檢索已儲存的檔案，並控制播放功能。

            
               

               
                  如何打開

                  當操作設定為重播時，將自動開啟重播欄。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  描述

                  所有播放都由重播欄控制。 在數據播放期間，重播功能可提供視覺化效果，藉以監控速度和進度。 您還可以編輯使用的重播檔案列表。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	A
                              	停止選擇此按鈕可停止播放。

                                 請注意，在您選擇其他操作模式之前，不會從表示方式中刪除重播欄。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	B
                              	播放/暫停選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	C
                              	重播速度選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	D
                              	重播檔案此按鈕顯示目前正在播放的檔案。 選擇按鈕以開啟「重播檔案」對話框。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	E
                              	進度此欄顯示目前檔案的重播進度。 若已選擇循環重播檔案，則每次檔案起始處出現時，綠色指示符將從左側開始。

                              
                           

                        
                     

                  

                  提示要選擇重播操作模式，請使用操作功能。 「操作」功能位於「操作」功能表。 如果希望連續運行播放檔案，請在「重播檔案」對話框中選擇「循環 」。

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     EK80 熟悉使用者介面

                     選擇重播模式

                     操作功能

                     定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                     攝錄原始數據

                     選擇要重播的原始數據檔案

                     存取原始數據檔案並予以刪除、移動或複製

                     定義原始數據攝錄的深度範圍

                     在進行 CW 攝錄過程中縮減原始數據檔案大小

                     停用自動回波圖歷史攝錄

                     「記錄 RAW」功能

                  

               

            

         

         

      


            回波圖視圖的深度層
不同的物種經常會佔據不同深度層。這些層可以用鹽度或溫度來定義，或者單純用環境光或食物可取得性來定義。為了研究這些物種，EK80 支援「圖層」功能。利用此功能，您可以在水柱中建立自己的深度層以改進分析所需的動態數據。

            
               
                  描述

                  圖層會用於由在水柱中特定深度範圍內收集的回波數據來計算出各種值。

                  背景圖層預設會從「主要」功能表上所選的範圍中收集所有數據。除非您指定自己的圖層，否則各種資訊窗格所呈現的所有數據均由此背景圖層計算出來。然而，假使選擇大範圍 (如在背景圖層中)，則數據將不會非常精確。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。

                  注這些圖層是 EK80 的關鍵功能。在正常操作期間，請確定您知道您已建立的圖層，並且所要求的圖層已啟用以將資訊送入資訊窗格。

                  

                  您可以在 EK80 上建立您想要數量的深度層。 您建立的任何圖層預設會同時套用到所有回波圖視圖中。 這些圖層必要時可以重疊，並且您可以控制它們彼此有多少重疊。

                  當您對圖層進行作業時，可以使用下列功能。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	若要建立新的圖層，請使用「新建圖層」對話框。 「新建圖層」對話框位於「啟用」功能表上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	在回波圖中，您可以在回波圖視圖中按一下圖層線之間的區域來選擇 (「啟用」) 它。 啟用圖層會用紅色邊界線顯示。注資訊窗格中所顯示的資訊僅反映來自目前「啟用」圖層中的回波數據。

                                 

                                 如果您希望資訊窗格顯示來自整體水柱的數據，您必須在回波圖中按一下圖層「外面」以取消選擇。這會「啟用」預設背景圖層。另一個選項是單純刪除所有圖層。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	一旦製作出深度層，您就可以使用「圖層屬性」對話框來變更其屬性。 如果您只想要變更範圍設定，您也可以按一下並拖曳回波圖檢視中的線。 回波圖中的線將會反映您所做的變更，但這些線在一段時間後就會往左邊消失。 請觀察回波圖中所畫的垂直線，以找出每一段計算時間間隔的開始。 「圖層屬性」對話框位於「啟用」功能表上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	如果不再需要單一圖層，便可以將其刪除。 若要刪除圖層，請在回波圖或「數字」資訊窗格 (圖層數據是以紅色文字顯示) 中選擇該圖層，然後按一下「刪除圖層」。 「刪除圖層」功能位於「啟用」功能表上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	當您記錄原始數據時，不會包含您已定義的圖層。 這表示您也可以在重播期間使用圖層功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	可以使用各個深度層來測量水柱中的背景 (環境) 噪音。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     使用者介面介紹

                     建立新深度層

                     修改現有深度層的屬性

                     刪除深度層

                     監控深度圖層中的數字資訊

                     新建圖層對話框

                     圖層屬性對話框

                     「 刪除圖層」功能

                     「探頭」清單

                     「環境」清單

                     「背景圖層」清單

                     「圖層」清單

                  

               

            

         

         

      


            螢幕截圖瀏覽器描述
EK80 提供內建螢幕截圖功能，可產生回波圖表示方式的快照。 EK80 也提供專用瀏覽器，可供查看儲存的影像。

            
               

               
                  如何打開

                  要開啟螢幕截圖瀏覽器，請選擇底部欄上的「螢幕截圖」頁籤。

                  [image: Image]

                  要關閉瀏覽器，請點擊底部欄上的任何其他頁籤。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  描述

                  螢幕截圖瀏覽器僅呈現各個已擷取螢幕截圖的微縮版本。 每個檔案皆採用標準 JPG 格式，大多數商業點陣圖編輯器均可開啟。 使用「螢幕截圖」按鈕時，系統會自動產生帶有時間和日期的檔案名稱。 
                  

                  按兩下微縮影像將其開啟。 開啟後，選擇「返回瀏覽器」即可回到瀏覽器的視圖。

                  要查找影像檔案，請在影像瀏覽器中選擇「開啟影像資料夾 」。 透過標準操作系統功能，您可以移動、複製或刪除每個影像檔案。

                  [image: Image]

                  若要擷取螢幕截圖，請選擇頂部欄上的「螢幕截圖 」。 每次執行此操作，都會產生一個新的影像檔。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     儲存回波圖螢幕截圖影像

                     調用單一回波圖螢幕截圖影像

                     存取螢幕截圖影像並予以刪除、移動或複製

                     螢幕截圖按鈕描述

                  

               

            

         

         

      


            情境式線上說明
已安裝在您的 EK80 上，您可找到完整的即時線上說明系統。 EK80 參考手冊中所有能夠閱讀的內容，在線上說明中也能夠找到。

            
               

               
                  即時線上說明是使用 WebHelp 安裝所提供，該安裝使用 HTML 格式。 其使用 主機 上預設的網路瀏覽器。

                  要開啟說明系統，請在任何對話框中選擇「說明 」。 這將提供相關對話框的即時資訊。 提供相關程序和主題的連結。

                  線上說明檔案中的導航資訊，可透過左側的功能表系統以及文件中的互動式連結取得。

                  注
                        [image: Image]

                     

                     若要在起始頁面上開啟線上說明，請選擇頂部欄上的「說明 」。 要閱讀有關對話框和系統提供的選項，請選擇右上角的 [？] 按鈕。

                  

                  EK80 線上說明可能未提供您選擇的使用者介面語言版本。 如系統不支援您的語言，將會提供英語線上說明。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     開啟情境式線上說明

                     更新線上說明檔案

                     增加線上說明檔案的新語言版本

                  

               

            

         

      

      

         功能表系統

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  關於功能表和功能表按鈕

                  使用「智慧」功能表按鈕

                  主要功能表

                  操作功能表

                  顯示功能表

                  設定功能表

                  啟用中功能表

                  附加設備功能表

               

            

         

         

      


            關於功能表和功能表按鈕
請使用 EK80 功能表系統來選擇操作參數。 功能表採用樹狀結構設計，包括主功能表、一組輔助功能表和若干功能表按鈕。 特定功能表按鈕可供開啟對話框或子功能表，以便提供其他選項。 功能表系統依預設位於 EK80 表示方式右側。

            
               
                  主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 除非您從視圖中隱藏整個功能表系統，否則即使關閉輔助功能表，主功能表也始終可見。

                  在「主要」功能表下方，使用一組專用圖示來開啟輔助功能表。

               

               
                  

                  [image: Image]

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	操作功能表: 操作功能表提供最常用的基本功能EK80操作。 
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	顯示功能表: 顯示功能表提供與螢幕行為和 EK80 數據表示方式相關的基本功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	設定功能表: 設定功能表提供相關基本功能，適用於 EK80 安裝參數及其與週邊系統的通訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	啟用中功能表: 啟用功能表提供 EK80 所顯示的目前視圖和數據表示方式參數。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	附加設備功能表: 附加設備功能表：雖然名稱和位置如此，但其實並非功能表。 此「功能表」會開啟一個小視圖以監控關鍵操作參數。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  提示
                        [image: Image]

                     

                     除非您需要頻繁變更操作參數，否則建議在 EK80 表示方式中隱藏功能表。 如此可提供更多空間來呈現回波數據。 要隱藏功能表，請選擇頂部欄上的「功能表 」。若要檢索功能表，請再次選擇「功能表」。 在功能表隱藏模式下，只要將游標移到 EK80 表視方式的左右兩側，即可暫時顯示功能表。

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            使用「智慧」功能表按鈕
EK80 的每個功能表都包含若干功能表按鈕。 每個按鈕都會顯示其用途。 其中一些還會顯示目前設定。

            
               

               
                  視每個個別按鈕的屬性而定，可以使用數種方法來變更設定。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	您可以選擇按鈕上的 [+] 或 [-] 來增加或減少參數值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	您可以選擇按鈕、按住滑鼠然後將游標向側邊移動來變更參數值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	您可以利用滑鼠或軌跡球上的滾輪來變更參數值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	您可以使用電腦鍵盤 (如果您已經將一個鍵盤連接到您的 主機) 來輸入設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	您可以從按鈕下方的小功能表來選擇設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	您可以開啟專用的對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  使用 +/- 按鈕來選擇數字參數

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標移到按鈕的任一側。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確認背景顏色變更。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	按一下按鈕的左側來減少數字值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	按一下按鈕的右側來增加數字值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  利用水平移動游標來選擇數字參數

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於按鈕中間。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	按住左滑鼠按鈕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	水平移動游標：向左以減少數字值，或向右以增加數字值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	當顯示所需的值時，即可釋放滑鼠按鈕。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  使用滾輪來選擇數字參數

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於按鈕中間。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在任一方向旋轉滾輪以增加或減少數字值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	當顯示所需的值時，即可釋放滾輪。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  使用鍵盤來選擇數字參數

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	按一下按鈕的中間區段來開啟文字欄位。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將數字值鍵入文字欄位。如果數字值超過參數的允許範圍，文字欄位的邊框會是紅色的。該值無法被接受，您必須輸入在可接受範圍內的值。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	按下鍵盤上的 Enter。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  使用功能表來選擇參數

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	按一下按鈕的中間區段來開啟功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇所要求的值、命令、選項或按鈕。所選的值會被套用，然後功能表會自動關閉

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	適用時，您也可以按一下按鈕的左右側來存取功能表。此方法不會向您顯示功能表選擇。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	按一下按鈕的左側來選擇「下方」功能表選擇。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	按一下按鈕的右側來選擇「上方」功能表選擇。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  使用對話框來選擇參數

                  按一下按鈕上的任何地方來開啟另外的對話框。當已經做出必須的變更時：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇「套用」以儲存設定而不關閉對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇「取消」以關閉對話框而不做任何變更。
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            主要功能表
主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 除非您從視圖中隱藏整個功能表系統，否則即使關閉輔助功能表，主功能表也始終可見。

            
               

               
                  如何打開


                  [image: Image]

                  預設情況下，主功能表處於開啟狀態。 其位於 EK80 表示方式的右側。

                  在頂部欄上，使用「功能表」按鈕隱藏或顯示功能表。 當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  描述

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	使用者設定「使用者設定」對話框可讓您儲存目前使用者設定 (目前選擇的操作參數)，以及檢索原廠設定或先前儲存的使用者設定。

                                  「使用者設定」對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	範圍「範圍」功能可用來指定 EK80 測量的最大理論垂直深度。 範圍是依據選定的開始範圍來定義，下限可低於目前的底部深度值。 預設情況下，系統顯示和選擇的範圍值，僅套用於目前選定的回波圖。

                                  範圍功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	開始範圍「開始範圍」功能用來指定回波圖的起始深度。 此數值定義了表示方式要開始顯示的水柱深度。 預設情況下，系統顯示和選擇的深度值，僅套用於目前選定的回波圖。

                                  開始範圍功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	最小強度「最小強度」功能的目的是用來調整 EK80 表示方式中的回波靈敏度。 它控制回波需要多弱還是多強才會顯示在回波圖中。 預設情況下，「最小強度」設定僅會套用於目前選擇 (「啟用」) 的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。 有兩個最小強度按鈕，各適用於一種 TVG 設定 (20 log R 和 40 log R)。

                                  最小強度功能

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  輔助功能表
「主」功能表的底部包含用於開啟 (和關閉) 輔助功能表的圖示。 選擇一個圖示以開啟所需功能表，再次選擇即可關閉。

               

               
                  隱藏功能表系統


                  [image: Image]

                  如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓 EK80 表示方式獲得更空間。

                  在頂部欄上，使用「功能表」按鈕隱藏或顯示功能表。 當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            操作功能表
操作功能表提供最常用的基本功能EK80操作。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「操作」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

               
                  注EK80 開啟電源後，「操作」功能表圖示會立即閃爍。 閃爍表示即使 EK80開啟，「ping 操作」功能仍已停用。 「Ping」設定為關以防止進行通信。 此乃出於安全考量。

                  

               

               
                  描述

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	操作「操作」功能控制 EK80 的操作模式。 您可以將其設定為「無效」、「正常」或「重播」。

                                  操作功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	正常操作「正常操作」對話框提供目前收發器的參數一覽， 亦可從由此變更參數，因應目前的操作要求。

                                  「正常操作」對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	PingPing 功能的目的是啟用或停用 EK80 的水中傳輸功能。 這種通信功能一般稱為「ping」。

                                  Ping 功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Ping 模式Ping模式功能用於控制 EK80 要將能量傳遞到水中的週期。 在科研任務中，請選擇「間隔」，並根據測量要求設定「Ping間隔」。

                                  Ping 模式功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Ping 間隔Ping 模式設定為間隔時，會使用 Ping 間隔功能。 Ping 間隔功能可讓您選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

                                  Ping 間隔功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	記錄 RAW記錄 RAW 功能可讓您記錄探頭接收的未處理回波數據。 您可以儲存到主機硬碟或外部磁碟。 EK80 可以播放數據檔案。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。

                                  「記錄 RAW」功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	紀錄已處理記錄已處理功能可讓您記錄探頭接收的處理後回波數據。 所要套用的處理程序，是由「輸出」對話框中的「處理後數據輸出」設定控制。

                                  「紀錄已處理」功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	輸出EK80 的一項關鍵功能在於輸出回波數據。 「輸出」對話框的目的是在一個易於存取的位置彙整 EK80 相關的所有數據。

                                  「輸出」對話框

                                 系統提供以下頁面。

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	檔案設定EK80 的一項關鍵功能在於記錄回波數據。 要檢索數據檔案，您需要知道它們的位置，以及已使用的檔案名稱。 檔案設定的用途是針對您正在攝錄的回波數據檔案，來定義檔案和資料夾屬性。 您可以選擇檔案的磁碟和資料夾，您可以定義最大檔案的大小，或選擇檔案名稱的前綴。

                                                 檔案設定頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	I/O 設定主機提供多種序列和/或乙太網路 (LAN) 連接埠，藉以與週邊設備通訊。 通訊埠的數目取決於主機的設定和組態方式。 「I/O 設定」的設定值可用來定義主機輸入的資訊。您可以設定每個埠的通訊參數，並監控其數據流。

                                                 I/O 設定頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	處理後數據輸出「處理後數據輸出」頁面的用途是定義要輸出的處理後數據格式，以及放置檔案的位置。

                                                 處理後數據輸出頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	深度輸出EK80 可以在專用通訊埠 (序列或乙太網路) 輸出深度資訊 「深度輸出」頁面可用於設定輸出參數。

                                                 深度輸出頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	中繼輸出EK80可用來輸出相同感應器最初匯入的數據。 如此可其他系統上「重複使用」相同的資訊。 「中繼輸出」頁面可用於設定和控制這項輸出功能。

                                                 「中繼輸出」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            顯示功能表
顯示功能表提供與螢幕行為和 EK80 數據表示方式相關的基本功能。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「顯示」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

               
                  描述

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	螢幕亮度EK80 表示方式的光照強度可以調整。 您可以使用此功能增加或減少螢幕發出的光線，以匹配環境採光條件。

                                  螢幕亮度功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	透明資訊窗格開啟時，會呈現透明的視覺效果。 透明度可以調整。

                                  透明功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	顯示選項頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、監控數據攝錄功能、開啟「訊息」對話框，以及開啟情境式線上說明。 需要在頂部欄上查看的導航元素，則是在「顯示選項」對話框中進行選擇。 此項目可控制功能表的位置。 您還可以選擇特定的工具提示，使其在游標移至回波圖上方時顯示。

                                  「顯示選項」對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	顏色設定「顏色設定」對話框控制 EK80 表示方式的顏色。 這包括調色板 (「外觀」)、使用的顏色數量和色標度。

                                  「顏色設定」對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	停靠視圖回波圖佔了 EK80 表示方式的最大部分。 每個頻道的資訊顯示在個別視圖中。 EK80 提供停靠視圖功能，可重新排列視圖的實體位置，並變更其大小。

                                  停靠視圖功能

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            設定功能表
設定功能表提供相關基本功能，適用於 EK80 安裝參數及其與週邊系統的通訊。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「設定」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

               
                  描述

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	環境鹽度、聲速和水溫環境參數攸關能否提供準確的回波數據。 請使用「環境」參數來定義這些值。 可能需要依據即時的海況和天候，經常變更上述參數值。

                                  「環境」對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	手動註解在回波圖上加入文字註解，可能是一項實用的做法。 可透過「手動註解」對話框使用此功能。 輸入文字字串。 在對話框中選擇「確定 」，將文字增加到回波圖中。

                                  手動註解對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	校準「校準」按鈕的目的是啟動「精靈」，引導您進行校準程序。

                                  校準功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	計算時間間隔「計算時間間隔」設定可定義計算生物質量和體型分佈所用的參數。 您可以根據航行距離、經過時間或 Ping 數加以計算。

                                  「計算時間間隔」對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	安裝在使用之前， EK80 必須設定為可與相關週邊設備進行通訊， 其中包括探頭。 安裝對話框彙集各個頁面的所有相關週邊設備，可供設定並安裝有關操作的基本參數。 此步驟通常只需要執行一次即可。

                                  「安裝」對話框

                                 系統提供以下頁面。

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	探頭安裝EK80 搭配使用的探頭必須「安裝」成為軟體組態的一部分。 使用哪種探頭取決於系統中的收發器數量，以及您擁有的執照。 除非您更換損壞的探頭或增加新探頭，否則此步驟只需執行一次即可。

                                                 探頭安裝頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	收發器「收發器」頁面可用來定義必要的設定值，以便主機連接至各個收發器。 同樣的，各個收發器可以分配一或多個探頭。 系統會使用兩個頁面。 「收發器安裝」頁面列出可用收發器，可供連接主機和已安裝的探頭。 「收發器 IP 位址」頁面可供控制 IP 位址，以便主機與收發器進行通訊。

                                                 收發器頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	I/O 設定主機提供多種序列和/或乙太網路 (LAN) 連接埠，藉以與週邊設備通訊。 通訊埠的數目取決於主機的設定和組態方式。 「I/O 設定」的設定值可用來定義主機輸入的資訊。您可以設定每個埠的通訊參數，並監控其數據流。

                                                 I/O 設定頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	感應器安裝為使 EK80 運用並提供正確導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器可提供速度、船首方向和地理位置等資訊。 在「感應器安裝」頁面上，您可以定義 EK80 要從哪個外部感應器匯入資訊。 您還必須決定應接受哪些數據包格式。 選擇感應器後，必須選擇適當的偏移值，來定義感應器相對於容器座標系的實體位置。

                                                 感應器安裝頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	感應器組態EK80 連接了若干感應器，其中多台提供相同的數據包。 這些數據包未必提供相同資訊。 「感應器組態」頁面可供定義數據包優先級，確保 EK80 採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

                                                 感應器組態頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	同步「同步」參數可用於設定 EK80 成為獨立運作的設備，或是同步系統中的主/僕設備。 若在 EK80 相同頻率範圍內同時使用其它水聲儀器，則需透過同步功能來避免干擾。

                                                 「同步」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	單位EK80 使用者介面提供許多測量項目。 這些測量涉及深度、範圍或距離等。 單位頁面上的選項可供控制所使用的測量單位。

                                                 單位頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	拖網當您使用拖網時，EK80 可以在回波圖中繪製上方及下方拖網線。 為了進行繪製，EK80 需要知道相關的拖網參數。 如果您的拖網系統已連接到 EK80，這些參數會自動可用。 如果未連接拖網系統，「拖網」選項可讓您手動定義參數。

                                                 「拖網」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	註解研究回波圖時，加上個人備註通常很有助益。 備註可用於識別特定事件，例如特定回波、異常底部條件，或僅用於追蹤時間或距離。 註解 選項可供在回波圖中鍵入備註和註解。 啟用原始數據記錄時，將自動儲存註解。

                                                 註解頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	遠端控制EK80 可以設定成在較大科學系統中作為「感應器」運作。 EK80 的所有動作之後都由區域網路 (LAN) 上的另一部電腦來控制。 「遠端控制」設定可讓您設定遠端控制操作。 您可以定義從週邊系統控制 EK80 的方式，以及 EK80 輸出資訊到此系統的方式。

                                                 「遠端控制」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	客戶端伺服器組態您可以使用 EK80 客戶端應用程式，來監控在 EK80 上進行的測量操作。 允許客戶端與 EK80 通信所需的設定，就在本頁面定義。

                                                 「客戶端伺服器組態」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	軟體執照EK80 需要一或多個軟體執照才能運作。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」一個 寬頻收發器 (WBT) 以供操作使用。 您可在軟體執照設定中輸入執照代碼 (文字字串) 以解鎖 EK80 功能。

                                                 軟體執照頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	語言您可能偏好以母語版本的使用者介面來操作 EK80。 此設備提供多種語言版本。 「語言」功能可供選擇EK80 表示方式、功能表和對話框所要使用的語言。 
                                 

                                  語言功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	BITE (內建測試設備)EK80 是一種電腦化的寬頻科學測深儀。 由於幾乎沒有類比電路，因此較難以傳統方式排除故障。 為了修正這項問題，系統內建了軟體應用程式，來提供測試和維護的功能。 BITE (內建測試設備) 對話框可用於控制測試和診斷程式，來檢查 EK80 的效能。

                                  BITE (內建測試設備) 對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	關於EK80 程式是會隨著特定的軟體版本一併發佈。 「關於」對話框會顯示目前版本號。 此參考手冊所述版本為 1.12.x。

                                  關於對話框

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            啟用中功能表
啟用功能表提供 EK80 所顯示的目前視圖和數據表示方式參數。

            
               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「啟用」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

               
                  描述

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	TVG (時間可變增益)TVG (時間可變增益) 補償由於幾何擴散和吸收引起的聲能損失。 這讓具有相同強度的目標會以相同強度出現，而無關乎其與探頭的實體距離。

                                  TVG 功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	回波圖回波圖對話框可供設定參數，用於控制回波圖表示方式。 有兩個頁面用於控制水平線以及套用了 TVG (時變增益) 的回波圖類型。 一頁用於控制回波圖在表示方式中水平移動的速度。

                                  回波圖對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	波束方向波束方向功能的目的是將回波圖表示方式上下顛倒。 這種功能通常用於 EK80 探頭位於海床上，或面向上位於魚籠底部的情況。

                                  「波束方向」功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	新建圖層不同的物種經常會佔據不同深度層。這些層可以用鹽度或溫度來定義，或者單純用環境光或食物可取得性來定義。為了研究這些物種，EK80 支援「圖層」功能。利用此功能，您可以在水柱中建立自己的深度層以改進分析所需的動態數據。 「 新建圖層」對話框是用來建立並插入新深度層。

                                  新建圖層對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	圖層屬性「 圖層屬性」對話框用於變更所選 (「啟用」) 深度層的目前屬性。 如果您只想要變更範圍設定，您也可以按一下並拖曳回波圖檢視中的線。

                                  圖層屬性對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	刪除圖層若要刪除圖層，請在回波圖或「數字」資訊窗格 (圖層數據是以紅色文字顯示) 中選擇該圖層，然後按一下「刪除圖層」。

                                  「 刪除圖層」功能

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	回波圖底部的定位對於 EK80 至關重要。 底部探測參數的用途，是定義在 EK80 操作期間最可能使用的上下方深度限制。 您還可以修改「底部後退」的設定，以變更相對於底部回波的底部探測。

                                  底部探測對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	單一目標探測「單一目標探測」參數是用來控制用於單一目標探測的操作設定。 為了正確探測單一魚類，必須定義這些參數以配合目標特性。 所選的設定對於在測量期間儲存的原始數據沒有任何影響。

                                 「單一目標探測」參數可以作為對話框及頁面兩者提供。 對話框是從「啟用」功能表開啟。 該頁面將在「資訊窗格選項」對話框中開啟。 「單一目標探測」對話框也會由「校準」精靈所使用。

                                  「單一目標探測」對話框

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	資訊窗格選項EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。 一些資訊窗格配有設定按鈕。 選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 「資訊窗格選項」對話框可讓您變更用於在資訊窗格中顯示數據的操作參數。

                                  「資訊窗格選項」對話框

                                 系統提供以下頁面。

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	底部探測底部的定位對於 EK80 至關重要。 底部探測參數的用途，是定義在 EK80 操作期間最可能使用的上下方深度限制。 您還可以修改「底部後退」的設定，以變更相對於底部回波的底部探測。

                                                 底部探測對話框

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	單一目標探測「單一目標探測」參數是用來控制用於單一目標探測的操作設定。 為了正確探測單一魚類，必須定義這些參數以配合目標特性。 所選的設定對於在測量期間儲存的原始數據沒有任何影響。

                                                「單一目標探測」參數可以作為對話框及頁面兩者提供。 對話框是從「啟用」功能表開啟。 該頁面將在「資訊窗格選項」對話框中開啟。 「單一目標探測」對話框也會由「校準」精靈所使用。

                                                 「單一目標探測」對話框

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	計算時間間隔「計算時間間隔」設定可定義計算生物質量和體型分佈所用的參數。 您可以根據航行距離、經過時間或 Ping 數加以計算。

                                                 「計算時間間隔」對話框

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	色標度EK80 採用的色標度旨在反映回波強度。 回波強度的測量值是以分貝 (dB) 為單位。 刻度中的每種顏色，皆表示回波強度的增減。 在 12 色的基本色標度中，每種顏色表示 3dB 級距。 色標度參數可用於變更各顏色表示的回波強度範圍 (以分貝為單位)。

                                                 「色標度」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	TS 直方圖「TS 直方圖」資訊窗格會顯示從單一魚類探測到的回波直方圖。 它是以不同魚種有不同的回波強度為根據加以計算。 回波強度也會依據您所使用的操作頻率而定。 「TS 直方圖」頁面可讓您定義「TS 直方圖」資訊窗格所顯示之直方圖的屬性。

                                                 「TS 直方圖」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Sv(f)「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。 「Sv(f)」頁面可控制建立「Sv(f)」資訊窗格所用的屬性。

                                                 「Sv(f)」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	TS(f)「TS(f)」資訊窗格可提供單一目標的目標強度對比頻率的分析。 此窗格可讓您識別個別目標的性質並區分個別目標。 「TS(f)」頁面可控制建立「TS(f)」資訊窗格所用的屬性。

                                                 「TS(f)」頁面

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	複合檢視設定「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 若要向「Sv(f)」資訊窗格中的多個頻道收集資訊，可以使用「複合檢視設定」功能，「合併」來自數個頻道的回波數據。

                                  複合檢視設定

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  情境式顯示

                  此功能表中的選項取決於 EK80 表示方式中目前「啟用」的回波圖。

                  若要啟用回波圖，請按一下它。 「啟用」中的回波圖會以較粗的邊框顯示。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

         

      


            附加設備功能表
附加設備功能表：雖然名稱和位置如此，但其實並非功能表。 此「功能表」會開啟一個小視圖以監控關鍵操作參數。

            
               

               
                  如何打開

                  [image: Image]
選擇「附加設備」圖示。 該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  描述

                  附加設備功能表為您提供主要操作參數一覽。 該資訊是以目前「啟用」的回波圖為基礎。

                  已增加關於目前「啟用」層的額外資訊。 在此背景下，詞組層是用來描述可針對 EK80 回波圖來加以定義的深度層。 每個層是由其頂部及底部深度限制來定義。

               

               
                  收發器設定

                  
                     
                        模式

                        
                           該模式是由「操作」功能表中的「操作」功能來加以控制。 「操作」功能控制 EK80 的操作模式。 您可以將其設定為「無效」、「正常」或「重播」。

                        

                     

                  

                  
                     
                        脈衝持續時間

                        
                           此設定在「正常操作」對話框中進行控制。 「脈衝持續時間」設定指定了目前傳輸脈衝的持續時間 (「長度」)。 可以手動選擇適合操作的脈衝持續時間。 
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        取樣間隔

                        
                           每個 EK80 探頭提供的資訊是連續的類比數據流。 在訊號處理過程中，所謂的「採樣」是將連續訊號減弱為離散訊號。我們將聲波 (類比連續時間訊號) 轉換為樣本序列 (離散時間訊號)。 取樣率是平均每秒取得的樣本數目。 取樣間隔為 1/取樣率，讓讀數以時間為單位 (通常以毫秒表示)。

                        

                     

                  

                  
                     
                        開始/終點頻率

                        
                           此設定在「正常操作」對話框中進行控制。 「開始頻率」和「中點頻率」參數用於設定掃描頻率 (「鳥鳴訊號」)。 若無法使用開始和終點頻率參數，則相關頻道所使用的探頭不支援寬頻通信。 為了使用掃頻 (「鳴」) 功能，您必須使用調頻 (LFM) 脈衝。 此外還必須使用支援頻率範圍的探頭。

                        

                     

                  

                  
                     
                        功率

                        
                           此設定在「正常操作」對話框中進行控制。 在「正常操作」對話框中，「功率」參數表示發射器輸出功率的測量值 (以瓦特為單位)。 您可以手動變更輸出功率。 輸出功率受限於探頭或發射器的最大額定值，以最小者為準。

                        

                     

                  

                  
                     
                        斜坡

                        
                           此設定在「正常操作」對話框中進行控制。 「正常操作」對話框中的「斜坡」參數定義每項通信 (「ping」) 的輸出強度從 0 V 增加到最大值的速度。

                        

                     

                  

                  
                     
                        Ping 率

                        
                           所謂「Ping 率」指的是一項參數，用於描述 EK80 將聲能(「ping」) 傳輸到水中的週期。 Ping 率通常受限於最大範圍設定， 同時也取決於硬體條件。 例如，主機 處理每次 ping 資訊的速度、與外部週邊設備通訊的速度，以及系統儲存數據的速度等。

                        

                        
                           Ping 間隔 (1/ping 重複率 [PRF]) 是在每次傳輸之間所測得的 ping 率。

                           這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內也找得到。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                        

                     

                  

                  
                     
                        噪音估算

                        
                           EK80 會測量每次通信 (「ping」) 沿著所選範圍的回波強度。 這些測量通常每隔 5 米進行一次，即使長距離也是如此。

                        

                        
                           系統會記錄水中所有回波和噪音。 包括船舶本身產生的噪音 (電氣、螺旋槳、機械等)、水流、空蝕和干擾。 系統會探測魚類、其他物種以及底部的回波，並將其加入方程式。

                           EK80 會比較這些測量值，據此得出噪音估算結果。

                           提示如果 EK80 設定為被動模式，所有通信回波都會從方程式中移除。這有助於更準確測量實際的噪音。 若要切換到被動模式，請使用「正常操作」對話框。 正常操作對話框位於操作功能表上。

                           

                           這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內的「噪音」頁面上也有提供。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                        

                     

                  

                  
                     
                        等效的環境噪音

                        
                           EK80 的噪音估算功能將所有噪音納入處理範圍。 這包括您自身船舶產生的噪音，例如電子雜訊、螺旋槳、機具和機械振動。 系統會針對頻寬，使用附加方程式來補償噪音值。 等效環境噪音值所呈現的總噪音，是預設其全部來自環境而估算得出。

                        

                        
                           這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內的「噪音」頁面上也有提供。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                        

                     

                  

               

               
                  選擇的圖層

                  
                     
                        Id (識別符)

                        
                           此值用來識別圖層。

                        

                     

                  

                  
                     
                        類型

                        
                           此項目可識別正在使用的回波圖類型。

                        

                     

                  

                  
                     
                        計算時間間隔

                        
                           「計算時間間隔」設定可定義計算生物質量和體型分佈所用的參數。 您可以根據航行距離、經過時間或 Ping 數加以計算。 所顯示的是目前參數設定。

                        

                        
                           「計算時間間隔」參數可從 EK80 使用者介面中的兩個地方存取。

                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	該頁面將在資訊窗格選項對話框中開啟。
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	該對話框是使用「設定」功能表上的「計算時間間隔」按鈕加以開啟。
                                    

                                 
                              

                           

                           無論您是使用頁面或對話框參數皆相同。

                        

                     

                  

                  
                     
                        頂部限制 / 底部限制

                        
                           這些參數用於識別圖層涵蓋的深度範圍。

                        

                     

                  

                  
                     
                        sA

                        
                           這是目前生物質量索引。 生物質量索引和以 m2/nmi2 為單位的 NASC (航海區域散射強度) 相同。

                        

                     

                  

                  
                     
                        Sv

                        
                           此數目 (以 dB re m²/m³ 為單位) 代表深度層中的總後向散射。

                        

                     

                  

                  
                     
                        目標數量

                        
                           此資訊用來識別深度層中的個別目標 (單一魚類) 數量。

                        

                     

                  

                  
                     
                        Ping 裡最大 TS ... 在深處

                        
                           這些參數用來識別探測到的最強目標強度，以及在哪個深度。

                        

                     

                  

                  
                     
                        沿船軸角度 / 垂直於船軸角度

                        
                           這些參數識別探頭的沿船軸和垂直於船軸偏移角， 而這些偏移角度則取自校準結果。

                        

                     

                  

                  
                     
                        時間間隔最大 TS ... 在深處

                        
                           這些參數用來識別探測到的最強目標強度，以及在哪個深度。

                        

                     

                  

               

               
                  相關任務

                   選擇正常模式

                   選擇無效模式

                   選擇重播模式

                   選擇被動收發器模式

                   調整輸出功率

                   調整脈衝持續時間

                   定義每次傳輸中的掃頻 (鳥鳴訊息)

                   定義 EK80 通信脈衝類型

               

               
                  相關功能

                   操作功能

               

               
                  相關對話框

                   「正常操作」對話框

                   BITE (內建測試設備) 對話框

                   BITE：主機頁面

                   BITE：噪音頁面

               

               
                  概念描述

                   聲學雜訊

                   關於斜坡

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     功能表系統

                  

               

            

         

      

      

         功能和對話框

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  主要功能表；功能和對話框

                  操作功能表；功能和對話框

                  顯示功能表；功能和對話框

                  設定功能表：功能和對話框

                  啟用中功能表；功能和對話框

                  輔助功能和對話框

               

            

         

         

      


            主要功能表；功能和對話框
主功能表位於功能表結構的頂部。 如此可有效率地使用 EK80 的常用功能。 除非您從視圖中隱藏整個功能表系統，否則即使關閉輔助功能表，主功能表也始終可見。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
預設情況下，主功能表處於開啟狀態。 其位於 EK80 表示方式的右側。

                  
                     [image: Image]

                  

                  在頂部欄上，使用「功能表」按鈕隱藏或顯示功能表。 當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

               

            

            
               
                  主題

                  
                     「使用者設定」對話框

                     範圍功能

                     開始範圍功能

                     最小強度功能

                  

               

            

            

         

      



               「使用者設定」對話框
「使用者設定」對話框可讓您儲存目前使用者設定 (目前選擇的操作參數)，以及檢索原廠設定或先前儲存的使用者設定。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「主要」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「使用者設定」對話框可用於儲存您偏好的 EK80 攝定。

                     可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在 EK80使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。

                  

                  
                     詳情

                        
                           原廠設定

                           
                              重置 EK80 並搭配已知的使用者設定運作，可能是一項實用的做法。 為此，系統具備一組「工廠設定」可供選用。

                           

                           
                              這些是 Simrad EK80 原廠設定的預設值。 如果不確定要使用哪些值，可以使用這些設定， 它們是典型用途的「最佳實務」設定。 若要套用原廠設定，系統會顯示一個小型對話框請求確認。

                              原廠設定無法變更。

                           

                           
                              注除非先行儲存，否則套用原廠設定後，所有目前設定都會遺失。

                              

                           

                        

                     

                        
                           儲存的設定

                           
                              「已儲存的設定」是您和其他 EK80 使用者建立和儲存的設定。

                              每個設定都依名稱及建立的時間和日期予以識別。 這些設定可以刪除或重新命名。 您可以儲存任意數量的組態檔案設定，僅受限於 主機 硬碟大小。

                           

                        

                     

                        
                           啟用選定的設定

                           
                              無論您或任何同事儲存的使用者設定，都可以輕鬆檢索並使用。 如此在使用 EK80 時，將可更快上手。

                              要啟用原廠或已儲存的設定，請點擊任一列表中的相關名稱，然後點擊「啟用選定的設定」按鈕。

                           

                        

                     

                        
                           重新命名

                           
                              使用此功能重新命名您已儲存的設定。 要重新命名使用者設定，請在列表中選擇其名稱，然後選擇「重新命名」。 此時會開啟一個小型對話框，用以接受新的名稱。

                           

                           
                              注原廠設定無法重新命名。

                              

                           

                           
                              如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                           

                        

                     

                        
                           刪除

                           
                              儲存使用者設定時，您建立的檔案將顯示在「已儲存的設定」列表中。 請注意，此列表可能會過長。 您可以刪除不需要的使用者設定。

                              使用此功能，來刪除一項已儲存的設定。 要刪除使用者設定，請在列表中選擇其名稱，然後選擇「刪除」。 此時會開啟小型對話框，以便您確認自己的選擇。

                           

                           
                              注原廠設定無法刪除。

                              

                           

                        

                     

                        
                           儲存目前設定

                           
                              使用 EK80 一段時間以後，您可能已針對特定用途，採用了已知較有效率的設定。 儲存這些設定是個好主意。

                              使用此功能儲存 EK80 目前套用的設定。 要儲存使用中的設定，請選擇「儲存目前設定」按鈕。 此時會開啟一個小型對話框，用以接受新設定的名稱。

                              設定只能增加到「已儲存的設定」列表中。

                           

                           
                              如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      儲存目前使用者設定

                      選擇先前儲存的使用者設定

                      重命名現有使用者設定

                      刪除不再使用的使用者設定

                      選擇 EK80 原廠預設設定

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               範圍功能
「範圍」功能可用來指定 EK80 測量的最大理論垂直深度。 範圍是依據選定的開始範圍來定義，下限可低於目前的底部深度值。 預設情況下，系統顯示和選擇的範圍值，僅套用於目前選定的回波圖。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「主要」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
「範圍」設定值定義了 EK80 探測回波的所需深度。 換句話說，這是回波圖的「頂部」和「底部」之間的垂直距離。 「範圍」設定值指定了「底部」深度，而「開始範圍」設定值則指定「頂部」深度。

                     您指定的範圍適用於目前選定的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。 有幾種回波圖類型可供選擇。

                     提示如果要將新範圍設定套用於所有目前相同類型的回波圖，請選擇「套用至全部」 。

                        請使用回波圖對話框來選擇要在 EK80表示方式中檢視的回波圖類型，。

                     

                     僅當電腦鍵盤連接到 EK80 主機，才能鍵入新的值。 如果沒有鍵盤，請選擇預定義的值。 您也可以點擊[ + ] 和[ - ] 按鈕來調整設定。

                  

                  
                     示例水面相關回波圖的開始範圍

                        在水面回波圖中，將「開始範圍」值設定為0 米。這將使回波圖從海面開始執行 (假設已定義探頭偏移)。將「範圍」設定為目前深度加 20 米。此時，回波圖將顯示海面以下及底部「下方」20 米的區域。當深度改變時，可輕易探測到底部輪廓。
                        

                     

                     示例底部相關回波圖「開始範圍」和「範圍」

                        在底部回波圖中，將「開始範圍」值設定為 -5 米。這將使回波圖從底部上方 5 米處開始執行。將「範圍」為 5 米加 10 米 = 15 米。深度回波圖將顯示深度以下 5 米的區域，以及底部「下方」10 米的區域。底部輪廓將顯示為平坦線段。
                        

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           範圍

                           
                              此設定可控制回波圖中顯示的深度範圍。 回波圖的起始 (上) 深度是「開始範圍」設定所定義的值。

                              選擇按鈕的任一側選擇參數值。選擇按鈕的中間將其開啟。

                           

                        

                     

                        
                           套用至全部

                           
                              預設情況下，系統顯示和選擇的範圍值，僅套用於目前選定的回波圖。 如果要將新範圍設定套用於所有目前相同類型的回波圖，請選擇「套用至全部」 。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      在水面相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                      在底部相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                  

                  
                     概念描述

                      觀察範圍與操作頻率

                      關於底部回波

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               開始範圍功能
「開始範圍」功能用來指定回波圖的起始深度。 此數值定義了表示方式要開始顯示的水柱深度。 預設情況下，系統顯示和選擇的深度值，僅套用於目前選定的回波圖。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「主要」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
您可以使用「開始範圍」來定義所顯示目標的最小深度。 換句話說，這是回波圖「頂部」的深度。 「範圍」設定值指定了「底部」深度，而「開始範圍」設定值則指定「頂部」深度。

                     您指定的開始範圍適用於目前選定的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。 有幾種回波圖類型可供選擇。

                     提示如果要將新的開始範圍設定套用於目前所有同類的回波圖，請選擇「套用至全部」。

                        請使用回波圖對話框來選擇要在 EK80表示方式中檢視的回波圖類型，。

                     

                     僅當電腦鍵盤連接到 EK80 主機，才能鍵入新的值。 如果沒有鍵盤，請選擇預定義的值。 您也可以點擊[ + ] 和[ - ] 按鈕來調整設定。

                  

                  
                     示例水面相關回波圖的開始範圍

                        在水面回波圖中，將「開始範圍」值設定為0 米。這將使回波圖從海面開始執行 (假設已定義探頭偏移)。將「範圍」設定為目前深度加 20 米。此時，回波圖將顯示海面以下及底部「下方」20 米的區域。當深度改變時，可輕易探測到底部輪廓。
                        

                     

                     示例海中回波圖的「開始範圍」

                        在海中回波圖中，將「開始範圍」值設定為 20 米。這將使回波圖從海面下 20 米處開始執行 (假設已定義探頭偏移)。將「範圍」設定為 40 米。回波圖現在將顯示從海面下 20 米起，至深達探頭下方 60 米的區域。如果深度大於 60 米，則不會顯示底部等值線。
                        

                     

                     示例底部相關回波圖「開始範圍」和「範圍」

                        在底部回波圖中，將「開始範圍」值設定為 -5 米。這將使回波圖從底部上方 5 米處開始執行。將「範圍」為 5 米加 10 米 = 15 米。深度回波圖將顯示深度以下 5 米的區域，以及底部「下方」10 米的區域。底部輪廓將顯示為平坦線段。
                        

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           開始範圍

                           
                              此設定控制回波圖的上部起始深度。 回波圖的垂直高度是「範圍」設定所定義的值。

                              選擇按鈕的任一側選擇參數值。選擇按鈕的中間將其開啟。

                           

                        

                     

                        
                           套用至全部

                           
                              預設情況下，系統顯示和選擇的深度值，僅套用於目前選定的回波圖。 如果要將新的開始範圍設定套用於目前所有同類的回波圖，請選擇「套用至全部」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      在水面相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                      在底部相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                  

                  
                     概念描述

                      觀察範圍與操作頻率

                      關於底部回波

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               最小強度功能
「最小強度」功能的目的是用來調整 EK80 表示方式中的回波靈敏度。 它控制回波需要多弱還是多強才會顯示在回波圖中。 預設情況下，「最小強度」設定僅會套用於目前選擇 (「啟用」) 的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「主要」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
有兩個最小強度按鈕，各適用於一種 TVG 設定 (20 log R 和 40 log R)。 且分別僅適用於具有相同 TVG 設定的回波圖。

                     [image: Image]回波強度 (A) 會隨時間變化。 最小強度 (B) 會向上或向下調整。 降低「最小強度」設定會增加靈敏度。 只有高於「最小強度」的回波才會顯示 (C)。

                     

                     提示您可能希望調整所有同類型回波圖上的最小強度。 為此，請按一下「最小強度」按鈕的中間來開啟它，然後選擇「套用至全部」。

                        請使用回波圖對話框來選擇要在 EK80表示方式中檢視的回波圖類型，。

                     

                     [image: Image]

                     您也可以在「色標度」對話框中調整最小強度。 「色標度」對話框是從深度資訊窗格開啟。

                     請勿混淆「最小強度」與「TVG」(時間可變增益) 這兩種設定。

                  

                  
                     詳情

                        
                           最小強度

                           
                              此設定控制套用於目前所選 (「啟用」) 回波圖的最小強度

                              選擇按鈕的任一側選擇參數值。選擇按鈕的中間將其開啟。 若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。 您也可以選擇 (並按住) 按鈕的中間來變更值，並將游標向側面移動。將游標向左移動可減少值，向右移動可增加值。當按鈕顯示所需的值，即可釋放滑鼠按鈕。

                           

                        

                     

                        
                           套用至全部

                           預設情況下，「最小強度」設定僅會套用於目前選擇 (「啟用」) 的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。 您可能希望調整所有同類型回波圖上的最小強度。 為此，請按一下「最小強度」按鈕的中間來開啟它，然後選擇「套用至全部」。

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      調整最小強度 (回波靈敏度)

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            操作功能表；功能和對話框
操作功能表提供最常用的基本功能EK80操作。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「操作」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。 
                  

               

               
                  注EK80 開啟電源後，「操作」功能表圖示會立即閃爍。 閃爍表示即使 EK80開啟，「ping 操作」功能仍已停用。 「Ping」設定為關以防止進行通信。 此乃出於安全考量。

                  

               

            

            
               
                  主題

                  
                     操作功能

                     「正常操作」對話框

                     Ping 功能

                     Ping 模式功能

                     Ping 間隔功能

                     「記錄 RAW」功能

                     「紀錄已處理」功能

                     「輸出」對話框

                     檔案設定頁面

                     I/O 設定頁面

                     處理後數據輸出頁面

                     深度輸出頁面

                     「中繼輸出」頁面

                  

               

            

            

         

      



               操作功能
「操作」功能控制 EK80 的操作模式。 您可以將其設定為「無效」、「正常」或「重播」。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
EK80提供數種操作模式。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	提供「無效」模式以暫時暫停 EK80 的操作。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「正常」模式可讓 EK80 傳輸 (「ping」) 到水中並接收回波。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「重播」模式可讓您播放先前記錄的數據。
                              

                           
                        

                     

                     按一下操作按鈕的中間以選擇模式。

                     提示當您將 EK80 設定為「重播」模式時，請選擇「重播檔案」按鈕。「重播檔案」對話框可讓您選擇要播放的檔案。要控制實際播放，請使用重播欄。選擇重播模式時，EK80 表示方式頂部的重播欄會自動開啟。

                     

                     請注意，「無效」操作模式與「被動」模式不同。當「無效」模式停止通信和接收時，「被動」模式仍然允許 EK80 接收回波。若要切換到被動模式，請使用「正常操作」對話框。

                     目前的操作模式也會顯示在「附加設備」的功能表上。

                  

                  
                     詳情

                        
                           無效

                           
                              選擇此選項可停用 EK80， 從而終止通信和接收功能。 藉此功能停用 EK80 後，它就會終止運作。 目前的回波將會從表示方式中移除。

                           

                        

                     

                        
                           正常

                           
                              選擇此選項以開始正常操作。 此時 EK80 會進行傳輸 (「ping」) 並接收回波。 資訊會在 主機 中進行處理，並且將所產生的數據顯示於 EK80 表示方式中。

                              EK80 會根據目前選擇的「ping」參數進行傳輸。

                           

                           
                              注僅當 Ping 設定為「開啟」時，EK80 才會進行傳輸 (「ping」)。

                              

                           

                           
                              如需建立被動系統 (發送關閉但正常接收)，請使用「正常操作」對話框提供的功能。

                           

                        

                     

                        
                           重播

                           
                              此模式可以重播先前在 EK80 記錄的數據。 在重播模式下，EK80 無法進行傳輸 (「ping」)。 因此，EK80 在播放期間不會作用。

                           

                           
                              請勿混淆「記錄」與自動化的「歷史」這兩種功能。 「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 歷史檔案的數量有所限制。 達到最大檔案數目後，最新的回波圖影像會覆蓋最舊的影像。 「記錄」功能可用來記錄原始回波數據。 回波數據檔案可保留以供將來參考。 可以記錄的數據量僅受限於儲存媒介大小。

                           

                           
                              提示重播檔案對話框可讓您選擇要播放的回波數據檔案。

                                 記錄 RAW 功能可讓您記錄探頭接收的未處理回波數據。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      選擇正常模式

                      選擇無效模式

                      選擇重播模式

                      定義 ping (傳輸) 模式

                      選擇要重播的原始數據檔案

                  

                  
                     相關功能

                      Ping 功能

                      Ping 模式功能

                      Ping 間隔功能

                      「記錄 RAW」功能

                      「紀錄已處理」功能

                  

                  
                     相關對話框

                      「重播檔案」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「正常操作」對話框
「正常操作」對話框提供目前收發器的參數一覽， 亦可從由此變更參數，因應目前的操作要求。

               
                  
                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     先決條件

                     正常操作對話框僅適用於以下情況：EK80 在正常模式下運行。

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「正常操作」對話框列出所有傳輸參數。 該對話框逐行列出每個使用中的頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 您可以變更參數。

                     如果您使用具有多工功能的收發器，「正常操作」對話框會個別呈現每個多工頻道。 有些參數可以針對每個多工頻道來個別選擇，而其它參數則是共通的。

                     注「正常操作」對話框中的設定受限於探頭設定檔案中的規格。 因此，任何可能損壞收發器或探頭的變更，皆不能執行。 某些設定可能受限於您的執照條件。

                        除非您充分瞭解後果，否則不要進行任何變更。

                     

                     若要研究環境噪音，請在「正常操作」對話框中選擇「被動」模式。 系統會在探頭的頻率範圍內，探測並顯示水中的任何噪音或干擾 。 例如，此功能可以擷取您的船舶或附近其他船舶水聲系統發出的干擾。

                     EK80支援使用掃頻的寬頻通信， 這通常稱為「鳥鳴訊號」，表示通信頻率從「開始」頻率變為「結束」頻率。 為了使用掃頻 (「鳴」) 功能，您必須使用調頻 (LFM) 脈衝。 此外還必須使用支援頻率範圍的探頭。

                     有些在「附加設備」功能表中提供的資訊反映了「正常操作」對話框中的設定。

                  

                  
                     詳情

                        
                           頻道

                           
                              此列可供識別頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 文字字串提供以下資訊：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	探頭名稱
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	探頭序號
                                       

                                    
                                 

                              

                              如果您使用具有多工功能的收發器，「正常操作」對話框會個別呈現每個多工頻道。有些參數可以針對每個多工頻道來個別選擇，而其它參數則是共通的。

                           

                        

                     

                        
                           脈衝類型

                           
                              「脈衝類型」功能可讓您選擇要使用的脈衝通信類型，即「CW」或「LFM」。 「CW」表示「連續波」，而「LFM」表示「線性調頻」。

                           

                           
                              在「LFM 下」，所傳輸的脈衝會以範圍中的高頻開始，並且以低頻結束。 掃頻是線性的。 在「LFM 上」，所傳輸的脈衝會以範圍中的低頻開始，並且以高頻結束。

                              注為了使用掃頻 (「鳴」) 功能，您必須使用調頻 (LFM) 脈衝。 此外還必須使用支援頻率範圍的探頭。

                                 只有寬頻收發器 (WBT) 才支援「LFM 下」。 您的 WBT 必須配備最新的軟體版本。

                              

                           

                           
                              您只能在每個收發器的一個頻道上使用「LFM 下」及「LFM 上」。 試圖在超過一個頻道上試用這些模式都會導致錯誤訊息。

                           

                        

                     

                        
                           過濾種類

                           
                              提供專用的接收過濾。 此過濾設定僅針對 LFM 脈衝提供。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	基本解析度此過濾設定會套用與先前 EK80 軟體版本相同的帶通過濾及降頻。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	高解析度此過濾設定會套用短帶通過濾及最低的可能降頻。 此設定通常會導致較短的脈衝反應及較高的輸出採樣率。 這些產生的回波數據可以用來解決在檢驗邊界附近的目標時來自帶通過濾的範圍旁瓣問題。 請注意，該過濾在頻率方面會較寬，並且可能導致訊噪比降低。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                              注除非您由於邊界而需要高解析度，我們建議您使用基本解析度。此設定會同時減少噪音及數據量我們建議您使用調查期間所使用的「過濾種類」設定來校準 EK80。

                              

                              我們將接收過濾視為「實驗性」並且邀請您檢閱結果。

                           

                        

                     

                        
                           模式

                           
                              此列指定了目前的收發器模式。 您可以手動選擇適合目前操作的模式。

                           

                           
                              可以使用以下模式：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	啟用發射器和接收器都是已啟用。這是正常的操作模式。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	被動在被動模式下， EK80 將接收並計算探頭探測到的訊號。 所以此模式適合測試用途，以及測量海洋中的環境背景噪音。 另一項實用的做法是在被動模式下執行 EK80，以區分目標回波 (僅出現於啟用模式) 和噪音 (出現於啟用和被動模式)。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	測試接收器處於啟用狀態時，發射器則為被動模式。 此模式非針對 EK80 的操作使用而設計。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           脈衝持續時間

                           
                              「脈衝持續時間」設定指定了目前傳輸脈衝的持續時間 (「長度」)。 可以手動選擇適合操作的脈衝持續時間。 
                              

                           

                           
                              可依目前深度和所尋找的魚群種類，來調整脈衝持續時間。 所需檢視的深度愈長，就應使用愈長的脈衝持續時間。 然而，長脈衝持續時間會降低解析度，並讓 EK80 的傳輸頻率下降。 請記住，EK80 的脈衝持續時間和頻寬具有相依性。

                              針對 CW 通信：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	長脈衝會提供較長探測範圍。它們會讓 EK80 對於噪音較不靈敏，但也會提供較低範圍解析度。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	短脈衝會提供較短探測範圍。它們會讓 EK80 對於噪音更靈敏，但也會提供較高範圍解析度。
                                       

                                    
                                 

                              

                              針對 FM 通信：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	長脈衝會提供較長探測範圍，但也會提供較低範圍解析度。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	短脈衝會提供較短探測範圍，它們會讓 EK80 對於噪音更靈敏，但也會提供較高範圍解析度。
                                       

                                    
                                 

                              

                              此參數的目前設定也顯示在「附加設備」功能表中。

                           

                        

                     

                        
                           功率

                           
                              您可以調整 EK80 的輸出功率。 功率無法增加至超出探頭負載上限，但可予以降低，從而提升淺水中的效能，或避免混響作用的干擾。

                           

                           
                              在「正常操作」對話框中，「功率」參數表示發射器輸出功率的測量值 (以瓦特為單位)。 您可以手動變更輸出功率。 輸出功率受限於探頭或發射器的最大額定值，以最小者為準。 在實務上，這表示功率輸出可以降低，但不能增加至超出探頭的額定功率。

                              此參數的目前設定也顯示在「附加設備」功能表中。

                           

                        

                     

                        
                           開始/終點頻率

                           
                              「開始頻率」和「中點頻率」參數用於設定掃描頻率 (「鳥鳴訊號」)。 若無法使用開始和終點頻率參數，則相關頻道所使用的探頭不支援寬頻通信。 為了使用掃頻 (「鳴」) 功能，您必須使用調頻 (LFM) 脈衝。 此外還必須使用支援頻率範圍的探頭。

                           

                           
                              注請務必確保所使用的探頭符合選定的頻率。 探頭設定檔案定義了各個探頭的頻率範圍。 如果選擇不支援的頻率範圍，則會顯示錯誤訊息。

                              

                              此參數的目前設定也顯示在「附加設備」功能表中。

                           

                        

                     

                        
                           斜坡

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              「正常操作」對話框中的「斜坡」參數定義每項通信 (「ping」) 的輸出強度從 0 V 增加到最大值的速度。 共有「快」和「緩慢」兩個選項。

                              原理如圖所示。曲線 (A) 將「斜坡」設定為快，並採用「從最小值 2 到最大值 10」的週期，來將強度從 0  V 增加到最大值。脈衝結束時，使用「從最大值 10 到最小值 2」的週期，來降低輸出強度。

                              所採用的週期數目，則取決於所連接探頭的 Q 係數 (相對於中心頻率的頻寬)。斜坡週期的數目上限為半個脈衝長度的週期數。

                              曲線 (B) 將「斜坡」設定為緩慢。採用脈衝持續時間的前半部，來將強度從 0 V 增加到最大值。然後使用脈衝的後半部分來降低輸出強度。

                              此參數的目前設定也顯示在「附加設備」功能表中。

                           

                        

                     

                        
                           順序發 Ping

                           
                              如果您在 EK80 上有多於一個頻道正在使用中，則可使用「順序發 Ping」功能。 當啟用時，每個個體收發器將會依序一個接著一個傳輸 (「ping」)。 未啟用時，所有收發器將會同時「ping」。

                           

                           
                              如果在收發器上使用兩個探頭，這些也會同時「ping」。

                              提示如果您探頭所在的位置會有干擾問題，則「順序發 Ping」功能可能非常實用。

                              

                              此參數的目前設定也會顯示在「BITE」(內建測試設備) 對話框內。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。 如需 更多 資訊：  BITE：主機頁面

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      檢查和/或編輯收發器參數

                      選擇被動收發器模式

                      調整輸出功率

                      調整脈衝持續時間

                      定義每次傳輸中的掃頻 (鳥鳴訊息)

                      定義 EK80 通信脈衝類型

                      增加遭受較強回波所遮蔽小目標的探測

                      測量被動模式的噪音

                  

                  
                     相關主題

                      附加設備功能表

                      關於斜坡

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Ping 功能
Ping 功能的目的是啟用或停用 EK80 的水中傳輸功能。 這種通信功能一般稱為「ping」。

               
                  
                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     先決條件

                     Ping 模式功能僅適用於 EK80 以正常模式運作時。

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
來自 EK80 的通信 (「ping」) 可加以開啟或關閉。 選擇按鈕的中間以查看選項，或選擇任一側以啟用或停用通信。 選擇按鈕右側的「ping」符號以傳輸單一 ping。

                     一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。

                  

                  
                     詳情

                        
                           開啟

                           
                              EK80 會將能量 「ping」(傳輸) 到水中。 Ping 模式是由 Ping 模式和 Ping 間隔的設定值所控制。

                           

                        

                     

                        
                           關閉

                           
                              EK80 並未「ping」。 並未進行通信。 當 Ping 設定為關閉， EK80 會停止顯示目前的回波圖。

                           

                           
                              提示如需建立被動系統 (發送關閉但正常接收)，請使用「正常操作」對話框提供的功能。

                                 若要研究環境噪音，請在「正常操作」對話框中選擇「被動」模式。 系統會在探頭的頻率範圍內，探測並顯示水中的任何噪音或干擾 。 例如，此功能可以擷取您的船舶或附近其他船舶水聲系統發出的干擾。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      選擇正常模式

                      定義 ping (傳輸) 模式

                      傳輸單一 ping

                      以固定的時間間隔傳輸

                  

                  
                     相關功能

                      操作功能

                      Ping 模式功能

                      Ping 間隔功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Ping 模式功能
Ping模式功能用於控制 EK80 要將能量傳遞到水中的週期。 在科研任務中，請選擇「間隔」，並根據測量要求設定「Ping間隔」。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     Ping 模式功能僅適用於 EK80 以正常模式運作時。

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
一旦 ping 指令開啟 ，請使用 Ping 模式功能選擇 EK80 的傳輸頻率。 此功能可讓您控制傳輸的行為 (「ping」)。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果選擇單一 Ping，則可以透過點擊 Ping 按鈕上的 ping 符號來傳輸單一 ping。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果選擇間隔，則必須使用Ping 間隔功能定義每個「ping」之間的時間。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	若選擇最大，EK80 會盡量頻繁進行傳輸 (「ping」)。
                              

                           
                        

                     

                     注在科研任務中，請選擇「間隔」，並根據測量要求設定「Ping間隔」。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           單一 Ping

                           
                              這個選項允許 EK80 傳輸單一 ping。 EK80 只有在點擊Ping 按鈕的右側時才會發送 (「ping」)。

                           

                        

                     

                        
                           間隔

                           
                              EK80 以固定的時間間隔進行傳輸 (「ping」)。 使用 Ping 間隔功能來選擇時間間隔 (以毫秒為單位)。

                           

                        

                     

                        
                           最大

                           
                              EK80 會盡量頻繁進行傳輸 (「ping」)。 每次 ping 的時間間隔 (「ping 率」) 主要取決於目前範圍。 在特定系統中，主機 效能偏低和/或硬碟較慢，可能會降低 ping 率。 主機 與週邊設備通訊的速度，也可能對 ping 率產生影響。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      選擇正常模式

                      定義 ping (傳輸) 模式

                      傳輸單一 ping

                      以固定的時間間隔傳輸

                  

                  
                     相關功能

                      操作功能

                      Ping 功能

                      Ping 間隔功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Ping 間隔功能
Ping 模式設定為間隔時，會使用 Ping 間隔功能。 Ping 間隔功能可讓您選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     Ping 間隔功能僅在以下情況下可用：EK80 在正常模式下操作，並且 Ping 模式設定為間隔。

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
當 Ping 模式設定為間隔時，請使用 Ping 間隔功能選擇每次通信 (「ping」) 的間隔時間 (以毫秒為單位)。 您可以選擇 10 毫秒以上的任何值。

                     要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側，然後觀察背景顏色是否發生變化。選擇左側的 [-] 減少設定值，或選擇右側的 [+] 增加設定值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                  

                  
                     相關任務

                      選擇正常模式

                      定義 ping (傳輸) 模式

                      傳輸單一 ping

                      以固定的時間間隔傳輸

                  

                  
                     相關功能

                      操作功能

                      Ping 功能

                      Ping 模式功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「記錄 RAW」功能
EK80 的一項關鍵功能在於記錄回波數據。 記錄 RAW 功能可讓您記錄探頭接收的未處理回波數據。 您可以儲存到主機硬碟或外部磁碟。 EK80 可以播放數據檔案。 記錄的檔案可供科學研究、日後參考或培訓之用。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
EK80 的原始數據攝錄功能可使用*.raw 格式儲存回波數據。 重播功能，EK80 上的記錄文件可留待以後播放。 這可能有助於對數據進行更詳細的研究。 這些檔案也可以用來測試 EK80操作設定，如此有助於獲得更多經驗。 可以記錄的數據量僅受限於儲存媒介大小。

                     「記錄 RAW」按鈕可供開始和停止記錄、分割目前記錄檔案 (如果過大)，並設定檔案輸出參數。 所有攝錄參數定義完成後，即可點擊按鈕上的紅圈開始攝錄，並點擊左側矩形來停止攝錄。

                     提示操作功能表上的輸出對話框可讓您設定記錄參數。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請選擇「檔案設定」。

                     

                     在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                     注數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                     要變更檔案和資料夾參數，請開啟操作功能表上的輸出對話框，然後選擇檔案設定。

                     在EK80 中，您可以使用下列方法和格式來儲存和調用回波資訊。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每當選擇頂部欄上的「螢幕截圖」，系統就會儲存點陣圖影像 (包含完整的 EK80 螢幕截圖)。 您擷取的螢幕截圖會以 JPG 格式儲存在主機的硬碟上。 底部欄上的「螢幕截圖」頁籤可供開啟專屬檢視器，並從中開啟這些影像。 透過檢視器，您還可以開啟主機硬碟上的資料夾， 來複製、重新命名或刪除影像檔。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	原始數據是使用「操作」功能表上的「記錄 RAW」功能來進行記錄。 若要播放數據，請使用「操作」以選擇「重播」模式。此模式可以重播先前在 EK80 記錄的數據。 在重播模式下，EK80 無法進行傳輸 (「ping」)。 因此，EK80 在播放期間不會作用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統會自動持續記錄「歷史檔案」。若檔案已滿，它會開始覆蓋最舊的數據，從而建立「環形緩衝區」。 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。 要開啟「歷史記錄」資訊窗格，請選擇頂部欄上的按鈕。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理後數據是使用「操作」功能表上的「紀錄已處理」功能來進行記錄。注處理後數據只是一種輸出格式，無法在 EK80 播放。

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     如何開始和停止錄製

                     在 EK80，您可以透過多種方式啟動和停止數據攝錄。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	a
                                 	在操作功能表上，選擇攝錄按鈕中的紅色圓圈開始攝錄。 選擇黑色矩形以停止攝錄。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	b
                                 	選擇錄製按鈕的中間將其開啟，然後選擇開啟或關閉。
                              

                           
                        

                     

                     攝錄處於啟用狀態時，頂部欄上的「攝錄」指標將切換為紅色。

                  

                  
                     詳情

                        
                           開啟/關閉

                           
                              您可以使用頂部欄上的「記錄 RAW」按鈕功能表來開始和停止攝錄。 點擊按鈕中間開啟它，然後選擇開啟或關閉。 若要加快控制速度，請使用「記錄 RAW」按鈕的左右兩側。要開始攝錄，請點擊右側的紅色圓圈。要停止攝錄，請點擊左側的黑色矩形。

                           

                           
                              注建議您在進行數據攝錄之前，先設定所有必要的攝錄參數。 為此，請使用「輸出」對話框中「檔案設定」頁面上的設定值。

                              

                           

                        

                     

                        
                           分割檔案

                           
                              在攝錄期間，可以定期點擊這項指令。每次執行這項操作時，目前攝錄的檔案會終止，並啟動新檔案。藉此，您可以手動控制每個攝錄檔案的大小。

                           

                        

                     

                        
                           同步

                           
                              在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。 要同步攝錄功能，請點擊同步並將其設定為開啟。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                      攝錄原始數據

                      選擇要重播的原始數據檔案

                      存取原始數據檔案並予以刪除、移動或複製

                      定義原始數據攝錄的深度範圍

                      在進行 CW 攝錄過程中縮減原始數據檔案大小

                      停用自動回波圖歷史攝錄

                  

                  
                     相關功能

                      記錄指標描述

                      操作功能

                      「紀錄已處理」功能

                  

                  
                     相關對話框

                      「重播檔案」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「紀錄已處理」功能
記錄已處理功能可讓您記錄探頭接收的處理後回波數據。 所要套用的處理程序，是由「輸出」對話框中的「處理後數據輸出」設定控制。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
EK80 可進行設定，使其採用內部硬碟或其他可記錄的媒介，來記錄處理後回波圖資訊。 這些檔案可保留以供將來參考。

                     「紀錄已處理」按鈕可供開始和停止記錄、分割目前記錄檔案 (如果過大)，並設定檔案輸出參數。 所有攝錄參數定義完成後，即可點擊按鈕上的紅圈開始攝錄，並點擊左側矩形來停止攝錄。

                     提示操作功能表上的輸出對話框可讓您設定記錄參數。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請選擇「檔案設定」。 如需選擇要記錄的已處理數據格式，請選擇「處理後數據輸出」 。

                     

                     在 EK80 上，您可使用「記錄 RAW」和「紀錄已處理」功能，來記錄原始數據及處理後數據。 將兩項功能同步化，藉以自動同時記錄所有數據格式，可能會有幫助。

                     要同步攝錄功能，請開啟「記錄 RAW」按鈕，並將「同步」設定為開。 然後，「紀錄已處理」功能將會停用，此時即可使用「記錄 RAW」按鈕來開始並停止所有攝錄工作。

                     注數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           開啟/關閉

                           
                              您可以使用頂部欄上的「紀錄已處理」按鈕功能表來開始和停止攝錄。 點擊按鈕中間開啟它，然後選擇開啟或關閉。

                              若要加快控制速度，請使用「紀錄已處理」按鈕的左右兩側。 要開始攝錄，請選擇右側的紅色圓圈。 要停止攝錄，請選擇左側的黑色矩形。

                           

                        

                     

                  

                  
                     處理後數據格式
可以使用下列處理後數據輸出格式。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	XYZ這是以 ASCII 格式處理和內插的「xyz」數據。 請注意，必須提供導航輸入。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      定義處理後數據記錄的檔案和資料夾設定

                      攝錄處理後數據

                      存取處理後數據檔案並予以刪除、移動或複製

                  

                  
                     相關功能

                      操作功能

                      「記錄 RAW」功能

                     

                  

                  
                     相關主題

                      .XYZ 數據檔案格式

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「輸出」對話框
EK80 的一項關鍵功能在於輸出回波數據。 「輸出」對話框的目的是在一個易於存取的位置彙整 EK80 相關的所有數據。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     EK80 設定為無效模式時，輸出對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     請從「操作」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「輸出」對話框左側有一個功能表，右側有數個參數頁面。 在 EK80 組態上增加的輸出也會顯示為可摺疊項目。

                     提示也可以從「安裝」對話框中開啟「I/O 設定」頁面。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     

                     EK80 設定為無效模式時，輸出對話框無法使用。

                  

                  
                     系統提供以下頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	檔案設定EK80 的一項關鍵功能在於記錄回波數據。 要檢索數據檔案，您需要知道它們的位置，以及已使用的檔案名稱。 檔案設定的用途是針對您正在攝錄的回波數據檔案，來定義檔案和資料夾屬性。 您可以選擇檔案的磁碟和資料夾，您可以定義最大檔案的大小，或選擇檔案名稱的前綴。

                                     檔案設定頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	I/O 設定主機提供多種序列和/或乙太網路 (LAN) 連接埠，藉以與週邊設備通訊。 通訊埠的數目取決於主機的設定和組態方式。 「I/O 設定」的設定值可用來定義主機輸入的資訊。您可以設定每個埠的通訊參數，並監控其數據流。

                                     I/O 設定頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理後數據輸出「處理後數據輸出」頁面的用途是定義要輸出的處理後數據格式，以及放置檔案的位置。

                                     處理後數據輸出頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	深度輸出EK80 可以在專用通訊埠 (序列或乙太網路) 輸出深度資訊 「深度輸出」頁面可用於設定輸出參數。

                                     深度輸出頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	中繼輸出EK80可用來輸出相同感應器最初匯入的數據。 如此可其他系統上「重複使用」相同的資訊。 「中繼輸出」頁面可用於設定和控制這項輸出功能。

                                     「中繼輸出」頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               檔案設定頁面
EK80 的一項關鍵功能在於記錄回波數據。 要檢索數據檔案，您需要知道它們的位置，以及已使用的檔案名稱。 檔案設定的用途是針對您正在攝錄的回波數據檔案，來定義檔案和資料夾屬性。 您可以選擇檔案的磁碟和資料夾，您可以定義最大檔案的大小，或選擇檔案名稱的前綴。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為無效模式時，輸出對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「輸出」對話框。 要開啟，請選擇「操作」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「檔案設定」參數負責控制所記錄的檔案要儲存在 主機硬碟或外部磁碟上的方式和位置。 藉由增加檔案名稱前綴，亦可依據特定的任務或測量，來識別相關的記錄檔案。 您也可以定義數據檔案的大小上限。

                     提示在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                        攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           目前輸出目錄

                           
                              此文字框顯示數據檔案目前的儲存路徑。 選擇「瀏覽」以選擇其他輸出路徑 (資料夾) 來儲存檔案。 系統使用了標準作業系統的對話框。您也可以建立新資料夾。

                           

                           
                              注若要變更輸出目錄，「記錄 RAW」和「紀錄已處理」攝錄都必須設定為「關閉」。

                              

                           

                        

                     

                        
                           檔案名稱前綴

                           
                              建議以通用檔案名稱前綴來識別特定任務、測量或航程的所有記錄檔案。 在框中鍵入任何文字。 所選名稱將用作所有檔案名稱的前綴。 請注意作業系統中的檔案名稱限制。

                           

                        

                     

                        
                           檔案大小上限

                           
                              定義單一數據檔案所含位元組數量上限。 若為 1Gb 檔案，請勾選「最大」核取方塊。

                           

                           
                              數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 EK80 的磁碟容量並非無限。 建議您將數據存放於外部儲存裝置，或使用網路磁碟。

                           

                        

                     

                        
                           目前檔案大小 (b)

                           
                              在數據記錄期間顯示原始數據檔案目前的大小。 攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                           

                        

                     

                        
                           原始數據 / 頻道攝錄範圍

                           
                              您必須先指定您要使用的深度範圍之後再開始攝錄。 EK80 只會攝錄在海面和所選深度之間擷取的數據。 選擇的深度範圍是以米為單位。

                              在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「通用」，對所有啟用頻道使用相同的攝錄範圍。請使用「範圍」設定來定義要從哪一個深度範圍收集數據。

                                             EK80 有許多深度設定。 請選擇「自動」，讓 EK80 自動尋找所需的範圍值。 這個範圍值負責處理表示方式中所選定的深度、底部探測器設定，以及定義回波圖中未顯示之深度的任何層。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「個別」，對啟用頻道使用不同的攝錄範圍。 限制高頻率頻道的攝錄範圍，是縮小檔案的實用方法。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           原始數據 / 儲存的取樣數據

                           
                              當您使用具 CW 脈衝的寬頻收發器 (WBT) 時，可以使用「儲存的取樣數據」功能來縮小攝錄的檔案。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「複雜樣本」來使用預設的數據格式。這是 1.12.1 版之前軟體版本所使用的數據格式。 此格式可儲存最大量的資訊，但也需要較大的數據儲存容量。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「功率/角度」來縮小檔案。這麼做會使用寬頻收發器 (WBT) 取樣率來儲存數據，但是採用的卻是通用收發器 (GPT) 所用的格式。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「縮減取樣率功率/角度樣本」，將檔案縮至最小。這麼做會儲存含通用收發器 (GPT) 所用之取樣率與格式的數據。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                              注除非您選擇「複雜樣本」，否則原始數據檔案所含的資訊較少。

                              

                           

                        

                     

                        
                           原始數據 / 動作數據記錄

                           
                              EK80從感應器接收的動作數據，通常會以 100Hz 的頻率刷新。 每項 ping 原始數據必定含有動作數據。 「動作數據記錄」功能可以控制原始數據檔案儲存動作數據的頻率。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Ping 時： 每次 ping 都會儲存動作數據。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	感應器輸入率極大化： 系統會以所選速率跳取 (decimate) 並儲存動作數據。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	感應器輸入率： 每次感應器提供資訊時，都會儲存動作數據。
                                       

                                    
                                 

                              

                              如果動作數據的儲存次數超過 ping，則 MRU0 數據包會儲存額外資訊。

                           

                        

                     

                        
                           歷史紀錄

                           
                              「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                           

                           
                              每次將歷史檔案儲存到硬碟時，ping 都可能會中斷。 因此可以停用歷史記錄功能。

                           

                           
                              注如果在停用歷史記錄功能狀態下開啟歷史記錄資訊窗格，則顯示的資訊會反映停用之前最後一次記錄的回波。 若一段時間之後再啟用歷史記錄功能，ping 序列會出現「漏洞」。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      定義原始數據記錄的檔案和資料夾設定

                      定義處理後數據記錄的檔案和資料夾設定

                      定義原始數據攝錄的深度範圍

                      在進行 CW 攝錄過程中縮減原始數據檔案大小

                      停用自動回波圖歷史攝錄

                  

                  
                     相關功能

                      「記錄 RAW」功能

                      「紀錄已處理」功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               I/O 設定頁面
主機提供多種序列和/或乙太網路 (LAN) 連接埠，藉以與週邊設備通訊。 通訊埠的數目取決於主機的設定和組態方式。 「I/O 設定」的設定值可用來定義主機輸入的資訊。 您可以設定每個埠的通訊參數，並監控其數據流。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。 EK80 設定為無效模式時，輸出對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「輸出」和「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「操作」和「設定」功能表上的相關按鈕。

                     [image: Image]

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     描述
EK80 軟體會自動掃描主機以搜尋並識別可用的通信連接埠。

                     一旦軟體建立了有效介面清單，您就可以設定和控制通信參數。 「I/O 設定」頁面提供兩份清單，一份是序列連接埠，另一份是乙太網路 (LAN) 連接埠。 每份清單都支援一組功能，用於設定和監控通訊埠。 選擇您要使用的連接埠，然後選擇清單下方的其中一個按鈕。

                     注您只能使用「I/O 設定」頁面來增加或刪除序列連接埠和乙太網路 (LAN) 連接埠，並定義各連接埠的通信參數。 在「感應器安裝」頁面上，您可以定義 EK80 要從哪個外部感應器匯入資訊。 要控制數據輸出，請使用「輸出」對話框。 「輸出」對話框位於「操作」功能表上。

                     

                     當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           序列連接埠

                           
                              此表顯示的是主機上可用的序列連接埠。 EK80 軟體安裝完成後，系統會在您首次開啟「I/O 設定」時，自動填寫此清單。 此表會反映主機上可用序列連接埠的初始數量。 如果您在主機中增加介面硬體，就必須選擇「增加」，將新的連接埠增加至清單。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	名稱這是序列連接埠的指定識別碼。 依系統預設，連接埠皆已指定編號。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	資源主機可能有多個序列連接埠。 這是通信連接埠識別碼。 連接埠的名稱通常是 COM1、COM2 等。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	波特率這是為序列線指定的目前波特率。 針對 NMEA 0183 所定義的通信參數是：

                                             
                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	波特 率: 4800 b/s
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	數據 位元: 8
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	同位檢查：  無
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	停止 位元: 1
                                                      

                                                   
                                                

                                             

                                             有些儀器可能會提供其它參數和/或選項。請務必查看製造商提供的相關文件。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	協定這是目前指定的連接埠協定。 如果數據包都使用相同的協定，那麼每一個連接埠就可以同時接收多個數據包。 但是，只有一個週邊裝置可以和連接埠建立實體連線。 如果要將多個週邊裝置連接到單一序列連接埠，則必須透過「混合器」進行路由。 其可以是硬體單元或電腦 (配備相關軟體)，用途為收集和串流傳輸數據包。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	輸入此欄是指目前與連接埠連接的外部感應器 (任何類型的「測量裝置」)。 若要選擇從哪一種類型的裝置輸入數據，請選擇表格底下的「輸入」。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           LAN 連接埠

                           
                              此表格顯示的是主機上可用的乙太網路 (LAN) 連接埠。 主機上的每個乙太網路轉接器，都支援任何數量的網路連接埠。 若要增加新的連接埠，請選擇表格底下的「增加」。

                              未正確啟動的連接埠，其背景色為紅色。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	名稱這是網路 (LAN) 連接埠的指定識別碼。 依系統預設，連接埠皆已指定編號。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	遠端 IP 位址這是「遠端裝置」的網際網路協定 (IP) 位址。 主機和遠端裝置之間的數據通信，若設定為僅從裝置匯入數據，就不需要遠端 IP 位址。 若要將主機中的資訊輸出到一或多個遠端裝置 (廣播)，請將「遠端 IP 位址」設定為 255.255.255.255。 這是預設設定。 如果是在封閉網路中使用點至點通信，則必須手動設定遠端 IP 位址。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	遠端連接埠若要將主機中的資訊輸出到區域網路 (LAN) 上的「遠端裝置」，必須使用「遠端連接埠」。 遠端裝置上的應用程式會「偵聽」此連接埠號。

                                             若要從網路上的遠端裝置匯入數據以建立點至點通訊，則可能需要定義該裝置上的網路連接埠。

                                             若要查找連接埠號，請參閱裝置的文件和/或它所使用的應用程式。 通常，此「遠端裝置」是區域網路上的另一台電腦。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	協定這是目前指定的連接埠協定。 如果數據包都使用相同的協定，那麼每一個連接埠就可以同時接收多個數據包。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	輸入此欄是指目前與連接埠連接的外部感應器 (任何類型的「測量裝置」)。 若要選擇從哪一種類型的裝置輸入數據，請選擇表格底下的「輸入」。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           增加

                           
                              選擇此按鈕可增加新的連接埠。 若已將新硬體增加到 主機 (例如安裝額外的介面轉接器)，就必須執行此步驟。 若您已釋出尚未使用的連接埠，但又想在 EK80 恢復使用該埠，也必須選擇此按鈕。

                           

                           
                              如果您的 主機 已無任何序列連接埠，而當您要增加序列連接埠時，該按鈕會呈現停用狀態。 若有一或多個序列連接埠可用，您可以在開啟的對話框中選擇一個連接埠。

                           

                        

                     

                        
                           移除

                           
                              選擇此按鈕可刪除連接埠。

                           

                           
                              EK80 一旦識別並列出 主機 所有可用的序列連接埠和 LAN 連接埠之後，任何其它軟體就無法使用它們。 如果 EK80 不需要特定連接埠，可以將其釋出另作它用。 按一下適用的連接埠加以選擇，然後再選擇「移除」將它從清單中刪除。

                              注系統會立即移除此連接埠，無需事先確認。

                              

                           

                        

                     

                        
                           設定

                           
                              若要使用序列連接埠或 LAN (乙太網路) 連接埠收發資訊，其通信參數必須設定為與週邊裝置一致。 在列出的連接埠中選擇一個，然後選擇表格下方的「設定」，設定連接埠參數。 隨後會開啟一個專用的對話框，讓您變更或接受設定。

                           

                           
                              針對 NMEA 0183 所定義的通信參數是：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	波特 率: 4800 b/s
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	數據 位元: 8
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	同位檢查：  無
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	停止 位元: 1
                                       

                                    
                                 

                              

                              有些儀器可能會提供其它參數和/或選項。請務必查看製造商提供的相關文件。

                           

                        

                     

                        
                           監控

                           
                              如果您懷疑序列連接埠或 LAN 連接埠失效、故障或遺失，可以監控數據包的流量。 在列出的連接埠中選擇一個，然後選擇「監控」以檢查數據通信。 「連接埠監視」對話框將會開啟，

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      安裝導航感應器和其它感應器

                      定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                  

                  
                     相關對話框

                      「LAN 連接埠設定」對話框

                      「序列連接埠設定」對話框

                      連接埠監視對話框

                      「增加序列連接埠」對話框

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                      「安裝」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               處理後數據輸出頁面
「處理後數據輸出」頁面的用途是定義要輸出的處理後數據格式，以及放置檔案的位置。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為無效模式時，輸出對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「輸出」對話框。 要開啟，請選擇「操作」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
有一個輸出格式可用。

                     從清單中選擇輸出類型、資訊傳送的目標位置，以及要從哪一個頻道輸出數據。 選擇「增加」以儲存您的選擇。

                     注原始數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 除非您的 主機 配備極大容量的磁碟，否則建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                     定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 若要移除或編輯輸出類型，請在「已安裝的輸出」框中選擇它。 選擇「編輯」以變更設定。 若要刪除輸出，請選擇「移除」。

                  

                  
                     開始和停止攝錄處理後數據

                     要開始和停止記錄已處理的數據，請使用「操作」功能表上的「紀錄已處理」功能。

                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           已安裝的輸出

                           
                              「已安裝的輸出」框列出了所有目前選定的輸出。 若要移除或編輯輸出類型，請在「已安裝的輸出」框中選擇它。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	若要刪除輸出，請選擇「移除」。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「編輯」以變更設定。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「新」以增加新的輸出。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           輸出

                           
                              選擇要匯出的數據包格式。 有一個輸出格式可用。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	XYZ這是以 ASCII 格式處理和內插的「xyz」數據。 請注意，必須提供導航輸入。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           輸出目的地

                           
                              您可以透過主機通訊埠 (序列或 LAN) 輸出數據。 您還可以將資訊儲存到檔案中。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	連接埠：如果要將資訊發送到主機上的通訊埠，請選擇「連接埠」。 選擇要用來輸出數據的序列連接埠或 LAN 連接埠。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	檢測連接埠：選擇序列或乙太網路通訊埠後，選擇「檢測連接埠」以檢查目前的連接埠參數。 此時會開啟相關的連接埠設定對話框， 此處不得進行任何變更。您無法在此處定義通訊埠參數。 如果需要調整，則必須在定義數據輸出參數之後選擇「I/O 設定」。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	監控：選擇「監控」以開啟「連接埠監視」對話框。 「連接埠監視」對話框可供研究選定的序列線路或 LAN 連接埠通訊流。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	檔案設定：此欄位顯示所選數據檔案的輸出資料夾。 您不能在此處變更磁碟或資料夾。 如果需要變更磁碟和/或資料夾位置，請在輸出對話框中選擇檔案設定。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           選擇頻道

                           
                              選擇要輸出數據的頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                           
                              此文字字串透過以下資訊來識別頻道：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	探頭名稱
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	探頭序號
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           增加

                           
                              選擇增加以開始匯出所選數據格式。 定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。

                           

                        

                     

                        
                           移除

                           
                              定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 要刪除輸出，請在已安裝的輸出框中選擇相關格式，然後選擇刪除。

                           

                        

                     

                        
                           編輯

                           
                              定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 若要編輯特定輸出的設定，請在「已安裝的輸出」框中選擇它，然後再選擇「編輯」。

                           

                        

                     

                        
                           儲存

                           
                              完成輸出設定的編輯之後，請選擇「儲存」來保留變更。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      定義處理後數據記錄的檔案和資料夾設定

                      攝錄處理後數據

                      存取處理後數據檔案並予以刪除、移動或複製

                  

                  
                     相關主題

                      .XYZ 數據檔案格式

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               深度輸出頁面
EK80 可以在專用通訊埠 (序列或乙太網路) 輸出深度資訊 「深度輸出」頁面可用於設定輸出參數。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為無效模式時，輸出對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「輸出」對話框。 要開啟，請選擇「操作」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
深度輸出設定可讓您定義輸出深度資訊時使用的連接埠 (序列或乙太網路)。 您必須指定要使用的數據包格式。 EK80可以在多個通訊埠上輸出深度資訊。

                     EK80 可以輸出多種 NMEA 數據包格式的深度資訊。 也支援專有格式。 您可以同時輸出多種深度格式，因為每種格式都會經過個別處理。

                     定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 若要移除或編輯輸出類型，請在「已安裝的輸出」框中選擇它。 選擇「編輯」以變更設定。 若要刪除輸出，請選擇「移除」。

                     注您無法在此處定義通訊埠參數。 如果需要調整，則必須在定義數據輸出參數之後選擇「I/O 設定」。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           已安裝的輸出

                           
                              「已安裝的輸出」框列出了所有目前選定的輸出。 若要移除或編輯輸出類型，請在「已安裝的輸出」框中選擇它。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	若要刪除輸出，請選擇「移除」。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「編輯」以變更設定。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「新」以增加新的輸出。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           輸出

                           
                              選擇要匯出的數據包格式。

                           

                        

                     

                        
                           輸出目的地

                           
                              您可以透過主機通訊埠 (序列或 LAN) 輸出數據。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	連接埠：如果要將資訊發送到主機上的通訊埠，請選擇「連接埠」。 選擇要用來輸出數據的序列連接埠或 LAN 連接埠。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	檢測連接埠：選擇序列或乙太網路通訊埠後，選擇「檢測連接埠」以檢查目前的連接埠參數。 此時會開啟相關的連接埠設定對話框， 此處不得進行任何變更。您無法在此處定義通訊埠參數。 如果需要調整，則必須在定義數據輸出參數之後選擇「I/O 設定」。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	監控：選擇「監控」以開啟「連接埠監視」對話框。 「連接埠監視」對話框可供研究選定的序列線路或 LAN 連接埠通訊流。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           選擇頻道

                           
                              選擇要輸出數據的頻道。 「最佳實務」是使用最低頻率。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                           
                              此文字字串透過以下資訊來識別頻道：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	探頭名稱
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	探頭序號
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           Talker ID

                           
                              此處可供指定數據包格式專用的 Talker ID。

                           

                           
                              每個 NMEA 數據包都以美元符號開頭。隨後是兩個字元的「Talker ID」標籤。此識別碼後接三個字元，用來定義訊息類型。Talker ID 可供識別負責傳送數據包的系統。 此方塊可以留空。 這表示數據包會插入兩個空白字元。 也可以指定兩個字元，藉此將 EK80 識別為「傳送端」。 通常只有在接收系統因為特定目的而必須使用 Talker ID 時，才需要定義它。

                           

                           
                              示例$ESDBT,x.x,f,y.y,M,z.z,F*hh<CR><LF>

                                 在此 NMEA 深度數據包中，Talker ID 是「ES」，意思是「測深儀」。

                              

                           

                           
                              提示如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                              

                           

                        

                     

                        
                           增加

                           
                              選擇增加以開始匯出所選數據格式。 定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。

                           

                        

                     

                        
                           移除

                           
                              定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 要刪除輸出，請在已安裝的輸出框中選擇相關格式，然後選擇刪除。

                           

                        

                     

                        
                           編輯

                           
                              定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 若要編輯特定輸出的設定，請在「已安裝的輸出」框中選擇它，然後再選擇「編輯」。 完成輸出設定的編輯之後，請選擇「儲存」來保留變更。

                           

                        

                     

                        
                           儲存

                           
                              完成輸出設定的編輯之後，請選擇「儲存」來保留變更。

                           

                        

                     

                  

                  
                     支援的深度資訊數據包格式
EK80 支援下列深度輸出數據包格式。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NMEA DBSNMEA DBS 數據包提供目前的距水面深度。 不建議將數據包用於新的設計，其經常由 NMEA DPT 數據包取代。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NMEA DBTNMEA DBS 數據包提供目前的探頭下深度。 在新設計中，此數據包經常用於取代 DBK 和 DBS 數據包。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NMEA DPTNMEA DPT 數據包提供相對於探頭的水深、以及測量探頭的偏移資訊。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Atlas DepthAtlas Depth 是由 Atlas Elektronik(http://www.atlas-elektronik.com) 開發的專有數據包格式，用於提供兩個頻道的即時深度資訊。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Simrad PSIMDHB專有 Simrad PSIMDHB 數據包格式是由 Kongsberg Maritime 開發，可收錄計算得出的底部硬度和生物質量資訊。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定傳至外部系統的深度輸出

                  

                  
                     相關對話框

                      I/O 設定頁面

                      連接埠監視對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「中繼輸出」頁面
EK80可用來輸出相同感應器最初匯入的數據。 如此可其他系統上「重複使用」相同的資訊。 「中繼輸出」頁面可用於設定和控制這項輸出功能。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為無效模式時，輸出對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「輸出」對話框。 要開啟，請選擇「操作」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
從各種感應器匯入 EK80 的資訊，可能也有益於其他船載系統。 EK80可以「重新輸出」此感應器資訊。 啟用後，所選感應器資訊將從選定的主機通訊埠 (序列或 LAN) 發送出去。

                     可以輸出以下感應器數據：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	導航
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	動作感應器
                              

                           
                        

                     

                     定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。若要移除或編輯輸出類型，請在「已安裝的輸出」框中選擇它。選擇「編輯」以變更設定。若要刪除輸出，請選擇「移除」。

                     注在此情境中，「感應器」一詞指的是一種提供資訊的外部裝置，而這些資訊應用於或攸關 EK80 的正常操作。典型的感應器會提供海上航行 (航向、速度或地理位置) 或船舶運動 (動作感應器) 等資訊。

                     

                     您無法在此處定義通訊埠參數。如果需要調整，則必須在定義數據輸出參數之後選擇「I/O 設定」。「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                  

                  
                     詳情

                        
                           已安裝的輸出

                           
                              「已安裝的輸出」框列出了所有目前選定的輸出。 若要移除或編輯輸出類型，請在「已安裝的輸出」框中選擇它。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	若要刪除輸出，請選擇「移除」。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「編輯」以變更設定。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	選擇「新」以增加新的輸出。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           輸出

                           
                              選擇要輸出的資訊。 可以輸出以下感應器數據：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	導航
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	動作感應器
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           輸出目的地

                           
                              您可以透過主機通訊埠 (序列或 LAN) 輸出數據。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	連接埠：如果要將資訊發送到主機上的通訊埠，請選擇「連接埠」。 選擇要用來輸出數據的序列連接埠或 LAN 連接埠。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	檢測連接埠：選擇序列或乙太網路通訊埠後，選擇「檢測連接埠」以檢查目前的連接埠參數。 此時會開啟相關的連接埠設定對話框， 此處不得進行任何變更。您無法在此處定義通訊埠參數。 如果需要調整，則必須在定義數據輸出參數之後選擇「I/O 設定」。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	監控：選擇「監控」以開啟「連接埠監視」對話框。 「連接埠監視」對話框可供研究選定的序列線路或 LAN 連接埠通訊流。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           增加

                           
                              選擇增加以開始匯出所選數據格式。 定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。

                           

                        

                     

                        
                           移除

                           
                              定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 要刪除輸出，請在已安裝的輸出框中選擇相關格式，然後選擇刪除。

                           

                        

                     

                        
                           編輯

                           
                              定義輸出類型後，它會列於頁面左側的「已安裝的輸出」欄位。 若要編輯特定輸出的設定，請在「已安裝的輸出」框中選擇它，然後再選擇「編輯」。 完成輸出設定的編輯之後，請選擇「儲存」來保留變更。

                           

                        

                     

                        
                           儲存

                           
                              完成輸出設定的編輯之後，請選擇「儲存」來保留變更。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      將感應器數據輸出至週邊系統

                  

                  
                     數據包格式

                      NMEA 數據包格式

                      專有數據包格式

                      第三方數據包格式

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            顯示功能表；功能和對話框
顯示功能表提供與螢幕行為和 EK80 數據表示方式相關的基本功能。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「顯示」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

            

            
               
                  主題

                  
                     螢幕亮度功能

                     透明功能

                     「顯示選項」對話框

                     顯示選項：一般頁面

                     顯示選項：工具提示頁面

                     「顏色設定」對話框

                     停靠視圖功能

                  

               

            

            

         

      



               螢幕亮度功能
EK80 表示方式的光照強度可以調整。 您可以使用此功能增加或減少螢幕發出的光線，以匹配環境採光條件。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     此功能是從「顯示」功能表來啟用。

                  

                  
                     描述
當船橋昏暗時，EK80 顯示器的光線可能影響夜視效果。 為了彌補這一點，您可以降低其強度 螢幕亮度功能可以降低亮度，將表示方式調暗。 顯示器光線強度從 100% 減少到 0% (以 10 為單位級距)。

                     注如果您想調整 EK80表示方式的顏色強度和/或配色方案，也可以嘗試「顏色設定」對話框的「調色板」功能。

                     

                     要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側，然後觀察背景顏色是否發生變化。選擇左側的 [-] 減少設定值，或選擇右側的 [+] 增加設定值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                  

                  
                     相關任務

                      減少顯示器表示方式發出的光線

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               透明功能
資訊窗格開啟時，會呈現透明的視覺效果。 此透明度可讓您查看窗格後面的回波圖數據，但也可能會降低其中資訊的可見度。 透明度可以調整。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     此功能是從「顯示」功能表來啟用。

                  

                  
                     描述
EK80 的資訊窗格可以放在表示方式視圖頂部的任何位置。

                     為避免遺漏資訊，窗格具有透視功能。 「透明」功能可以控制透明度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 10% 為單位級距。

                     要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側，然後觀察背景顏色是否發生變化。選擇左側的 [-] 減少設定值，或選擇右側的 [+] 增加設定值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若以鍵盤連接 EK80 ，則可在文字框中輸入所需的值。

                  

                  
                     相關任務

                      提高資訊窗格的可見性

                  

                  
                     相關主題

                      資訊窗格

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「顯示選項」對話框
頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、監控數據攝錄功能、開啟「訊息」對話框，以及開啟情境式線上說明。 需要在頂部欄上查看的導航元素，則是在「顯示選項」對話框中進行選擇。 此項目可控制功能表的位置。 您還可以選擇特定的工具提示，使其在游標移至回波圖上方時顯示。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「顯示」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     描述
系統提供以下頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	一般「顯示選項」對話框中的「一般」頁面可控制功能表的位置。 您可以選擇要在頂部欄上顯示的導航資訊。 您還可以選擇在表示方式底部查看世界協調時間 (UTC)。

                                     顯示選項：一般頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	工具提示當您將游標移動到 EK80表示方式中的回波圖時，系統會顯示精簡的「工具提示」以提供其他資訊。 「工具提示」頁面可控制所要顯示的工具提示。

                                     顯示選項：工具提示頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注您在「顯示選項」對話框中所做的選擇對 EK80 整體效能沒有影響。EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                     

                  

                  
                     相關任務

                      在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 時間

                      選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                      選擇要在使用者介面中顯示的工具提示

                  

               

            

            

         

      



               顯示選項：一般頁面
「顯示選項」對話框中的「一般」頁面可控制功能表的位置。 您可以選擇要在頂部欄上顯示的導航資訊。 您還可以選擇在表示方式底部查看世界協調時間 (UTC)。

               
                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「顯示選項」對話框。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「一般」頁面提供一系列「on/off 開關」。 這些項目可讓您啟用或停用相關功能。

                     注EK80 頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航！

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           右側的主功能表

                           
                              選擇此功能，功能表系統會顯示在 EK80 表示方式右側。

                           

                        

                     

                        
                           頂部欄

                           
                              EK80 頂部欄位於顯示器頂部，從最左側延伸到最右側。 透過這些核取方塊，您可以選擇要在 EK80 表示方式頂部顯示的導航元素。

                           

                           
                              在每個選項中，括號內文字即為頂部欄所使用的縮寫。 用於識別深度選項的文字，反映了您在「安裝」對話框的「探頭安裝」頁面安裝探頭時，所加入的「自訂名稱」資訊。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	導航在頂部欄勾選此核取方塊，可查看船舶目前的地理位置。 上述位置資訊必須藉由 EK80 連接的外部導航系統來提供。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	船首方向勾選此核取方塊，可在頂部欄查看船舶目前船首方向。 船首方向資訊必須取自 EK80 連接外部定位系統、航向感應器或陀螺儀羅盤。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	速度勾選此核取方塊，可在頂部欄查看船舶目前速度。 上述資訊必須藉由 EK80 連接外部速度紀錄或外部導航系統來提供。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	溫度勾選此核取方塊，即可在頂部欄查看目前溫度。 上述資訊必須藉由 EK80 連接的外部溫度感應器來提供。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	鹽度勾選此核取方塊，即可在頂部欄查看海水鹽度。 上述資訊必須藉由 EK80 連接的外部感應器來提供。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	距離勾選此核取方塊，可在頂部欄查看船舶航行距離。 上述距離資訊必須藉由 EK80 連接的外部導航系統來提供。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	橫搖勾選此核取方塊，可在頂部欄查看船舶目前的橫搖位移。 資訊必須取自 EK80 所連接的外部動作感應器 (動作參考單位)。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	縱搖勾選此核取方塊，可在頂部欄查看船舶目前的縱搖位移。 資訊必須取自 EK80 所連接的外部動作感應器 (動作參考單位)。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	起伏勾選此核取方塊，可在頂部欄查看船舶目前的起伏位移。 資訊必須取自 EK80 所連接的外部動作感應器 (動作參考單位)。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	深度在頂部欄勾選此核取方塊，即可查看目前水深。 相關資訊取自所選的探頭。 用於識別深度選項的文字，反映了您在「安裝」對話框的「探頭安裝」頁面安裝探頭時，所加入的「自訂名稱」資訊。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           UTC 時間

                           
                              勾選此框以啟用世界協調時間 (UTC)。 時間顯示在 EK80 表示方式底部。 停用後，軟體將使用當地時間。

                           

                           
                              注若要啟用 UTC 時間，您的 EK80 主機 必須設定為接受 NMEA ZDA 數據包。

                              

                              NMEA ZDA 數據包內含通用時間碼 (UTC)、日期、月份、年份和當地時區。

                           

                           
                              
                                    Coordinated Universal Time (French: Temps Universel Coordonné, UTC) is the primary time standard by which the world regulates
                                       clocks and time. It is one of several closely related successors to Greenwich Mean Time (GMT). For most purposes, UTC is used
                                       interchangeably with GMT, but GMT is no longer precisely defined by the scientific community. [...]
                                    
The current version of UTC is defined by International Telecommunications Union Recommendation (ITU-R TF.460-6), Standard-frequency
                                       and time-signal emissions and is based on International Atomic Time (TAI) with leap seconds added at irregular intervals to
                                       compensate for the slowing of Earth's rotation. Leap seconds keep UTC within 0.9 seconds of universal time, UT1.
                                    

                                    Wikipedia, June 2014


                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「顯示選項」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 時間

                      選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                      選擇要在使用者介面中顯示的工具提示

                  

               

            

            

         

      



               顯示選項：工具提示頁面
當您將游標移動到 EK80表示方式中的回波圖時，系統會顯示精簡的「工具提示」以提供其他資訊。 「工具提示」頁面可控制所要顯示的工具提示。

               
                  

                  

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「顯示選項」對話框。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     Tooltip 頁面提供了一系列「on/off 開關」。 每個工具提示都顯示在列表中，您可以單獨啟用或停用每個工具提示。

                  

                  
                     詳情

                        
                           工具提示

                           
                              EK80 表示方式顯示了若干工具提示。 啟用工具提示後，系統會偵測游標位置，並顯示矩形小框提供資訊。 預設情況下，這些資訊涉及到游標的確切位置。 每個工具提示各別列出特定的資訊。

                           

                           
                              點擊每個方框，以啟用或停用工具提示資訊。

                              注系統提供的「噪音」資訊顯示最新 ping 的噪音讀數，與游標的位置無關。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「顯示選項」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 時間

                      選擇要顯示在頂部欄上的導航資訊

                      選擇要在使用者介面中顯示的工具提示

                  

               

            

            

         

      



               「顏色設定」對話框
「顏色設定」對話框控制 EK80 表示方式的顏色。 這包括調色板 (「外觀」)、使用的顏色數量和色標度。

               
                  
                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     如何打開

                     請從「顯示」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
顏色設定對話框中的設定值分為兩組。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	調色板功能用於選擇 EK80 表示方式使用的整體顏色主題 (「外觀」)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在「回波顏色」底下，選擇您想要在表示方式中使用幾種顏色，以及使用哪一種色標度。 所選顏色顯示於 EK80 表示方式底部。
                              

                           
                        

                     

                     所使用的色標度主要取決於環境照明條件、回波性質、個人經驗和偏好。

                     請記住，在 12 種顏色的基本刻度中，每種不同的顏色各代表 3 dB 的回波訊號強度範圍。這表示回波強度每加一倍，就會選擇下一個顏色。

                     提示系統依預設提供 64 或 12 種回波顏色，以及一系列調色板。選擇頂部欄上的「色標度」即可隨時檢索色標度。所選顏色顯示於 EK80 表示方式底部。

                     

                     EK80 表示方式的解析度已大幅改善，適合選用多種顏色，並且更容易區分不同大小和/或目標強度的各種回波差異。

                     提示[image: Image]

                        您可以透過「色標度」設定值來調整回波強度範圍。這些是從「色標度」資訊窗格予以開啟。您可以在「啟用」功能表上的「資訊窗格選項」對話框中找到相同的設定。

                     

                     可以使用下列色標度。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	12 色
                                 	聲納顏色
                                 	平滑 ES
                                 	灰度
                                 	BI500 顏色
                              

                              
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                              

                              
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                     細緻測深儀刻度是依據標準的 12 色標度而制定。系統在這些刻度之間添加其他顏色，以實現「更平滑」的顏色轉換。

                  

                  
                     詳情

                        
                           調色板

                           
                              請選擇適合環境光線條件和個人喜好的調色板。 您的選擇對 EK80 效能沒有任何影響。 可以使用以下選項。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	日黑適用於黃昏和黎明時的船橋。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	日白：適合白天用於船橋。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	夜間：適用於夜間船橋。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	藍色：適用於夜間船橋。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           回波顏色

                           
                              設定要在 EK80 表示方式中使用的顏色數目：12 或 64。

                              注只有選擇 64 種顏色時才能使用額外色標度。

                              

                           

                        

                     

                        
                           色標度

                           
                              選擇 64 種顏色時，您可以選擇要在 EK80表示方式使用的所需色階。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      變更 EK80 表示方式使用的調色板

                      選擇用於呈現回波圖的顏色

                  

                  
                     相關對話框

                      「資訊窗格選項」對話框

                      「色標度」頁面

                  

                  
                     相關資訊窗格

                      「色標度」資訊窗格描述

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               停靠視圖功能
回波圖佔了 EK80 表示方式的最大部分。 每個頻道的資訊顯示在個別視圖中。 EK80 提供停靠視圖功能，可重新排列視圖的實體位置，並變更其大小。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「顯示」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述

                     一旦啟用停靠視圖功能，EK80 視圖將出現在已命名的視窗中，系統也會顯示停靠位置。 停靠位置會顯示所選視圖所要拖放的位置。 您可以選擇任何視圖，然後按照停靠位置予以重新定位。

                     [image: Image]

                     完全重組了視圖的位置和大小知後，您可能會想恢復 EK80 變更之前的表示方式。 重置配置功能可將所有視圖恢復為預設位置。

                     提示您可以使用「使用者設定」對話框和功能，來切換偏好的視圖設定。

                     

                  

                  
                     詳情

                     
                        
                           開啟

                           
                              選擇「開啟」以啟用此功能。

                           

                        

                     

                     
                        
                           關閉

                           
                              選擇「關閉」以停用此功能。

                           

                        

                     

                     
                        
                           增加視窗

                           
                              現今的電腦可以很輕鬆的搭配使用一個以上的顯示器。

                              您可以透過「增加視窗」對話框，為專用的回波圖表示方式建立一個新視窗。 新視窗可包含現有回波圖頻道的副本，也可用來呈現目前看不見的頻道。

                              例如，這個視窗就可置於連接到您 主機 的第二個 (或第三個) 顯示畫面上。

                              選擇「增加視窗」以開啟該對話框。選擇要將哪一個頻道置於新視窗。

                              在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                     
                        
                           

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      將回波圖頻道置於多個顯示畫面上的其它視窗

                      重新排列 EK80 表示方式的配置

                      將視圖移動到另一個顯示器

                      恢復視圖的位置和大小

                  

                  
                     相關對話框

                      「增加視窗」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            設定功能表：功能和對話框
設定功能表提供相關基本功能，適用於 EK80 安裝參數及其與週邊系統的通訊。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「設定」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。 
                  

               

            

            
               
                  主題

                  
                     「環境」對話框

                     水柱頁面

                     探頭面頁面

                     手動註解對話框

                     校準功能

                     「計算時間間隔」對話框

                     「安裝」對話框

                     探頭安裝頁面

                     收發器頁面

                     收發器安裝頁面

                     收發器 IP 位址

                     感應器安裝頁面

                     感應器組態頁面

                     「同步」頁面

                     單位頁面

                     「拖網」頁面

                     註解頁面

                     「遠端控制」頁面

                     遠端控制：「應用程式資訊」頁面

                     遠端控制：「為伺服器」頁面

                     「客戶端伺服器組態」頁面

                     軟體執照頁面

                     語言功能

                     BITE (內建測試設備) 對話框

                     BITE：主機頁面

                     BITE：感應器頁面

                     BITE：收發器頁面

                     BITE：探頭頁面

                     BITE：噪音頁面

                     關於對話框

                  

               

            

            

         

      



               「環境」對話框
鹽度、聲速和水溫環境參數攸關能否提供準確的回波數據。 請使用「環境」參數來定義這些值。 可能需要依據即時的海況和天候，經常變更上述參數值。

               
                  

                  
                     如何打開

                     請從「設定」功能表開啟此對話框。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
為了取得準確的深度讀數和魚類回波，正確設定水中聲速是非常重要的步驟。 正確的聲速值需以若干參數計算得出。 如果您不知道這些參數，請使用預設值 1494 m/s。 這是典型的聲速平均值。

                     系統提供以下頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水柱為了獲得正確的回波資訊，EK80 必須擷取當前的環境參數。 「水柱」頁面會收集這些參數， 必須予以定義以符合目前條件。

                                     水柱頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	探頭面靠近探頭面的聲速對於最大精確度而言是相當重要的參數。 您可以手動定義探頭處的聲速，或者從專用感應器取得資訊。

                                     探頭面頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      設定環境參數

                      定義靠近探頭的聲速

                      設定聲速感應器的輸入

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               水柱頁面
為了獲得正確的回波資訊，EK80 必須擷取當前的環境參數。 「水柱」頁面會收集這些參數， 必須予以定義以符合目前條件。

               
                  
                     如何打開

                     請從「環境」對話框開啟此頁面。 「環境」對話框位於「設定」功能表。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
為了取得準確的深度讀數和魚類回波，正確設定水中聲速是非常重要的步驟。 正確的聲速值需以若干參數計算得出。 如果您不知道這些參數，請使用預設值 1494 m/s。 這是典型的聲速平均值。

                  

                  
                     詳情

                        
                           狀態

                           
                              使用此設定來設定 EK80 用於在淡水或鹹水中操作。

                              聲音在鹹水和淡水中傳播速度不同。 因此，必須給予 EK80 確切的水設定檔。

                              預設設定為「鹽」。

                           

                        

                     

                        
                           參數

                           
                              使用這些設定來提供手動值。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	溫度提供目前的水溫資訊。 一旦提供鹽度及溫度資訊，EK80 會計算聲速及吸收。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	鹽度提供目前的鹽度。 一旦提供鹽度及溫度資訊，EK80 會計算聲速及吸收。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	酸鹼度EK80 計算吸收所用的方程式，必須具備酸鹼度值。 除非您有任何特殊理由必須套用特定的值，否則請使用預設值 8 pH。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	深度EK80 計算吸收和聲速所用的方程式，必須具備深度值。 這是龍骨下面的目前深度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	緯度EK80 計算聲速所用的方程式，必須具備緯度值。 這是船舶的地理位置緯度。 您可以提供手動緯度來提高精確度。 除非您有任何特殊理由必須套用特定的值，否則請使用預設值 45 度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           聲速

                           
                              為了取得準確的深度讀數和魚類回波，正確設定水中聲速是非常重要的步驟。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	計算選擇「計算」可令EK80 根據您提供的參數來計算聲速和吸收。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	手動此選項可讓您手動輸入聲速。 如果聲速感應器和 CTD (電導率、溫度和深度) 感應器都不可用，這項功能可能就派上用場。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           吸收

                           
                              吸收曲線是使用所提供的參數來計算及繪製。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「環境」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定環境參數

                      定義靠近探頭的聲速

                      設定聲速感應器的輸入

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               探頭面頁面
靠近探頭面的聲速對於最大精確度而言是相當重要的參數。 您可以手動定義探頭處的聲速，或者從專用感應器取得資訊。 這項資訊目前不是由 EK80 使用。 它是與原始數據一起儲存，作為日後分析使用。

               
                  

                  
                     如何打開

                     請從「環境」對話框開啟此頁面。 「環境」對話框位於「設定」功能表。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
許多使用者都把感應器架設在探頭面附近，好方便測量聲速。 感應器又稱為「聲速探測」。

                     注EK80 系統沒有內建感應器。 這是可以在當地購買的商品。

                     

                     如果沒有架設感應器，聲速資訊就必須手動提供。

                  

                  
                     詳情

                        
                           選擇探頭聲速來源

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	探測選擇探頭，即可接收來自靠近探頭面的感應器的聲速值。然後將資訊納入原始數據檔案中。

                                             EK80 系統沒有內建感應器。 這是可以在當地購買的商品。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	手動此選項可讓您手動輸入聲速。 如果聲速感應器和 CTD (電導率、溫度和深度) 感應器都不可用，這項功能可能就派上用場。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           在探頭的聲速

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	聲速如果選擇「探測」作為來源，則此欄位會顯示目前使用中的值。 選擇「手動」以選擇個人的聲速值。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「環境」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定環境參數

                      定義靠近探頭的聲速

                      設定聲速感應器的輸入

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               手動註解對話框
在回波圖上加入文字註解，可能是一項實用的做法。 可透過「手動註解」對話框使用此功能。 輸入文字字串。 在對話框中選擇「確定 」，將文字增加到回波圖中。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「設定」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
在框中鍵入任何文字。 方框大小將根據文字的長度進行調整。

                     如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                     可以在重播期間開啟對話框，但無法在預錄的回波圖上放置文字註解。

                     提示可以在回波圖中增加數種不同的註解類型。 回波圖只能在正常操作模式下增加註解。 使用「註解」頁面輸入註解並插入回波圖中。 「註解」頁面位於「安裝」對話框。

                        「事件」按鈕可用於在回波圖上啟動事件註解。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      在回波圖中增加單一文字註解

                      在回波圖中添加評論和註解

                  

                  
                     相關主題

                      事件按鈕描述

                  

                  
                     相關對話框

                      註解頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               校準功能
「校準」按鈕的目的是啟動「精靈」，引導您進行校準程序。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     校準程序 (含「校準精靈」對話框) 只能使用 EK80，以「正常」或「重播」模式啟動。

                  

                  
                     如何打開

                     請從「設定」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
校準 EK80 時，會將具有已知目標強度 (TS) 的參考目標 (校準球) 從上方放入聲束中。 被測目標強度會與已知目標強度互相比較，然後據此調整 EK80。

                     在這種情況下，探頭波束是圓錐形，其橫截面會隨著深度增加而擴大。 橫截面分成「片狀」，每一片代表探頭中的一個扇形。 分離波束探頭有三或四個扇形，因此環形橫截面分成三個 120 度或四個 90 度的片狀。

                     為了順利校準 EK80，您需要在每一個扇形進行一些目標探測。 您必須讓回波分佈在整個波束橫截面內。 因此在進行校準程序時，必須將目標校準球移到波束內。 如果校準球停留在同一個位置不動，雖然會得到許多回波，但是回波全部都會集中在同一個扇形內。 每一個扇形的校準球探測數量應該大約相同，且整個波束橫截面總共不超過 100 個。

                     如果必須調整 EK80，校準程式會自動執行這項作業。 不需要進行任何增益調整。

                     提示Kongsberg Maritime 可提供各種不同操作頻率專用的銅製和鎢製校準球。 每一個校準球直徑的選擇皆與溫度無關。

                     

                     每一個校準球都必須小心操作，避免損及表面。 校準球不用時，請存放在家用肥皂水中。 所有懸索越細越好，且須盡量保持乾淨。 節的大小和數目都要盡量壓低。即使是節，也具有強大的回波！

                  

                  
                     校準精靈

                     「校準精靈」會提供四個對話框來引導您進行校準程序。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	「校準精靈」的第一頁可讓您開始全新的校準程序，或返回之前的校準程序，重複使用儲存的數據。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	「校準精靈」的第二頁可讓您選擇所使用的頻道和校準目標 (校準球)。您也可以增加或刪除校準球，並修改其參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	「校準精靈」的第三頁可讓您將回波數據匯入校準程序中。您可以修改單一目標探測，並增加簡短的描述，但是不可以更動回波數據。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	「校準精靈」的第四頁可讓您先手動「清理」回波數據再加以處理，以校準 EK80。處理結束後，您就可以儲存結果，並更新 EK80 所使用的校準數據。
                              

                           
                        

                     

                     注當您使用「即時數據」來校準 EK80 時，一定要選擇正確的頻道，這樣其它所有頻道都會切換為「被動」模式。這個動作必須在校準程序開始之前完成。若要選擇被動模式，請使用「正常操作」對話框。正常操作對話框位於操作功能表上。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      校準摘要

                      準備對 EK80 進行校準

                      準備對船舶進行 EK80 校準

                      啟動目標強度校準

                      匯入回波數據

                      處理回波數據

                  

                  
                     相關主題

                      目標強度測量的校準

                  

                  
                     相關對話框

                      「校準精靈」對話框 #1

                      「校準精靈」對話框 #2

                      「校準精靈」對話框 #3

                      「校準精靈」對話框 #1

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「計算時間間隔」對話框
「計算時間間隔」設定可定義計算生物質量和體型分佈所用的參數。 您可以根據航行距離、經過時間或 Ping 數加以計算。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     「計算時間間隔」參數可從 EK80 使用者介面中的兩個地方存取。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	該頁面將在資訊窗格選項對話框中開啟。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	該對話框是使用「設定」功能表上的「計算時間間隔」按鈕加以開啟。
                              

                           
                        

                     

                     無論您是使用頁面或對話框參數皆相同。

                     [image: Image]

                     提示要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。您還可以在相關資訊窗格中選擇「設定」按鈕。

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
生物質量與體型分佈值是根據 EK80 所收集的回波數據加以計算。 請使用「計算時間間隔」設定來限制這些計算所用的來源數據。 您可以根據下列幾項所收集的數據加以計算：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	某個航行距離內
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	某個指定時間範圍內
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	從定義的 Ping 數
                              

                           
                        

                     

                     「計算時間間隔」的設定對於生物質量線不會有任何影響。

                  

                  
                     詳情

                        
                           距離

                           
                              此選項可讓 EK80 根據在航行距離收集的回波數據，計算生物質量和魚群分佈。

                           

                        

                     

                        
                           時間

                           
                              此選項可讓您根據在上次經過的秒數或分鐘數所收集的回波數據，計算生物質量和魚群分佈。

                           

                        

                     

                        
                           Ping

                           
                              此選項可讓您根據在最新「Ping」數收集的回波數據，計算生物質量和魚群分佈。

                           

                        

                     

                        
                           套用到所有頻道

                           
                              選取此框，可將目前選擇套用於 EK80 所有頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                        
                           套用到所有圖層

                           
                              選擇此方塊，將目前選擇套用到所有您在 EK80 使用的深度層。 在此背景下，詞組層是用來描述可針對 EK80 回波圖來加以定義的深度層。 每個層是由其頂部及底部深度限制來定義。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「資訊窗格選項」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      變更「生物質量」資訊窗格的計算參數

                      變更「TS 直方圖」資訊窗格的計算參數

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「安裝」對話框
在使用之前， EK80 必須設定為可與相關週邊設備進行通訊， 其中包括探頭。 安裝對話框彙集各個頁面的所有相關週邊設備，可供設定並安裝有關操作的基本參數。 此步驟通常只需要執行一次即可。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     請從「設定」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「安裝」對話框左側有一個功能表，右側有數個參數頁面。

                     也可以從「輸出」對話框中開啟「I/O 設定」頁面。 「輸出」對話框位於「操作」功能表上。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。 當您安裝某個東西 (感應器、探頭等) 時，必須先選擇您要安裝的項目，然後再定義相關參數，最後再選擇「增加」。

                     

                  

                  
                     系統提供以下頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	探頭安裝EK80 搭配使用的探頭必須「安裝」成為軟體組態的一部分。 使用哪種探頭取決於系統中的收發器數量，以及您擁有的執照。 除非您更換損壞的探頭或增加新探頭，否則此步驟只需執行一次即可。

                                     探頭安裝頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器「收發器」頁面可用來定義必要的設定值，以便主機連接至各個收發器。 同樣的，各個收發器可以分配一或多個探頭。 系統會使用兩個頁面。 「收發器安裝」頁面列出可用收發器，可供連接主機和已安裝的探頭。 「收發器 IP 位址」頁面可供控制 IP 位址，以便主機與收發器進行通訊。

                                     收發器頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	I/O 設定主機提供多種序列和/或乙太網路 (LAN) 連接埠，藉以與週邊設備通訊。 通訊埠的數目取決於主機的設定和組態方式。 「I/O 設定」的設定值可用來定義主機輸入的資訊。您可以設定每個埠的通訊參數，並監控其數據流。

                                     I/O 設定頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	感應器安裝為使 EK80 運用並提供正確導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器可提供速度、船首方向和地理位置等資訊。 在「感應器安裝」頁面上，您可以定義 EK80 要從哪個外部感應器匯入資訊。 您還必須決定應接受哪些數據包格式。 選擇感應器後，必須選擇適當的偏移值，來定義感應器相對於容器座標系的實體位置。

                                     感應器安裝頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	感應器組態EK80 連接了若干感應器，其中多台提供相同的數據包。 這些數據包未必提供相同資訊。 「感應器組態」頁面可供定義數據包優先級，確保 EK80 採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

                                     感應器組態頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	同步「同步」參數可用於設定 EK80 成為獨立運作的設備，或是同步系統中的主/僕設備。 若在 EK80 相同頻率範圍內同時使用其它水聲儀器，則需透過同步功能來避免干擾。

                                     「同步」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	單位EK80 使用者介面提供許多測量項目。 這些測量涉及深度、範圍或距離等。 單位頁面上的選項可供控制所使用的測量單位。

                                     單位頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	拖網當您使用拖網時，EK80 可以在回波圖中繪製上方及下方拖網線。 為了進行繪製，EK80 需要知道相關的拖網參數。 如果您的拖網系統已連接到 EK80，這些參數會自動可用。 如果未連接拖網系統，「拖網」選項可讓您手動定義參數。

                                     「拖網」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	註解研究回波圖時，加上個人備註通常很有助益。 備註可用於識別特定事件，例如特定回波、異常底部條件，或僅用於追蹤時間或距離。 註解 選項可供在回波圖中鍵入備註和註解。 啟用原始數據記錄時，將自動儲存註解。

                                     註解頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	遠端控制EK80 可以設定成在較大科學系統中作為「感應器」運作。 EK80 的所有動作之後都由區域網路 (LAN) 上的另一部電腦來控制。 「遠端控制」設定可讓您設定遠端控制操作。 您可以定義從週邊系統控制 EK80 的方式，以及 EK80 輸出資訊到此系統的方式。

                                     「遠端控制」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	客戶端伺服器組態您可以使用 EK80 客戶端應用程式，來監控在 EK80 上進行的測量操作。 允許客戶端與 EK80 通信所需的設定，就在本頁面定義。

                                     「客戶端伺服器組態」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	軟體執照EK80 需要一或多個軟體執照才能運作。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」一個 寬頻收發器 (WBT) 以供操作使用。 您可在軟體執照設定中輸入執照代碼 (文字字串) 以解鎖 EK80 功能。

                                     軟體執照頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               探頭安裝頁面
EK80 搭配使用的探頭必須「安裝」成為軟體組態的一部分。 使用哪種探頭取決於系統中的收發器數量，以及您擁有的執照。 除非您更換損壞的探頭或增加新探頭，否則此步驟只需執行一次即可。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
每個要增加到 EK80 的探頭，都必須各別選擇和識別組態。

                     只能從「型號」列表中選擇一個探頭。 選擇探頭後，必須提供其序號，並鍵入個人選擇的名稱。 探頭安裝完成後，將列在「已安裝的探頭」方框中。 要查看有關探頭的資訊，請在列表中選擇相關的探頭。

                     提示若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                        安裝探頭後，您就可以在「BITE」(內建測試設備) 對話框內驗證其操作狀況。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           已安裝的探頭

                           
                              「已安裝的探頭」方框會列出 EK80 目前安裝的所有探頭。 在列表中選擇一個探頭以編輯屬性，或將其移除。 在列表中選擇「新」來為 EK80 新增探頭。

                           

                        

                     

                        
                           型號

                           
                              只能從清單中選擇要增加的新探頭，

                           

                           
                              這份清單是依據主機上的系統檔案所產生。 其包含與寬頻收發器 (WBT) 相容的所有探頭，但因為軟體是數個系統共用，也可能有不相容的探頭在清單中。 此清單也包含每個探頭的技術規格。 此資訊無法檢視，僅供 EK80 用來設定操作參數， 這可讓寬頻收發器 (WBT) 最佳化其針對個別探頭型號的效能。

                              如果在清單中找不到您的探頭，請洽經銷商升級 EK80 中的相關軟體元件。

                           

                        

                     

                        
                           序號

                           
                              使用此框，以插入探頭序號。 有些內建「智慧」功能的新型 Simrad 探頭，將會自動提供此序號。

                           

                        

                     

                        
                           自訂名稱

                           
                              鍵入您要用於識別探頭的任何名稱。 您選擇的名稱只會用於識別探頭 (在其他對話框中)， 而不會用於您輸出的回波數據。

                              提示如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                              

                           

                        

                     

                        
                           支撐

                           
                              使用此功能指定探頭的安裝位置。

                           

                           
                              探頭可以架設在拖拉物內。 拖拉物必須包含適合的深度感應器，在 NMEA DPT 數據包中提供目前深度。 此數據包中的第二個深度值 (偏移，以米為單位) 必須包含拖拉物深度。 感應器已連接到 主機 上的通信連接埠。

                              如果您要在拖拉物中安裝探頭，請選擇「拖物」。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	將「排列」設定為「垂直」。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	將垂直安裝偏移 (Z 偏移) 設定為探頭與拖拉物中深度感應器之間的距離。
                                       

                                    
                                 

                              

                              拖拉物的深度顯示在「數字」資訊窗格中。

                           

                           
                              提示在某些 EK80 應用案例中，有一或多個探頭都是面向上安裝。 為配合這種用法來調整回波圖表示方式，於是引進「波束方向」功能。 它與傳統探魚測深儀表示方法不同的是，您可以選擇向上模式。 然後將表示方式配合位於回波圖底部、面向上方海面的探頭加以調整。

                              

                           

                        

                     

                        
                           排列

                           
                              使用此功能指定探頭波束的方向。

                              示例安裝探頭時，探頭面若處於水平位置，則波束指向正下方。 此時，您必須選擇垂直方向。

                              

                           

                        

                     

                        
                           偏移

                           
                              EK80 探頭 的實體位置攸關 EK80 數據的準確性。

                           

                           
                              以探頭面中心作為參考，定義相對於船舶原點的偏移值。 也必須定義 探頭 相關的安裝角度。 這些值已在探頭安裝期間記錄，其定義了 探頭 面的方向。

                              注在安裝過程中，請務必準確測量和記錄 探頭 的安裝角度，並在軟體中準確加以定義。 若角度不正確，將大幅降低數據準確性。

                              

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	X 偏移 (m)：選擇 X 軸上距離船舶原點的偏移值 (艏艉方向)。 如果探頭位於船舶原點前方，請使用 X 的正值進行調整。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Y 偏移 (m)：選擇 Y 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直於船軸)。 如果探頭位於船舶原點的右舷側，請使用 Y 的正值進行調整。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Z 偏移 (m)：選擇 Z 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直)。 如果探頭位於船舶原點下方，請使用 Z 的正值進行調整。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           增加

                           
                              當您增加一個新的探頭至 EK80 組態中，請選擇「增加」以完成處理程序。 您增加的探頭會出現在「已安裝的探頭」列表中。

                           

                        

                     

                        
                           編輯

                           
                              「探頭安裝」頁面上的「編輯」功能可用來變更您提供給探頭的資訊。 型號識別碼和序號無法變更。 選擇「編輯」以進行相關變更。 選擇「套用變更」以儲存您所做的變更。

                           

                        

                     

                        
                           移除

                           
                              探頭安裝頁面上的「刪除」功能可以刪除您提供的探頭資訊。

                           

                           
                              注沒有「恢復」功能。 若從 EK80 組態移除探頭時，會同時刪除所有校準資訊。 如果日後需重新安裝相同探頭，則必須重複校準。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      安裝一或多個探頭

                      使用 BITE 功能來檢查探頭

                      檢測並清潔探頭面

                      塗覆探頭面

                  

                  
                     相關主題

                      探頭處理規則

                      經核准的防污漆

                  

                  
                     相關對話框

                      BITE (內建測試設備) 對話框

                      BITE：探頭頁面

                  

                  
                     相關功能

                      「波束方向」功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               收發器頁面
「收發器」頁面可用來定義必要的設定值，以便主機連接至各個收發器。 同樣的，各個收發器可以分配一或多個探頭。 系統會使用兩個頁面。 「收發器安裝」頁面列出可用收發器，可供連接主機和已安裝的探頭。 「收發器 IP 位址」頁面可供控制 IP 位址，以便主機與收發器進行通訊。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     「收發器」頁面可用來定義必要的設定值，以便主機連接至各個收發器。 系統會使用兩個頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器安裝頁面「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 每當開啟此頁面，EK80 軟體會自動在乙太網路上搜尋收發器。 然後顯示可用收發器的一覽表。 若軟體執照條件允許，您可以將任何探頭分配給任何寬頻收發器 (WBT)。

                                     收發器安裝頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器 IP 位址如果在大型系統中有多個收發器，則與各收發器通訊所用 IP 位址應予以妥善控管。 這些 IP 位址是由主機的 BOOTP 伺服器定義，並指派給每個寬頻收發器 (WBT)。 此功能適用於進階使用者，必須熟悉乙太網路的通訊和相關參數。

                                     收發器 IP 位址

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                     提示收發器的相關重要資訊，在「BITE」(內建測試設備) 對話框內也找得到。

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      安裝收發器頻道

                      安裝多工器收發器頻道

                      斷開收發器頻道

                      升級寬頻收發器 (WBT)軟體

                      檢查收發器和探頭設定

                  

                  
                     相關對話框

                      BITE (內建測試設備) 對話框

                      BITE：收發器頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               收發器安裝頁面
「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 每當開啟此頁面，EK80 軟體會自動在乙太網路上搜尋收發器。 然後顯示可用收發器的一覽表。 若軟體執照條件允許，您可以將任何探頭分配給任何寬頻收發器 (WBT)。

               
                  
                     描述
收發器安裝頁面使用這些群組來收集參數。

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	頻道「收發器安裝」頁面上方列表顯示了目前可用的收發器和頻道一覽。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。 每個頻道標示了收發器類型、序號以及使用中的探頭， 並顯示每個頻道目前的狀態。 如果連接了許多收發器，則可以變更「安裝」對話框的大小，或可使用列表右側的兩個箭頭上下捲動。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器資訊「收發器資訊」群組顯示所選頻道使用的 寬頻收發器 (WBT) 技術參數。 選擇「頻道」列表中任一項目，以查看相關寬頻收發器 (WBT)資訊。

                                    「收發器資訊」所列資訊並非操作用途所必需。

                                    「下載收發器軟體」功能可用來升級 寬頻收發器 (WBT) 的軟體。 僅當 EK80 作業軟體隨附相關功能，才可進行軟體更新。

                                 
                              

                           
                        

                     

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器瀏覽若要自動搜尋網路上的收發器，請使用「收發器瀏覽」參數。

                                    主機 (用其本機 IP 位址識別) 會與一或多個收發器進行通訊。 若要在網路中搜尋收發器，請檢查 主機 是否顯示正確的乙太網路板 IP 位址，然後點擊「瀏覽」按鈕。 所有經由網路連接到 主機 的收發器都會自動列在「頻道」清單。 每個收發器都標有其適用的狀態標籤。

                                    在「收發器瀏覽」欄位的底部，您可以設定 EK80，令其自動掃描收發器的新軟體版本。 僅當 EK80 作業軟體隨附相關功能，才可進行軟體更新。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                     頻道

                     「收發器安裝」頁面上方列表顯示了目前可用的收發器和頻道一覽。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                        
                           類型 (收發器)

                           
                              此列表示 EK80 正在使用和/或目前可用的收發器類型。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「GPT」表示「通用收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT」表示「寬頻收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「SBT」表示「單頻收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT Mini」表示微型寬頻測深儀收發器
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT Tube」表示海中寬頻測深儀收發器
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              提示這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內也找得到。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                              

                           

                        

                     

                        
                           序號

                           
                              這是收發器的序號。 此數目為固定且無法變更。

                              提示這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內也找得到。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                              

                           

                        

                     

                        
                           頻道編號

                           
                              每個收發器可以連接一或多個探頭。 此數字各別標示了這些收發器/探頭頻道。 您無法變更此資訊。 如果使用分波束探頭，則每個收發器只能分配一個探頭。此時頻道號碼一律為 1。

                           

                        

                     

                        
                           探頭名稱

                           
                              此列可供識別連接到收發器的探頭。 所顯示的名稱，是您透過「探頭安裝」頁面，將探頭增加到 EK80 組態時定義的自訂名稱。

                              當您設定 EK80 的使用方式時，請從列表中選擇探頭。

                              注您只能在「探頭安裝」頁面上，選擇先前安裝的探頭。

                              

                           

                        

                     

                        
                           探頭型號

                           
                              探頭型號已經確定。 在大多數情況下，這是探頭的實際產品名稱。 您無法變更此資訊。

                           

                        

                     

                        
                           狀態

                           
                              顯示頻道目前狀態。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	忙碌：頻道已經在使用，可能是相同網路上的另一台測深儀。無法連接到此頻道。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	已安裝：此頻道已連接到您的 EK80 系統。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	遺失：此頻道無法使用。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	可用：此頻道空置並隨時可用。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           多工器

                           
                              在此情境中，「多工器」(Mux) 表示 Multiplexer。

                              EK80 的某些收發器支援多工輸出。 當適用時，一個勾選框會出現在頻道清單中以啟用多工功能。

                              選擇此勾選框來擴展頻道清單以包括額外頻道、探頭名稱及探頭型號。

                           

                           
                              注請確定您清楚知道哪個探頭已連接到收發器上的哪個輸出。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     收發器資訊

                     「收發器資訊」群組顯示所選頻道使用的 寬頻收發器 (WBT) 技術參數。 選擇「頻道」列表中任一項目，以查看相關寬頻收發器 (WBT)資訊。 「收發器資訊」所列資訊並非操作用途所必需。

                        
                           變更 IP 位址

                           
                              每個寬頻收發器(WBT) 都具有唯一 IP 位址，由主機軟體的 BOOTP 伺服器所建立。 通常，EK80 的介面並未提供此按鈕。

                           

                           
                              然而，若所使用的系統配備了舊式通用收發器 (GPT) 單元，這項功能可能會有幫助。 GPT 單元採用原廠設定的固定乙太網路和 IP 位址。如果 EK80 使用相同頻率的多個 GPT 單元，這些單元依預設具有不同的乙太網路位址，但 IP 位址相同。為了確保系統正常運作，所有 GPT 設備必須具有唯一 IP 位址。 此按鈕可開啟「IP 位址」對話框，以便接受新位址。

                           

                        

                     

                        
                           下載收發器軟體

                           
                              您可以更新 寬頻收發器 (WBT) 中的軟體。 僅當 EK80 軟體新功能需要時，才必須更新至新的軟版本。 僅當 EK80 作業軟體隨附相關功能，才可進行軟體更新。 軟體版本說明會提供必要的說明。

                           

                        

                     

                        
                           識別碼

                           
                              此資訊反映了所連接的收發器類型。 也顯示收發器唯一的乙太網路位址。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「GPT」表示「通用收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT」表示「寬頻收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「SBT」表示「單頻收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT Mini」表示微型寬頻測深儀收發器
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT Tube」表示海中寬頻測深儀收發器
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              提示收發器的類型也會顯示在 BITE (內建測試設備) 對話框的收發器頁面。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                              

                           

                        

                     

                        
                           版本

                           
                              該資訊包括收發器提供的唯一版本參數。 顯示識別頻率、序號和韌體的代碼。

                           

                        

                     

                        
                           軟體版本

                           
                              這是目前在收發器上執行的軟體版本。

                              提示這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內也找得到。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                              

                           

                        

                     

                        
                           IP 位址

                           
                              這是收發器目前 IP 位址。

                           

                        

                     

                        
                           連接的 IP 位址

                           
                              主機配備乙太網路轉接器，用於與收發器進行通訊。 這是該乙太網路轉接器的 IP 位址。

                           

                        

                     

                        
                           乙太網路位址

                           
                              這是收發器的乙太網路位址 (也稱為「媒體存取控制」位址 (MAC))。 此位址為固定且無法變更。

                           

                           
                              提示請勿混淆「乙太網路位址」(或 MAC 位址) 與「IP 位址」。

                                 
                                       MAC 位址是指派給網路介面的唯一識別碼，用於實體網段上的通訊作業。大多數 IEEE 802 網路技術 (包括乙太網路) 均採用 MAC 位址作為網路位址。


                                 
                                       網際網路協定位址 (又稱 IP 位址) 是一種數位標籤，指派給電腦網路上以共同 IP 來進行通訊的每台設備，例如電腦、列印機等。IP 位址有兩項主要功能：識別主機或網路介面，以及位置尋址；以下這段話說明了它的角色：「這是一項名稱，指示了我們搜尋的目標；也是一個地址，表示目標的位置；同時還是一條路線，指示抵達目標的方向。」


                                 
                                       - 維基百科，2014 年 7 月


                              

                           

                        

                     

                        
                           可用

                           
                              此參數可供判斷所選頻道目前是否可用於 EK80。 如果可用，則狀態標示為「True」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     收發器瀏覽

                     若要自動搜尋網路上的收發器，請使用「收發器瀏覽」參數。

                     主機 (用其本機 IP 位址識別) 會與一或多個收發器進行通訊。 若要在網路中搜尋收發器，請檢查 主機 是否顯示正確的乙太網路板 IP 位址，然後點擊「瀏覽」按鈕。 所有經由網路連接到 主機 的收發器都會自動列在「頻道」清單。 每個收發器都標有其適用的狀態標籤。

                        
                           本機 IP 位址

                           
                              這是位於主機中乙太網路介面轉接器的網際網路協定 (IP) 位址。 通常，每一個乙太網路轉接器都有唯一 IP 位址，即使支援多個網路連接埠也是如此。 若您有多個乙太網路轉接器，可參考系統提供的可用位址清單。

                           

                           
                              用於與 EK80 收發器進行通訊的乙太網路板，必須設定在與收發器相同的位址範圍內。

                           

                           
                              如果主機中有多個乙太網路轉接器：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	請設定一個轉接器，使其採用所顯示的 IP 位址和子網路遮罩，來與收發器進行通訊。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	設定一個轉接器以與區域網路 (LAN) 進行通訊。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           遠端 IP 位址

                           
                              這是「遠端裝置」的網際網路協定 (IP) 位址。 此「遠端裝置」是收發器。

                              如果您希望使用「點至點」通信來找出收發器，請輸入您想要通信的收發器的 IP 位址。 如果您不知道收發器的 IP 位址，請讓此欄位空白，並且使用「廣播」通信。

                           

                        

                     

                        
                           通信模式

                           
                              您可以選擇「廣播」或點至點」。

                           

                           
                              在「廣播」模式下，可從 EK80 傳送數據至任意數量的「遠端裝置」。 數據只會傳輸到這些裝置。 「點至點」模式代表 EK80 主機實際上只與單一遠端裝置相連。 從而建立完整的雙向通訊系統。

                              此「遠端裝置」是收發器。

                              如果待定位收發器的網際網路協定 (IP) 位址不明，請使用廣播。

                              如果已知收發器的網際網路協定 (IP) 位址，請使用點至點。 然後，您必須在「遠端IP 位址」框中鍵入此 IP 位址。

                           

                        

                     

                        
                           瀏覽

                           
                              按下此按鈕，系統會開始在網路上搜索可用收發器。 找到的收發器會自動列在「頻道」中，並附有相應的狀態指示燈。

                           

                        

                     

                        
                           收發器軟體

                           
                              在「收發器瀏覽」欄位的底部，您可以設定 EK80，令其自動掃描收發器的新軟體版本。 僅當 EK80 作業軟體隨附相關功能，才可進行軟體更新。 軟體版本說明會提供必要的說明。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                      收發器頁面

                      收發器 IP 位址

                  

                  
                     相關任務

                      安裝收發器頻道

                      安裝多工器收發器頻道

                      斷開收發器頻道

                      升級寬頻收發器 (WBT)軟體

                      檢查收發器和探頭設定

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               收發器 IP 位址
「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 如果在大型系統中有多個收發器，則與各收發器通訊所用 IP 位址應予以妥善控管。 這些 IP 位址是由主機的 BOOTP 伺服器定義，並指派給每個寬頻收發器 (WBT)。

               
                  
                     描述
為了在主機和收發器之間建立通訊，每個收發器必須具有唯一的網際網路協定 (IP) 位址。 主機中的軟體具有「Bootp 伺服器」功能，可自動為每個收發器定義和分配一個 IP 位址。

                     提示主機 IP 位址可採用固定模式，也可以從網路自動取得。

                        若要控制此項目，請開啟「控制面板」。選擇「網路和共享中心」，然後選擇「變更轉接器設定」。以右鍵點擊該連線，然後在「區域連線屬性」對話框中變更 TCP/IP4 屬性。

                        若要將主機連接到船舶網路和多個收發器，強烈建議使用兩個乙太網路轉接器，一個用於船舶網路，使其自動取得 IP 位址，另一個則與收發器通訊，並定義您自己的 IP 位址。

                     

                     每個收發器所配得的 IP，會自動採用與主機相同的位址範圍。進階使用者可以使用系統提供的參數來控制這些位址。

                     示例如果主機 IP 位址已設定為 157.237.52.100，則收發器的 IP 位址開頭一律為 157.237。系統會在定義的範圍內自動選擇 IP3 和 IP4 元素。若有三個收發器，可各別分配下列 IP 位址：157.237.52.101、157.237.52.102 和 157.237.52.103。

                     

                     此功能適用於進階使用者，必須熟悉乙太網路的通訊和相關參數。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           Bootp 活動

                           
                              寬頻收發器 (WBT) 未提供用於乙太網路通訊的固定 IP 位址。 若已連接收發器，系統會自動執行此步驟，因為主機軟體內建 Bootp 組態伺服器。 如果主機連接了多台收發器，會自動為各台收發器分配唯一的 IP 位址。

                           

                           
                              注僅當啟用「Bootp Active 」時，系統才會自動指派 IP 位址給收發器。

                              

                           

                           
                              
                                    引導程式協定 (BOOTP) 是一種電腦連網協定，適用於 IP 網路架構，可自動從組態伺服器指派 IP 位址給網路裝置。[...]

                                    連接網路的電腦啟動其作業系統後，系統軟體會將 BOOTP 訊息廣播至網路，以請求指派 IP 位址。BOOTP 組態伺服器會依據位址集區 (由管理員設定) 發出的請求來指派 IP 位址。

                                    BOOTP 是透過使用者數據包傳輸協定 (UDP) 來完成實作，伺服器則使用埠號 67 來接收用戶端請求，而用戶端則使用埠號 68 來接收伺服器的回應。BOOTP 僅運作於 IPv4 網路。

                                    維基百科 (https://en.wikipedia.org/wiki/Bootstrap_Protocol)，2016 年 4 月


                           

                        

                     

                        
                           收發器 IP4 範圍

                           
                              在大型網路上，您可能希望限制提供給各收發器的 IP 位址範圍。 「收發器 IP4 範圍」 參數可供定義頂部/底部限制，用作 IP 位址的第四元素。 使用旋轉框選擇時，請注意所選限制會顯示在表格的「IP4」列。

                              注此功能適用於進階使用者，必須熟悉乙太網路的通訊和相關參數。

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           IP 位址

                           
                              請使用此表格定義要指派給收發器的 IP 位址。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	IP-1 和 IP-2 是由主機提供，反映了您對乙太網路轉接器所做的設定。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	使用相關欄位選擇 IP-3。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	IP4則是使用「收發器 IP4 範圍」欄位來選擇。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              注此功能適用於進階使用者，必須熟悉乙太網路的通訊和相關參數。

                              

                           

                        

                     

                        
                           重置

                           
                              使用此重置功能可將所有 IP 位址設定恢復為預設值。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                      收發器頁面

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      安裝收發器頻道

                      安裝多工器收發器頻道

                      斷開收發器頻道

                      升級寬頻收發器 (WBT)軟體

                      檢查收發器和探頭設定

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               感應器安裝頁面
為使 EK80 運用並提供正確導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器可提供速度、船首方向和地理位置等資訊。 在「感應器安裝」頁面上，您可以定義 EK80 要從哪個外部感應器匯入資訊。 您還必須決定應接受哪些數據包格式。 選擇感應器後，必須選擇適當的偏移值，來定義感應器相對於容器座標系的實體位置。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
感應器安裝頁面可讓您的 EK80 與外部感應器和系統進行通訊。 系統會分組列出相關參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	已安裝的感應器「已安裝的感應器」清單包含目前安裝在 EK80 上的所有感應器。 在清單中選擇一個感應器以編輯其介面屬性，或將其移除。 在清單中選擇「新」來為 EK80 新增感應器介面。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	感應器在「感應器」群組中，您可以選擇要作為接收資訊來源的感應器類型。 您必須指定要使用的通信連接埠 (區域網路 (LAN) 或序列連接埠)。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 選擇「檢測連接埠」以驗證是否正確設定所選連接埠的通信參數。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	數據包在有效數據包格式清單中，選擇由 EK80 接受的格式。 如有必要，也可以指定特定的「Talker ID」。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	安裝大多數感應器都安裝在船上某處。 為了精確測量，EK80 必須擷取這些位置 (參考船舶的座標系統)。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                     所有連接到 EK80 的感應器摘要，都在「BITE」(內建測試設備) 對話框內提供。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           已安裝的感應器

                           
                              「已安裝的感應器」清單包含目前安裝在 EK80 上的所有感應器。 在清單中選擇一個感應器以編輯其介面屬性，或將其移除。 在清單中選擇「新」來為 EK80 新增感應器介面。

                           

                        

                     

                        
                           類型 (感應器)

                           
                              EK80 可以與多種不同的感應器類型進行通訊。 使用此清單來選擇要接收資訊來源的感應器類型。

                           

                           
                              提示BITE (內建測試設備) 對話框中的感應器頁面概括了所有使用中的通訊線路和感應器。 提供所有相關的狀態資訊。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                              

                           

                        

                     

                        
                           連接埠

                           
                              要從所選感應器輸入數據，您必須定義輸入埠。 這可以是主機上任何可用的區域網路 (LAN) 或序列線路。

                           

                           
                              建議您在使用連接埠之前，先設定相關的通信參數。 要設定通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                           

                        

                     

                        
                           檢測連接埠

                           
                              選擇序列或乙太網路通訊埠後，選擇「檢測連接埠」以檢查目前的連接埠參數。 此時會開啟相關的連接埠設定對話框，

                           

                           
                              針對 NMEA 0183 所定義的通信參數是：

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	波特 率: 4800 b/s
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	數據 位元: 8
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	同位檢查：  無
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	停止 位元: 1
                                       

                                    
                                 

                              

                              有些儀器可能會提供其它參數和/或選項。請務必查看製造商提供的相關文件。

                           

                           
                              注此處不得進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                              

                           

                        

                     

                        
                           監控

                           
                              如果您決定編輯先前已安裝的感應器參數，才可以使用此選項。 選擇「監控」以開啟「連接埠監視」對話框。 「連接埠監視」對話框可供研究選定的序列線路或 LAN 連接埠通訊流。

                           

                        

                     

                        
                           自訂名稱 

                           
                              為了更容易識別感應器介面，您可以鍵入自定義名稱。 此名稱會顯示在 EK80 使用者介面的其他對話框中。 如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                           

                        

                     

                        
                           數據包

                           
                              該清單顯示了所選感應器類型的可用數據包格式。 請選擇要匯入的數據包。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	當您選擇感應器類型 ITI-FS 時，只能選擇一種數據包；ITI-FS 數據包。 這是允許 EK80 從拖網系統匯入資訊的數據包群組。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	當您選擇感應器類型 PI50 時，只能選擇一種數據包；PI50 數據包。 這是允許 EK80 從捕獲監控系統匯入資訊的數據包群組。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           Talker ID

                           
                              此處可供指定數據包格式專用的 Talker ID。

                           

                           
                              每個 NMEA 數據包都以美元符號開頭。隨後是兩個字元的「Talker ID」標籤。此識別碼後接三個字元，用來定義訊息類型。Talker ID 可供識別負責傳送數據包的系統。 此方塊可以留空。 這表示數據包會插入兩個空白字元。 也可以指定兩個字元，藉此將 EK80 識別為「傳送端」。 通常只有在接收系統因為特定目的而必須使用 Talker ID 時，才需要定義它。

                           

                           
                              示例$ESDBT,x.x,f,y.y,M,z.z,F*hh<CR><LF>

                                 在此 NMEA 深度數據包中，Talker ID 是「ES」，意思是「測深儀」。

                              

                           

                           
                              提示如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                              

                           

                        

                     

                        
                           X，Y 和 Z 偏移

                           
                              每個感應器的實體位置，都必須參考船舶的座標系來定義

                           

                           
                              您必須在座標系統中，將特定感應器的位置定義為船舶原點的偏移，才能充分發揮效能。 這些皆為必要的偏移值，確保 EK80 提供盡可能準確的資訊。 EK80提供的準確度與您在「安裝參數」頁面上輸入的資訊準確度直接相關。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	X 偏移 (m)：選擇 X 軸上距離船舶原點的偏移值 (艏艉方向)。 如果感應器位於船舶原點前方 ，則使用 X 的正值進行調整。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Y 偏移 (m)：選擇 Y 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直於船軸)。 如果感應器位於船舶原點的右舷側，則使用 Y 的正值進行調整。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Z 偏移 (m)：選擇 Z 軸上距離船舶原點的偏移值 (垂直)。 如果感應器位於船舶原點下方，請使用 Z 的正值進行調整。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           繞 X、Y 和 Z 軸旋轉

                           
                              對某些感應器 (通常是動作感應器和探頭) 而言，感應器的實體位置還不足以擷取到精確的數據。這些感應器是以實體角度安裝。 這些角度常稱為「安裝角度」或「偏移角度」。感應器可以繞著船舶座標系的三個軸旋轉。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	繞 X 軸旋轉 (橫搖)
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	繞 Y 軸旋轉 (縱搖)
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	繞 Z 軸旋轉 (偏擺)
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              在 EK80 使用者介面中，當參數出現時，您只需要指定安裝角度。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	繞 X 軸旋轉：在座標系中指定一個角度 (以度表示)，來補償 X 軸的任何偏差 (艏艉方向)。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	繞 Y 軸旋轉：在座標系統中指定一個角度 (以度表示)，來補償 Y 軸的任何偏差 (垂直於船軸的方向)。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	繞 Z 軸旋轉：在座標系統中指定一個角度 (以度表示)，來補償 Z 軸的任何偏差 (垂直方向)。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           增加 (感應器)

                           
                              為新感應器介面設定參數後，請選擇「增加」予以儲存。 感應器增加到 EK80 組態後，就會出現在「已安裝的感應器」清單中。

                           

                        

                     

                        
                           移除 (感應器)

                           
                              「已安裝的感應器」清單包含目前安裝在 EK80 上的所有感應器。 如果要刪除感應器，請在清單中選擇它，然後選擇「感應器安裝」頁面底部的「移除」。

                           

                           
                              注您無法恢復此操作。

                              

                           

                        

                     

                        
                           編輯 (感應器)

                           
                              「已安裝的感應器」清單包含目前安裝在 EK80 上的所有感應器。 如果要編輯先前已安裝的感應器的參數，請在清單中選擇它，然後選擇「感應器安裝」頁面底部的「編輯」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      安裝導航感應器和其它感應器

                      定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                      設定從導航系統 (GPS) 的輸入參數

                      設定感應器介面

                      為註解輸入設定序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                      將漁網監控系統連接到序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                      將拖網系統連接到序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                      設定動作參考單位 (MRU) 的輸入

                      設定聲速感應器的輸入

                  

                  
                     相關對話框

                      BITE：感應器頁面

                      連接埠監視對話框

                  

                  
                     數據包格式

                      NMEA 數據包格式

                      專有數據包格式

                      第三方數據包格式

                  

                  
                     概念描述

                      船舶座標系

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               感應器組態頁面
EK80 連接了若干感應器，其中多台提供相同的數據包。 這些數據包未必提供相同資訊。 「感應器組態」頁面可供定義數據包優先級，確保 EK80 採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
EK80與週邊設備 (例如導航感應器) 通訊時，所傳輸的資訊位於數據包中。

                     「數據包」一詞定義如下：

                     
                           獨立的數據實體，攜帶充分資訊，足以從信號源路由至目標電腦，而無需信號源、目標電腦與傳輸網路事先完成數據交換。

                           https://tools.ietf.org/html/rfc1594，2016 年 4 月


                     EK80 採用的數據包，大多數是由國家海洋電子協會 (NMEA) 定義。 其它專有數據包是由第三方組織或 Kongsberg Maritime 所定義。

                     數據包中的任何資訊 (例如目前深度) 可以來自多台感應器的不同數據包。 由於諸多原因 (環境條件、安裝、組態、準確度等)，每一個感應器所提供的數值可能彼此不同。

                     感應器組態頁面上提供了多個感應器，每種資訊各有一個類型。 在「感應器」列表中選擇要設定的感應器。 對於每種類型，可以透過重新排列清單中的數據包，來定義優先使用的感應器。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

                     提示EK80 可以與多種不同的感應器類型進行通訊。 在「感應器安裝」頁面上，您可以定義 EK80 要從哪個外部感應器匯入資訊。 您還必須決定應接受哪些數據包格式。 感應器安裝頁面位於安裝對話框中。

                        所有連接到 EK80 的感應器摘要，都在「BITE」(內建測試設備) 對話框內提供。

                     

                     若以 RAW 格式儲存回波數據，所有感應器數據皆納入儲存範圍。

                     注若兩台感應器經由不同通訊埠傳輸相同資訊，則需受到特定的限制。 在正常操作期間，您可以輕易決定要使用的感應器。 在重播期間，您只能播放其中一台感應器的資訊。 因此，只會儲存目前「啟用中」的感應器資訊。

                     

                     當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                  

                  
                     詳情

                        
                           感應器

                           
                              所有感應器都已列出。 請在此清單中選擇感應器以設定數據包優先級和/或組態。

                           

                        

                     

                        
                           信號源

                           
                              針對輸入數據所選擇的每個數據包，都會顯示在此列表中。 若要變更特定數據包的優先級，請選擇該數據包，並以箭頭按鈕變更其在列表中的位置。

                           

                        

                     

                        
                           自動

                           
                              選擇「自動」以控制相關功能。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	啟用「自動」功能後，將使用優先清單。 資訊會從清單頂部的感應器匯入。 如果感應器超過 20 秒未能提供資訊，則使用下一個感應器發出的數據。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	停用「自動」功能後，將不使用優先清單， 資訊會從清單頂部的感應器匯入。 所有其他感應器都會被忽略。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     [image: Image]

                        
                           組態

                           
                              您在大多數頁面上皆可以指定手動值。 如果感應器無法使用或未安裝，請使用此功能。 按一下以啟用此功能，然後選擇或鍵入所需的值。

                           

                           
                              當您選擇「時間」感應器時，您可以將 ZDA 數據包設定為同步 主機 中的內部時鐘。 前提是您在 主機 上必須具備管理權限。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      安裝導航感應器和其它感應器

                      定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                      設定感應器介面

                  

                  
                     相關對話框

                      感應器安裝頁面

                      BITE：感應器頁面

                  

                  
                     數據包格式

                      NMEA 數據包格式

                      專有數據包格式

                      第三方數據包格式

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「同步」頁面
「同步」參數可用於設定 EK80 成為獨立運作的設備，或是同步系統中的主/僕設備。 若在 EK80 相同頻率範圍內同時使用其它水聲儀器，則需透過同步功能來避免干擾。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
只要船上安裝多個水聲系統，就可能會發生干擾。 為了避免干擾，您有以下選擇：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統全面連接到共用同步系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將其中一個聲學系統設定為「主設備」，並控制其餘系統的通信作業。
                              

                           
                        

                     

                     EK80 提供遠端傳輸同步功能。其可以設定在「主設備」模式或「僕設備」模式下運作。

                     
                           In physics, interference is the phenomenon in which two waves superpose each other to form a resultant wave of greater or
                              lower amplitude. Interference usually refers to the interaction of waves that are correlated or coherent with each other,
                              either because they come from the same source or because they have the same or nearly the same frequency. Interference effects
                              can be observed with all types of waves, for example, light, radio, acoustic, surface water waves or matter waves.
                           

                           https://en.wikipedia.org/wiki/Interference_(wave_propagation), April 2016


                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           同步模式

                           
                              選擇要使用的同步模式。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	在「僕設備」操作中，必須有一個遠端系統 (例如 K-Sync 或 Simrad TU40) 來提供觸發脈衝。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	在「主設備」操作中，已連接一個遠端水聲系統 (聲納、測深儀)。 必須將此遠端系統設定為「僕設備」模式。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	獨立式同步已關閉。如果 EK80 單獨運作且無需同步，則使用此同步模式。 這是預設設定。 EK80 使用其內部 ping 間隔參數進行操作，獨立於同步連接埠所接收的任何觸發信號。

                                             關閉同步功能後，無法套用「同步延遲」設定。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	主EK80 如果用作同步系統中的控制單元，則應使用「主設備」模式。 週邊水聲系統僅當由 EK80 所啟用時，才可以進行傳輸。 選擇「主設備」模式時，EK80 會依其內部 Ping 間隔參數來執行作業，並將觸發訊號傳送到週邊系統。

                                             如果您將「同步連接埠」設定為「收發器輔助連接埠」，則無法使用此模式。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	僕僅當週邊系統允許 EK80 傳輸的狀況下，才可使用「僕設備」模式。 選擇「僕設備」模式時，除非在所選同步連接埠出現外部觸發，否則 EK80 不會傳輸 (「ping」)。 週邊系統可能是任何水聲產品 (例如測深儀或聲納)，或甚至是專用同步系統。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              同步模式並非固定功能。 其可在 EK80 操作期間隨時變更。

                           

                           
                              注僅當系統以不同的頻率工作時，才能同時進行多個水聲系統的通信。

                              

                           

                        

                     

                        
                           同步延遲

                           
                              此延遲參數使用方式依所選的同步模式而有不同。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	獨立式關閉同步功能後，無法套用「同步延遲」設定。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	主在「主設備」模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號傳送後的延遲時間，然後再傳輸 Ping， 這通常稱為預觸發。

                                             注僅當使用序列連接埠設定同步功能時，此延遲才會有效。

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	僕在僕設備模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號抵達後的延遲時間，然後再發送 ping， 這通常稱為後觸發。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                              注如果您使用寬頻收發器 (WBT)上的輔助連接埠來同步 EK80，則無法使用「同步延遲」功能。

                              

                           

                        

                     

                        
                           同步連接埠

                           
                              這是目前用於收發同步訊號的介面埠， 其可能是序列連接埠，或是採用 寬頻收發器 (WBT) 輔助插座所建立的連接。 由於同步功能僅使用序列連接埠上的請求傳送 (RTS) 和清除傳送 (CTS) 訊號，因此已投入其它用途的連接埠亦可使用。 同樣地，您也無需定義任何波特率。

                           

                           
                              注如果 EK80系統使用多個寬頻收發器 (WBT)，所有傳輸到輔助埠的同步輸入訊號必須來自同一個信號源。 不支援單一寬頻收發器 (WBT)個別同步。

                                 如果 EK80 系統使用多個電腦，則傳輸到輔助埠的同步輸入將無法使用。 系統不支援此功能。

                                 如果您使用輔助連接器或寬頻收發器 (WBT) 所提供的觸發功能，EK80 無法在「主設備」模式中操作。 EK80 不支援這項功能。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      使用序列連接埠來同步 EK80

                      使用輔助連接埠來同步 EK80

                  

                  
                     概念描述

                      在同步系統中設定 EK80

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               單位頁面
EK80 使用者介面提供許多測量項目。 這些測量涉及深度、範圍或距離等。 單位頁面上的選項可供控制所使用的測量單位。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
EK80 可支援多種國際標準測量單位。

                     使用「單位」選項，來選擇要使用的測量單位。 EK80 所有的表示方式採用這些單位。 您只需要定義一次。 請使用系統提供的下拉列表進行選擇。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           長度

                           
                              請為 EK80 使用者介面中的範圍和距離讀數選擇測量單位。 其可以是游標位置等參數。

                           

                        

                     

                        
                           深度

                           
                              選擇所有深度表示方式的測量單位。 其可以是目前水溫等參數。

                           

                        

                     

                        
                           距離

                           
                              選擇所有航行距離表示方式的測量單位。

                           

                        

                     

                        
                           速度

                           
                              選擇所有船速表示方式的測量單位。

                           

                        

                     

                        
                           溫度

                           
                              選擇所有溫度讀數的測量單位。 其可能表示目前水溫等資訊，但前提是 EK80 已連接適當的感應器。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      選擇測量單位

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「拖網」頁面
當您使用拖網時，EK80 可以在回波圖中繪製上方及下方拖網線。 為了進行繪製，EK80 需要知道相關的拖網參數。 如果您的拖網系統已連接到 EK80，這些參數會自動可用。 如果未連接拖網系統，「拖網」選項可讓您手動定義參數。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
Simrad ITI (整合式拖網儀器) 系統可以連接到 EK80。 與 ITI 系統的通信是根據 NMEA 及專屬電報，並且所有必要參數都會自動定義。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。

                     如果使用另一個拖網或捕獲監控系統，且此系統未自動提供拖網開口和/或拖網距離，則必須手動輸入值。

                     當您記錄原始數據時，所有從拖網系統接收到的數據都會儲存到檔案中。

                     提示若要連接並設定實際介面，請使用「感應器安裝」頁面。 感應器安裝頁面位於安裝對話框中。

                        若要設定拖網或捕獲監控系統與 EK80 之間的通信參數，請使用「 I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                     

                     當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                  

                  
                     詳情

                        
                           拖網開口

                           
                              選擇「拖網開口」以手動輸入數據。 使用微調框來提供拖網開口的高度。

                           

                        

                     

                        
                           至拖網的距離

                           
                              選擇「至拖網的距離」以手動輸入數據。 使用微調框來提供從船舶到拖網的距離。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      在回波圖表示方式中增加自動拖網線

                      在回波圖表示方式中增加手動拖網線

                      將拖網系統連接到序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                  

                  
                     相關對話框

                      I/O 設定頁面

                      感應器安裝頁面

                      回波圖：「測線」頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               註解頁面
研究回波圖時，加上個人備註通常很有助益。 備註可用於識別特定事件，例如特定回波、異常底部條件，或僅用於追蹤時間或距離。 註解 選項可供在回波圖中鍵入備註和註解。 啟用原始數據記錄時，將自動儲存註解。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
回波圖對話框中的測線頁面可讓您在回波圖中啟用或停用註解。 可以在回波圖中增加數種不同的註解類型。 在回波圖對話框中啟用此功能後，它們就會顯示在回波圖中。 回波圖只能在正常操作模式下增加註解。

                     儲存原始數據時，已定義的註解將儲存為註解數據包。

                     注當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                     

                     您可以手動增加註解，或使用序列或 LAN (乙太網路) 通訊埠將資訊匯入為數據包。 若要連接並設定實際介面，請使用「感應器安裝」頁面。 感應器安裝頁面位於安裝對話框中。 要設定通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                     提示在回波圖上加入文字註解，可能是一項實用的做法。 可透過「手動註解」對話框使用此功能。 輸入文字字串。 在對話框中選擇「確定 」，將文字增加到回波圖中。 「手動註解」對話框是從「設定」功能表來開啟

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           事件

                           
                              [image: Image]

                           

                           若有任何情況，事件參數會啟動註解功能。 事件可以由外部設備觸發、由計時器設定、或者透過選擇頂部欄上的事件按鈕啟動。

                        

                     

                        
                           編號

                           
                              所有事件皆以編號識別。 註解字串可包含此編號。

                              使用此功能，即可手動選擇要採用的下一個編號，並使數列減少而非增加。

                           

                        

                     

                        
                           文字

                           
                              使用此群組中的選項，選擇事件生成註解字串所要包含的項目。 您還可以添加每個事件註解所要包含的文字字串。

                           

                           
                              如果 EK80 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                           

                        

                     

                        
                           計時器

                           
                              設定自動產生事件的時段。

                           

                        

                     

                        
                           最新的註解

                           
                              此文字框自動顯示已鍵入的最新註解文字。

                           

                        

                     

                  

                  
                     支援的註解數據包格式
EK80支援以下註解數據包格式。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Simrad ATS 數據包格式Simrad ATS 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式。可供您從外部裝置匯入註解。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      在回波圖中增加單一文字註解

                      在回波圖中添加評論和註解

                      為註解輸入設定序列或 LAN (乙太網路) 連接埠

                  

                  
                     相關主題

                      事件按鈕描述

                  

                  
                     相關對話框

                      手動註解對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「遠端控制」頁面
EK80 可以設定成在較大科學系統中作為「感應器」運作。 EK80 的所有動作之後都由區域網路 (LAN) 上的另一部電腦來控制。 「遠端控制」設定可讓您設定遠端控制操作。 您可以定義從週邊系統控制 EK80 的方式，以及 EK80 輸出資訊到此系統的方式。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     EK80 寬頻科學測深儀可讓您訂閱回波數據，並控制您自己遠端應用程式的操作。 這樣您就可以建立自己的軟體來控制 EK80 操作。 例如，這類操作可能包含啟動/停止 Ping、變更 Ping 間隔或開始/停止數據攝錄。

                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                     「遠端控制」參數位於「安裝」對話框中的三個頁面上。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	應用程式資訊利用「應用程式資訊」參數，您可以控制並監控系統專屬資訊。 這通常是您產品 (「伺服器」) 的名稱 (EK80) 及類型，以及識別碼。

                                     遠端控制：「應用程式資訊」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	為伺服器如果您想要將 EK80 主機 設定為客戶端應用程式的伺服器，您可以使用「為伺服器」參數。 電腦會安裝在船舶的其它地方並使用客戶端應用程式來監控並控制 EK80 操作。

                                     遠端控制：「為伺服器」頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定 EK80 與 Simrad TD50 之間的介面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               遠端控制：「應用程式資訊」頁面
利用「應用程式資訊」參數，您可以控制並監控系統專屬資訊。 這通常是您產品 (「伺服器」) 的名稱 (EK80) 及類型，以及識別碼。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「應用程式資訊」參數包括產品名稱及描述，以及識別碼。 只有識別碼才能變更；其它參數是固定的。

                  

                  
                     詳情

                        
                           名稱

                           
                              這是您產品的名稱 (EK80)。 名稱是固定的，您無法變更。

                           

                        

                     

                        
                           描述

                           
                              這是您正在操作產品的類型。 描述是固定的，您無法變更。

                           

                        

                     

                        
                           應用程式 ID

                           
                              在此方塊中您可以提供一個數目。 這個數目會用來在較大的網路中辨識您的 EK80 系統。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「遠端控制」頁面

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定 EK80 與 Simrad TD50 之間的介面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               遠端控制：「為伺服器」頁面
如果您想要將 EK80 主機 設定為客戶端應用程式的伺服器，您可以使用「為伺服器」參數。 電腦會安裝在船舶的其它地方並使用客戶端應用程式來監控並控制 EK80 操作。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
如果您在 主機 中有兩個網路轉接器，我們強烈建議您：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	使用第一個網路轉接器來與收發器進行通信。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	使用第二個網路轉接器來進行伺服器 (您的 EK80 主機) 與客戶端 (網路中的週邊電腦) 之間的數據傳輸。
                              

                           
                        

                     

                     然後將這兩個網路轉接器連接到兩個不同的網路。

                     從清單中選擇相關 IP 位址來指定用於伺服器功能的網路轉接器。伺服器與客戶端的初始連接是透過伺服器上的特定使用者數據包協定 (UDP) 連接埠號碼來建立。當連接已建立時，數據通信即會傳輸到伺服器所自動指派的新 UDP 連接埠號碼。如果您想要使用特定的本機連接埠號碼，則可以變更用於初始連接的預設本機連接埠號碼。一般而言這是不必要的。

                  

                  
                     詳情

                        
                           本機 IP 位址

                           
                              這是位於主機中乙太網路介面轉接器的網際網路協定 (IP) 位址。 通常，每一個乙太網路轉接器都有唯一 IP 位址，即使支援多個網路連接埠也是如此。 若您有多個乙太網路轉接器，可參考系統提供的可用位址清單。

                           

                        

                     

                        
                           本機 連接埠

                           
                              此連接埠攸關能否順利接收主機資訊。 在此處定義的號碼，必須符合提供資訊的「遠端裝置」埠號。 此「遠端裝置」是區域網路上的另一台電腦。 若要查找連接埠號，請參閱裝置的文件和/或它所使用的應用程式。

                           

                           
                              若依數據通訊設定，系統僅從 EK80 主機輸出資訊至週邊設備，則不需此「本機連接埠」參數。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「遠端控制」頁面

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定 EK80 與 Simrad TD50 之間的介面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「客戶端伺服器組態」頁面
您可以使用 EK80 客戶端應用程式，來監控在 EK80 上進行的測量操作。 允許客戶端與 EK80 通信所需的設定，就在本頁面定義。

               
                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  

                  
                     描述

                     EK80 客戶端應用程式與 EK80 之間的通信，可以使用船舶的區域網路來進行。

                     以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 執行 EK80 客戶端應用程式的電腦則為「客戶端」。

                     客戶端電腦必須知道伺服器電腦的乙太網路位址，才能進行通信。

                  

                  

                  
                     詳情

                        
                           伺服器模式

                           
                              選擇此核取方塊，讓 EK80 以伺服器模式執行。

                              此模式對於 EK80 的操作和功能不會有任何影響。 它只是讓客戶端電腦連線而已。

                           

                        

                     

                        
                           IP 位址

                           
                              這是位於主機中乙太網路介面轉接器的網際網路協定 (IP) 位址。 通常，每一個乙太網路轉接器都有唯一 IP 位址，即使支援多個網路連接埠也是如此。 若您有多個乙太網路轉接器，可參考系統提供的可用位址清單。

                              請選擇您要在主機上使用哪一種乙太網路轉接器與客戶端電腦通信。 當 EK80 客戶端應用程式啟動時，這個乙太網路位址會出現在開啟的對話框中讓您連線。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      監控客戶端電腦的測量操作

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               軟體執照頁面
EK80 需要一或多個軟體執照才能運作。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」一個 寬頻收發器 (WBT) 以供操作使用。 您可在軟體執照設定中輸入執照代碼 (文字字串) 以解鎖 EK80 功能。

               
                  
                     先決條件

                     EK80 設定為重播模式時，安裝對話框無法使用。

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「安裝」對話框。 要開啟，請選擇「設定」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
軟體執照是一組基於收發器序號之 32 字元的十六進位字串。 其定義了若干關鍵參數，用於控制所用收發器的功能和行為。 每個軟體執照代碼會以一組預定義屬性來「解鎖」一個 寬頻收發器 (WBT) 以供操作使用。

                     軟體執照並未綁定實體主機。 因此軟體可輕易在不同電腦間轉移使用，但請記得保留執照字串複本備查。

                     為了取得軟體執照，您必須聯繫 Simrad 的經銷商或代理商。 您也可以使用 http://www.simrad.com/support 上的請求表格，或直接聯繫我們的支援部門。

                     注收到軟體許可證字串後，請務必妥善保管。 建議將資訊複製到文字檔案 (例如記事本) 中，並補充相關資訊。 將文字檔案放在 主機 桌面上，並確實備份複本。

                     

                     當您在「安裝」對話框內進行操作時，一定要選擇「套用」，儲存您在頁面上所做的變更。 完成這個動作之後，才能前往其它頁面繼續操作。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           未啟動的可用執照

                           
                              此列表顯示所有您已輸入但未使用的 EK80 軟體執照 要啟用其中一項執照，請選擇它並點擊箭頭按鈕 [>]。 若要查看執照的操作參數，請選擇該操作參數，然後檢視「執照詳細資訊」方框。

                           

                        

                     

                        
                           目前啟用的執照

                           
                              這份清單顯示您目前在主機啟用的 EK80 軟體執照。 要停用執照，請選擇該執照並點擊箭頭按鈕 [<]。 若要查看執照的操作參數，請選擇該操作參數，然後檢視「執照詳細資訊」方框。

                           

                        

                     

                        
                           複製

                           
                              選擇執照代碼，然後點擊「複製」將代碼複製到作業系統的剪貼板。 您可以將代碼從剪貼板黏貼到文字編輯器中，例如記事本。

                           

                        

                     

                        
                           刪除

                           
                              選擇執照代碼，然後點擊刪除將其從主機 中移除。

                           

                        

                     

                        
                           執照詳細資料

                           
                              此列表概括了目前可用的所選執照代碼功能。 若要查看執照的操作參數，請選擇該操作參數，然後檢視「執照詳細資訊」方框。

                           

                           
                              系統會列出以下執照參數。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	使用中收發器的序號
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	產品名稱 (EK80)
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	應用程式
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	執照類型及截止日期 (若有)
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	可使用的探頭類型
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	使用中的收發器類型
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	可用於已獲許可探頭的收發器頻道
                                       

                                    
                                 

                              

                              取決於執照所針對建立的系統類型，可以使用一或多個頻道。每個頻道都定義有頻道編號、頻率範圍及功率輸出能力。在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。每個頻道分別連接至單一探頭。根據類型 (單波束或分波束)，探頭可以配備一或多個扇形區域。

                           

                        

                     

                        
                           輸入執照字串

                           
                              選擇「輸入執照字串」以開啟對話框。 輸入執照代碼。

                              您無需手動鍵入字串。 您可以使用 Ctrl-C 和 Ctrl-V 快捷鍵組合來複製代碼，或點擊右鍵滑鼠以使用「複製」和「黏貼」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「安裝」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      安裝 EK80 作業軟體

                      取得並安裝軟體執照

                      在不同 主機 之間轉移軟體執照

                      檢查目前軟體版本

                      升級 EK80 作業軟體

                      移除 EK80 作業軟體

                      升級寬頻收發器 (WBT)軟體

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               語言功能
您可能偏好以母語版本的使用者介面來操作 EK80。 此設備提供多種語言版本。 「語言」功能可供選擇EK80 表示方式、功能表和對話框所要使用的語言。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「設定」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
EK80 功能表上的文字按鈕提供多種不同語言版本。 請操作「語言」功能，來選擇所要使用的語言。 除少數例外情況，在 EK80 選定的語言也繪套用到其他文字。

                     注EK80 線上說明可能未提供您選擇的語言版本。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      選擇功能表語言

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               BITE (內建測試設備) 對話框
EK80 是一種電腦化的寬頻科學測深儀。 由於幾乎沒有類比電路，因此較難以傳統方式排除故障。 為了修正這項問題，系統內建了軟體應用程式，來提供測試和維護的功能。 BITE (內建測試設備) 對話框可用於控制測試和診斷程式，來檢查 EK80 的效能。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「設定」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
透過BITE (內建測試設備) 功能，您可以輕鬆確定 EK80 硬體可否正常操作。 最重要的是，您可以確保所有收發器頻道和探頭元件都正常運作。

                     要在 BITE (內建測試設備) 對話框中開啟不同頁面，請使用左側的大型「按鈕」。每個按鈕提供一個小型色碼指標。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無指標： 狀態正常。不需要採取任何行動。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	黃: 這是一項警告。建議進行更深入的調查。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紅: 這是一項警報。需要進行更深入的調查。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	灰: 沒有可用的資訊。
                              

                           
                        

                     

                     BITE (內建測試設備) 對話框提供這些頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	主機處理器頁面概述了軟體版本、操作和網路相關的參數。

                                     BITE：主機頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	感應器感應器頁面會顯示一個表格，列出 EK80 目前連接的所有感應器。 此處提供每個感應器的狀態資訊。

                                     BITE：感應器頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器EK80 可以設定為搭配一或多個收發器運作。 收發器頁面提供有關 EK80 每個收發器的關鍵資訊。

                                     BITE：收發器頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	探頭EK80 可以設定為搭配一或多個收發器運作。 同樣的，各個收發器可以分配一或多個探頭。 在正常操作期間，可以透過探頭頁面檢查每個探頭的電阻。 如此可輕易偵測到任何錯誤。

                                     BITE：探頭頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	噪音EK80 寬頻科學測深儀 的操作效能取決於噪音條件。 請務必盡量維持最低的噪音特徵。 噪音頁面提供有關目前噪音估算值和等效環境噪音的資訊。 EK80 必須設定為被動模式。

                                     BITE：噪音頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注BITE (內建測試設備) 對話框和功能僅用於監控效能。EK80 正常使用時不需要此功能。BITE 對話框不允許變更任何操作參數。

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               BITE：主機頁面
處理器頁面概述了軟體版本、操作和網路相關的參數。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「BITE」對話框內。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                  

                  
                     描述
主機頁面上的資訊以群組的形式提供。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	軟體版本此資訊也可在「關於」對話框中找到。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	操作此群組提供操作參數相關的一般資訊。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	網路有些 EK80 終端使用者會將 主機 連接到其區域網路 (LAN)。 此群組提供有關此網路的一般資訊。 如果 主機 未連接到本機網路，則這些方框呈現空白。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           軟體版本

                           
                              EK80 程式是會隨著特定的軟體版本一併發佈。 此參考手冊所述版本為 1.12.x。 此資訊也可在「關於」對話框中找到。 「關於」對話框位於「設定」功能表

                              提示如果您要尋找 EK80 的最新軟體版本，請查看我們的網站。

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	https://www.simrad.com
                                          

                                       
                                    

                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           操作

                           
                              此群組提供操作參數相關的一般資訊。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Ping 計數此功能只是連續性的通信 (「ping」) 計數，因為 EK80 已通電並啟動。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Ping 間隔Ping 間隔 (1/ping 重複率 [PRF]) 是在每次傳輸之間所測得的 ping 率。

                                             所謂「Ping 率」指的是一項參數，用於描述 EK80 將聲能(「ping」) 傳輸到水中的週期。 Ping 率通常受限於最大範圍設定， 同時也取決於硬體條件。 例如，主機 處理每次 ping 資訊的速度、與外部週邊設備通訊的速度，以及系統儲存數據的速度等。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	順序發 Ping如果您在 EK80 上有多於一個頻道正在使用中，則可使用「順序發 Ping」功能。 當啟用時，每個個體收發器將會依序一個接著一個傳輸 (「ping」)。 未啟用時，所有收發器將會同時「ping」。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           網路

                           
                              有些 EK80 終端使用者會將 主機 連接到其區域網路 (LAN)。 此群組提供有關此網路的一般資訊。 如果 主機 未連接到本機網路，則這些方框呈現空白。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	名稱此文字框反映了區域網路 (LAN) 的名稱。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	本機 IP 位址這是位於主機中乙太網路介面轉接器的網際網路協定 (IP) 位址。 通常，每一個乙太網路轉接器都有唯一 IP 位址，即使支援多個網路連接埠也是如此。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	MTU (最大通信單位)此數目反映了乙太網路線路與區域網路 (LAN) 之間傳輸數據包的大小上限。

                                             
                                                   In computer networking, the maximum transmission unit (MTU) of a communications protocol of a layer is the size (in bytes or octets) of the largest protocol data unit that the layer
                                                         can pass onwards. MTU parameters usually appear in association with a communications interface (NIC, serial port, etc.). Standards
                                                         (Ethernet, for example) can fix the size of an MTU; or systems (such as point-to-point serial links) may decide MTU at connect
                                                         time.

                                                   https://en.wikipedia.org/wiki/Maximum_transmission_unit (April 2016)


                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      BITE (內建測試設備) 對話框

                  

                  
                     相關對話框

                      「正常操作」對話框

                      關於對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               BITE：感應器頁面
感應器頁面會顯示一個表格，列出 EK80 目前連接的所有感應器。 此處提供每個感應器的狀態資訊。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「BITE」對話框內。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
為使 EK80 運用並提供正確導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器可提供速度、船首方向和地理位置等資訊。 系統也可以連接動作感應器 (動作參考單位)。

                     系統會列出 EK80 所連接的每個輸入或輸出探頭。 提供所有相關的狀態資訊。

                     提示在「感應器安裝」頁面上，您可以定義 EK80 要從哪個外部感應器匯入資訊。 感應器安裝頁面位於安裝對話框中。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                        「感應器組態」頁面可供定義數據包優先級，確保 EK80 採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。 「感應器組態」頁面位於「安裝」對話框中。

                        「I/O 設定」的設定值可用來控制每個可用通訊埠的屬性。 「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。

                     

                  

                  
                     返回...

                      BITE (內建測試設備) 對話框

                  

                  
                     相關對話框

                      I/O 設定頁面

                      感應器安裝頁面

                      感應器組態頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               BITE：收發器頁面
EK80 可以設定為搭配一或多個收發器運作。 收發器頁面提供有關 EK80 每個收發器的關鍵資訊。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     此頁面位於「BITE」對話框內。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                  

                  
                     描述
每個收發器都由其序號識別。 請從列表中選擇收發器。 僅提供靜態資訊。

                     提示「收發器安裝」參數控制收發器的安裝和中斷連線。 然後顯示可用收發器的一覽表。 若軟體執照條件允許，您可以將任何探頭分配給任何寬頻收發器 (WBT)。 收發器安裝頁面位於安裝對話框中。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                        收發器電源資訊窗格顯示目前供給收發器的電源電壓。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           選擇收發器

                           
                              使用微調框選擇您要研究哪一個收發器。

                           

                        

                     

                        
                           收發器

                           
                              此資訊反映了所連接的收發器類型。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「GPT」表示「通用收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT」表示「寬頻收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「SBT」表示「單頻收發器」
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT Mini」表示微型寬頻測深儀收發器
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	「WBT Tube」表示海中寬頻測深儀收發器
                                       

                                    
                                 

                              

                              提示此資訊也可見於「收發器安裝」頁面。收發器安裝頁面位於安裝對話框中。「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                              

                           

                        

                     

                        
                           序號

                           
                              這是收發器的序號。 此數目為固定且無法變更。 此資訊也可見於「收發器安裝」頁面。

                           

                        

                     

                        
                           軟體版本

                           
                              這是目前在收發器上執行的軟體版本。 此資訊也可見於「收發器安裝」頁面。

                           

                        

                     

                        
                           FPGA TX/RX 韌體版本

                           
                              該資訊包括收發器提供的唯一版本參數。 顯示識別頻率、序號和韌體的代碼。 您也可以在「安裝」對話框內「收發器安裝」頁面上的「版本」看到這項資訊。

                           

                           
                              
                                    A field-programmable gate array (FPGA) is an integrated circuit designed to be configured by a customer or a designer after
                                       manufacturing – hence "field-programmable". The FPGA configuration is generally specified using a hardware description language
                                       (HDL), similar to that used for an application-specific integrated circuit (ASIC).
                                    

                                    FPGAs contain an array of programmable logic blocks, and a hierarchy of reconfigurable interconnects that allow the blocks
                                       to be "wired together", like many logic gates that can be inter-wired in different configurations. Logic blocks can be configured
                                       to perform complex combinational functions, or merely simple logic gates like AND and XOR.
                                    

                                    In most FPGAs, logic blocks also include memory elements, which may be simple flip-flops or more complete blocks of memory.

                                    https://en.wikipedia.org/wiki/Field-programmable_gate_array, August 2017


                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      BITE (內建測試設備) 對話框

                  

                  
                     相關任務

                      監控電源電壓

                  

                  
                     相關資訊窗格

                      「收發器電源供應」資訊窗格描述

                  

                  
                     相關對話框

                      「安裝」對話框

                      收發器安裝頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               BITE：探頭頁面
EK80 可以設定為搭配一或多個收發器運作。 同樣的，各個收發器可以分配一或多個探頭。 在正常操作期間，可以透過探頭頁面檢查每個探頭的電阻。 如此可輕易偵測到任何錯誤。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「BITE」對話框內。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                  

                  
                     描述
系統會在每次通信 (「ping」) 期間即時測量探頭電阻。 對於 CW 傳輸，每個探頭扇形的電阻和相位值會以表格形式提供。 LFM 通信的結果會顯示在兩個圖中。

                     運作正常的探頭元件，具有大約 75Ω±40% 的電阻。 但是，各種探頭數值不一，請務必查看相關的數據表。 複合式探頭具有相對平坦的電阻曲線。 具有「ton-pilz」元件的舊式探頭，在 ping 開始電阻略高。這是經過設計的屬性。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果測量到 ∞Ω (開路)，則可預設探頭電阻轉換器或傳輸線已損壞。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果測量到 0Ω (短路)，則可預設探頭電阻轉換器或傳輸線已短路。 可能還有鹽水滲透問題。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	探頭電阻是一個複數值，具有相位。 這個相位應該盡可能小。 相位過大會導致輸出功率流失。
                              

                           
                        

                     

                     提示使用「探頭安裝」頁面增加各個探頭。探頭安裝頁面位於安裝對話框中。「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     

                  

                  
                     LFM 通信

                     [image: Image]

                     LFM 通信的結果會顯示在兩個圖中。 其中一圖顯示電阻，視為單次 ping 中的頻率函數。 另一圖顯示相位，視為同一 ping 中的頻率函數。

                     各圖分別以彩色曲線顯示每個探頭或探頭扇形區域。 單波束探頭僅顯示一條曲線。 分波束探頭以多條曲線顯示，每個扇形則各為一條曲線。

                     提示選擇固定軸可使曲線更易於閱讀。 暫停 ping 以「凍結」曲線。

                        如果要在 CW 和 LFM 之間切換脈衝類型，請使用「正常操作」對話框。 在選擇 LFM 傳輸之前，請確保您的 EK80 提供相容的探頭！

                     

                     (使用虛擬負載時，系統會擷取螢幕截圖。)

                  

                  
                     CW 通信

                     對於 CW 傳輸，每個探頭扇形的電阻和相位值會以表格形式提供。

                     [image: Image]

                     (使用虛擬負載時，系統會擷取螢幕截圖。)

                  

                  
                     詳情

                        
                           選擇探頭

                           
                              使用旋轉框選擇要研究的探頭。

                           

                        

                     

                        
                           頻率

                           
                              這是所選探頭的額定中心頻率

                           

                        

                     

                        
                           電阻

                           
                              系統會在每次通信 (「ping」) 期間即時測量探頭電阻。 如果測量到 ∞Ω (開路)，則可預設探頭電阻轉換器或傳輸線已損壞。 如果測量到 0Ω (短路)，則可預設探頭電阻轉換器或傳輸線已短路。 可能還有鹽水滲透問題。

                           

                        

                     

                        
                           相位

                           
                              探頭電阻是一個複數值，具有相位。 這個相位應該盡可能小。 相位過大會導致輸出功率流失。

                           

                        

                     

                        
                           固定軸

                           
                              選擇固定軸可使曲線更易於閱讀。 這是一種視覺功能，不會改變測量結果。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      BITE (內建測試設備) 對話框

                  

                  
                     相關任務

                      使用 BITE 功能來檢查探頭

                      檢測並清潔探頭面

                      塗覆探頭面

                  

                  
                     相關主題

                      探頭處理規則

                      經核准的防污漆

                  

                  
                     相關對話框

                      「正常操作」對話框

                      「安裝」對話框

                      探頭安裝頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               BITE：噪音頁面
EK80 寬頻科學測深儀 的操作效能取決於噪音條件。 請務必盡量維持最低的噪音特徵。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「BITE」對話框內。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                  

                  
                     描述
噪音頁面提供有關目前噪音估算值和等效環境噪音的資訊。 EK80 必須設定為被動模式。

                     提示若要切換到被動模式，請使用「正常操作」對話框。 正常操作對話框位於操作功能表上。

                     

                  

                  
                     LFM 通信

                     [image: Image]

                     使用 LFM 傳輸時，系統以繪圖方式顯示噪音。 該圖將噪音強度呈現為通信頻率的函數。 噪音估算值 (相對於 1W，以 dB 為單位) 則會顯示在一個方框中。

                     提示選擇固定軸可使曲線更易於閱讀。

                        如果要在 CW 和 LFM 之間切換脈衝類型，請使用「正常操作」對話框。 在選擇 LFM 傳輸之前，請確保您的 EK80 提供相容的探頭！

                     

                     (使用虛擬負載時，系統會擷取螢幕截圖。)

                  

                  
                     CW 通信

                     [image: Image]

                     使用 CW 傳輸時，噪音會顯示在文字框中。

                     (使用虛擬負載時，系統會擷取螢幕截圖。)

                  

                  
                     關於噪音

                     會影響訊噪比的噪音可分為以下幾類：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	自噪音
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	環境噪音
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電子雜訊
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	混響作用
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	漁具噪音
                              

                           
                        

                     

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	探頭可能接收下列來源的雜訊：
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	生物干擾
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	干擾
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	空蝕
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	螺旋槳噪音
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	流體雜訊
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	其他水聲系統的聲學雜訊
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	探頭傳輸線較長，可能會從發電機、幫浦、冷卻系統和其他電氣或電機裝置吸收電子雜訊。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	前置放大器非常靈敏，容易吸收內/外部電源供應器的電子雜訊， 也容易受到自身電路的類比雜訊影響。 轉換器和處理電路的數位雜訊也會產生問題，
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	轉換器會將類比回波轉換為數位格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	訊號處理電路可能會發出數位雜訊。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           選擇頻道

                           
                              使用旋轉框選擇要研究的頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                        
                           噪音估算

                           
                              EK80 會測量每次通信 (「ping」) 沿著所選範圍的回波強度。 這些測量通常每隔 5 米進行一次，即使長距離也是如此。

                           

                           
                              系統會記錄水中所有回波和噪音。 包括船舶本身產生的噪音 (電氣、螺旋槳、機械等)、水流、空蝕和干擾。 系統會探測魚類、其他物種以及底部的回波，並將其加入方程式。

                              EK80 會比較這些測量值，據此得出噪音估算結果。

                              提示如果 EK80 設定為被動模式，所有通信回波都會從方程式中移除。這有助於更準確測量實際的噪音。

                              

                              此資訊也會顯示在「附加設備」的「功能表」上。

                           

                        

                     

                        
                           等效的環境噪音

                           
                              EK80 的噪音估算功能將所有噪音納入處理範圍。 這包括您自身船舶產生的噪音，例如電子雜訊、螺旋槳、機具和機械振動。 系統會針對頻寬，使用附加方程式來補償噪音值。 等效環境噪音值所呈現的總噪音，是預設其全部來自環境而估算得出。

                           

                           
                              此資訊也會顯示在「附加設備」的「功能表」上。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      BITE (內建測試設備) 對話框

                  

                  
                     相關主題

                      附加設備功能表

                  

                  
                     相關對話框

                      「正常操作」對話框

                  

                  
                     概念描述

                      聲學雜訊

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               關於對話框
EK80 程式是會隨著特定的軟體版本一併發佈。 「關於」對話框會顯示目前版本號。 此參考手冊所述版本為 1.12.x。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從「設定」功能表開啟此對話框。

                  

                  
                     描述
每個 EK80 軟體版本各有唯一的識別碼。 「關於」對話框可供識別 EK80 目前的軟體版本及其發布日期。

                     如果您要尋找 EK80 的最新軟體版本，請查看我們的網站。

                     注這項資訊在「BITE」(內建測試設備) 對話框內也找得到。 您可以從「設定」功能表中開啟「BITE」對話框。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      檢查目前軟體版本

                  

                  
                     相關對話框

                      BITE：主機頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            啟用中功能表；功能和對話框
啟用功能表提供 EK80 所顯示的目前視圖和數據表示方式參數。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開
選擇「啟用」圖示。

                  [image: Image]

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

               
                  情境式顯示

                  此功能表中的選項取決於 EK80 表示方式中目前「啟用」的回波圖。

                  若要啟用回波圖，請按一下它。 「啟用」中的回波圖會以較粗的邊框顯示。

               

            

            
               
                  主題

                  
                     TVG 功能

                     回波圖對話框

                     回波圖：「測線」頁面

                     回波圖：回波圖頁面

                     回波圖：水平軸頁面

                     「波束方向」功能

                     新建圖層對話框

                     圖層屬性對話框

                     「 刪除圖層」功能

                     底部探測對話框

                     「單一目標探測」對話框

                     「資訊窗格選項」對話框

                     「色標度」頁面

                     「TS 直方圖」頁面

                     「Sv(f)」頁面

                     「TS(f)」頁面

                     複合檢視設定

                  

               

            

            

         

      



               TVG 功能
TVG (時間可變增益) 補償由於幾何擴散和吸收引起的聲能損失。 這讓具有相同強度的目標會以相同強度出現，而無關乎其與探頭的實體距離。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從啟用功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
利用演算法，時間可變增益補償會將回波表示方式轉換為範圍的函數。 這讓具有相同強度的目標會以相同強度出現，而無關乎其與探頭的實體距離。 在 EK80 中，TVG 補償是使用數位訊號處理軟體。

                     聲學脈衝經水傳輸時，會逐漸失去能量。 探頭和目標之間的距離越大，能量損耗就越多。 有兩項因素會導致能量損耗。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	幾何擴散：聲能傳輸時，會擴散形成圓形波束； 此波束的寬度隨著目標的實體距離而增加。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	吸收損耗：根據鹽度和溫度，水會吸收若干傳輸能量。 吸收損耗隨著目標的實體距離而增加。
                              

                           
                        

                     

                     幾何擴散和吸收作用都會影響回波訊號。因此這些因素通常稱為「雙向傳輸損耗」。TVG (時間可變增益) 可補償這類聲能損耗。

                     TVG 補償呈現為對數曲線的形式。您可以從一系列曲線中進行選擇。每條曲線都有不同的斜率，從而產生不同的增益補償。每條曲線藉由方程式 X log TVG 來識別。係數「X」是整數。「X」的典型值為 10 至 40。

                     提示您可以使用此功能選擇 TVG。也可以在「回波圖」對話框中調整 TVG 設定。TVG功能位於回波圖頁面上。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           TVG

                           
                              選擇您要使用的 TVG 設定。 有數種 TVG 補償設定可供使用。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Pr (無 TVG)並未採用 TVG 補償。 此設定幾乎從未採用。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv (20 log R)體積後向散射強度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sp (40 Log)點後向散射強度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              注您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。 通常，必須先點擊以「啟用」所選的回波圖，再選擇您要使用的設定。

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           套用至全部

                           
                              選擇此框，即可在所有同類回波圖上使用所選設定。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      調整 TVG (時間可變增益) 設定

                      在回波圖對話框中調整 TVG

                  

                  
                     相關對話框

                      回波圖：回波圖頁面

                  

                  
                     概念描述

                      關於聲波傳播

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               回波圖對話框
回波圖對話框可供設定參數，用於控制回波圖表示方式。 有兩個頁面用於控制水平線以及套用了 TVG (時變增益) 的回波圖類型。 一頁用於控制回波圖在表示方式中水平移動的速度。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     此對話框從啟用功能表開啟。

                  

                  
                     描述
「回波圖」對話框是所有回波圖表示方式選項的主要來源。

                     注您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 點擊以「啟用」任何回波圖視圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。 如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                     

                     該對話框提供頁籤以顯示各項設定。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	測線回波圖對話框中的測線頁面，可供控制回波圖表示方式使用的水平和垂直線。 此功能有助於檢視底部，並增加帶有其他資訊的測線。 回波圖表示方式的垂直刻度可以變更。 如需在回波圖中增加註解，請先在此頁面上啟用註解。

                                     回波圖：「測線」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	回波圖回波圖頁面可讓您選擇要顯示的回波圖類型。 您還可以控制 TVG (時間可變增益)。 EK80 支援數種不同的 TVG 補償設定。 TVG (時間可變增益) 補償旨在抵消幾何擴散和吸收損耗的自然現象。

                                     回波圖：回波圖頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水平軸回波影像從右向左穿過 EK80 表示方式。 在「水平軸」頁面上，您可以選擇回波圖的水平刻度。 這控制了回波圖的「速度」。

                                     回波圖：水平軸頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                     提示也可以使用「TVG」功能選擇 TVG 設定。TVG (時間可變增益) 功能位於啟用功能表上。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      設定回波圖表示方式

                  

                  
                     相關功能

                      TVG 功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               回波圖：「測線」頁面
回波圖對話框中的測線頁面，可供控制回波圖表示方式使用的水平和垂直線。 此功能有助於檢視底部，並增加帶有其他資訊的測線。 回波圖表示方式的垂直刻度可以變更。 如需在回波圖中增加註解，請先在此頁面上啟用註解。

               
                  
                     如何打開

                     此對話框從啟用功能表開啟。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「測線」頁面上的設定都和視覺外觀有關。 您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 點擊以「啟用」任何回波圖視圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。 如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                  

                  
                     詳情

                        
                           底部

                           
                              底線可以關閉或開啟。 您可以啟用白線來加強底部輪廓表示方式。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	底線這是一個「on/off」開關。 選擇該框以啟用功能。 可在回波圖中增加底線，以加強底部探測的視覺化效果。 其顯示為沿底部輪廓延伸的細線。 此線是以現有的前景色繪製。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	正常這是一個「off」開關。 白線已關閉。 底線以現有前景色繪製。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	白線這是一個「on」的開關。 可在回波圖中增加白線，以加強底部探測的視覺化效果。 其顯示為當前背景色粗線 (通常為白色)，沿底部輪廓延伸。 此線不會刪除資訊，只是向下「推送」回波資訊，使底部更清晰可見。 白線和底線功能可以同時使用。 要關閉該線，請選擇「正常」。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           測線

                           
                              您可以在回波圖上啟用或停用一條或多條水平線。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	拖網這是一個「on/off」開關。 選擇該框以啟用功能。 拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 資訊可以用來繪製 EK80 回波圖中的上方和/或下方拖網線。

                                             手動拖網設定資訊可以使用「拖網」參數來輸入。 對於無法測量拖網開口的感應器系統，或者當所測量的頭繩至腳纜距離不可靠時，這個功能相當實用。 如果您有相關系統在使用中，您可以監控適用感應器的深度。 「拖網」頁面位於「安裝」對話框。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           刻度

                           
                              啟用時，系統會採用現有的前景色，在回波圖內繪製等距水平刻度線，白晝時為黑色，夜間則為白色。 最多可以選擇 10 條刻度線。 刻度線計數設定為 0 時，不繪製任何刻度線。

                           

                        

                     

                        
                           垂直

                           
                              這些選項可控制垂直標記和註解。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	勾此功能會在紅外線圖的頂部放置短的垂直標記。 這些線段可用於測量時間或距離。

                                             
                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	無： 未顯示任何垂直標記。
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	時間： 每隔一分鐘，回波圖的上部就會出現一條短垂直線。
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	距離： 每隔指定的浬數，回波圖上半部就會出現一條短垂直線。
                                                      

                                                   
                                                

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	註解選擇文字或測線，使回波圖顯示註解標記。 如果選擇測線，每條文字註解後方會顯示垂直線，以提高可見度。 註解可以手動輸入、設定為自動產生，也可以從外部設備匯入。

                                             提示使用「註解」頁面輸入註解並插入回波圖中。 可以在回波圖中增加數種不同的註解類型。 「註解」頁面位於「安裝」對話框。

                                             

                                             儲存原始數據時，已定義的註解將儲存為註解數據包。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           套用至全部

                           
                              如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      回波圖對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定回波圖表示方式

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               回波圖：回波圖頁面
回波圖頁面可讓您選擇要顯示的回波圖類型。 您還可以控制 TVG (時間可變增益)。 EK80 支援數種不同的 TVG 補償設定。 TVG (時間可變增益) 補償旨在抵消幾何擴散和吸收損耗的自然現象。

               
                  
                     如何打開

                     此對話框從啟用功能表開啟。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
EK80 的個別回波圖視圖皆可顯示不同的回波圖類型。 請在此回波圖頁面上選擇要查看的類型。 該頁面還可讓您選擇要用於所選回波圖的 TVG 曲線。

                     「壓縮」和「擴展」選項的用途，是指定如何將樣本數據轉換為像素數據。

                     您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 點擊以「啟用」任何回波圖視圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。 如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                     提示也可以使用「TVG」功能選擇 TVG 設定。 TVG (時間可變增益) 功能位於啟用功能表上。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           TVG

                           
                              聲學脈衝經水傳輸時，會逐漸失去能量。 探頭和目標之間的距離越大，能量損耗就越多。

                           

                           
                              TVG (時間可變增益) 補償旨在抵消幾何擴散和吸收損耗的自然現象。

                              TVG 補償呈現為對數曲線的形式。 您可以從一系列曲線中進行選擇。 每條曲線都有不同的斜率，從而產生不同的增益補償。 每條曲線藉由方程式 X log TVG 來識別。 係數「X」是整數。 「X」的典型值為 10 至 40。

                           

                           
                              選擇您要使用的 TVG 設定。 有數種 TVG 補償設定可供使用。

                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Pr (無 TVG)並未採用 TVG 補償。 此設定幾乎從未採用。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv (20 log R)體積後向散射強度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sp (40 Log)點後向散射強度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           回波圖類型

                           
                              使用此功能，選擇要在目前 (「啟用」) 視圖中檢視的回波圖類型。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	水面若要從海面觀察整個延伸到底部的水柱，主要應使用水面回波圖。 由於該回波圖是以海面作為參考，因此底部輪廓將隨實際深度而變化。 理想的做法是設定「開始範圍」和「範圍」深度，在回波圖的下端顯示底部輪廓，以研究水柱的回波。

                                             在水面回波圖中，所有計算都是在海面至探測底部的範圍內完成。 使用此回波圖類型，可以計算正確的生物質量， 也將為「目標強度直方圖」資訊窗格提供有效數據。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	底部底部回波圖主要用於檢查底部附近魚類的回波。 由於該回波圖是以底部做為參考，因此海面將隨實際深度而變化，而底部則描繪為平坦形狀。 如此更方便研究來自底部的回波。 您可以調查底部狀態和硬度，並探測魚類。

                                             僅對具有成功底部探測值的 ping 繪製回波圖。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	海中若要觀察從海面下任何距離開始往下延伸到海底的水柱，主要是使用海中回波圖，但回波圖中不會顯示底部輪廓。 如果您是在深海中工作，海中回波圖很實用。 範圍縮減，再加上不需要等候底部回波，代表 EK80 的 Ping 率會遞增。

                                             在海中回波圖中，任何底部探測一律不計。 所有計算都是以視圖上所顯示的整個回波圖為根據。 如果回波圖中出現底部回波，生物質量計算就會錯誤。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	拖網拖網感應器系統 (例如 Simrad PI、PX 和 ITI) 會將頭繩深度，和/或頭繩到腳纜之間的距離 (拖網開口)，定期傳達給 EK80。 在產生拖網回波圖時，必須用到這項資訊。 拖網回波圖會參考頭繩深度，涵蓋拖網的垂直開口。 除了拖網開口之外，回波圖還涵蓋了拖網開口上面和下面的固定範圍。

                                             拖網回波圖中的生物質量計算，不受底部探測的限制。 也就是說，如果底部回波是出現在所選範圍內，就會納入計算中。

                                             僅有可使用的拖網位置資訊時才能繪製回波圖。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           壓縮 / 擴展

                           
                              「壓縮」和「擴展」選項的用途，是指定如何將樣本數據轉換為像素數據。

                           

                           
                              每一個 Ping 都是由指定數目的數據樣本所組成，而樣本的數目則是由目前深度範圍所設定。 這個樣本數目不見得與回波圖表示方式中的垂直像素數目相同。 因此數據樣本必須壓縮或擴展，才能符合可用像素的數目。 這項功能在其它測深儀中會自動處理，不會讓您控制程序。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	壓縮「壓縮」選項描述當樣本數目高於像素數目，以及多個樣本被壓縮成一個像素時的狀況。

                                             
                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	平均數：樣本的平均數被當作像素值使用。
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	最高點：樣本的最高點值被當作像素值使用。
                                                      

                                                   
                                                

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	擴展「擴展」選項描述當樣本數目低於像素數目，以及樣本值被擴展為像素值的狀況。

                                             
                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	內插：像素值會內插在兩個樣本值之間。
                                                      

                                                   
                                                

                                                
                                                   
                                                   
                                                   
                                                   
                                                      
                                                         	
                                                         	– 
                                                         	複製：一個樣本值會複製到多個像素值中。
                                                      

                                                   
                                                

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           套用至全部

                           
                              如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      回波圖對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定回波圖表示方式

                  

                  
                     相關功能

                      TVG 功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               回波圖：水平軸頁面
回波影像從右向左穿過 EK80 表示方式。 在「水平軸」頁面上，您可以選擇回波圖的水平刻度。 這控制了回波圖的「速度」。

               
                  
                     如何打開

                     此對話框從啟用功能表開啟。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
水平刻度用於控制回波圖在 EK80 表示方式中從右至左移動得多「快」。 您選擇的設定僅適用於目前「啟用」的回波圖。 點擊以「啟用」任何回波圖視圖。 「啟用」中的回波圖視圖會以較粗的邊框表示。 如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                  

                  
                     詳情

                        
                           水平軸

                           
                              回波影像從右向左穿過 EK80 表示方式。 在「水平軸」頁面上，您可以選擇回波圖的水平刻度。 這控制了回波圖的「速度」。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	距離回波圖的水平刻度取決於航行距離。 選擇解析度和單位。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	時間回波圖的水平刻度取決於時間。 選擇解析度和單位。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Ping回波圖的水平刻度取決於已完成的通信 (「ping」) 次數。 選擇「視圖大小」以指定水平像素數數目，此可定義所顯示的水平 ping 數 (每像素 1 個 ping)

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	速度回波圖的水平刻度取決於您選擇的相對速度。 使用標尺來選擇速度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           標籤

                           
                              小標籤顯示在回波圖的左下角和右下角。 這些標籤可能顯示時間或距離，藉此識別回波圖的水平軸。 您可以隱藏視圖中的標籤。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	無：隱藏標籤
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	自動：自動設定水平刻度
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	時間：依時間定義水平刻度。回波圖右下角顯示目前時間 (現在)。
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	距離：依距離定義水平刻度。回波圖右下角顯示距離為 0 浬 (起始點)。
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           套用至全部

                           
                              如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      回波圖對話框

                  

                  
                     相關任務

                      設定回波圖表示方式

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「波束方向」功能
波束方向功能的目的是將回波圖表示方式上下顛倒。 這種功能通常用於 EK80 探頭位於海床上，或面向上位於魚籠底部的情況。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從啟用功能表開啟此功能。

                  

                  
                     描述
EK80 是一種多功能的寬頻科學測深儀。 其中一種應用領域是養殖漁業。 您只要安裝一個 EK80，即可監控大量魚籠中的魚群行為和廢棄食物。 接著就將探頭面向上方實際安裝在魚籠內部。

                     EK80 探頭也可置於開放水域或河流的海床上，以長期監控生態系統。 由於可以同時使用數個收發器和探頭，因此舉例來說，您可以建立一個「隔音牆」來監控魚道。

                     為配合這種用法來調整回波圖表示方式，於是引進「波束方向」功能。 它與傳統探魚測深儀表示方法不同的是，您可以選擇向上模式。 然後將表示方式配合位於回波圖底部、面向上方海面的探頭加以調整。

                  

                  
                     詳情

                        
                           向下

                           
                              EK80 上的回波圖表示方式，與傳統探魚測深儀上的回波圖表示方式相仿。 回波圖頂端是海面。 探頭位於海面附近，波束則是從表示方式的頂端面向底部。 如果 EK80 探頭是安裝在船底，請使用這個表示方式。

                           

                        

                     

                        
                           向上

                           
                              EK80 上的回波圖表示方式上下顛倒。 回波圖頂端仍然是海面。 不過探頭是位於底部，而波束則是從表示方式底部往上指向海面。 如果 EK80 探頭是安裝在海床上，或安裝在魚籠或魚池底部，請使用這個表示方式。

                           

                        

                     

                        
                           套用至全部

                           
                              如需在所有同類回波圖上使用所選設定，請選擇「套用至全部」。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      安裝一或多個探頭

                      安裝拖拉物探頭

                  

                  
                     相關對話框

                      探頭安裝頁面

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               新建圖層對話框
「 新建圖層」對話框是用來建立並插入新深度層。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     此對話框是從「啟用」功能表開啟

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
不同的物種經常會佔據不同深度層。這些層可以用鹽度或溫度來定義，或者單純用環境光或食物可取得性來定義。為了研究這些物種，EK80 支援「圖層」功能。利用此功能，您可以在水柱中建立自己的深度層以改進分析所需的動態數據。

                     圖層會用於由在水柱中特定深度範圍內收集的回波數據來計算出各種值。

                     背景圖層預設會從「主要」功能表上所選的範圍中收集所有數據。除非您指定自己的圖層，否則各種資訊窗格所呈現的所有數據均由此背景圖層計算出來。然而，假使選擇大範圍 (如在背景圖層中)，則數據將不會非常精確。

                     一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。

                     提示一旦製作出深度層，您就可以使用「圖層屬性」對話框來變更其屬性。 如果您只想要變更範圍設定，您也可以按一下並拖曳回波圖檢視中的線。

                        若要刪除圖層，請在回波圖或「數字」資訊窗格 (圖層數據是以紅色文字顯示) 中選擇該圖層，然後按一下「刪除圖層」。

                        「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

                     

                     當建立一個圖層時，它會用兩條水平線畫在回波圖中。這些線標示上方和下方深度設定。如果您只有一個圖層，它會一直「啟用」，並且用紅色線顯示。如果您有多於兩個圖層，「啟用」圖層會用紅色線顯示，而其它則用黑色線顯示。

                  

                  
                     詳情

                        
                           限制

                           
                              使用這些設定來控制上邊界 (開始深度) 和深度層的範圍。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	開始相對水面當選擇「水面」或「海中」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於水面的深度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	開始相對底部當選擇「底部」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於底部的深度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	範圍此參數控制層的垂直深度範圍。 正值一律向下。 例如，相對於底部的開始範圍為 -10 m，則表示高於底部 10 m。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           圖層類型

                           
                              您可以從三種不同的圖層類型中進行選擇。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	水面圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 如果此值淺於圖層的指定下方範圍，則圖層向下會受到探測底部深度所限制。 沒有底部探測的「Ping」在計算中會被忽略。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	海中圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 圖層向下不會受到探測底部深度所限制。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	底部圖層的範圍設定均以底部為參考基準。 圖層向下會受到探測底部深度所限制。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           合併

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	底部差距當您將 EK80 設定為測量並計算來自水柱的回波時，必須避開底部回波。 此回波的強度將會大幅影響其它聲音測量。 使用「 底部差距」選項來定義偵測底部回波以上的垂直深度區段。 此區段中的數據將不會納入計算中。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv 閾值「Sv 閾值」選項是一個過濾器。它會將最弱的回波從 EK80 所做的計算中移除。

                                             示例如果在調查其它具有較高目標強度的物種時受到浮游生物干擾，可使用「Sv 閾值」選項來移除浮游生物回波。

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           鳴

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv(f)這是一個「on/off」開關。 此選項預設為「開啟」。

                                             「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。

                                             若要研究一定水量中的目標，建議您將該目標局限在專用的深度圖層，以隔離您有興趣的回波。例如，接下來圖層便會「標示」一群魚。如果沒有這個圖層，就會使用預設背景圖層，但預設背景圖層常常會提供太多其它回波的數據。

                                             擷取和計算必要體積回波以在「Sv(f)」資訊窗格中產生此繪圖需要從您的主機取用大量資源。 因此，您可以針對「啟用」深度層關閉此功能。 您之後將會在「Sv(f)」資訊窗格中鬆開此繪圖。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	噪音波譜這是一個「on/off」開關。 此選項預設為「關閉」。

                                             「噪音波譜」選項會在回波圖視圖中顯示目前背景噪音。 噪音回波並未進行 TVG 補償，所以它們會在所有深度均顯示為「絕對方向」值。 在大多數情況下，此表示方式只會用於被動模式。 當啟用時，噪音波譜繪圖會增加到「數字」資訊面板的「層」清單中。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv Bin 重疊當 EK80 計算體積回波時，它會將深度層的總垂直範圍除以「區段」。 這些區段會在頂部上彼此堆疊。 區段可能會重疊，而「Sv Bin 重量」選項控制 (以 % 計) 它們有多少重疊。

                                             如果將值設定為 0%，則完全沒有重疊。 這會降低計算需求，但所產生的數據將會較不精確。 如果將值設定為 50% (預設值)，區段的各個部分會因為重疊而計算兩次。 同時，計算需求是可接受的，並且所產生的數據是精確的。

                                             「Sv Bin 重疊」選項在「Sv(f)」選項停用時無法使用。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      建立新深度層

                      修改現有深度層的屬性

                      刪除深度層

                      監控深度圖層中的數字資訊

                  

                  
                     相關對話框

                      圖層屬性對話框

                      「 刪除圖層」功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               圖層屬性對話框
「 圖層屬性」對話框用於變更所選 (「啟用」) 深度層的目前屬性。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     若要開啟「圖層屬性」對話框，您必須先在「數字」資訊窗格中選擇圖層。

                  

                  
                     如何打開

                     此對話框是從「啟用」功能表開啟

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
不同的物種經常會佔據不同深度層。這些層可以用鹽度或溫度來定義，或者單純用環境光或食物可取得性來定義。為了研究這些物種，EK80 支援「圖層」功能。利用此功能，您可以在水柱中建立自己的深度層以改進分析所需的動態數據。

                     圖層會用於由在水柱中特定深度範圍內收集的回波數據來計算出各種值。

                     背景圖層預設會從「主要」功能表上所選的範圍中收集所有數據。除非您指定自己的圖層，否則各種資訊窗格所呈現的所有數據均由此背景圖層計算出來。然而，假使選擇大範圍 (如在背景圖層中)，則數據將不會非常精確。

                     一旦您建立自己的圖層，所有由此圖層計算出來的值均會顯示在「 數字」資訊窗格中。當在「 數字 」資訊窗格 (以紅色文字顯示圖層數據) 或在回波圖中選擇此圖層 (「啟用」) 時，相關資訊窗格所顯示的所有數據均會由選擇圖層內的回波數據計算出來。

                     提示若要建立新的圖層，請使用「新建圖層」對話框。

                        若要刪除圖層，請在回波圖或「數字」資訊窗格 (圖層數據是以紅色文字顯示) 中選擇該圖層，然後按一下「刪除圖層」。

                        「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           限制

                           
                              使用這些設定來控制上邊界 (開始深度) 和深度層的範圍。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	開始相對水面當選擇「水面」或「海中」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於水面的深度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	開始相對底部當選擇「底部」層時，此設定控制該層在上邊界處相對於底部的深度。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	範圍此參數控制層的垂直深度範圍。 正值一律向下。 例如，相對於底部的開始範圍為 -10 m，則表示高於底部 10 m。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                              提示您也可以選擇邊界線並上下拖曳來變更這些設定。

                              

                           

                        

                     

                        
                           圖層類型

                           
                              您可以從三種不同的圖層類型中進行選擇。

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	水面圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 如果此值淺於圖層的指定下方範圍，則圖層向下會受到探測底部深度所限制。 沒有底部探測的「Ping」在計算中會被忽略。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	海中圖層的範圍設定均以水面為參考基準。 圖層向下不會受到探測底部深度所限制。

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	底部圖層的範圍設定均以底部為參考基準。 圖層向下會受到探測底部深度所限制。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           合併

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	底部差距當您將 EK80 設定為測量並計算來自水柱的回波時，必須避開底部回波。 此回波的強度將會大幅影響其它聲音測量。 使用「 底部差距」選項來定義偵測底部回波以上的垂直深度區段。 此區段中的數據將不會納入計算中。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv 閾值「Sv 閾值」選項是一個過濾器。它會將最弱的回波從 EK80 所做的計算中移除。

                                             示例如果在調查其它具有較高目標強度的物種時受到浮游生物干擾，可使用「Sv 閾值」選項來移除浮游生物回波。

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           鳴

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv(f)這是一個「on/off」開關。 此選項預設為「開啟」。

                                             「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。

                                             若要研究一定水量中的目標，建議您將該目標局限在專用的深度圖層，以隔離您有興趣的回波。例如，接下來圖層便會「標示」一群魚。如果沒有這個圖層，就會使用預設背景圖層，但預設背景圖層常常會提供太多其它回波的數據。

                                             擷取和計算必要體積回波以在「Sv(f)」資訊窗格中產生此繪圖需要從您的主機取用大量資源。 因此，您可以針對「啟用」深度層關閉此功能。 您之後將會在「Sv(f)」資訊窗格中鬆開此繪圖。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	噪音波譜這是一個「on/off」開關。 此選項預設為「關閉」。

                                             「噪音波譜」選項會在回波圖視圖中顯示目前背景噪音。 噪音回波並未進行 TVG 補償，所以它們會在所有深度均顯示為「絕對方向」值。 在大多數情況下，此表示方式只會用於被動模式。 當啟用時，噪音波譜繪圖會增加到「數字」資訊面板的「層」清單中。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Sv Bin 重疊當 EK80 計算體積回波時，它會將深度層的總垂直範圍除以「區段」。 這些區段會在頂部上彼此堆疊。 區段可能會重疊，而「Sv Bin 重量」選項控制 (以 % 計) 它們有多少重疊。

                                             如果將值設定為 0%，則完全沒有重疊。 這會降低計算需求，但所產生的數據將會較不精確。 如果將值設定為 50% (預設值)，區段的各個部分會因為重疊而計算兩次。 同時，計算需求是可接受的，並且所產生的數據是精確的。

                                             「Sv Bin 重疊」選項在「Sv(f)」選項停用時無法使用。

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      建立新深度層

                      修改現有深度層的屬性

                      刪除深度層

                      監控深度圖層中的數字資訊

                  

                  
                     相關對話框

                      新建圖層對話框

                      「 刪除圖層」功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「 刪除圖層」功能
「 刪除圖層」功能可讓您刪除目前選擇 (「啟用」) 的深度層。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     若要使用「刪除圖層」功能，必須先在「數字」資訊窗格中選擇一個深度圖層。

                  

                  
                     如何打開

                     功能是從「啟用」功能表開啟

                  

                  
                     描述
選擇的圖層便會在您按一下按鈕之後刪除。 一旦刪除後，就無法「還原」這項操作。

                     提示若要建立新的圖層，請使用「新建圖層」對話框。

                        一旦製作出深度層，您就可以使用「圖層屬性」對話框來變更其屬性。 如果您只想要變更範圍設定，您也可以按一下並拖曳回波圖檢視中的線。

                        「數字」資訊窗格是控制深度圖層的最佳工具。 所有圖層都會全數列出，就連位於目前回波圖表示方式外面的圖形也不例外。 您只要按一下數字數據的清單，即可輕鬆啟用不同的圖層。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      建立新深度層

                      修改現有深度層的屬性

                      刪除深度層

                      監控深度圖層中的數字資訊

                  

                  
                     相關對話框

                      新建圖層對話框

                      圖層屬性對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               底部探測對話框
底部的定位對於 EK80 至關重要。 底部探測參數的用途，是定義在 EK80 操作期間最可能使用的上下方深度限制。 您還可以修改「底部後退」的設定，以變更相對於底部回波的底部探測。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     這些參數是從 EK80 使用者介面的兩個地方存取。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	對話框是從「啟用」功能表開啟
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	該頁面將在資訊窗格選項對話框中開啟。 要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。 您還可以在相關資訊窗格中選擇「設定」按鈕。
                              

                           
                        

                     

                     參數皆相同。無論您開啟的是頁面或對話框都無妨。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
有時，條件惡劣的環境、海水或底部條件可能會限制「底部鎖定」的功能。 EK80 需要這項「底部鎖定」功能來定位正確深度，即使操作時深度持續變化，也必須維持在此深度。 提供「底部探測」參數，可嘗試修正此問題。

                     「底部探測」參數分別為最小和最大深度的限制。 EK80 進行傳輸時，系統會參照這些限制，得出特定深度的「底部鎖定」。

                     「底部後退」參數可讓您手動修改底部回波的深度探測位置。

                     提示如果底部探測有問題，可以考慮予以停用。 如果只想研究水柱中的目標，這項功能可能很有用。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           底部探測

                           
                              這是一個「on/off」開關。 選擇該框以啟用功能。

                           

                        

                     

                        
                           最大深度

                           
                              每當底部追蹤軌跡遺失，底部回波的搜尋範圍會向下延伸到此深度。

                           

                           
                              所採用的深度值略大於預期到達的最深點。 如可避免在底部追蹤軌跡遺失時，發生 ping 時間間隔過長的問題。 如果深度值為 0 或未達最小深度，系統會停用底部探測器。

                              注如果將最大深度設定在小值以下，系統會停用底部探測演算法。 EK80 將完全不會探測底部，且顯示的深度為 0.00米。

                              

                           

                        

                     

                        
                           最小深度

                           
                              底部探測器在此深度開始搜尋底部回波。 如果選擇太大的深度值，探測器會在淺水中失效；如果設定值太小，則傳輸的脈衝尾部可能產生問題。

                           

                           
                              注如果將最大深度設定在小值以下，系統會停用底部探測演算法。 EK80 將完全不會探測底部，且顯示的深度為 0.00米。

                              

                           

                        

                     

                        
                           底部後退

                           
                              此參數可讓您手動修改底部脈衝波的深度探測位置。 此設定不會影響設備進行探測和追蹤底部的能力。

                           

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	A
                                          	底部脈衝的峰值
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	B
                                          	-50 dB 是預設的底部後退強度
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                           
                              底部脈衝的基本功能，是用來識別脈衝峰值之前的底部深度 (A)。然而，這可能不是真正的底部。例如，假設底部脈衝是由較厚泥層下的岩床所產生，則實際深度稍微較淺。因此， EK80 系統預設在脈衝峰值數毫秒之前發出深度讀數， 方法是將「底部後退」等級設定為預設值 -50  dB (B)。

                              實際底部絕不會出現於底部脈衝峰值 (A)，而是一律出現於峰值稍早之前。變更「底部後退」參數，可較早探測到底部。

                           

                        

                     

                        
                           套用到所有頻道

                           
                              選取此框，可將目前選擇套用於 EK80 所有頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「資訊窗格選項」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      驗證是否正確探測到底部

                      開啟深度資訊窗格以讀取目前深度

                  

                  
                     相關資訊窗格

                      深度資訊窗格描述

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「單一目標探測」對話框
「單一目標探測」參數是用來控制用於單一目標探測的操作設定。 為了正確探測單一魚類，必須定義這些參數以配合目標特性。 所選的設定對於在測量期間儲存的原始數據沒有任何影響。

               
                  
                     如何打開

                     「單一目標探測」對話框可以從 EK80 使用者介面的數個地方開啟。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	對話框是從「啟用」功能表開啟
                                       [image: Image]

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「單一目標探測」頁面可以在「資訊窗格選項」對話框中開啟。 要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。
                                       [image: Image]

                                    

                                    您還可以在相關資訊窗格中選擇「設定」按鈕。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「單一目標探測」對話框可以從「校準精靈」中的第三和第四頁開啟。 為了啟動此精靈，EK80 必須處於「正常」或「重播」模式。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
針對單一魚類研究，可以使用數個特定參數。 為了正確探測單一魚類，必須定義這些參數以配合目標特性。

                     注您在「單一目標探測」對話框中所進行的設定不會影響您記錄的原始數據。 這些設定只會在數據的即時表示方式期間使用。

                     

                     在校準期間，所使用的設定會最大化校準球的探測，並且抑制校準層中的其它回波。

                     當「單一目標探測」對話框開啟時，此功能的可使用性會反映目前讀取的操作設定。某些參數將因而無法使用。

                  

                  
                     詳情

                        
                           最小閾值

                           
                              此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。

                              有些回波會比其它回波還要強。 如果您有噪音問題，或者您受到如較小的魚 (不同物種)、水母或浮游生物所干擾，您可以使用「最小閾值」功能來調整靈敏度。 單一目標的目標強度 (TS) 必須超過此閾值 (以 dB 表示) 才能被接受。

                              使用此功能來定義「過濾」值。

                           

                        

                     

                     
                        
                           根據 40 Log

                           
                              選擇此選項以讓閾值根據對應頻道的「色標度」頁面上所定義的最小強度。

                           

                        

                     

                        
                           最短回波長度 / 最大回波長度

                           
                              這些設定僅適用於 CW 操作。

                              來自單一目標的回波中正常會有與所傳輸信號長度類似 (或稍微長一點) 的長度。 這是因為目標的物理性質。

                           

                           
                              有些單一目標在範圍中靠得太近而彼此重疊。 這些會給出比所傳輸脈衝長度還要長的回波。 將這些多重目標排除是相當重要的。 透過使用回波長度值，您可以對比傳輸的脈衝來定義回波的最大及最小長度。 如果回波太長或太短，則會將其排除。

                           

                           
                              示例如果您將「最短回波長度」設定為 0.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 0.8 倍還要短的回波。

                                 如果您將「最大回波長度」設定為 1.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 1.8 倍還要長的回波。

                              

                           

                        

                     

                        
                           最大 CW 相位偏差

                           
                              此設定僅適用於 CW 操作。

                              數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 在來自單一目標的回波中的所有樣本正常會有類似的相位值 (角度)，因為這些樣本從相同位置抵達。 來自多個目標或隨機噪音的回波會顯示相當大的相位變化。

                              為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。

                           

                        

                     

                        
                           最大 FM 相位偏差

                           
                              此設定僅適用於 FM 操作。

                              數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。

                              如果在給定範圍處的角度過大，這表示有多個目標。

                           

                        

                     

                     
                        
                           最大增益補償

                           
                              此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。

                              不是所有單一目標都位於波束中心。 不在中心的目標因為波束性質而會提供較弱的回波。 EK80 會自動使用數學模型來補償此情況，您也可以定義最大增益值來控制此演算法的效果。

                           

                           
                              使用 3 dB 設定即為接受來自探頭額定波寬內的所有回波。 若降低這個值，則只會接受更靠近波束中心的回波。 降低此參數值會有效縮窄對於單一目標探測的波束開口角度，但正常會改善對於探測單一目標之目標強度值的精確度。

                           

                        

                     

                     
                        
                           最短回波間隔

                           
                              此設定僅適用於 CW 操作。

                              此參數定義當您使用 CW 脈衝時，兩個單一回波之間的最短距離。 如果它們太靠近，則會略過這些回波。

                           

                           
                              距離定義為與所傳輸信號長度的關係。 選擇「1」表示最小間隔對應於傳輸脈衝所涵蓋的實體距離。 增加此值需要將目標分開得更遠，但是可以改善目標強度值的精確度。

                              提示重疊目標將無法利用此功能來識別。 請使用「最小回波長度」、「最大回波長度」及「最大 CW 相位偏差」來處理。

                              

                           

                        

                     

                        
                           目標前的距離 / 目標後的距離

                           
                              這些設定僅適用於 FM 操作。

                              「目標前的距離」及「目標後的距離」設定用來定義一個目標到下一個目標結束和開始的前後所需之間隔。 這是與 CW 操作的「最短回波間隔」功能相同的功能，但是演算法非常不同。

                              它們定義了用於傅立葉轉換的目標樣本範圍，以建立目標強度頻率響應 (TS(f) 資訊窗格中的曲線) 及目標位置相位值。

                              增加距離值需要將目標分開得更遠，但是可以增加目標強度頻率響應的頻率解析度 (在 TS(f) 資訊窗格中)。

                              「目標後的距離」因為目標的回波性質，正常應該大於「目標前的距離」。 這些值是以米來指定並且會套用在相符的過濾/脈衝壓縮樣本數據上。

                           

                        

                     

                     
                        
                           套用到所有頻道

                           
                              選取此框，可將目前選擇套用於 EK80 所有頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                     
                        
                           套用到所有圖層

                           
                              選擇此方塊，將目前選擇套用到所有您在 EK80 使用的深度層。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「資訊窗格選項」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「資訊窗格選項」對話框
EK80具備若干資訊窗格，可透過 EK80 表示方式提供更多詳細資訊。 使用頂部欄上的按鈕來開啟和關閉資訊窗格。 一些資訊窗格配有設定按鈕。 選擇「設定」以開啟「資訊窗格選項」對話框。 「資訊窗格選項」對話框可讓您變更用於在資訊窗格中顯示數據的操作參數。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     [image: Image]

                     此對話框從啟用功能表開啟。 您還可以透過在所選資訊窗格中選擇設定來開啟資訊窗格選項對話框。

                  

                  
                     描述
「資訊窗格選項」對話框左側有一個功能表，右側有數個窗格參數頁面。

                  

                  
                     系統提供以下頁面。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部探測底部的定位對於 EK80 至關重要。 底部探測參數的用途，是定義在 EK80 操作期間最可能使用的上下方深度限制。 您還可以修改「底部後退」的設定，以變更相對於底部回波的底部探測。

                                     底部探測對話框

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	單一目標探測「單一目標探測」參數是用來控制用於單一目標探測的操作設定。 為了正確探測單一魚類，必須定義這些參數以配合目標特性。 所選的設定對於在測量期間儲存的原始數據沒有任何影響。

                                    「單一目標探測」參數可以作為對話框及頁面兩者提供。 對話框是從「啟用」功能表開啟。 該頁面將在「資訊窗格選項」對話框中開啟。 「單一目標探測」對話框也會由「校準」精靈所使用。

                                     「單一目標探測」對話框

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	計算時間間隔「計算時間間隔」設定可定義計算生物質量和體型分佈所用的參數。 您可以根據航行距離、經過時間或 Ping 數加以計算。

                                     「計算時間間隔」對話框

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	色標度EK80 採用的色標度旨在反映回波強度。 回波強度的測量值是以分貝 (dB) 為單位。 刻度中的每種顏色，皆表示回波強度的增減。 在 12 色的基本色標度中，每種顏色表示 3dB 級距。 色標度參數可用於變更各顏色表示的回波強度範圍 (以分貝為單位)。

                                     「色標度」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TS 直方圖「TS 直方圖」資訊窗格會顯示從單一魚類探測到的回波直方圖。 它是以不同魚種有不同的回波強度為根據加以計算。 回波強度也會依據您所使用的操作頻率而定。 「TS 直方圖」頁面可讓您定義「TS 直方圖」資訊窗格所顯示之直方圖的屬性。

                                     「TS 直方圖」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Sv(f)「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。 「Sv(f)」頁面可控制建立「Sv(f)」資訊窗格所用的屬性。

                                     「Sv(f)」頁面

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TS(f)「TS(f)」資訊窗格可提供單一目標的目標強度對比頻率的分析。 此窗格可讓您識別個別目標的性質並區分個別目標。 「TS(f)」頁面可控制建立「TS(f)」資訊窗格所用的屬性。

                                     「TS(f)」頁面

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「色標度」頁面
EK80 採用的色標度旨在反映回波強度。 回波強度的測量值是以分貝 (dB) 為單位。 刻度中的每種顏色，皆表示回波強度的增減。 在 12 色的基本色標度中，每種顏色表示 3dB 級距。 色標度參數可用於變更各顏色表示的回波強度範圍 (以分貝為單位)。

               
                  
                     如何打開

                     該頁面將在資訊窗格選項對話框中開啟。 要開啟「資訊窗格選項」對話框，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                     在「色標度」資訊窗格中選擇「設定」，也可以開啟「色標度」頁面。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
色標度頁面開啟後，每個 TVG 設定各有兩個調整選項：最小和最大強度。 所選的最小強度，也會反映在主功能表上的相關最小強度按鈕上。

                     
                        [image: Image]

                     

                     「顏色設定」對話框可讓您選擇多個色標度，以用於 EK80 的回波表示方式。 所使用的色標度主要取決於環境照明條件、回波性質、個人經驗和偏好。

                     可以使用下列色標度。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	12 色
                                 	聲納顏色
                                 	平滑 ES
                                 	灰度
                                 	BI500 顏色
                              

                              
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                                 	
                                    [image: Image]

                                 
                              

                              
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                     細緻測深儀刻度是依據標準的 12 色標度而制定。系統在這些刻度之間添加其他顏色，以實現「更平滑」的顏色轉換。

                     請記住，在 12 種顏色的基本刻度中，每種不同的顏色各代表 3 dB 的回波訊號強度範圍。 這表示回波強度每加一倍，就會選擇下一個顏色。

                     提示系統依預設提供 64 或 12 種回波顏色，以及一系列調色板。 選擇頂部欄上的「色標度」即可隨時檢索色標度。 所選顏色顯示於 EK80 表示方式底部。

                     

                     EK80 表示方式的解析度已大幅改善，適合選用多種顏色， 並且更容易區分不同大小和/或目標強度的各種回波差異。

                     色標度的兩端反映特定的回波強度 (以分貝 [dB] 為單位)，而這些數值可見於色標度資訊窗格。「色標度」參數可用來調整這些回波強度值。這意味著每種顏色所表示的回波強度都可以調整。 因此，在 12 色的色標度中，其預設的 3 dB 範圍可供您隨需調整。  若使用 64 色，各色即表示選定的回波訊號強度範圍。

                     示例如果將最小級別設定為較大的負值，則 EK80 將以深色呈現較弱的回波。如果顏色範圍未變更，則最大級別會依此進行變更。因此，表示方式將變為「敏感」，同時保持相同的解析度。

                        若將顏色範圍變更為更大的值，則顯示的回波強度區域會增加，但每種顏色的面積也會更大，這表示解析度將會降低。

                     

                     您選擇的色標度不會影響最小強度設定。 色標度僅控制 EK80 回波數據的視覺表示方式。

                  

                  
                     詳情

                        
                           最小強度 / 最大強度

                           
                              設定相關色標度所要反映的回波強度下限和上限。 每個 TVG 設定都有一個強度定義。

                           

                           
                              要確定每種顏色的回波強度 的 dB 增幅，請取上限減去下限的數字差異，再除以色標度的顏色數目。

                           

                        

                     

                        
                           通用色階範圍

                           
                              設定色標度所要反映的回波強度上限。

                           

                        

                     

                        
                           套用到所有頻道

                           
                              選取此框，可將目前選擇套用於 EK80 所有頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                        
                           套用到所有圖層

                           
                              選擇此方塊，將目前選擇套用到所有您在 EK80 使用的深度層。 在此背景下，詞組層是用來描述可針對 EK80 回波圖來加以定義的深度層。 每個層是由其頂部及底部深度限制來定義。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「資訊窗格選項」對話框

                  

                  
                     相關任務

                      變更 EK80 表示方式中的色標度

                  

                  
                     相關資訊窗格

                      「色標度」資訊窗格描述

                  

                  
                     相關對話框

                      「顏色設定」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「TS 直方圖」頁面
「TS 直方圖」資訊窗格會顯示從單一魚類探測到的回波直方圖。 它是以不同魚種有不同的回波強度為根據加以計算。 回波強度也會依據您所使用的操作頻率而定。 「TS 直方圖」頁面可讓您定義「TS 直方圖」資訊窗格所顯示之直方圖的屬性。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「資訊窗格選項」對話框。 若要開啟，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                     您也可以選擇資訊窗格中的「設定」來開啟頁面。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「TS 直方圖」設定可讓您依照自己的需求來塑造「TS 直方圖」資訊窗格中的垂直桿。 您可以設定頂部限制和底部限制、精確度以及垂直解析度。

                  

                  
                     詳情

                        
                           根據 40 log 色階

                           
                              選擇此選項以讓閾值根據對應頻道的「色標度」頁面上所定義的最小強度。

                           

                        

                     

                        
                           底部限制

                           
                              這項功能可以指定直方圖上所顯示的目標強度底部限制。

                           

                        

                     

                        
                           頂部限制

                           
                              這項功能可以指定直方圖所顯示的目標強度頂部限制。

                           

                        

                     

                        
                           解析度

                           
                              這項功能可以指定直方圖的精確度；亦即資訊窗格中用了幾根垂直桿。

                           

                        

                     

                        
                           最大百分比

                           
                              這項功能可以控制直方圖的垂直解析度。

                           

                        

                     

                        
                           套用到所有頻道

                           
                              選取此框，可將目前選擇套用於 EK80 所有頻道。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                           

                        

                     

                        
                           套用到所有圖層

                           
                              選擇此方塊，將目前選擇套用到所有您在 EK80 使用的深度層。 在此背景下，詞組層是用來描述可針對 EK80 回波圖來加以定義的深度層。 每個層是由其頂部及底部深度限制來定義。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「資訊窗格選項」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「Sv(f)」頁面
「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 這項功能可讓您識別魚群的性質並區分魚群。 「Sv(f)」頁面可控制建立「Sv(f)」資訊窗格所用的屬性。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「資訊窗格選項」對話框。 若要開啟，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                     您也可以選擇資訊窗格中的「設定」來開啟頁面。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
資訊窗格中所用的標度，可以配合您在「色標度」頁面上所選擇的標度加以設定，也可以手動設定。

                  

                  
                     詳情

                        
                           根據 20 log 色階

                           
                              如果您希望資訊窗格中的標度能夠比照您在「色標度」頁面上所選的標度，請選擇這個選項。

                           

                        

                     

                     
                        
                           手動比例

                           
                              在資訊窗格中，選擇標度的底部限制和頂部限制 (以 dB 為單位)。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「資訊窗格選項」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               「TS(f)」頁面
「TS(f)」頁面可控制建立「TS(f)」資訊窗格所用的屬性。

               
                  
                     如何打開

                     此頁面位於「資訊窗格選項」對話框。 若要開啟，請選擇「啟用」功能表上的按鈕。

                     [image: Image]

                     您也可以選擇資訊窗格中的「設定」來開啟頁面。

                  

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     資訊窗格中所用的標度，可以配合您在「色標度」頁面上所選擇的標度加以設定，也可以手動設定。

                  

                  
                     詳情

                        
                           根據 20 log 色階

                           
                              如果您希望「TS(f)」資訊窗格中的標度能夠比照您在「色標度」頁面上所選擇的標度，請選擇這個選項。

                           

                        

                     

                     
                        
                           手動比例

                           
                              在資訊窗格中，選擇標度的底部限制和頂部限制 (以 dB 為單位)。

                           

                        

                     

                  

                  
                     返回...

                      「資訊窗格選項」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               複合檢視設定
「Sv(f)」資訊窗格會將體積回波顯示為頻率的函數。 這項資訊是以繪圖顯示一群目標 (例如，一群魚) 的回波強度如何隨著操作頻率的變化而改變。 若要向「Sv(f)」資訊窗格中的多個頻道收集資訊，可以使用「複合檢視設定」功能，「合併」來自數個頻道的回波數據。

               
                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     先決條件

                     您 EK80 表示方式中的頻道必須多於一個，才能開啟這個對話框。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     請從啟用功能表中開啟此對話框。

                  

                  
                     描述
「複合檢視設定」對話框會列出所有您的目前頻道。 啟動時，會建立一個專用視圖來容納資訊窗格以及一個回波圖。

                     請在對話框左側，選擇複合的「Sv(f)」資訊窗格中要包含哪些頻道。 然後在右側選擇專用頻道視圖中要包含哪一個頻道。

                  

                  
                     相關任務

                      建立一個包含來自多個頻道之回波數據的「Sv(f)」資訊窗格

                  

                  
                     相關主題

                      「Sv(f)」資訊窗格描述

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            輔助功能和對話框

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     「重播檔案」對話框

                     「LAN 連接埠設定」對話框

                     「序列連接埠設定」對話框

                     連接埠監視對話框

                     「增加序列連接埠」對話框

                     「訊息」對話框

                     「增加視窗」對話框

                  

               

            

            

      

      



               「重播檔案」對話框
重播檔案對話框可讓您選擇要播放的回波數據檔案。

               
                  
                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     如何打開

                     要開啟「重播檔案」對話框，請選擇「操作」。 「操作」功能位於「操作」功能表。 選擇「重播檔案」。

                     提示播放開始後，您還可以從重播欄開啟「重播檔案」對話框。

                     

                  

                  
                     描述
EK80 的一項關鍵功能在於記錄回波數據。 您可以儲存到主機硬碟或外部磁碟。 「重播檔案」對話框可讓您選擇要播放的檔案。

                     「重播檔案」對話框可將一或多個檔案增加到啟用中的檔案列表，並進行播放。

                     選擇「循環」來為您所選的檔案建立連續播放列表。 要從播放列表中刪除檔案，只需點擊檔案名，然後點擊「刪除」按鈕。檔案會從列表中刪除，但不會從硬碟中刪除。

                     所有播放都由重播欄控制。 選擇重播模式時，EK80 表示方式頂部的重播欄會自動開啟。

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	停止: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	播放/暫停: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	重播速度: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	重播檔案: 此按鈕顯示目前正在播放的檔案。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	進度: 此欄顯示目前檔案的重播進度。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     詳情

                        
                           檔案

                           
                              此列表顯示目前可用於播放的檔案。

                           

                        

                     

                     
                        
                           增加

                           
                              選擇增加以在檔案列表中加入其他檔案。 系統會開啟標準操作系統對話框，以供您選擇檔案。

                           

                        

                     

                     
                        
                           移除

                           
                              在「檔案」列表中選擇一個檔案，然後選擇「刪除」。 檔案會從列表中刪除，但不會從硬碟中刪除。 如果要從硬碟中刪除檔案，則需要使用檔案管理程式。

                           

                        

                     

                        
                           循環

                           
                              如需 EK80 持續循環播放「檔案」列表中的所有檔案，請選擇「循環」。 系統會持續重播，直到您在重播欄中將其停止，或選擇其他操作模式。

                           

                        

                     

                        
                           檢查是否缺少索引檔案

                           
                              在原始檔案記錄期間，EK80 會自動建立索引檔案，以便更輕易檢索重播檔案。 但是在舊檔案上，這些索引檔案不存在。 如果啟用「檢查缺少索引檔案」功能，系統會在播放開始之前，在所選檔案上建立索引檔案。

                              注如果有大量或/和大型重播檔案，或者檔案儲存在網路伺服器上，則建立索引檔案可能需要很長時間。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      選擇要重播的原始數據檔案

                  

                  
                     相關功能

                      操作功能

                      「記錄 RAW」功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「LAN 連接埠設定」對話框
「LAN埠設定」對話框可讓您定義乙太網路 (區域網路 (LAN)) 與外部設備通訊的參數。 外部設備可以是導航感應器 (速度，位置等) 或週邊系統等裝置。

               
                  
                     如何打開

                     要開啟「LAN 連接埠設定」對話框，請在「I/O 設定」頁面上選擇一個 LAN 連接埠，然後選擇「設定」 。

                     「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。 「輸出」對話框位於「操作」功能表上。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
乙太網路 (區域網路 (LAN)) 通訊可有效連接外部感應器 (例如全球定位系統 (GPS)) 以接收導航數據。 為了使此通訊埠正常運作，請務必正確設定參數。

                     提示對話框中的設定值僅用於定義實際的通訊參數。 您無法選擇要使用哪個輸入或輸出。 但是，在選擇輸入或輸出數據包之前，必須設定這些通訊參數。

                        所有導航和動作感應器均透過「感應器安裝」頁面與系統連接。 您還必須決定應接受哪些數據包格式。 感應器安裝頁面位於安裝對話框中。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           名稱

                           
                              這是一個文字框。為通訊埠鍵入合適的名稱。 如果主機沒有連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕，開啟螢幕鍵盤。

                           

                        

                     

                        
                           本機 IP 位址

                           
                              這是位於主機中乙太網路介面轉接器的網際網路協定 (IP) 位址。 通常，每一個乙太網路轉接器都有唯一 IP 位址，即使支援多個網路連接埠也是如此。 若您有多個乙太網路轉接器，可參考系統提供的可用位址清單。

                           

                        

                     

                        
                           本機 連接埠

                           
                              此連接埠攸關能否順利接收主機資訊。 在此處定義的號碼，必須符合提供資訊的「遠端裝置」埠號。 此「遠端裝置」是網路上的感應器、另一台導航儀或水聲系統等設備。 若要查找連接埠號，請參閱裝置的文件和/或它所使用的應用程式。

                           

                           
                              若依數據通訊設定，系統僅從 EK80 主機輸出資訊至週邊設備，則不需此「本機連接埠」參數。

                           

                        

                     

                        
                           遠端 IP 位址

                           
                              這是「遠端裝置」的網際網路協定 (IP) 位址。 此「遠端裝置」是網路上的感應器、另一台導航儀或水聲系統等設備。 主機和遠端裝置之間的數據通信，若設定為僅從裝置匯入數據，就不需要遠端 IP 位址。

                           

                           
                              若要將主機中的資訊輸出到一或多個遠端裝置 (廣播)，請將「遠端 IP 位址」設定為 255.255.255.255。 這是預設設定。 如果是在封閉網路中使用點至點通信，則必須手動設定遠端 IP 位址。

                           

                        

                     

                        
                           遠端連接埠

                           
                              若要將主機中的資訊輸出到區域網路 (LAN) 上的「遠端裝置」，必須使用「遠端連接埠」。 此「遠端裝置」是網路上的感應器、另一台導航儀或水聲系統等設備。 遠端裝置上的應用程式會「偵聽」此連接埠號。

                           

                           
                              若要從網路上的遠端裝置匯入數據以建立點至點通訊，則可能需要定義該裝置上的網路連接埠。

                              若要查找連接埠號，請參閱裝置的文件和/或它所使用的應用程式。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      安裝導航感應器和其它感應器

                      定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                      I/O 設定頁面

                      「安裝」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「序列連接埠設定」對話框
序列線路通訊對於 EK80 的操作而言很重要。 外部裝置 (例如導航感應器) 的資訊傳輸時，都是由序列線路「數據包」所承載。 在商用裝置領域，這些數據包的格式大多由 NMEA (國家海洋電子協會) 定義。 「序列連接埠設定」對話框可供定義序列線路埠的通訊參數。 這些埠通常用來連接外部裝置，例如導航感應器。

               
                  
                     如何打開

                     要開啟「序列連接埠設定」對話框，請在「I/O 設定」頁面上選擇一個序列連接埠，然後選擇「設定」。

                     「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。 「輸出」對話框位於「操作」功能表上。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
序列連接埠仍是一種非常普遍的海事系統連接方法。 EK80 與任何外部系統之間的任何序列線都非常重要，請務必正確設定，並確保各端參數相同。 NMEA (國家海洋電子協會) 序列通訊標準定義了這種介面的標準參數。

                     根據其網站說明，國家海洋電子協會 (NMEA) 是「推動全體海洋電子產業整合的一股力量，匯集產業各個層面，促進我們的商業發展」。 如需更多資訊，請參閱：http://www.nmea.org

                  

                  
                     詳情

                        
                           COM 連接埠

                           
                              此文字框可供識別 主機 目前的通訊埠。 您無法變更此資訊。

                           

                        

                     

                        
                           名稱

                           
                              這是一個文字框。為通訊埠鍵入合適的名稱。 如果主機沒有連接電腦鍵盤，請選擇「鍵盤」按鈕，開啟螢幕鍵盤。

                           

                        

                     

                        
                           波特率

                           
                              使用此設定指定序列通訊的波特率 (「速度」)。 NMEA 序列線路通訊標準規定的波特率是 4800 波特。

                           

                           
                              
                                    In digital communications, symbol rate, also known as baud rate and modulation rate, is the number of symbol changes, waveform changes, or signaling events, across the transmission medium per time unit using
                                          a digitally modulated signal or a line code. The symbol rate is measured in baud (Bd) or symbols per second. In the case of a line code, the symbol rate is the pulse rate in pulses per second. Each symbol
                                          can represent or convey one or several bits of data. The symbol rate is related to the gross bitrate expressed in bits per
                                          second.

                                    https://en.wikipedia.org/wiki/Symbol_rate


                           

                        

                     

                        
                           數據位元

                           
                              使用此功能指定序列通訊的數據位元數。 NMEA 序列線路通訊標準規定的數據位元數為 8 位元。

                           

                        

                     

                        
                           同位檢查

                           
                              使用此項目指定序列通信的同位檢查。 NMEA 序列線路通訊標準規定的同位檢查是「無」。

                           

                           
                              
                                    A parity bit, or check bit is a bit added to the end of a string of binary code that indicates whether the number of bits in the string with the value
                                          one is even or odd. Parity bits are used as the simplest form of error detecting code. [...] In serial data transmission,
                                          a common format is 7 data bits, an even parity bit, and one or two stop bits. This format neatly accommodates all the 7-bit
                                          ASCII characters in a convenient 8-bit byte. Other formats are possible; 8 bits of data plus a parity bit can convey all 8-bit
                                          byte values.

                                    https://en.wikipedia.org/wiki/Parity_bit


                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      安裝導航感應器和其它感應器

                      定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                      I/O 設定頁面

                      「安裝」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               連接埠監視對話框
與外部裝置的通訊對於 EK80 的操作而言很重要， 主機和週邊裝置之間的通訊，皆使用「數據包」進行。 這些數據包是攜帶資訊的獨立數據實體。 檢查此通訊功能是否運作正常，總是有助於設定或維護 EK80。 「連接埠監視」對話框可供研究選定的序列線路或 LAN 連接埠通訊流。

               
                  
                     如何打開

                     要開啟「連接埠監視」對話框，請在「I/O 設定」頁面上選擇一個序列或 LAN 連接埠，然後選擇「監控」 。

                     「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。 「輸出」對話框位於「操作」功能表上。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
「連接埠監視」對話框提供一個傳入訊息專用文字方塊 (Rx 數據)，以及一個傳出訊息專用文字方塊 (Tx數據)。 請使用這些方塊和個人的數據通信知識來研究數據包。

                     注「連接埠監視」對話框是一項除錯工具，並非 EK80 正常操作所必需的功能。

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           Tx 數據

                           
                              此文字框顯示從 EK80 輸出到外部設備的通信模式。 若已啟用「自動更新」，系統會持續依照新資訊來更新欄位。

                           

                        

                     

                        
                           Rx 數據

                           
                              此文字框顯示由 EK80 接收自外部裝置的數據通信。 這些外部裝置可以例如是導航感應器、動作參考單位或其他水聲系統。 若已啟用「自動更新」，系統會持續依照新資訊來更新欄位。

                           

                        

                     

                        
                           自動更新

                           
                              啟用此功能後，系統會持續更新相關文字框的資訊。 如果您希望「凍結」資訊以供進一步調查，請取消啟用，以停用自動更新功能。

                           

                        

                     

                        
                           16 進位顯示

                           
                              選擇以十六進位格式顯示相關文字欄位中的資訊。

                           

                        

                     

                        
                           刪除

                           
                              此功能會清除文字框，允許在空白頁面上啟動新的通訊數據流。

                           

                        

                     

                        
                           目前連接埠

                           
                              此框識別您目前正在監控的埠。

                              提示如果您希望關注其他序列或 LAN 連接埠，可以在此處選擇通訊埠，而不用返回到「I/O 設定」。

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關任務

                      安裝導航感應器和其它感應器

                      定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                      I/O 設定頁面

                      「安裝」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「增加序列連接埠」對話框
序列線路通訊對於 EK80 的操作而言很重要。 外部裝置 (例如導航感應器) 的資訊傳輸時，都是由序列線路「數據包」所承載。 在商用裝置領域，這些數據包的格式大多由 NMEA (國家海洋電子協會) 定義。 「增加序列連接埠」對話框可讓您在 主機 上放置一個空置的序列連接埠 (COM 埠) 以供連接之用。

               
                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     如何打開

                     要開啟「增加序列連接埠」對話框，請在「I/O 設定」頁面上的序列連接埠列表下選擇「增加」 。

                     「I/O 設定」頁面位於「安裝」和「輸出」對話框中。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。 「輸出」對話框位於「操作」功能表上。

                  

                  
                     描述
EK80 軟體安裝後，主機 會在首次啟動時自動搜尋，查找可用的序列連接埠。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 主機 是 Kongsberg Maritime 提供的 EK80 隨附配件，則只能使用製造商原裝的連接埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 主機 是在當地另購，則可以加裝序列轉接器，來增加序列連接埠的數目。
                              

                           
                        

                     

                     如果新增硬體，則必須允許EK80 使用新的連接埠。選擇「增加」，然後使用「增加序列連接埠」對話框。在列表中選擇連接埠，然後選擇「確定」。

                     提示在「序列連接埠設定」對話框中，可以為新的序列連接埠提供更具描述性的名稱。

                     

                  

                  
                     相關任務

                      安裝導航感應器和其它感應器

                      定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                  

                  
                     返回...

                      「輸出」對話框

                      I/O 設定頁面

                      「安裝」對話框

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「訊息」對話框
訊息對話框可供讀取和確認 EK80 發出的訊息。

               
                  
                     如何打開

                     
                        [image: Image]

                     

                     要開啟訊息對話框，請選擇頂部欄上的「訊息」。 EK80 發出新訊息時，頂部欄上的按鈕會閃爍。 三角形的顏色反映了資訊的嚴重程度。 如果將游標懸停在按鈕上，則會顯示目前訊息的簡短列表。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述
來自 EK80 的訊息，可能涉及各種硬體或軟體的錯誤。 訊息也會傳達操作效能和條件方面的相關事件。 訊息依據重要性區分為不同類型。 警告是以黃色表示，而錯誤則用紅色表示。

                     「訊息」對話框顯示相關資訊、資訊來源和發出訊息的時間。 您可以選擇訊息文字，將其複製到表格下方的較大文字框中， 如此更方便閱讀使縮寫訊息。 系統採用多種訊息類型。 在對話框中，每種類型各有一個頁面。

                  

                  
                     訊息類型

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	錯誤這些錯誤極為嚴重。 EK80 無法繼續操作。 您需要關閉 EK80 並嘗試重新啟動。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統警報這些訊息涉及 EK80 或主要軟體組件的操作狀況。 您可以繼續操作，但請注意 EK80 提供的數據可能不準確。 建議重啟。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	操作警報這些是與環境條件、介面或其他非軟體事件相關的訊息。 根據訊息的性質，請確認 EK80 所有介面皆正常運作。 可能需要重新啟動系統。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	警告發生不正常事件時，系統會發出警告。 請根據訊息的性質，檢查導致警告的原因。 通常不需要重啟。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	資訊「資訊」訊息僅是針對次要操作事件所發出的通知。 不需要採取矯正措施。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     詳情

                        
                           訊息

                           
                              訊息列於表格中。 系統會顯示每條訊息的日期和時間， 並且提供資訊來源 (例如軟體功能)。這項資訊可用於支援和維護方面的工作。

                           

                        

                     

                        
                           目前訊息

                           
                              訊息中的文字可能比表格視圖所顯示的更長。 要閱讀完整內容，請點選訊息， 然後將全文複製到「目前訊息」方框中。

                           

                        

                     

                        
                           關閉訊息提示音

                           
                              訊息可藉由聲音來呈現。 僅當 主機 配備揚聲器時才會提供音效。 使用此選項可停用聲音訊號。

                           

                        

                     

                        
                           抑制對話框彈出

                           
                              選擇此選項可防止「訊息」對話框自動開啟。

                              注啟用此選項後，請務必密切關注頂部欄上的圖示，因為新訊息只會以此圖示標記。

                              

                           

                        

                     

                        
                           刪除 / 全部刪除

                           
                              選擇「刪除」以移除目前選擇的訊息，或「全部刪除」以移除目前類型的所有訊息。

                           

                        

                     

                        
                           確認 / 全部確認

                           
                              選擇「確認」以接受目前選擇的訊息，或「全部確認」以接受目前類型的所有新訊息。

                           

                        

                     

                  

                  
                     相關功能

                      訊息按鈕描述

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               「增加視窗」對話框
現今的電腦可以很輕鬆的搭配使用一個以上的顯示器。 您可以透過「增加視窗」對話框，為專用的回波圖表示方式建立一個新視窗。 新視窗可包含現有回波圖頻道的副本，也可用來呈現目前看不見的頻道。 例如，這個視窗就可置於連接到您 主機 的第二個 (或第三個) 顯示畫面上。

               
                  

                  
                     如何打開

                     「增加視窗」對話框是從「停靠視圖」按鈕提供的功能表開啟。 請從「顯示」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     描述

                     電腦普遍都會配備支援多個顯示器的顯示卡。 「增加視窗」功能可在多個顯示畫面上顯示回波圖表示方式。 如果您的 主機 只有一個大型顯示畫面，這項功能也很實用。
電腦普遍都會配備支援多個顯示器的顯示卡。 「增加視窗」功能可在多個顯示畫面上顯示回波圖表示方式。 如果您的 主機 只有一個大型顯示畫面，這項功能也很實用。

                     若要將選定的回波圖移到另一個視窗，只要選擇以探頭找出的頻道，然後按一下「確定」即可。 新視窗便會包含這個選定的回波圖頻道。 您可以使用作業系統提供的功能，將這個視窗移到任何顯示畫面。 若要關閉視窗，請按一下右上角的「X」。

                  

                  
                     相關任務

                      將回波圖頻道置於多個顯示畫面上的其它視窗

                      重新排列 EK80 表示方式的配置

                      將視圖移動到另一個顯示器

                      恢復視圖的位置和大小

                  

                  
                     相關功能

                      停靠視圖功能

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

      

      

         概念描述

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  船舶座標系

                  關於斜坡

                  聲速演算法

                  吸收演算法

                  觀察範圍與操作頻率

                  關於底部回波

                  關於聲波傳播

                  什麼是取樣？

                  聲學雜訊

                  在同步系統中設定 EK80

               

            

         

         

      


            船舶座標系
建立船舶座標係以定義系統和感應器的相對實體位置。

            
               

               如果船舶搭載多個不同的感應器和探頭，而您希望這些裝置都能提供準確數據，就必須知道它們的相對實體位置。 位置感應器的天線通常安裝在上部結構的高處，而動作感應器靠近船舶的重心部位。這兩者的實體位置距離深度感應器的探頭較遠，後者可能較接近船首。 通常，某個感應器的資訊，會取決於另一個感應器的數據。因此，相關測量值必須針對這些相對距離進行補償。

                  示例若要測量實際水深，您需要知道從測深儀探頭到水線的垂直距離。由於船舶的排水量隨著貨物、燃料等的變化而異，船體上水線的實體位置必須定期測量，或者用次要感應器測量。

                  

                  [image: Image]

                  為構成測量感應器之間的相對距離系統，系統建立了虛擬座標系。該座標系使用三個向量；X、Y 和 Z。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	X 軸是船舶的縱向方向，與甲板平行。X 正值表示感應器或參考點位於基準點 (原點) 的前方。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Y 軸是船舶的橫向方向，與甲板平行。Y 的正值表示感應器或參考點位於參考點 (原點) 的右舷側。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Z 軸是垂直方向 ，與桅杆平行。Z 的正值表示感應器或新參考點位於參考點 (原點) 下方 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	參考點 (船舶原點)
                           

                        
                     

                  

               

               
                  座標系統原點
在船舶座標系中，原點是所有三軸相交的共同參考點。 船舶感應器的所有實體位置 (雷達和定位系統天線、測深儀和聲納探頭、動作參考單位等) 均以原點為參考基準。 在大多數情況下，船舶「官方」的原點位置，是由設計師或造船廠決定。該原點通常會用實體標記識別，並載明於船舶圖紙。

                  經常使用的位置是：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	直接位於船舵上方的船尾部分 (船肋 0)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	船舶的重心
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	動作參考單位 (MRU) 的實體位置
                           

                        
                     

                  

               

               
                  座標系統的替代原點
如有必要，可以為特定產品或用途定義其他原點。 經常使用的導航參考點 就是一例。每當對船舶進行測量，以判定準確的偏移資訊時，驗船師也可以建立替代的原點。 但無論如何，都必須使用設計師或造船廠決定的「官方」原點的偏移值來定義替代位置。 常用的替代原點是船舶動作參考單位 (MRU) 的實體位置。

               

               
                  定義每個感應器的實體位置

                  透過船舶座標系，可以使用 X、Y 和 Z 三個數值來定義每個感應器的實體位置。 這些值必須依據單一參考點 (原點) 來定義垂直和水平距離。 動作參考單位 (MRU) 的通常是最重要的感應器，其實體位置必須加以定義。 對於許多系統而言，船首方向也是一個關鍵的測量值。

                  [image: Image]在該範例中，已經建立了第二參考點。它由 X、Y 和 Z 三個正偏移值定義，所有值均為正值，因為新參考點位於原點的前方和下方，以及右舷側。

                  

                  感應器數據的準確度取決於 X，Y 和 Z 三項數值的準確度。 如要求高準確度，例如水下訂位、水下測繪或科學測量等，則必須使用專業的土地測量技術來定位每個探頭和感應器。 在這些用途中，必須有良好的定線測量作業，才能獲得高品質的測量結果。 通常要由合格的專業測量員，使用可靠的測量設備和方法，才能順利完成這些測量。

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            關於斜坡
「正常操作」對話框中的「斜坡」參數定義每項通信 (「ping」) 的輸出強度從 0 V 增加到最大值的速度。 共有「快」和「緩慢」兩個選項。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  原理如圖所示。曲線 (A) 將「斜坡」設定為快，並採用「從最小值 2 到最大值 10」的週期，來將強度從 0  V 增加到最大值。脈衝結束時，使用「從最大值 10 到最小值 2」的週期，來降低輸出強度。

                  所採用的週期數目，則取決於所連接探頭的 Q 係數 (相對於中心頻率的頻寬)。斜坡週期的數目上限為半個脈衝長度的週期數。

                  曲線 (B) 將「斜坡」設定為緩慢。採用脈衝持續時間的前半部，來將強度從 0 V 增加到最大值。然後使用脈衝的後半部分來降低輸出強度。

               

               
                  優點

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	「快速」斜坡通常表示只有傳輸訊號的前幾個週期會用來斜升訊號幅度，並且只有最後幾個週期會用來斜降幅度。針對短脈衝，斜坡可能會趨於「慢速」斜坡。

                                 「快速」斜坡的優點是所傳輸的脈衝相對於脈衝長度含有更多能量。這會增加訊號/噪音比。當您套用「鳴」時，傳輸頻率會從脈衝開始時的低頻率變成脈衝結束時的高頻率。鳴與「快速」斜坡的組合會顯著增加訊號/噪音比。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	「慢速」斜坡表示傳輸訊號的前半部會用來斜升幅度，而且後半部會用來斜降幅度。「慢速」斜坡的優點是脈衝具有平滑的開始及停止。這會顯著降低進入匹配過濾中的暫態，因此針對 FM 脈衝的匹配過濾在輸出時，您會以稍微降低範圍解析度的代價來得到在時間 (範圍) 中縮小的旁瓣。

                                 在時間 (範圍) 中的旁瓣因而在使用「慢速」斜坡時會比使用「快速」斜坡時還要低。在時間 (範圍) 中的旁瓣較小會減少「串音」，因為來自一個範圍的強烈回音不會污染來自其它範圍的較弱回波。回波辨認力增加對於不同強度的回波尤其有用。

                              
                           

                        
                     

                  

                  使用升餘弦窗作為斜坡函數。

               

               
                  使用 FM 通信時的斜坡

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	「快速」斜坡比起「慢速」斜坡，會導致針對所選較長的脈衝持續時間的最大接收訊號功率及發射功率，以及更寬的有效頻率寬頻。「快速」斜坡通常用來增加頻率寬頻、範圍解析度及訊噪比。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	「慢速」斜坡比起「快速」斜坡，會導致在時間 (範圍) 中較低的匹配過濾旁瓣。「慢速」斜坡通常用來降低彼此距離小於一個脈衝持續時間的目標之間的回波干擾 (由於匹配過濾程序) (尤其適用於來自強目標對弱目標的干擾)。「慢速」斜坡會緩慢增加及減少傳輸訊號幅度。這對於探頭更「溫和」，有時也可以用來降低來自探頭的「振鈴」。

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  使用 CW 通信時的斜坡

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	「快速」斜坡比起「慢速」斜坡，會導致針對所選脈衝持續時間的最大接收訊號功率及發射功率。「快速」斜坡通常用來增加訊噪比。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	「慢速」斜坡會緩慢增加及減少傳輸訊號幅度。這對於探頭更「溫和」，有時也可以用來降低來自探頭的「振鈴」。
                           

                        
                     

                  

                  「快速」斜坡比「慢速」斜坡更類似於 EK60 中所使用的斜坡類型。
                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     「正常操作」對話框

                  

               

            

         

         

      


            聲速演算法
為了計算聲速及吸收值，EK80 使用科學社群中廣為人知的演算法。

            
               

               
                  鹹水演算法
EK80 針對鹹水進行的聲速計算是根據國際標準演算法，常稱為 UNESCO 演算法。此演算法使用壓力而不是深度，EK80 因此會提供從所提供深度值到壓力的轉換。
                  

                  如需更多關於演算法的資訊，請參閱來源文件：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	C-T. Chen 及 F.J.Millero，Speed of sound in seawater at high pressures (高壓海水中的聲速) (1977) Journal of the Acoustic Society of America，第 62 卷，第 5 期，第 1129 至 1135 頁
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	N.P. Fofonoff 及 R.C.Millard Jr. Algorithms for computation of fundamental properties of seawater (適用於計算海水基本性質之演算法) (1983)，UNESCO 海洋科學技術論文。 No. 44, Division of Marine Sciences. UNESCO, Place de Fontenoy, 75700 Paris.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	G.S.K.Wong 及 S Zhu，Speed of sound in seawater as a function of salinity, temperature and pressure (作為鹽度、溫度和壓力函數之海水中的聲速) (1995) Journal of the Acoustic Society of America，第 97 卷，第 3 期，第 1732 至 1736 頁
                           

                        
                     

                  

                  有些網站在線上提供這些演算法，也可能包括互動式版本。範例：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	http://resource.npl.co.uk/acoustics/techguides/soundseawater/content.htm
                           

                        
                     

                  

               

               
                  淡水演算法
EK80 針對淡水進行的聲速計算是根據 Del Grosso 的演算法。
                  

                  如需更多關於演算法的資訊，請參閱來源文件：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	V.A. Del Grosso，New equation for the speed of sound in natural waters (with comparisons to other equations) (適用於自然水體中聲速之新方程式 (相較於其它方程式)) (1974) Journal of the Acoustic Society of America，第 56 卷，第 4 期，第 1084 至 1091 頁
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	G.S.K. Wong 及 S Zhu，Speed of sound in seawater as a function of salinity, temperature and pressure (作為鹽度、溫度和壓力函數之海水中的聲速) (1995) Journal of the Acoustic Society of America，第 97 卷，第 3 期，第 1732 至 1736 頁
                           

                        
                     

                  

                  有些網站在線上提供這些演算法，也可能包括互動式版本。範例：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	http://resource.npl.co.uk/acoustics/techguides/soundseawater/content.htm
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     「正常操作」對話框

                  

               

            

         

         

      


            吸收演算法
為了計算吸收值，EK80 使用科學社群中廣為人知的演算法。

            
               

               
                  EK80 針對鹽水所作的吸收計算是根據 Francois & Garrison 的演算法。
                  

                  如需更多關於演算法的資訊，請參閱來源文件：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	J.Simmons 及 D.MacLennan，Fisheries Acoustics, Theory and practice (漁業聲學、理論及實務) (2005)，第二版，Blackwell Publishing, Oxford, Uk，第 67 至 69 頁
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	R.E.Francois 及 G.R.Garrison，Sound absorption based on ocean measurements, Part II; Boric acid contributions and equation for total absorption (根據海洋測量的聲音吸收，第二部：硼酸作用及總吸收方程式) (1982)，Journal of the Acoustic Society of America，第 72 卷，第 1879 至 1890 頁
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            觀察範圍與操作頻率
鹹水中的吸收率隨著頻率的增加而急劇增加。 為獲得最大觀測範圍，您應選擇低工作頻率、大型探頭和最大傳輸功率。

            
               

               
                  有關觀測範圍和操作頻率的重點須知如下：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	當操作頻率降低時，觀察範圍增加。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	當操作頻率增加時，解析度會提高 。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  如果您希望在深水中工作，則需要較低的操作頻率。

                  如果您希望以高解析度進行作業，則需要高操作頻率。 觀察範圍會因此受到限制。

                  使用 Simrad ES38B 探頭 (38 kHz，7x7 度，2000 W)，您可以觀察深達 950 米的 60 釐米鱈魚，而底部探測作業可深達 2800 米。 然而，使用  Simrad ES200-7C 探頭 (200 kHz，7x7 度，1000 W)，您只能觀察深達 270 米的相同鱈魚。底部探測在 500 米以下即不可靠。

                  典型的觀察範圍列於下表。

               

               
                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                           
                           
                           
                        
                        
                           
                              	最大探測深度 (分波束探頭)
                           

                           
                              	探頭
                              	頻率
(kHz)
                              	脈衝持續時間
(ms)
                              	寬頻
(hz)
                              	Tx 功率
(W)
                              	魚類範圍
(m)
                              	底部範圍
(m)
                           

                        
                        
                           
                              	ES18-11
                              	18
                              	8,21
                              	382
                              	2000
                              	1100
                              	7000
                           

                           
                              	ES38B
                              	38
                              	4,09
                              	766
                              	2000
                              	950
                              	2800
                           

                           
                              	ES70-11
                              	70
                              	2,05
                              	1526
                              	800
                              	450
                              	1100
                           

                           
                              	ES120-7C
                              	120
                              	1,02
                              	3026
                              	1000
                              	440
                              	850
                           

                           
                              	ES200-7C
                              	200
                              	1,02
                              	3088
                              	1000
                              	270
                              	550
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                           
                           
                           
                        
                        
                           
                              	最大探測深度 (單波束探頭)
                           

                           
                              	探頭
                              	頻率
(kHz)
                              	脈衝持續時間
(ms)
                              	波束角度
(deg)
                              	寬頻
(Hz)
                              	Tx 功率
(W)
                              	範圍
(m)
                           

                        
                        
                           
                              	38-7
                              	38
                              	4
                              	7
                              	766
                              	2000
                              	3000
                           

                           
                              	38-9
                              	38
                              	4
                              	9
                              	766
                              	1500
                              	2600
                           

                           
                              	38/200D
                              	38
                              	4
                              	13x21
                              	766
                              	1000
                              	2100
                           

                           
                              	50/200D
                              	50
                              	2
                              	10x16
                              	1493
                              	1000
                              	1400
                           

                           
                              	50-18
                              	50
                              	2
                              	18
                              	1526
                              	500
                              	1400
                           

                           
                              	50-7
                              	50
                              	2
                              	7
                              	1493
                              	2000
                              	1900
                           

                           
                              	120-15
                              	120
                              	1
                              	10
                              	3026
                              	1000
                              	800
                           

                           
                              	200-7
                              	200
                              	1
                              	7
                              	3088
                              	1000
                              	500
                           

                           
                              	710-36
                              	710
                              	1
                              	2,8
                              	3088
                              	100
                              	70
                           

                           
                              	38/200
                              	200
                              	1
                              	7
                              	3026
                              	1000
                              	450
                           

                           
                              	50/200
                              	200
                              	1
                              	7
                              	3088
                              	1000
                              	450
                           

                        
                     

                  

               

               
                  這些範圍的計算預設以下條件：正常的海水鹽度 (3.5%) 和溫度 (+ 10°C)，平均底部 (表面後向散射強度)  =  -20 dB) 和移動船舶的典型噪音強度。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     在水面相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                     在底部相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                     範圍功能

                     開始範圍功能

                  

               

            

         

         

      


            關於底部回波
堅硬平坦的底部如同鏡面一般反射傳輸訊號。 傳輸脈衝幾乎在同一瞬間抵達目標底部區域，該區域各部分的回波也幾乎在同一瞬間返回水面。 當底部不再平坦時，會出現不同的情況。

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  基本上，系統接收的回波訊號，是傳輸脈衝的衰減複本。傾斜底部的回波訊號特徵是持續時間較長，且上升和下降較慢。傳輸的脈衝首先在點 (A) 處達到斜坡，而反射點則逐漸沿著斜面朝向點 (B) 行進。

                  許多地點沒有堅硬的底部。底部通常由泥質、黏土和砂礫組成，在 EK80 回波圖中以彩色條帶顯示。

                  底部探測演算法僅實作於軟體，且每個頻道分別執行不同演算法。 該演算法的設計強調可靠性，標榜絕不顯示錯誤的深度探測值。 若探測品質發生問題，演算法會輸出 0.00 的深度，表示並未獲得可靠的探測值。

                  EK80 演算法旨在處理許多困難狀況。 此演算法藉由保持底部鎖定，來因應底部深度的非連續跳躍。 其可避免如密集魚群所造成的底部誤測。 如果底部具有多層構造，演算法會選擇第一層的上邊界。

                  底部探測演算法會鎖定第一個品質良好的底部回波。 對於傾斜的底部，系統將輸出點 A 處而非沿探頭軸的深度。 探測到的深度值一律小於沿探頭軸的深度，表示系統自動納入了安全裕度。 
                  

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     在水面相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                     在底部相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                     範圍功能

                     開始範圍功能

                  

               

            

         

         

      


            關於聲波傳播
聲波在海洋中傳播的速度隨溫度、鹽度和壓力而略有不同。

            
               

               
                  在較淺海水中的速度介於 1440 和 1520 m/s；而在 1000 m 深的海水中大約為 1480 m/s。 在較淺淡水中的速度約為 1430 m/s。 除非您有相關的感應器，否則良好的平均聲速值為 1470 m/s。

               

               
                  EK80 會將高能聲波脈衝傳輸到海中。 平坦底部則如同鏡面一般反射傳輸聲波。 能量向下傳播至底部再向上返回過程中，擴散面積會逐漸增大。 傳遞距離每增加一倍，能量分佈面積則增至四倍。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  大的魚群會反射類似的聲波。 這種類型的擴散稱為平方律或 20 log TVG (時變增益) 擴散。 在 EK80 的「回波圖」對話框中，20 log TVG 擴散稱為「魚群增益」及「底部增益」，而 40 log TVG 擴散則稱為「魚增益」。

               

               
                  觀察個別魚類的回波時情況略有不同。

                  聲波從水面向下傳輸至魚類身上時，會發生平方律擴散的現象。能量抵達後，其中一小部分會經由魚鰾散射至所有方向。散射波從魚類傳回水面時，又會經歷另一次平方律擴散。

                  這種複合作用稱為「四次律」或「40 log TVG」(時變增益)。

                  在海水中，因吸收作用而造成的傳播損失遠高於淡水，吸收率也會隨頻率而增加。在 38 kHz 時，淡水吸收率為 0.5 dB/km，海水吸收率為 10 dB/km。在 200 kHz 時，淡水吸收率為 10 dB/km，鹽水吸收率為 50 dB/km。EK80 必須辨識所測量的水質類型，才能正確補償這些損失。

               

               
                  dB (分貝) 單位在水聲學和物理學的其他領域有著悠久的傳統， 其是兩個量之間的比率對數度量。

               

            

            
               
                  
                     相關主題

                     調整 TVG (時間可變增益) 設定

                     在回波圖對話框中調整 TVG

                     TVG 功能

                     在水面相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                     在底部相關回波圖中選擇「範圍」和「開始範圍」值

                     範圍功能

                  

               

            

         

         

      


            什麼是取樣？
每個 EK80 探頭提供的資訊是連續的類比數據流。 在訊號處理過程中，所謂的「採樣」是將連續訊號減弱為離散訊號。

            
               

               
                  常見的例子就是我們在 EK80 上的操作。 我們將聲波 (類比連續時間訊號) 轉換為樣本序列 (離散時間訊號)。

                  離散 (或離散時間) 訊號一系列的數據容器。這種訊號通常是從連續時間訊號中採樣。

                  有別於連續訊號，離散訊號不是時間引數函數，而是一種數量序列，且為離散整數域上的函數。序列中的每個值稱為樣本。

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  在此座標系中，Y 軸是電壓 (或「體積」) 而 X 軸是時間。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	這是連續的類比訊號數據流，例如回波。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	此線表示系統正從類比訊號中所擷取的樣本。每個樣本都標示有擷取時間。其會包含類比訊號當時的值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	每條垂直線之間的距離即為每個樣本之間的時間。將此時間標示為取樣率。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  透過這種技術，可將類比訊號轉換成離散訊號流。

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            聲學雜訊
如同任何其它水聲系統，EK80 回波數據及呈現方式的品質會受到非所要聲學噪音的影響。 必須在噪音內探測出來自任何大型及小型目標的回波。

            
               

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     影響因素

                     自噪音

                     環境噪音

                     漁具噪音

                     電氣自有雜訊

                     減少聲學雜訊的若干方法

                  

               

            

            

         

      



               影響因素
若干因素會影響船載水聲設備的效能。

               
                  

                  
                     以下因素會影響船載水聲設備的效能：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	傳輸訊號的品質和屬性
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	接收系統的品質
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	作業期間設定的操作參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	測量目標的屬性
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	訊噪比
                              

                           
                        

                     

                     這些因素大多無法藉由安裝方法或探頭位置予以控制或改善。我們開發產品時，非常注重傳輸和接收系統的品質和屬性；而我們的終端使用者文件，則有助於使用者在操作時設定正確的過濾參數。至於測量目標的屬性，則非人為可控制的條件。

                     但是在安裝過程中做出正確的選擇，仍可以改善訊噪比 。

                     
                           Signal-to-noise ratio (often abbreviated SNR or S/N) is a measure used in science and engineering that compares the level
                              of a desired signal to the level of background noise. It is defined as the ratio of signal power to the noise power, often
                              expressed in decibels. A ratio higher than 1:1 (greater than 0 dB) indicates more signal than noise. While SNR is commonly
                              quoted for electrical signals, it can be applied to any form of signal [...].
                           

                           http://en.wikipedia.org/wiki/Signal_to_noise_ratio (September 2013)


                     訊號是我們所要研究的回波，而雜訊則是不理想的訊號或干擾。 探測回波時，環境中一定會有雜訊，因此必須保持低噪音強度，才能獲得長距離和可靠的解析效果。

                     會影響訊噪比的噪音可分為以下幾類：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	自噪音
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	環境噪音
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電子雜訊
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	混響作用
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	漁具噪音
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	探頭可能接收下列來源的雜訊：
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	生物干擾
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	干擾
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	空蝕
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	螺旋槳噪音
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	流體雜訊
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	其他水聲系統的聲學雜訊
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	探頭傳輸線較長，可能會從發電機、幫浦、冷卻系統和其他電氣或電機裝置吸收電子雜訊。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	前置放大器非常靈敏，容易吸收內/外部電源供應器的電子雜訊， 也容易受到自身電路的類比雜訊影響。 轉換器和處理電路的數位雜訊也會產生問題，
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	轉換器會將類比回波轉換為數位格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	訊號處理電路可能會發出數位雜訊。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        聲學雜訊

                     

                  

               

            

            

         

      



               自噪音
任何配備水聲系統 (例如測深儀或聲納) 的船隻都會產生程度不一的自噪音。

               
                  

                  
                     這種自有噪音的來源甚多。 接下來將要探討一些細節，分析船舶自有噪音的不同來源，及其如何影響水聲儀器的噪音強度。

                  

                  
                     機械噪音
機械噪音的主要來源通常是船上的主輪機。 然而，副輪機也可能相當嘈雜，尤其是狀況欠佳的機種。 機械噪音可能傳輸到探頭：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	船舶結構和探頭安裝件元產生的結構噪音
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水中噪音會穿透船體，進入水中並傳遞到探頭
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     電子雜訊
現代船舶通常配備許多電子儀器，例如水聲系統、雷達、導航系統和通訊設備。 任何電子儀器在某些情況下可能導致電氣干擾和噪音。 國際法規和認證的作用在於控制和減少這種情況，但如果電氣系統安裝和/或維護不當，這些措施的效果也十分有限。

                  

                  
                     螺旋槳噪音
在較高船速下，螺旋槳噪音通常是雜訊的主要來源。 調距螺旋槳或高速螺旋槳的噪音，通常大於固定螺旋槳或慢速螺旋槳。

                     螺旋槳噪音通常會在水中傳遞。 但在特定情況下，船軸振動或螺旋槳附近的船體振動，都可能經由結構傳遞至探頭。 如果螺旋槳葉片損壞，噪音可能會顯著增加。

                     螺旋槳空蝕是一種嚴重的噪音源。 「振鳴」的螺旋槳可能是雜訊來源，會干擾離散頻率。 在特定情況下，艉軸轉動釋放的靜電，可能造成重大困擾。

                  

                  
                     空蝕

                     [image: Image]
空蝕是在探頭面附近形成小氣泡的現象。 氣泡的成因是局部壓力在聲壓循環的特定期間內變成負壓。 空蝕閾值會隨著靜水壓力而增加。 氣泡破裂時會產生噪音。

                     空蝕噪音可能出現在高速運轉的突出物體附近，但螺旋槳則是較常見的成因。 螺旋槳空蝕是一種嚴重的噪音源。 水流方向與螺旋槳葉片相同時，就會發生空蝕作用， 該處位於螺旋槳葉片向下運動的位置。

                     特定情況下，船體附近的孔洞會產生共鳴現象。 此聲響具有離散頻率，而其他所有的流動噪音則具有寬頻波譜。

                     (影像取自公共網域的美國海軍資料。)

                  

                  
                     流體雜訊
海洋上部水層含有大量由碎波產生的微小氣泡。 船體在水中移動時，這些氣泡會造成擾動，進而產生摩擦作用。 摩擦區域稱為流體邊界層 。 此邊界層中的流體可能是層流 (laminar) 或紊流 (turbulent)。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	層流是順序分明、平行運動的水體。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紊流是一種無序的流動模式，充滿漩渦。
                              

                           
                        

                     

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	A
                                 	紊流
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	B
                                 	層流
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	C
                                 	氣泡
                              

                           
                        

                     

                     氣泡會吸收並反射聲能，在最壞的情況下，可能完全阻隔聲音傳導。

                     紊流程度愈高，邊界層就愈厚。邊界層在船艏部位較薄，隨著移向船艉而增厚。厚度取決於船速和船體的粗糙度。從船體伸出的所有物體，或船體中的凹痕，都會擾動流體並增加邊界層厚度。在高流速下，紊流可能劇烈到破壞水體的完整性。此時水中會出現微小空隙，稱為空蝕現象。

                  

                  
                     敲擊噪音
敲擊噪音可能由探頭附近的鬆動物體引起，如固定螺栓。 敲擊也可能來自船體內的鬆散物體。

                  

                  
                     干擾
同艘船上的其他水聲設備，可能成為惱人的干擾源。 除非多項設備使用相同頻率，否則傳輸脈衝會助長干擾。

                     
                           In physics, interference is the phenomenon in which two waves superpose each other to form a resultant wave of greater or
                              lower amplitude. Interference usually refers to the interaction of waves that are correlated or coherent with each other,
                              either because they come from the same source or because they have the same or nearly the same frequency. Interference effects
                              can be observed with all types of waves, for example, light, radio, acoustic, surface water waves or matter waves.
                           

                           https://en.wikipedia.org/wiki/Interference_(wave_propagation), April 2016


                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        聲學雜訊

                     

                  

               

            

            

         

      



               環境噪音
環境噪音通常不是聲納和測深儀的效能限制因素。

               
                  

                  
                     環境噪音可分為以下幾種：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海洋噪音：氣泡、地震擾動、波浪、邊界紊流等。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	生物噪音：魚類、哺乳動物
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	人為噪音：其他船隻、干擾
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	降水噪音：大雨或冰雹
                              

                           
                        

                     

                     特定水域會有多艘船隻共同作業，別艘船隻的輪機和螺旋槳噪音可能造成干擾。 其他船隻的水聲儀器干擾也可能構成限制因素。 海洋噪音取決於天候狀況。 惡劣天候下波浪洶湧，海洋噪音可能很高。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        聲學雜訊

                     

                  

               

            

            

         

      



               漁具噪音
每當您的漁具在使用時，都會產生噪音。

               
                  

                  
                     例如底拖網就是明顯的聲學噪音來源。 然而，這個來自漁具的噪音很少會是船底裝置聲納或測深儀的限制因素。 但是對於捕獲監控系統或拖網聲納的操作而言，在 探頭 放在拖網上的情況下，漁具噪音會是噪音強度的其中一個主要促成因素。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        聲學雜訊

                     

                  

               

            

            

         

      



               電氣自有雜訊
除了探頭以外，任何其它設備部件都會吸收或產生電氣或電子自有噪音。

               
                  

                  
                     透過探頭傳輸線或電源供應器所擷取的嗡鳴聲，通常是電氣自有雜訊的最普遍來源。 在較高頻率下 (需要頗為寬廣的頻寬)，來自元件、晶體管或其它類比電子元件的噪音，可能會構成限制因素。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        聲學雜訊

                     

                  

               

            

            

         

      



               減少聲學雜訊的若干方法
若干因素會影響船載水聲設備的效能。 謹慎規劃 EK80 的安裝作業，有助於降低聲學雜訊。

               
                  
                     可惜單憑幾項特殊程序，並無法減少雜訊。

                     探頭的實體位置是一項重要因素。 這取決於船舶的設計和結構、船體形狀，以及沿著船體的水流型態。 另外的因素則涉及其他船載設備，而這些因素也會受到船舶本身的影響。 在緩和船速下，機械噪音通常是主要因素。 在中等速度下，流動噪音急遽增強且成為主要干擾，而在更高的速度下，螺旋槳噪音則取而代之。

                     注此處資訊必須視為一般建議。 每台 EK80 都必須依據船體設計、其他船載電氣和機械系統等條件，予以分別安裝。

                     

                  

                  
                     減少流體雜訊

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	探頭 (或其外罩) 形狀必須盡量流線化。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	探頭前方的船體鍍層必須盡量平滑。重要請特別注意舭龍骨和鋅合金陽極的部分。 龍骨必須磨圓，邊緣無銳角， 也不可以有伸出物件或陡變區。

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個探頭必須以小傾角 (約2度) 安裝。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     減少機械噪音

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個探頭的安裝位置都必須盡量遠離輪機室。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	主輪機、副輪機和相關設備，皆必須裝妥於堅固基座以避免振動。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	任何可能振動的船體結構，皆應加裝阻尼或施加塗層以減少振動。
                              

                           
                        

                     

                     使用減震器或浮筏，可能有助於減少這類噪音。 可以採用隔音措施來減小結構噪音，例如在探頭和船體結構之間裝設防振夾鉗裝置。

                  

                  
                     減少螺旋槳噪音

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	每個探頭的安裝位置必須盡量遠離螺旋槳。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	螺旋槳與船體之間、方向舵與龍骨之間均必須保持足夠的間隙。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將鋅合金陽極放置在水流受擾最小的地方。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請確認螺旋槳葉片設計正確且沒有損壞。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在螺旋槳和探頭之間使用擋板，可以顯著降低噪音。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	採取適當的接地措施，或安裝碳刷 (從船軸到船舶接地端)，可以消除由艉軸轉動而釋放的靜電。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     減少敲擊噪音

                     確保探頭附近的任何部件都不會因水流或振動而發出敲擊聲。

                  

                  
                     減少干擾

                     船上其他水聲儀器的傳輸脈衝，難免會形成干擾。 謹慎選擇作業頻率，斟酌隔離不同的探頭，將有助於減輕問題。 安裝並同時使用大量獨立水聲系統的船舶，應考慮使用獨立式同步系統 (例如 K-Sync)。

                  

                  
                     降低電子雜訊

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	從探頭連接到寬頻收發器 (WBT) 的探頭傳輸線，應放置在金屬導管中。 導管終止位置應盡量靠近探頭和寬頻收發器 (WBT)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	所有裝置都必須妥善接地，這對於避免電子雜訊來說很重要。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請搭配正確的接地措施來使用屏蔽線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將 EK80 傳輸線與其他高電壓、大電流或瞬變的導線分隔開來。 將所有高壓線放入金屬導管中。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        聲學雜訊

                     

                  

               

            

         

         

      


            在同步系統中設定 EK80

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於同步

                     同步模式

                     同步序列

                     使用清除傳送 (CTS) 和請求傳送 (RTS) 訊號進行同步

                     使用收發器輔助插座進行同步

                     選擇同步模式

                     選擇同步連接埠

                  

               

            

            

      

      



               關於同步
只要船上安裝多個水聲系統，就可能會發生干擾。 在只有兩個系統的情況下，如果其中一個水聲系統可以控制其它系統的通信，則可以避免干擾。 如果使用多個系統，可以將它們連接到控制所有通信的普遍同步系統。

               
                  

                  
                     
                           In physics, interference is the phenomenon in which two waves superpose each other to form a resultant wave of greater or
                              lower amplitude. Interference usually refers to the interaction of waves that are correlated or coherent with each other,
                              either because they come from the same source or because they have the same or nearly the same frequency. Interference effects
                              can be observed with all types of waves, for example, light, radio, acoustic, surface water waves or matter waves.
                           

                           https://en.wikipedia.org/wiki/Interference_(wave_propagation), April 2016


                  

                  
                     Simrad EK80 可以設定為與其它水聲儀器同步。 必須同步才能防止數個水聲系統同時傳輸。 經常必須個別傳輸才能避免干擾。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               同步模式
同步模式可用於設定 EK80 成為獨立運作的設備，或是同步系統中的主/僕設備。

               
                  

                  
                     只要船上安裝多個水聲系統，就可能會發生干擾。 為了避免干擾，您有以下選擇：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統全面連接到共用同步系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將其中一個聲學系統設定為「主設備」，並控制其餘系統的通信作業。
                              

                           
                        

                     

                     EK80 提供遠端傳輸同步功能。 其可以設定在「主設備」模式或「僕設備」模式下運作。

                  

                  
                     可以使用以下同步模式：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	獨立式同步已關閉。如果 EK80 單獨運作且無需同步，則使用此同步模式。 這是預設設定。 EK80 使用其內部 ping 間隔參數進行操作，獨立於同步連接埠所接收的任何觸發信號。

                                    關閉同步功能後，無法套用「同步延遲」設定。

                                    如果您將「同步連接埠」設定為「收發器輔助連接埠」，則無法使用此模式。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	主EK80 如果用作同步系統中的控制單元，則應使用「主設備」模式。 週邊水聲系統僅當由 EK80 所啟用時，才可以進行傳輸。 選擇「主設備」模式時，EK80 會依其內部 Ping 間隔參數來執行作業，並將觸發訊號傳送到週邊系統。

                                    如果您將「同步連接埠」設定為「收發器輔助連接埠」，則無法使用此模式。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	僕僅當週邊系統允許 EK80 傳輸的狀況下，才可使用「僕設備」模式。 選擇「僕設備」模式時，除非在所選同步連接埠出現外部觸發，否則 EK80 不會傳輸 (「ping」)。 週邊系統可能是任何水聲產品 (例如測深儀或聲納)，或甚至是專用同步系統。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               同步序列
許多應用中的同步介面是以 RS-232 序列連接埠為基礎。 使用清除傳送 (CTS) 和請求傳送 (RTS) 連接兩個系統進行同步時，一個系統必須設定為「主設備」而另一個系統設定為「僕設備」。 EK80在系統中是「主設備」，同步功能可以在自由運行及等待僕設備兩種模式下執行。

               
                  
                     僕設備模式

                     若 EK80 設定為「僕設備」模式，EK80 每次傳輸前都必須從週邊系統接收觸發訊號。 此觸發訊號連接到 主機 上的序列連接埠，而「清除傳送」(CTS) 腳位可為 EK80 提供「事件」訊息。 訊息將由 EK80 軟體處理，若先前的 Ping 已結束，則會啟動 Ping 序列。

                     EK80 會將「準備傳送」(RTS) 信號設定為邏輯「低態」再予以傳輸，以此作為同步觸發器接收的確認訊號。 這表示 EK80 處於「忙碌」狀態。

                     通信和接收序列結束後，EK80 會將「準備傳送」(RTS) 訊號設定為邏輯「高態」，表示已準備好進行下一次 Ping 操作。

                  

                  
                     主設備模式

                     EK80在系統中是「主設備」，同步功能可以在自由運行及等待僕設備兩種模式下執行。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「自由運行」模式中的同步在「自由運行」模式中時，EK80 將會儘可能提高 Ping 的速度，在每次 Ping 開始時將其「準備傳送」(RTS) 訊號設定為邏輯「高態」，然後在每次 Ping 結束時回到邏輯「低態」。 「僕」系統會在「準備傳送」(RTS) 訊號從「低態」變成「高態」時受到觸發。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在「等待僕設備」模式中的同步在「等待僕設備」中時，EK80 將會等待來自「僕」系統的邏輯「高態」清除傳送 (CTS) 訊號，之後才會開始新的 Ping 序列。 這是來自「僕」系統的「準備進行 Ping」確認。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     注如果您使用 EK80 作為主「設備」來控制兩個「僕」系統，您必須將一條傳輸線 (加上接地) 從「主」系統上的「準備傳送」(RTS) 輸出連接到這兩個「僕」系統上的「清除傳送」(CTS) 輸入。 無法連接來自「僕」系統上「準備傳送」(RTS) 輸出的回傳。

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               使用清除傳送 (CTS) 和請求傳送 (RTS) 訊號進行同步
許多應用中的同步介面是以 RS-232 序列連接埠為基礎。 系統僅使用 RS-232 介面的清除傳送 (CTS) 和請求傳送(RTS) 連接。

               
                  

                  
                     根據 RS-232 的標準規範，輸出必須對 3 到 7kΩ 的負載產生強度介於 +5 到 +15 VDC (邏輯「低態」) 及 -5 到 -15 VDC (邏輯「高態」) 的電壓。 RS-232 接收器必須提供 3 至 7kΩ 負載，將 +3 至 +25 VDC 的輸入轉換為邏輯「低態」，並將 +3 至 +25 VDC 的輸入轉換為邏輯「高態」。 對於正極觸發脈衝而言，偏移電壓不具任何影響。即使在 0 VDC 上/下的微弱變化 (顫動) 也不會觸發介面。

                  

                  
                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	本機連接
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	遠端設備上的連接
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	母端 9 針 D 型超小型連接器
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	公端 9 針 D 型超小型連接器
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     注RS-422 通信連接埠無法用於同步操作。 您想要使用的連接埠必須設定為 RS-232。

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               使用收發器輔助插座進行同步
寬頻收發器 (WBT) 上的輔助插座提供「觸發輸入」訊號以與外部系統進行傳輸同步。 這種同步方法可能比傳統的 CTS/RTS 序列連接埠連線更加穩定。

               
                  

                  
                     一般而言，EK80 只要準備好下一次「Ping」時就會立即傳輸。 當輔助插座上的傳輸同步啟用時，傳輸會受到延遲，直到在輸入上偵測到觸發脈衝為止。 輸入觸發脈衝必須是低至高的轉換。「低」強度必須低於 0.7 V，而「高」則必須高於 2.8 V。「高」強度不能超過 15 V！ 一旦偵測到觸發脈衝，EK80 將會在所有收發器及頻率上啟動傳輸。

                     輔助插座上的同步輸出提供「高」脈衝 (5 V，100Ω)，其會在整個「Ping」週期保持為「高」。 無論您在使用者介面中進行何種同步設定，脈衝一律都存在。 在 EK80 作為「主設備」的情況下，可以使用輸出來同步其它水文系統。

                  

                  
                     [image: Image]

                     插座的設計規格符合 Conxall 7 腳位Mini-CON-X® 屏蔽連接器。 這些連接是在 2、 3 和 5 等腳位建立。 連接器可向製造商訂購，或使用訂貨號 387563 向 Kongsberg Maritime 購買。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商: Switchcraft Conxall
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商網站: http://www.conxall.com
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	腳位號碼
                                 	1
                                 	2
                                 	3
                                 	4
                              

                              
                                 	目的
                                 	供未來使用
                                 	同步
輸出
                                 	同步
輸入
                                 	供未來使用
                              

                              
                                 	腳位號碼
                                 	5
                                 	6
                                 	7
                                 	 
                              

                              
                                 	目的
                                 	數位接地
                                 	尚未使用
                                 	尚未使用
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                     您可選擇「同步」頁面上的參數，用於在外部系統和通訊埠之間建立實體連接，以及決定所要使用的同步模式。 「同步」頁面位於「設定」功能表上的「安裝」對話框中。

                  

                  
                     注如果 EK80系統使用多個寬頻收發器 (WBT)，所有傳輸到輔助埠的同步輸入訊號必須來自同一個信號源。 不支援單一寬頻收發器 (WBT)個別同步。

                        如果 EK80 系統使用多個電腦，則傳輸到輔助埠的同步輸入將無法使用。 系統不支援此功能。

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               選擇同步模式
如需使用 EK80 作為同步系統中的主設備或僕設備，則其必須針對這類操作予以設定。 為此，您必須選擇要用於同步介面的通信埠以及所需的同步模式。

               
                  
                     先決條件
不需要工具和儀器。 EK80 已開啟且正常運作。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在「僕設備」操作中，必須有一個遠端系統 (例如 K-Sync 或 Simrad TU40) 來提供觸發脈衝。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在「主設備」操作中，已連接一個遠端水聲系統 (聲納、測深儀)。 必須將此遠端系統設定為「僕設備」模式。
                              

                           
                        

                     

                     已選擇 主機 上的通信連接埠。

                  

                  
                     景況

                     只要船上安裝多個水聲系統，就可能會發生干擾。 為了避免干擾，您有以下選擇：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統全面連接到共用同步系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將其中一個聲學系統設定為「主設備」，並控制其餘系統的通信作業。
                              

                           
                        

                     

                     EK80 提供遠端傳輸同步功能。 其可以設定在「主設備」模式或「僕設備」模式下運作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「同步」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇同步模式。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	獨立式同步已關閉。如果 EK80 單獨運作且無需同步，則使用此同步模式。 這是預設設定。 EK80 使用其內部 ping 間隔參數進行操作，獨立於同步連接埠所接收的任何觸發信號。

                                                   關閉同步功能後，無法套用「同步延遲」設定。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	主EK80 如果用作同步系統中的控制單元，則應使用「主設備」模式。 週邊水聲系統僅當由 EK80 所啟用時，才可以進行傳輸。 選擇「主設備」模式時，EK80 會依其內部 Ping 間隔參數來執行作業，並將觸發訊號傳送到週邊系統。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	僕僅當週邊系統允許 EK80 傳輸的狀況下，才可使用「僕設備」模式。 選擇「僕設備」模式時，除非在所選同步連接埠出現外部觸發，否則 EK80 不會傳輸 (「ping」)。 週邊系統可能是任何水聲產品 (例如測深儀或聲納)，或甚至是專用同步系統。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇同步延遲。
                                    在「主設備」模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號傳送後的延遲時間，然後再傳輸 Ping， 這通常稱為預觸發。

                                    如果您將「同步連接埠」設定為「收發器輔助連接埠」，則無法使用此模式。

                                 

                                 
                                    在僕設備模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號抵達後的延遲時間，然後再發送 ping， 這通常稱為後觸發。

                                    關閉同步功能後，無法套用「延遲」設定。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               選擇同步連接埠
如需使用 EK80 作為同步系統中的主設備或僕設備，則其必須針對這類操作予以設定。 為此，您必須選擇要用於同步介面的通信埠以及所需的同步模式。

               
                  
                     先決條件
不需要工具和儀器。 EK80 已開啟且正常運作。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在「僕設備」操作中，必須有一個遠端系統 (例如 K-Sync 或 Simrad TU40) 來提供觸發脈衝。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	在「主設備」操作中，已連接一個遠端水聲系統 (聲納、測深儀)。 必須將此遠端系統設定為「僕設備」模式。
                              

                           
                        

                     

                     外部系統已連接到 主機 上的序列通信連接埠。

                  

                  
                     景況

                     只要船上安裝多個水聲系統，就可能會發生干擾。 為了避免干擾，您有以下選擇：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統全面連接到共用同步系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將其中一個聲學系統設定為「主設備」，並控制其餘系統的通信作業。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「設定」功能表選擇「安裝」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「同步」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇您已用於連接外部同步系統的序列或輔助連接埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

      

      

         檔案格式

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  原始數據格式

                  原始數據檔案的索引檔案格式

                  .XYZ 數據檔案格式

               

            

         

         

      


            原始數據格式

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於 EK80 原始數據格式

                     組態 XML 數據包

                     過濾二進位數據包

                     環境 XML 數據包

                     參數 XML 數據包

                     樣本二進位數據包

                     NMEA 文字數據包

                     註解文字 (ASCII) 數據包

                     動作二進位數據包

                  

               

            

            

         

      



               關於 EK80 原始數據格式

                  
                      

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        原始數據檔案格式

                        攝錄參數

                        原始數據格式相容性

                        使用 XML 數據包

                        數字類型定義

                        數據包的數據封裝

                     

                  

               

               

            

         

      




                  原始數據檔案格式
每個原始數據檔案都包含一組數據包。 這些數據包中有些依照 XML 格式，其它則是二進位。原始數據檔案中的數據包序列並不固定。 這取決於安裝的頻道數目。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                  
                     

                     
                        檔案標頭

                        每個原始數據檔案一律會用下列數據包類型開始。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	組態 XML 數據包這是 XML 數據包。 類型為 XML0。

                                       組態 XML 數據包是原始數據檔案中的第一個數據包， 其含有不受檔案變更的參數。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	過濾二進位數據包這是二進位數據包。 類型為 FIL1。

                                       過濾二進位數據包具有特定過濾器係數，用於過濾所接收的訊號。 過濾數據包的數目取決於探頭中過濾階段的數目。

                                       EK80 具有「寬頻收發器」(WBT) (及類似者) 的系統有兩個過濾數據包。第一個數據包含有來自收發器的過濾參數，而第二個數據包含有來自 EK80 程式的過濾參數。 這兩個過濾數據包具有相同結構。 它們稱為「階段 1」及「階段 2」。

                                       使用「通用收發器」(GPT) 的系統沒有過濾數據包。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	3
                                    	過濾二進位數據包 (若適用)
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	4
                                    	環境 XML 數據包這是 XML 數據包。 類型為 XML0。

                                       Environment XML 數據包具有環境參數。 檔案中可能有一或多個環境數據包。 吸收係數及其它相關值會使用這些參數來計算。

                                       注如果環境條件有所改變，數據包的內容將會反映此情況。 現有原始數據檔案之後會自動關閉，並且用新的環境數據建立新檔案。 如此可確保一個原始數據檔案中的所有數據一律會有一致的環境資訊。

                                       

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	5
                                    	NMEA 文字數據包這是文字 (ASCII) 數據包。 類型為 NME0。

                                       NMEA 文字 (ASCII) 數據包會插入原始數據檔案開頭，以提供關於航行距離的資訊 (VLW 資訊)。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        每個頻道及 Ping 的樣本數據

                        檔案標頭的第一個數據包後面會接著樣本數據，其具有提供來自每個頻道及 Ping 的資訊的數據包。 數據包中的資訊是以時間戳記和 Channel ID 資訊連結起來。 這兩個數據包總是會存在以提供此資訊。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	參數 XML 數據包這是 XML 數據包。 類型為 XML0。

                                       參數 XML 數據包內含參數的資訊，這些資訊可能會在一個傳輸 (「Ping」) 到下一個傳輸時改變。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	樣本二進位數據包這是二進位數據包。 類型為 RAW3。

                                       樣本數據包具有每個「ping」的樣本數據。 數據包可能具有不同的大小，並包含不同類型的數據，具體取決於 DataType 參數。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                        在「參數」與「樣本」數據包之間或之後可非同步地插入額外數據包。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	NMEA 文字數據包這是二進位數據包。 類型為 NME0。

                                       NMEA 數據包帶有原始 NMEA 0183 輸入訊息行，包括歸位符 (CR) 和換行符 (LF)。 每當來自相關感應器的資訊改變時就會插入數據包。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	註解文字 (ASCII) 數據包這是文字 (ASCII) 數據包。 類型為 TAG0。

                                       「註解」文字數據包內含您已輸入的評論文字，例如「危險的沉船殘骸」。其也會包含 EK80 所產生的自動註解。 無論是自動或手動產生新註解都會插入數據包。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	動作二進位數據包這是二進位數據包。 類型為 MRU0。

                                       動作二進位數據包含有來自動作參考單位 (MRU) 或類似感應器的資訊。 每當來自動作感應器的資訊改變時就會插入數據包。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        EK80 系統與寬頻收發器 (WBT) 的原始數據格式摘要

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	組態 XML 數據包
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	過濾二進位數據包
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	3
                                    	過濾二進位數據包
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	4
                                    	環境 XML 數據包
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	5
                                    	NMEA 文字數據包
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	6
                                    	與非同步數據合併之每個頻道及 Ping 的樣本數據:
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	a
                                                   	參數 XML 數據包
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	b
                                                   	樣本二進位數據包
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	c
                                                   	NMEA 文字數據包 (非同步)
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	d
                                                   	註解文字 (ASCII) 數據包 (非同步)
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	e
                                                   	動作二進位數據包 (非同步)
                                                

                                             
                                          

                                       

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        原始格式版本對比於 EK80 軟體版本

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	日期
                                    	原始格式版本
                                    	EK80 軟體版本
                                 

                              
                              
                                 
                                    	2014.09.11
                                    	1.01
                                    	1.8.0 - 1.8.3
                                 

                                 
                                    	2016.02.18
                                    	1.10
                                    	尚未使用
                                 

                                 
                                    	2016.06.09
                                    	1.20
                                    	1.10.0 - 1.11.1
                                 

                                 
                                    	2017.10.02
                                    	1.21
                                    	1.12.0 - 1.12.1
                                 

                                 
                                    	2018.02.01
                                    	1.22
                                    	未來版本
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           關於 EK80 原始數據格式

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  攝錄參數
所有原始數據攝錄參數都在「檔案設定」頁面上指定。 此頁面位於「輸出」對話框。 要開啟，請選擇「操作」功能表上的按鈕。

                  
                     
                        「檔案設定」參數負責控制所記錄的檔案要儲存在 主機硬碟或外部磁碟上的方式和位置。 藉由增加檔案名稱前綴，亦可依據特定的任務或測量，來識別相關的記錄檔案。 您也可以定義數據檔案的大小上限。

                        提示在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到 主機。

                           攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 此時系統會關閉目前檔案，並自動以新的檔案繼續攝錄。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                        

                     

                     
                           
                              目前輸出目錄

                              
                                 此文字框顯示數據檔案目前的儲存路徑。 選擇「瀏覽」以選擇其他輸出路徑 (資料夾) 來儲存檔案。 系統使用了標準作業系統的對話框。您也可以建立新資料夾。

                              

                              
                                 注若要變更輸出目錄，「記錄 RAW」和「紀錄已處理」攝錄都必須設定為「關閉」。

                                 

                              

                           

                        

                           
                              檔案名稱前綴

                              
                                 建議以通用檔案名稱前綴來識別特定任務、測量或航程的所有記錄檔案。 在框中鍵入任何文字。 所選名稱將用作所有檔案名稱的前綴。 請注意作業系統中的檔案名稱限制。

                              

                           

                        

                           
                              檔案大小上限

                              
                                 定義單一數據檔案所含位元組數量上限。 若為 1Gb 檔案，請勾選「最大」核取方塊。

                              

                              
                                 數據檔案通常會變得極大。 如需記錄大量的 EK80 數據，請確保硬碟有足夠的空間。 EK80 的磁碟容量並非無限。 建議您將數據存放於外部儲存裝置，或使用網路磁碟。

                              

                           

                        

                           
                              目前檔案大小 (b)

                              
                                 在數據記錄期間顯示原始數據檔案目前的大小。 攝錄時，若目前檔案大小超過上限，請使用「記錄 RAW」按鈕上的「分割檔案」功能。 「記錄 RAW」位於「操作」功能表。

                              

                           

                        

                           
                              原始數據 / 頻道攝錄範圍

                              
                                 您必須先指定您要使用的深度範圍之後再開始攝錄。 EK80 只會攝錄在海面和所選深度之間擷取的數據。 選擇的深度範圍是以米為單位。

                                 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                              

                              
                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	選擇「通用」，對所有啟用頻道使用相同的攝錄範圍。請使用「範圍」設定來定義要從哪一個深度範圍收集數據。

                                                EK80 有許多深度設定。 請選擇「自動」，讓 EK80 自動尋找所需的範圍值。 這個範圍值負責處理表示方式中所選定的深度、底部探測器設定，以及定義回波圖中未顯示之深度的任何層。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	選擇「個別」，對啟用頻道使用不同的攝錄範圍。 限制高頻率頻道的攝錄範圍，是縮小檔案的實用方法。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              

                           

                        

                        
                           
                              原始數據 / 儲存的取樣數據

                              
                                 當您使用具 CW 脈衝的寬頻收發器 (WBT) 時，可以使用「儲存的取樣數據」功能來縮小攝錄的檔案。

                              

                              
                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	選擇「複雜樣本」來使用預設的數據格式。這是 1.12.1 版之前軟體版本所使用的數據格式。 此格式可儲存最大量的資訊，但也需要較大的數據儲存容量。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	選擇「功率/角度」來縮小檔案。這麼做會使用寬頻收發器 (WBT) 取樣率來儲存數據，但是採用的卻是通用收發器 (GPT) 所用的格式。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	選擇「縮減取樣率功率/角度樣本」，將檔案縮至最小。這麼做會儲存含通用收發器 (GPT) 所用之取樣率與格式的數據。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 注除非您選擇「複雜樣本」，否則原始數據檔案所含的資訊較少。

                                 

                              

                           

                        

                           
                              原始數據 / 動作數據記錄

                              
                                 EK80從感應器接收的動作數據，通常會以 100Hz 的頻率刷新。 每項 ping 原始數據必定含有動作數據。 「動作數據記錄」功能可以控制原始數據檔案儲存動作數據的頻率。

                              

                              
                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Ping 時: 每次 ping 都會儲存動作數據。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	感應器輸入率極大化: 系統會以所選速率跳取 (decimate) 並儲存動作數據。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	感應器輸入率: 每次感應器提供資訊時，都會儲存動作數據。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 如果動作數據的儲存次數超過 ping，則 MRU0 數據包會儲存額外資訊。

                              

                           

                        

                           
                              歷史紀錄

                              
                                 「歷史」功能可自動將回波圖影像儲存於主機硬碟 可使用「歷史」資訊窗格來調用這些影像。 「歷史」表示方式中的資訊，與原始回波圖表示方式相同。

                              

                              
                                 每次將歷史檔案儲存到硬碟時，ping 都可能會中斷。 因此可以停用歷史記錄功能。

                              

                              
                                 注如果在停用歷史記錄功能狀態下開啟歷史記錄資訊窗格，則顯示的資訊會反映停用之前最後一次記錄的回波。 若一段時間之後再啟用歷史記錄功能，ping 序列會出現「漏洞」。

                                 

                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           關於 EK80 原始數據格式

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  原始數據格式相容性
Simrad EK80 支援的原始數據格式依照與用於先前 Simrad EK60 格式相同的慣例。

                  
                     
                        對於大多數其它 Simrad 科學系統所支援的原始數據格式而言，這是普遍但不完全相同的格式。然而，在 EK80 格式中更頻繁地使用 XML 數據包，並且已經引進新的數據包。

                        必須將 EK80 原始數據格式視為 EK60 格式的延伸。

                        注EK80 可以讀取 EK60 所產生的 *.raw 檔案，但 EK60 無法讀取 EK80 格式。 較舊的 EK80 軟體版本可能也無法讀取最新的 *.raw 檔案。 為了確保相容性，請您務必使用最新的 EK80 軟體版本。

                        

                        新舊格式之間的差異全都與新參數及數據的引進有關。在 EK80 格式中，XML 數據包含有許多在 EK60 組態及樣本數據包中可找到的資訊。

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           關於 EK80 原始數據格式

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  使用 XML 數據包
使用 XML 數據包來描述參數及數據。 這些數據包比具有固定結構的二進位數據包更有彈性，而且它們的壓縮程度沒有二進位數據包那麼高。

                  
                     
                        XML 數據包未用於實際樣本數據。

                        XML 數據包單純是依照標準 XML 慣例的 XML 文字檔案。使用標籤屬性來包含該資訊。XML 檔案的長度，以及所有類型的數據包是以數據包封裝所提供的數據包長度來決定。

                        第一個標籤的名稱定義了 XML 數據包類型的內容。

                        EK80 原始數據檔案格式目前使用下列數據包標籤。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	組態 XML 數據包組態 XML 數據包由 <Configuration> 標籤加以識別。

                                       組態 XML 數據包是原始數據檔案中的第一個數據包， 其含有不受檔案變更的參數。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	環境 XML 數據包環境 XML 數據包由 <Environment> 標籤加以識別。

                                       Environment XML 數據包具有環境參數。 檔案中可能有一或多個環境數據包。 吸收係數及其它相關值會使用這些參數來計算。

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	參數 XML 數據包參數 XML 數據包是由 <Parameter> 標籤予以識別。

                                       參數 XML 數據包內含參數的資訊，這些資訊可能會在一個傳輸 (「Ping」) 到下一個傳輸時改變。

                                    
                                 

                              
                           

                        

                        注組態 XML 數據包取代了 EK60 組態數據包 (數據包類型 CON0)。

                           環境 XML 數據包取代了 EK60 樣本數據包的環境資訊部分 (數據包類型 RAW0)。

                           參數 XML 數據包取代了 EK60 樣本數據包的參數資訊部分 (數據包類型 RAW0)。

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           關於 EK80 原始數據格式

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  數字類型定義
為了描述二進位數據包中的數據類型格式，使用了普遍的「C」結構。 這些代表個別的數據區塊。

                  
                     
                        各種「C」類型的大小顯示在表格中。

                     

                     
                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	「C」類型
                                    	內容及大小
                                 

                              
                              
                                 
                                    	char
                                    	8 位元整數
                                 

                                 
                                    	WORD
                                    	16 位元無符號整數
                                 

                                 
                                    	short
                                    	16 位元整數
                                 

                                 
                                    	Int
                                    	32 位元整數
                                 

                                 
                                    	long
                                    	32 位元整數
                                 

                                 
                                    	float
                                    	32 位元浮點數 (IEEE 754)
                                 

                                 
                                    	double
                                    	64 位元浮點數 (IEEE 754)
                                 

                                 
                                    	DWORDLONG
                                    	64 位元整數
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           關於 EK80 原始數據格式

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  數據包的數據封裝
所有二進位數據檔案均使用標準封裝方案。 每個數據包開頭有 4 位元組長度標籤，其說明數據包的位元組長度。 數據包結尾附有相同長度標籤。

                  
                     
                        Format

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	long Length;
                                 

                                 
                                    	struct DatagramHeader
                                 

                                 
                                    	 
                                    	{
                                 

                                 
                                    	 
                                    	long DatagramType;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	struct {
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long LowDateTime;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long HighDateTime;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	} DateTime;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	};
                                 

                                 
                                    	- -
                                 

                                 
                                    	datagram content
                                 

                                 
                                    	- -
                                 

                                 
                                    	long Length;
                                 

                                 
                                    	};
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        描述

                        所有數據包均使用相同標頭。此數據包類型欄位可識別數據包的類型。使用 ASCII 四元組來減少人類解譯及長期維護。三個字元用來識別數據包類型，而一個字元用來識別數據包的版本。然而，數據包的實際內容在每一個版本之間可能會有所變化。

                        「DateTime 」結構包含 64 位元整數，表示自 1601 年 1 月 1 日起的 100 奈秒間隔數目。這是 Windows® 作業系統所使用的內部「檔案時間」。數據包的數據部分包含任何數目的位元組，並且其內容與數據包高度相關。

                        電腦普遍屬於兩種類別：

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	Intel 電腦會將多位元組數目寫到檔案中，並且用以 LSB (最低有效位元組) 作為開頭。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	HP、Sun 及 Motorola 則相反。它們會先將 MSB (最高有效位元組) 寫到檔案中。
                                 

                              
                           

                        

                        數據包內長度標籤及所有二進位欄位的位元組順序一律與寫入數據檔案電腦的原生位元組順序相同。必要時，讀取檔案的軟體有責任執行數據包內所有多位元組數目的位元組交換。每當開頭及結尾長度標籤之間有明顯不匹配，就必須進行位元組交換。因此，這兩個長度標籤可用來識別電腦數據包的位元組順序。

                        Intel 處理器可讓多位元組數目位於任何 RAM 位址。然而，這在其它處理器上可能會有所不同；短整數 (2 位元組) 必須位於偶數位址，長整數 (4 位元組) 及浮點數 (4 位元組) 必須位於可由四整除的位址。因此，在指定數據包內的數字欄位時請考慮到這點。

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           關於 EK80 原始數據格式

                        

                     

                  

               

            

            

         

      



               組態 XML 數據包
組態 XML 數據包是原始數據檔案中的第一個數據包， 其含有不受檔案變更的參數。

               
                  
                     Format

                     基本 XML 結構如下。 所顯示的標籤沒有屬性。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	
                                          <Configuration>
                              

                              
                                 	
                                          <Header/>
                              

                              
                                 	
                                          <Transceivers>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                          <Transceiver>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                          <Channels>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                          <Channel>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                          <Transducer/>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                          </Channel>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                           
                                 	
                                          </Channels>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                          </Transceiver>
                              

                              
                                 	
                                          </Transceivers>
                              

                              
                                 	
                                          <Transducers>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                          <Transducer/>
                              

                              
                                 	
                                          </Tranducers>
                              

                              
                                 	
                                          <ConfiguredSensors>
                              

                              
                                 	
                                           
                                 	
                                          <Sensor/>
                              

                              
                                 	
                                          </ConfiguredSensors>
                              

                              
                                 	
                                          </Configuration>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     組態 XML 數據包由 <Configuration> 標籤加以識別。 類型為 XML0。 資訊包含在指定的屬性中。 <ChannelID> 屬性可將原始檔案中不同數據包的數據連結至特定頻道。

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        <Header> 標籤

                        <Transceivers> 標籤

                        <Transducers> 標籤

                        <ConfiguredSensors> 標籤

                     

                  

               

               

            

         

      




                  <Header> 標籤
<Header> 標籤可供識別原始數據格式的著作權人，以及應用程式和相關版本。

                  
                     
                        Format

                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Header
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Copyright="Copyright(c) Kongsberg Maritime AS, Norway"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	ApplicationName="nnn"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Version="nnn"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	FileFormatVersion="x.x.x"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TimeBias="yy"
                                 

                                 
                                    	/>
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        描述

                        這些屬性值僅作為範例而包括在內。 屬性值「nnn」可表示與 EK80 相關的任何有效值。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	ApplicationName：此屬性用來識別產品 (EK80)。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	Version：此屬性用來顯示 EK80 軟體版本。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	FileFormatVersion：此屬性用來識別檔案格式。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	TimeBias：此屬性用來指定數據以哪個時區來記錄。檔案中的時間標籤一律為世界協調時間 (UTC)。
                                 

                              
                           

                        

                        注原始檔案格式的版本與 EK80 軟體版本無關。

                        

                     

                     
                        原始格式版本對比於 EK80 軟體版本

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	日期
                                    	原始格式版本
                                    	EK80 軟體版本
                                 

                              
                              
                                 
                                    	2014.09.11
                                    	1.01
                                    	1.8.0 - 1.8.3
                                 

                                 
                                    	2016.02.18
                                    	1.10
                                    	尚未使用
                                 

                                 
                                    	2016.06.09
                                    	1.20
                                    	1.10.0 - 1.11.1
                                 

                                 
                                    	2017.10.02
                                    	1.21
                                    	1.12.0 - 1.12.1
                                 

                                 
                                    	2018.02.01
                                    	1.22
                                    	未來版本
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           組態 XML 數據包

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  <Transceivers> 標籤
<Transceivers> 標籤可供識別 EK80 系統上所使用的各個收發器。 系統可以使用一或多個收發器，各由一個 <Transceiver> 標籤所指定。

                  
                     
                        Format

                        基本 XML 結構如下。 所顯示的標籤沒有屬性。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Transceivers>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<Transceiver>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Channels>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Channel>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Transducer/>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	</Channel>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</Channels>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</Transceiver>
                                 

                                 
                                    	</Transceivers>
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        <Transceivers>

                        <Transceivers> 標籤可包含一或多個 <Transceiver> 標籤。這些是 <Transceiver> 標籤中的屬性。

                        這些屬性值僅作為範例而包括在內。屬性值「nnn」可表示與 EK80 相關的任何有效值。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Transceivers
                                 

                                 
                                    	<Transceiver
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransceiverName="WBT 5197648"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	EthernetAddress="009072085343"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	IPAddress="172.19.1.114"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Version="[0] Ethernet: 00:90:72:08:53:43
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransceiverSoftwareVersion="1.70"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransceiverNumber="1"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	MarketSegment="nnn"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransceiverType="nnn"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	SerialNumber="nnn"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Impedance="nnn"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Multiplexing="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	RxSampleFrequency="1500000"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<Channels>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</Channels>
                                 

                                 
                                    	</Transceiver>
                                 

                                 
                                    	</Transceivers>
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        <Channels>

                        每個 <Transceiver> 標籤都具有一個 <Channels> 標籤。<Channels> 標籤包含一或多個 <Channel> 標籤。這些是 <Channels> 標籤中的屬性。這些屬性值僅作為範例而包括在內。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Channels>
                                 

                                 
                                    	<Channel
                                 

                                 
                                    	 
                                    	ChannelID="WBT 545603-15 120-7C"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	ChannelIdShort="120-7C Drop Keel"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	MaxTxPowerTransceiver="500"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	PulseDuration="6.4E-05;0.000128;0.000256;0.000512;0.001024"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	PulseDurationFM="0.000512;0.001024;0.002048;0.004096;0.008192"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	HWChannelConfiguration="2"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<Transducer/>
                                 

                                 
                                    	</Channel>
                                 

                                 
                                    	</Channels>
                                 

                              
                           

                        

                        在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。

                     

                     
                        <Transducer/>

                        每個 <Channel> 標籤都具有一個帶屬性的 <Transducer> 標籤。這些是 <Transducer> 標籤中的屬性。這些屬性值僅作為範例而包括在內。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Channel>
                                 

                                 
                                    	<Transducer
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerName="200-7C"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	SerialNumber="264"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Frequency="100000"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	FrequencyMinimum="170000"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	FrequencyMaximum="230000"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	BeamType="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	EquivalentBeamAngle="18.5"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Gain="21.6;22.9;23.1;23.1;23.1
                                 

                                 
                                    	 
                                    	SaCorrection="0.22;-0.43;-0.66;-0.75;-0.8"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	MaxTxPowerTransducer="500"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	BeamWidthAlongship="9"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	BeamWidthAthwartship="9"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	AngleSensitivityAlongship="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	AngleSensitivityAthwartship="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	AngleOffsetAlongship="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	AngleOffsetAthwartship="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	DirectivityDropAt2XBeamWidth="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	/>
                                 

                                 
                                    	</Channel>
                                 

                              
                           

                        

                        BeamType 屬性可能具有以下值：

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeSingle = 0，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeSplit = 0x1，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeRef = 0X2，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeRefB = 0x4，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeSplit3 = 0×11，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeSplit2 = 0×21，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeSplit3C = 0X31，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeSplit3CN = 0×41，
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	BeamTypeSplit3CW = 0x51
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        變更的記錄

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	1.20
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	a
                                                   	<Transceiver> 已增加：
                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	MarketSegment
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	電阻
                                                               

                                                            
                                                         

                                                      

                                                   
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	b
                                                   	<Transceiver> 已移除： 
                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	零件清單
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	產品
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	IP 位址
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	子網路遮罩
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	預設閘道
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	內嵌軟體
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	FPGA TX 韌體
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	FPGA RX 韌體
                                                               

                                                            
                                                         

                                                      

                                                   
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	c
                                                   	<Channel> 已增加：
                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	PulseDuration
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	PulseDurationFM
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	BeamTypeSplit3 = 0×11，
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	BeamTypeSplit2 = 0×21，
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	BeamTypeSplit3C = 0X31，
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	BeamTypeSplit3CN = 0×41，
                                                               

                                                            
                                                         

                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	BeamTypeSplit3CW = 0x51
                                                               

                                                            
                                                         

                                                      

                                                   
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	d
                                                   	<Channel> 已移除：
                                                         
                                                            
                                                            
                                                            
                                                            
                                                               
                                                                  	
                                                                  	• 
                                                                  	PulseLength
                                                               

                                                            
                                                         

                                                      

                                                   
                                                

                                             
                                          

                                       

                                    
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	1.22：<Transceiver> 已增加：
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	Multiplexing
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	RxSampleFrequency
                                                

                                             
                                          

                                       

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           組態 XML 數據包

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  <Transducers> 標籤
主要結構包括 <Transducers> 標籤。 <Transducers> 標籤也包括一或多個 <Transducer/> 標籤，EK80 系統上所使用的每個探頭都有一個。 <Transducer/> 屬性指定了探頭的類型、安裝方式及其在船舶座標系中的實體位置。

                  
                     
                        Format

                        這些是 <Transducer> 標籤中的屬性。 這些屬性值僅作為範例而包括在內。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Transducers>
                                 

                                 
                                    	<Transducer
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerName="ES200-7C"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerMounting="HullMounted"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerCustomName="ES200-7C Serial No: 1"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerSerialNumber="1"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerOrientation="Vertical"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerOffsetX="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerOffsetY="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerOffsetZ="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerAlphaX="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerAlphaY="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TransducerAlphaZ="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	/>
                                 

                                 
                                    	</Transducers>
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        變更的記錄

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	1.20 已增加： <Transducers>
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           組態 XML 數據包

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  <ConfiguredSensors> 標籤
<ConfiguredSensors> 標籤持續追蹤目前連接 EK80 的感應器。 <ConfiguredSensors> 標籤包含一或多個 <Sensor> 標籤。

                  
                     
                        Format

                        基本 XML 結構如下。 所顯示的標籤沒有屬性。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<ConfiguredSensors>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<Sensor>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Telegram>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Value/>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</Telegram>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</Sensor>
                                 

                                 
                                    	</ConfiguredSensors>
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        <Sensor>

                        <Sensor> 標籤包含的屬性帶有感應器相關資訊。這些是 <Sensor> 標籤中的屬性。這些屬性值僅作為範例而包括在內。屬性值「nnn」可表示與 EK80 相關的任何有效值。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<ConfiguredSensor>
                                 

                                 
                                    	<Sensor
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Name="Temperature From LAN Port UDP0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Type="Temperature"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Port="Lan Port 2"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	TalkerID="nnn"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	X="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Y="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Z="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	AngleX="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	AngleY="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	AngleZ="0"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Unique=”0”
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Timeout="20"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	/>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<Telegram>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Value/>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</Telegram>
                                 

                                 
                                    	</Sensor>
                                 

                                 
                                    	</ConfiguredSensor>
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        <Telegram>

                        每個 <Sensor> 標籤可包含一或多個 <Telegram> 標籤。這些是 <Telegram> 標籤中的屬性。這些屬性值僅作為範例而包括在內。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Sensor>
                                 

                                 
                                    	<Telegram
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Name="ZDA from GPS From Serial Port 1"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	SensorType="GPS"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Type="ZDA"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	SubscriptionPath="GPS From Serial Port 1@GPS.TimeInfo"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Enabled="1"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<Value/>
                                 

                                 
                                    	</Telegram>
                                 

                                 
                                    	</Sensor>
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        <Value>

                        每個 <Telegram> 標籤可包含一或多個 <Value> 標籤。這些是 <Value> 標籤中的屬性。這些屬性值僅作為範例而包括在內。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<Telegram>
                                 

                                 
                                    	<Value
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Name="TimeInfo"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	Priority="1"
                                 

                                 
                                    	 
                                    	>
                                 

                                 
                                    	</Telegram>
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                           組態 XML 數據包

                        

                     

                  

               

            

            

         

      



               過濾二進位數據包
過濾二進位數據包具有特定過濾器係數，用於過濾所接收的訊號。 過濾數據包的數目取決於探頭中過濾階段的數目。

               
                  
                     EK80 具有「寬頻收發器」(WBT) (及類似者) 的系統有兩個過濾數據包。第一個數據包含有來自收發器的過濾參數，而第二個數據包含有來自 EK80 程式的過濾參數。 這兩個過濾數據包具有相同結構。 它們稱為「階段 1」及「階段 2」。

                     使用「通用收發器」(GPT) 的系統沒有過濾數據包。

                  

                  
                     Format

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct FilterDatagram
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DatagramHeaderDgHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	short Stage;
                              

                              
                                 	 
                                 	char Spare[2];
                              

                              
                                 	 
                                 	char FilterType;
                              

                              
                                 	 
                                 	char ChannelID[128];
                              

                              
                                 	 
                                 	short NoOfCoefficients;
                              

                              
                                 	 
                                 	short DecimationFactor;
                              

                              
                                 	 
                                 	float Coefficients[];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	DatagramHeaderDgHeader：這是使用中的二進位數據包。 類型為 FIL1。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Stage：這是過濾器級數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Spare[2]：這是供將來擴展的參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	FilterType：這是過濾器類型。
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	FilterTypeLowNoise = 0
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	FilterTypeLowResolution = 1
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	FilterTypeStandardResolution = 2
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	FilterTypeHighResolution = 3
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	FilterTypeFullResolution = 4
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	FilterTypeHydrophone = 5
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	FilterTypeHighResolutionReducedAttenuation = 6
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ChannelID[128]：這是頻道識別碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NoOfCoefficients：這是複數過濾器係數的數目。過濾器數據包中的過濾器係數，會與傳輸訊號的資訊搭配使用，據以建立匹配的過濾器，可用於建立匹配的過濾器或脈衝壓縮回波圖數據。 過濾器係數為複數值。

                                    因此，Coefficients[] 內含值的數目是  2 x NoOfCoefficients，因為每個複數過濾器係數包含一個實部和一個虛部。 複數過濾器係數 F(n) 在 Coefficients[] 中排列如下：

                                    real(F(1)), imag(F(1)), real(F(2)), imag(F(2)), …. ,

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	DecimationFactor：這是過濾器降頻因子。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Coefficients[]：這些是過濾器係數。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     變更的記錄

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	1.21： 已增加：： FilterType
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        原始數據格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               環境 XML 數據包
Environment XML 數據包具有環境參數。 吸收係數及其它相關值會使用這些參數來計算。 這是 XML 數據包。 類型為 XML0。

               
                  
                     注如果環境條件有所改變，數據包的內容將會反映此情況。 現有原始數據檔案之後會自動關閉，並且用新的環境數據建立新檔案。 如此可確保一個原始數據檔案中的所有數據一律會有一致的環境資訊。

                     

                  

                  
                     Format

                     這些是 <Environment> 標籤中的屬性。 這些屬性值僅作為範例而包括在內。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<Environment
                              

                              
                                 	 
                                 	Depth="100"
                              

                              
                                 	 
                                 	Acidity="8"
                              

                              
                                 	 
                                 	Salinity="35"
                              

                              
                                 	 
                                 	SoundSpeed="1491.435067861"
                              

                              
                                 	 
                                 	Temperature="10"
                              

                              
                                 	 
                                 	Latitude="45"
                              

                              
                                 	 
                                 	SoundVelocityProfile="1.000000;1500.000000;1000.000000;1500.000000"
                              

                              
                                 	 
                                 	SoundVelocitySource="Calculated"
                              

                              
                                 	 
                                 	DropKeelOffset="0"
                              

                              
                                 	 
                                 	DropKeelOffsetIsManual="0"
                              

                              
                                 	 
                                 	WaterLevelDraft="0"
                              

                              
                                 	 
                                 	WaterLevelDraftIsManual="0"
                              

                              
                                 	 
                                 	>
                              

                              
                                 	 
                                 	<Transducer
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	TransducerName="Unknown"
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	SoundSpeed="1490"
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	/>
                              

                              
                                 	</Environment>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     環境 XML 數據包由 <Environment> 標籤加以識別。 該 <Environment> 標籤可以包含一或多個 <Transducer> 元素。 提供 <Transducer> 標籤以備將來使用。

                  

                  
                     變更的記錄

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	1.20 <Environment> 已增加：
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	緯度
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	SoundVelocityProfile
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	SoundVelocitySource
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	DropKeelOffset
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	DropKeelOffsetIsManual
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	WaterLevelDraft
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	WaterLevelDraftIsManual
                                                

                                             
                                          

                                       

                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        原始數據格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               參數 XML 數據包
參數 XML 數據包內含參數的資訊，這些資訊可能會在一個傳輸 (「Ping」) 到下一個傳輸時改變。 這是 XML 數據包。 類型為 XML0。

               
                  
                     Format

                     這些是 <Parameter> 標籤中的屬性。 這些屬性值僅作為範例而包括在內。

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<Parameter>
                              

                              
                                 	 
                                 	<Channel
                              

                              
                                 	 
                                 	ChannelID="WBT 545603-15 ES120-7C"
                              

                              
                                 	 
                                 	ChannelMode="0"
                              

                              
                                 	 
                                 	PulseForm="1"
                              

                              
                                 	 
                                 	FrequencyStart="95000"
                              

                              
                                 	 
                                 	FrequencyEnd="160000"
                              

                              
                                 	 
                                 	PulseDuration=”0.002048”
                              

                              
                                 	 
                                 	SampleInterval="1.06666666666667E-05"
                              

                              
                                 	 
                                 	TransmitPower="250"
                              

                              
                                 	 
                                 	Slope="0.0102796052631579"
                              

                              
                                 	 
                                 	/>
                              

                              
                                 	</Parameter>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     參數 XML 數據包是由 <Parameter> 標籤予以識別。 <Parameter> 標籤可以包含一或多個 <Channel> 標籤。

                     如果 CW 的 PulseForm 屬性設定為值 0 (零)，則 FrequencyStart 和 FrequencyEnd 屬性將替換為單一屬性 Frequency。

                  

                  
                     變更的記錄

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	1.20
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	a
                                                	已增加：
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	PulseDuration
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	b
                                                	已移除：
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	PulseLength
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	TransducerDepth
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        原始數據格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               樣本二進位數據包
樣本數據包具有每個「ping」的樣本數據。 數據包可能具有不同的大小，並包含不同類型的數據，具體取決於 DataType 參數。 這是二進位數據包。 類型為 RAW3。

               
                  
                     Format

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct SampleDatagram
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DatagramHeaderDgHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	char ChannelID[128];
                              

                              
                                 	 
                                 	short Datatype;
                              

                              
                                 	 
                                 	char Spare[2];
                              

                              
                                 	 
                                 	long Offset;
                              

                              
                                 	 
                                 	long Count;
                              

                              
                                 	 
                                 	byte Samples[];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	DatagramHeader DgHeader：這是使用中的二進位數據包。 類型為 RAW3。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ChannelID[128]：這是頻道識別碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Datatype：
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	Bit 0 = Power
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	Bit 1 = Angle
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	Bit 2 = ComplexFloat16
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	Bit 3 = ComplexFloat32
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	Bit 8 - 10 = Number of Complex per Samples
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Spare[2]：這是供將來擴展的參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Offset：這是第一個樣本數目。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Count：這是總樣本數目。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Samples[]：這些是接收到的樣本值。Samples[] 中的值數目取決於 Count 及 Datatype 的值。

                                    樣本值 S(i，n) 排列如下：

                                    Real(S(1,1)), Imag(S(1,1)),

                                    Real(S(2,1)), Imag(S(2,1)),

                                    Real(S(3,1)), Imag(S(3,1)),

                                    Real(S(4,1)), Imag(S(4,1)),

                                    Real(S(1,2)), Imag(S(1,2)), ...

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     範例

                     我們有 1032 的 DataType 十進位值。

                     十進位值 1032 = 十六進位 0408 = 二進位 0000 0100 0000 1000。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	位元 3 設定為「1」，所以這是 ComplexFloat32 數據。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	位元 8 至 10 為 100，這表示我們每個樣本有四個複數值。
                              

                           
                        

                     

                     1032 的十進位值表示 Samples[] 包含 ComplexFloat32 樣本。每個樣本都由四個複數 (四個探頭扇形各提供一個) 所組成。在這種情況下，Samples[] 則是由 32 位元浮點數的 4*2* 計數值所組成。這是因為每個樣本各由四個複數組成，每個複數又由一個實部和一個虛部組成。

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        樣本數據包中的功率數據

                        樣本數據包中的角度數據

                        具有三個扇形之分離波束探頭的特殊刻度要求

                     

                  

               

               

            

         

      




                  樣本數據包中的功率數據
樣本數據包中所包含的功率數據會經過壓縮。 為了恢復正確的值，您必須解壓縮該資訊。

                  
                     
                        使用下列方程式。

                        [image: Image]

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	x = 得自數據包的功率值
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	y = 轉換值 (以 dB 表示)
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  樣本數據包中的角度數據
縱向 (沿船軸) 及垂直於船軸電性角度會輸出為一個 16 位元字。

                  
                     
                        沿船軸角度是最高有效位元組，而垂直於船軸角度是最低有效位元組。 角度數據是以 2’s 補數格式來表示。 電性角度必須乘以角度靈敏度來得到相對於波束中心的目標位置。 正數表示船首及右舷方向。

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  具有三個扇形之分離波束探頭的特殊刻度要求
處理來自具有三個扇形之特定分離波束探頭的功率/角度數據時需要特殊的刻度調整。

                  
                     
                        處理得自乙太網路數據訂閱或得自讀取含有功率/角度數據之原始檔案的功率/角度數據時需要特別注意。 如果數據是由使用下列類型之幾何的探頭所取樣，請確定您使用正確的轉換公式。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	具有三個扇形的分離波束探頭
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	具有三個扇形及一個中心元件的分離波束探頭
                                 

                              
                           

                        

                        當您使用具有 BeamType = 17、49、65 或 81 (十進位值) 之探頭的寬頻收發器 (WBT) 時，來自功率/角度檔案的角度值必須調整刻度。 在讀取角度值並從檔案格式轉換到您自己程式的格式後，請進行以下刻度調整：

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	沿船軸角度 必須乘以 2/sqrt(3)。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	垂直於船軸角度必須乘以 2。
                                 

                              
                           

                        

                        使用原本的 AngleSensitivityAlongShip 及 AngleSensitivityAthwartship 值。

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           原始數據格式

                        

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA 文字數據包
NMEA 數據包帶有原始 NMEA 0183 輸入訊息行，包括歸位符 (CR) 和換行符 (LF)。 每當來自相關感應器的資訊改變時就會插入數據包。 類型為 NME0。

               
                  
                     Format

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct TextDatagram
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DatagramHeader DgHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	char Text[];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	DatagramHeader DgHeader：這是使用中的文字 (ASCII) 數據包。 類型為 NME0。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Text[]：這是 NMEA訊息。
                              

                           
                        

                     

                     數據包的大小取決於訊息長度。

                  

                  
                     範例

                     NMEA GLL 位置訊息：

                     $GPGLL,5713.213,N,1041.458,E<cr><lf>

                     VTG NMEA VTH 速度訊息：

                     $HUVTG,245.0,T,245.0,M,4.0,N,2.2,K<cr><lf>

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        原始數據格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               註解文字 (ASCII) 數據包
「註解」文字數據包內含您已輸入的評論文字，例如「危險的沉船殘骸」。其也會包含 EK80 所產生的自動註解。 無論是自動或手動產生新註解都會插入數據包。 類型為 TAG0。

               
                  
                     Format

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct TextDatagram
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DatagramHeader DgHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	char Text[];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	DatagramHeader DgHeader：這是使用中的文字 (ASCII) 數據包。 類型為 TAG0。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Text[]：這是在註解中輸入的文字。
                              

                           
                        

                     

                     此段文字為零終止字串。完整數據包的大小取決於註解長度。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        原始數據格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               動作二進位數據包
動作二進位數據包含有來自動作參考單位 (MRU) 或類似感應器的資訊。 每當來自動作感應器的資訊改變時就會插入數據包。 類型為 MRU0。

               
                  
                     Format

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct MRUDatagram
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DatagramHeaderDgHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	float Heave;
                              

                              
                                 	 
                                 	float Roll;
                              

                              
                                 	 
                                 	float Pitch;
                              

                              
                                 	 
                                 	float Heading;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	DatagramHeaderDgHeader：這是使用中的二進位數據包。 類型為 MRU0。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        原始數據格式

                     

                  

               

            

         

         

      


            原始數據檔案的索引檔案格式
專用索引檔案是為了改善對於原始數據檔案中個別 Ping 數據的存取而建立。 當您在檔案中透過「重播」列前後導覽時，就會使用這個索引檔案。 索引檔案的副檔名是 .idx。

            
               

               
                  檔案結構

                  索引檔案內含一個檔案標頭，檔案標頭內含一個組態 XML 數據包和一些索引二進位數據包。 每一個通信 (「Ping」) 都有一個索引二進位數據包。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	標頭中的組態 XML 數據包，是對應原始數據檔案中的組態 XML 數據包的副本。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	每一個索引二進位數據包都含有重要的 Ping 相關資訊，以及一個指標 (FileOffset)，指向 Ping 數據在對應原始數據檔案中的位置。
                           

                        
                     

                  

                  檔案結構:
                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	組態 XML 數據包 (類型為 XML0。)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	含 FileOffset 指標的索引二進位數據包 (每一個通信 (「Ping」) 都各有一個。):
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	1
                                             	索引二進位數據包 (類型是 IDX0。)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	2
                                             	索引二進位數據包
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	3
                                             	索引二進位數據包...每一個通信 (「Ping」) 都各有一個。...
                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Format

                  
                     
                        
                           
                           
                        
                        
                           
                              	struct IndexFileDatagram
                           

                           
                              	 
                              	{
                           

                           
                              	 
                              	StructDatagramHeader DgHeader;
                           

                           
                              	 
                              	ULONG PingNumber;
                           

                           
                              	 
                              	double VesselDistance;
                           

                           
                              	 
                              	double Latitude;
                           

                           
                              	 
                              	double Longitude;
                           

                           
                              	 
                              	DWORD FileOffset;
                           

                           
                              	 
                              	};
                           

                        
                     

                  

               

               
                  FileOffset 指標

                  原始檔案開啟時，會讀取第一個「Ping」到 FileOffset 的所有數據包。 索引檔案中第一個「Ping」的 FileOffset，是指向原始數據檔案中檔案標頭之後的第一個數據包。 而它有可能是以下任何一個數據包，因為它們在每一個「Ping」中顯示的順序皆不相同。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	每個頻道及 Ping 的樣本數據:
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	參數 XML 數據包
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	樣本二進位數據包
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	NMEA 文字數據包 (非同步)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	註解文字 (ASCII) 數據包 (非同步)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	動作二進位數據包 (非同步)
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  Ping「n」的 FileOffset 指標，會指向 Ping「n-1」的樣本二進位數據包之後的第一個數據包。 因此，以 Ping「n」來說，您需要的數據包是位於原始檔案中，介於索引二進位數據包編號「n」中的 fileOffset 以及索引二進位數據包編號「n + 1」中的 fileOffset 之間。 這可能是最後一個 Ping 檔案的結尾。

                  做了這項變更之後，重播 Ping「n」時，就會使用之前而不是之後的動作參考單位 (MRU) 及其它數據。

                  無論您是重播單一 Ping，還是重播多個 Ping，結果都一樣。 Ping「n」的參數 XML 數據包，永遠都位於樣本二進位數據包之前，因此一律都會收錄在您從原始數據檔案讀取的數據包中。

                  索引檔案會以 XML0 / 版本數據包開頭，接著是 IDX0 數據包清單。 後續做了多項變更後，若指出檔案應該分割，您會立即失去該 Ping 數據的儲存空間。

                  檔案的時間格式為 1 秒解析度。 如果在同樣這一秒內需要多個檔案，該檔案會被覆寫，而最後一個 Ping 數據會儲存在檔案中。

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            .XYZ 數據檔案格式
XYZ 數據包是一個導航數據包，顯示個別頻道的位置和深度。

            
               
                  Format


               llll.ddmmhhh N/S,yyyy.ddmmhhh E/W,d.dd,ddMMyyyy,HHmmss.ff,t.ttt,<CR>

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	llll.ddmmhhh N/S: 緯度 北/南 (度、分和百分之一)N = 北

                                 S = 南

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	yyyy.ddmmhhh E/W: 經度 東/西 (度、分和百分之一)E = 東

                                 W = 西

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	d.dd: 水面下深度 (米)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	ddMMyyyy: 日期
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	HHmmss.ff: 時間
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	t.ttt: 探頭偏移 (米)
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

      

      

         數據訂閱與遠端控制

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  關於數據訂閱與遠端控制

                  數據訂閱概觀

                  數據訂閱程序

                  參數管理

                  處理參數訂閱

                  數據訂閱類型

                  參數描述

               

            

         

         

      


            關於數據訂閱與遠端控制
EK80 寬頻科學測深儀可讓您訂閱回波數據，並控制您自己遠端應用程式的操作。 這樣您就可以建立自己的軟體來控制 EK80 操作。 例如，這類操作可能包含啟動/停止 Ping、變更 Ping 間隔或開始/停止數據攝錄。

            
               
                  您可以使用您的客戶端應用程式，訂閱來自 EK80 的數據。 這表示您可以要求 EK80 持續傳送各種數據 (例如，深度數據、目標強度數據或合併數據) 給您的客戶端應用程式。 
                  

               

               
                  注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                  

               

               
                  EK80 程式與您自己客戶端應用程式之間的通信，是透過區域網路 (LAN) 交換 UDP 訊息來進行。 命令與回應訊息都是 XML 格式的文字訊息。 訂閱的數據更新是二進位數據結構。這些都必須使用數據結構的相關資訊加以解碼。

               

               
                  
                        UDP 使用簡單的無連接通信模型，其僅具有最低限度的協定機制。其沒有交握對話，因而會讓使用者的程式暴露於底層網路協定的任何不可靠性。不保證對於交付、訂購或重複提供保護。UDP 提供用於數據完整性的校驗和，以及用於處理數據包來源及目的地之不同功能的連接埠號碼。

                        利用 UDP，電腦應用程式可以傳送訊息 (在此情況下稱為數據包) 給在網際網路協定 (IP) 上的其它主機 (IP) 而無需事先通訊，從而建立特殊傳輸頻道或數據途徑。UDP 適合錯誤檢查及修正沒有必要或者在應用程式中執行的用途，藉以避免這類的處理在網路介面層級造成負荷。

                        https://en.wikipedia.org/wiki/User_Datagram_Protocol，2016 年 4 月
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                                 A
                              
                              	執行您自身程式 (「客戶端應用程式」) 的本機電腦 (通常是連線到區域網路)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	主機是執行 EK80 程式 (「伺服器應用程式」) 的一方。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	訂閱者參數更新 (UDP/二進位)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	訂閱的數據更新 (UDP/二進位)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	命令與回應 (UDP/XML)
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            數據訂閱概觀
要建立數據訂閱和遠端控制，必須實作一個特定的程序。

            
               
                  以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	要求伺服器資訊
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	連線到伺服器
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	保持連線
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	對伺服器發出命令數據訂閱程序:
                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	建立數據訂閱
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	處理數據
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	變更數據訂閱
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	破壞數據訂閱
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 參數管理:
                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	取得參數
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	設定參數
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	取得參數資訊 (屬性)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	訂閱參數通知
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	取消訂閱參數通知
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	中斷伺服器連線
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            數據訂閱程序

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     要求伺服器資訊

                     連線到伺服器

                     保持連線

                     對伺服器發出命令

                     收集數據

                     中斷伺服器連線

                  

               

            

            

         

      



               要求伺服器資訊
在連接到執行 EK80 程式的伺服器之前，您的客戶端應用程式必須先取得伺服器 IP 位址與命令連接埠號碼的相關資訊。

               
                  

                  
                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                  

                  
                     RequestServerInfo

                     請將下面這則 RequestServerInfo 訊息傳送到特定 IP 位址的主機，或將它廣播出去以接收來自區域網路所有電腦的資訊。訊息必須傳送到使用者數據包協定 (UDP) 連接埠號，該連接埠在「安裝」對話框的「為伺服器」頁面上，被定義為「本機連接埠」。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct RequestServerInfo
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Header[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     ServerInfo2

                     EK80 主機會以一則包含 EK80 程式相關資訊的訊息，回應發出請求的客戶端應用程式。ServerInfo2 訊息的內容如下所示。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct ServerInfo2
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Header[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char ApplicationType[64];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char ApplicationName[64];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char ApplicationDescription[128];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	long ApplicationID;
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	long CommandPort;
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	long Mode;
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char HostName[64];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ApplicationType：這是伺服器應用程式的類型。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ApplicationName：這是目前伺服器應用程式的名稱。 (EK80)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ApplicationDescription：這是目前伺服器應用程式的簡短描述。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ApplicationID：這是目前伺服器應用程式的識別碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	CommandPort：命令就是傳送到這個連接埠號碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Mode：如果伺服器應用程式 (EK80) 是針對本機數據來源或遠端數據來源加以執行。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	HostName：這是伺服器應用程式執行所在之主機的 IP 位址。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     CommandPort

                     從現在開始，必須使用 EK80 主機 UDP 連接埠號碼 CommandPort 傳送命令給 EK80 程式。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               連線到伺服器
在傳送命令給 EK80 程式之前，您的客戶端應用程式必須先傳送 ConnectRequest 訊息，向主機伺服器應用程式識別自己的身分。這則訊息必須包含使用者帳戶和密碼資訊。

               
                  

                  
                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                  

                  
                     ConnectRequest

                     ConnectRequest 訊息的內容如下所示。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct ConnectRequest
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Header[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char ClientInfo[1024];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ClientInfo 這段文字字串必須包含名稱和使用者名稱，其格式如下：Name:Simrad;Password:\0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     Response

                     EK80 伺服器應用程式會以 Response 訊息作為回應。如果 ConnectRequest 命令成功了，它至少會包含客戶端識別碼。如果 ConnectRequest 命令失敗了，則會包含一則錯誤訊息。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct Response
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Header[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Request[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char MsgControl[22];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char MsgResponse[1400];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     MsgResponse 欄位是由 ResultCode 和 Parameters 所組成。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	ResultCode 包含了 ConnectRequest 命令的結果。 以下是幾個值的定義。
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	S_OK：操作成功了。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	E_ACCESSDENIED：操作因為帳戶不明或密碼錯誤而失敗了。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	E_FAIL：操作因為發生未指定的錯誤而失敗了。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	Parameters 是一份配對清單，內容是各種可能存在的「名稱：值」配對，配對各以逗號區隔。這些參數只有在 ConnectRequest 成功時才會提供。 以下是幾個值的定義。
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	ClientID：這是目前客戶端的識別碼。 這項資訊適用於所有與伺服器應用程式的進一步通信。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	AccessLevel：這是目前客戶端的一般存取等級。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     例如，若連線成功了，就會提供一則 MsgResponse 訊息。

                     ResultCode:S_OK,

                     Parameters:{ClientID:1,AccessLevel:1}\0

                     萬一 ConnectRequest 命令失敗，ResponseField 會包含 ResultInfo 欄位。此欄位包含的是描述失敗的文字。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               保持連線
本機電腦上的客戶端應用程式一旦連接到 EK80 主機上的伺服器應用程式之後，就必須啟動通信狀態的雙向監控。 客戶端與伺服器應用程式兩者都必須每隔一秒鐘傳送一次 AliveReport 訊息。

               
                  

                  
                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                  

                  
                     AliveReport

                     AliveReport 訊息的內容是使用 C 碼顯示。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct AliveReport
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Header[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Info[1024];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     例如，Info 欄位可能包含以下格式的文字： ClientID:1,SeqNo:1\0.
                     

                  

                  
                     SeqNo

                     Info 欄位的 SeqNo 部分，應該包含客戶端應用程式發給 EK80 伺服器的下一則請求訊息的序號。序號應該從 1 開始。客戶端應用程式會利用這項資訊來探測是否有遺失任何訊息。如果探測到有數據遺失，就會發出重新傳輸請求。

                     例如，EK80 發給客戶端應用程式的 AliveReportDef 訊息可能會包含：

                     SeqNo:1\0

                     同樣的，Info 欄位的 SeqNo 部分應該也會包含 EK80 伺服器發給客戶端的下一則回應訊息的序號。 伺服器應用程式會利用這項資訊來探測是否有遺失任何訊息。 如果探測到有數據遺失，就會發出重新傳輸請求。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               對伺服器發出命令
含客戶端應用程式的電腦連接到 EK80 主機 (其中包含伺服器應用程式 (EK80 程式)) 之後，便會使用特定訊息來發出命令。

               
                  

                  
                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                  

                  
                     Request

                     您必須將 Request 訊息傳送給伺服器應用程式 (EK80 程式)，才能對其中一個可用命令目標發出命令。例如，以下就是一種命令請求的主要元素。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct Request
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Header[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char MsgControl[22];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char MsgRequest[1400];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     MsgControl 欄位的格式如下： 序號、目前訊息、總計訊息。
                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	傳給伺服器的每一則請求訊息，其 Sequence number 都會遞增。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	Current message 包含目前訊息，這是為了因應萬一必須將一個請求分成好幾則 UDP 訊息加以傳送的情況。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	Total message 包含目前請求所含的訊息總數。
                              

                           
                        

                     

                     例如，MsgControl 的內容是「2,1,3」。這表示目前 UDP 訊息是客戶端傳給伺服器的第二則請求訊息，而目前訊息是內含三則 UDP 訊息之請求的第 1 則訊息。

                  

                  
                     MsgRequest 欄位的內容取決於目前的命令目標。 它採用 XML 格式。 它必須指定命令目標、命令目標的方法，以及任何與目前方法有關的輸入參數。

                     這是一般結構。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<request>
                              

                              
                                 	 
                                 	<clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid>clientid</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid>requestid</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<type>invokeMethod</type>
                              

                              
                                 	 
                                 	<targetComponent>xx</targetComponent>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<yy>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<zz></zz>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</yy>
                              

                              
                                 	 
                                 	</method>
                              

                              
                                 	</request>
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	clientid：這是客戶端識別碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	requestid：這是請求識別碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	xx：這是目前命令目標的名稱。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	yy：這是目前方法的名稱。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	zz：這可以識別目前方法的任何參數
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     Response

                     伺服器應用程式 (EK80 程式) 會以 Response 訊息加以回應。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct Response
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Header[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char Request[4];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char MsgControl[22];
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	char MsgResponse[1400];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     MsgControl 欄位的格式如下： 序號、目前訊息、總計訊息。
                     

                     Response 訊息的內容取決於目前的命令目標。它採用 XML 格式。它包含結果、任何錯誤訊息以及任何與目前方法有關的輸出參數。

                     這是一般結構。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<response>
                              

                              
                                 	 
                                 	<clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid dt="3">clientid</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid dt="3">requestid</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	</fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	<yyResponse>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<zz dt=”3”></zz>
                              

                              
                                 	 
                                 	</yyResponse>
                              

                              
                                 	</response>
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	clientid：這是客戶端識別碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	requestid：這是請求識別碼。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	error code：這是操作的結果。 (0 = 確定)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	yy：這是目前方法的名稱。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	zz：這可以識別目前方法的任何參數
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               收集數據
若要收集來自伺服器應用程式 (EK80 程式) 的回波數據，必須傳送命令給伺服器應用程式的 RemoteDataServer 元件。

               
                  
                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                  

                  
                     以下是可用的命令。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	建立數據訂閱
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	處理數據
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	變更數據訂閱
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	破壞數據訂閱
                              

                           
                        

                     

                     對於所有命令，本機電腦上的客戶端應用程式必須傳送一則 Request 訊息給主機。 而主機必須回覆一則 Response 訊息給客戶端應用程式。 下列幾節只會描述這兩則訊息中 Request 和 Response 欄位的內容。

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        建立數據訂閱

                        處理數據

                        變更數據訂閱

                        破壞數據訂閱

                     

                  

               

               

            

         

      




                  建立數據訂閱
請求的方法部分應該設定為 <Subscribe>。

                  
                     
                        以下是這個方法的輸入參數。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	<requestedPort>：這是客戶端應用程式電腦上，應該用來接收資訊的區域網路 (LAN) 連接埠。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	dataRequest：這是訂閱的實際規格。
                                 

                              
                           

                        

                        注您不可能每一個數據訂閱都使用不同的連接埠。所有數據都會傳送到第一個請求之訂閱中所指定的連接埠。

                        

                        舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<request>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<ClientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<cid>1</cid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<rid>1</rid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</clientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<type>invokeMethod</type>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<targetComponent>RemoteDataServer</targetComponent>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<method>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Subscribe>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<requestedPort>12345</requestedPort>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<dataRequest>BottomDetection</dataRequest>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</Subscribe>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<method>
                                 

                                 
                                    	</request>
                                 

                              
                           

                        

                        伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。以下是這個方法的輸出參數。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	SubscriptionID：這是目前訂閱的識別碼。 這個識別碼可用來區分同一個連接埠上的多個訂閱。
                                 

                              
                           

                        

                        舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<response>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<ClientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<cid dt="3">1</cid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<rid dt="3">1</rid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</clientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<fault>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<detail>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</detail>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</fault>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<SubscribeResponse>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<subscriptionID dt=”3”></subscriptionID>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</SubscribeResponse>
                                 

                                 
                                    	</response>
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  處理數據
來自 RemoteDataServer 的數據會以 ProcessedData 結構包覆。

                  
                     
                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	struct ProcessedData
                                 

                                 
                                    	 
                                    	{
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	char Header[4];
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long SeqNo;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long SubscriptionID;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	unsigned short CurrentMsg;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	unsigned short TotalMsg;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	unsigned short NoOfBytes;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	unsigned short Data[];
                                 

                                 
                                    	 
                                    	};
                                 

                              
                           

                        

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	SeqNo：這是目前 UDP 訊息的序號。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	SubscriptionID：這是目前訂閱的識別碼。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	CurrentMsg：這是對比訊息總數的目前訊息數目。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	TotalMsg：TotalMsg 欄位包含目前數據的 UDP 訊息數目。 這個數目是以任何大於 1 的數目代表。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	NoOfBytes：這是 Data 欄位中的位元組總數。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	Data：這是實際數據。 它必須根據指定的輸出結構加以解碼。 如需 更多 資訊， 請參閱： 數據訂閱類型.
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  變更數據訂閱
請求的方法部分應該設定為 ChangeSubscription。

                  
                     
                        以下是這個方法的輸入參數。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	subscriptionID：這是應該變更的訂閱。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	dataRequest：這是訂閱的實際規格。 如需 更多 資訊， 請參閱： 數據訂閱類型.
                                 

                              
                           

                        

                        舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<request>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<ClientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<cid>1</cid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<rid>1</rid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</clientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<type>invokeMethod</type>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<targetComponent>RemoteDataServer</targetComponent>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<method>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<ChangeSubscription>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<subscriptionID>1</subscriptionID>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<dataRequest>BottomDetection</dataRequest>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</ChangeSubscription>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</method>
                                 

                                 
                                    	</request>
                                 

                              
                           

                        

                        伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。這個方法沒有輸出參數。舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<response>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<ClientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<cid dt=”3”>1</cid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<rid dt=”3”>1</rid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</clientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<fault>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<detail>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<errorcode dt=”3”>0</errorcode>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</detail>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</fault>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<ChangeSubscriptionResponse></ChangeSusbcriptionResponse>
                                 

                                 
                                    	</response>
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  破壞數據訂閱
請求的方法部分應該設定為 Unsubscribe。

                  
                     
                        以下是這個方法的輸入參數。

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	subscriptionID：這是應該關閉之訂閱的識別碼。
                                 

                              
                           

                        

                        舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<request>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<ClientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<cid>1</cid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<rid>1</rid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</clientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<type>invokeMethod</type>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<targetComponent>RemoteDataServer</targetComponent>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<method>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<Unsubscribe>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<subscriptionID>1</subscriptionID>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</Unsubscribe>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<method>
                                 

                                 
                                    	</request>
                                 

                              
                           

                        

                        伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。這個方法沒有輸出參數。舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	<response>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<ClientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<cid dt=”3”>1</cid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<rid dt=”3”>1</rid>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</clientInfo>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<fault>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	<detail>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	 
                                    	<errorcode dt=”3”>0</errorcode>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	</detail>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	</fault>
                                 

                                 
                                    	 
                                    	<UnsubscribeResponse></UnsubscribeResponse>
                                 

                                 
                                    	</response>
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        

                     

                  

               

            

            

         

      



               中斷伺服器連線
本機電腦上的客戶端應用程式必須在它結束操作時，傳送一則 DisconnectRequestDef 訊息給伺服器應用程式 (EK80 程式)。

               
                  
                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                  

                  
                     以下是這個方法的參數。

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	參數名稱
                                 	描述
                              

                           
                           
                              
                                 	<Header>
                                 	DIS\0
                              

                              
                                 	<szClientInfo>
                                 	Name:Simrad;Password:\0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            參數管理

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於參數管理

                     取得參數

                     設定參數

                     取得參數資訊 (屬性)

                     訂閱參數通知

                     取消訂閱參數通知

                  

               

            

            

         

      



               關於參數管理
若要設定參數給伺服器應用程式 (EK80 程式)，或者向伺服器應用程式取得參數，都必須傳送特定命令給應用程式中的 ParameterServer 元件。

               
                  
                     注以這種情況來看，EK80 主機可視為「伺服器」。 而 EK80 程式是「伺服器應用程式」。 您自行撰寫程式讓它在本機電腦上執行，這個程式就是「客戶端應用程式」。

                     

                  

                  
                     以下是可用的方法和命令。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	取得參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	設定參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	取得參數資訊 (屬性)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	訂閱參數通知
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	取消訂閱參數通知
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     來自 ParameterServer 元件的回應訊息額外多了一個欄位。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<response>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid dt="3">clientid</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid dt="3">requestid</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<message dt="8"></message>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode1 dt="3">0</errorcode1>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	</detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	</fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	<yyResponse>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<zz dt="3"></zz>
                              

                              
                                 	 
                                 	</yyResponse>
                              

                              
                                 	</response>
                              

                           
                        

                     

                     <errorcode1> 是增進的結果代碼。 以下是幾個值的定義。

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	誤差代碼
                                 	值
                              

                           
                           
                              
                                 	PSR_OK
                                 	0
                              

                              
                                 	PSR_UNSPECIFIED_ERROR
                                 	-1
                              

                              
                                 	PSR_INVALID_ARGUMENT_ERROR
                                 	-2
                              

                              
                                 	PSR_EXCEPTION_ERROR
                                 	-3
                              

                              
                                 	PSR_ACCESS_DENIED_ERROR
                                 	-4
                              

                              
                                 	PSR_PARAMETER_NOT_FOUND_ERROR
                                 	-5
                              

                              
                                 	PSR_PARAMETER_ATTRIBUTE_NOT_FOUND_ERROR
                                 	-6
                              

                              
                                 	PSR_PARAMETER_PROVIDER_NOT_FOUND_ERROR
                                 	-7
                              

                              
                                 	PSR_VALUE_DATA_TYPE_MISMATCH_ERROR
                                 	-8
                              

                              
                                 	PSR_VALUE_OUT_OF_RANGE_ERROR
                                 	-9
                              

                              
                                 	PSR_ARRAY_INDEX_OUT_OF_RANGE_ERROR
                                 	-10
                              

                              
                                 	PSR_COMMUNICATION_ERROR
                                 	-11
                              

                              
                                 	PSR_PASSED_LAST_ELEMENT
                                 	1
                              

                              
                                 	PSR_OPERATION_FORWARDED_TO_REMOTE
                                 	2
                              

                              
                                 	PSR_HANDLED_BY_OVERRIDE
                                 	3
                              

                           
                        

                     

                     如果誤差代碼是負值，就代表操作失敗。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               取得參數
請求的方法部分應該設定為 <GetParameter>。

               
                  
                     以下是這個方法的輸入參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<ParamName>：這是參數的全名。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<Time>：這是應該讀取該值的時間。它只適用於某些參數。如果必須提供最新值，請使用 0 (零)。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<request>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid>1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid>28</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<type>invokeMethod</type>
                              

                              
                                 	 
                                 	<targetComponent>ParameterServer</targetComponent>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<GetParameter>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	RemoteCommandDispatcher/ClientTimeoutLimit
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	</paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<time>0</time>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</GetParameter>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	</request>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。 以下是這個方法的輸出參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<ParamName>：這是參數的全名。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<Time>：這是更新該值的時間。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<response>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid dt="3">1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid dt="3">28</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode1 dt="3">0</errorcode1>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<message dt="8"></message>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	</fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	<GetParameterResponse>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramValue>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<value>60</value>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<time>0</time>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</paramValue>
                              

                              
                                 	 
                                 	</GetParameterResponse>
                              

                              
                                 	</response>
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               設定參數
請求的方法部分應該設定為 <SetParameter>。

               
                  
                     以下是這個方法的輸入參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<ParamName>：這是參數的全名。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<paramValue>：這是更新參數所用的新值。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<paramType>：<paramValue> 欄位的數據變體類型。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。 Ping 間隔設定為 1000 ms，而數據變體類型是 VT_I4 (4 位元整數)。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<request>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid>1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid>28</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<type>invokeMethod</type>
                              

                              
                                 	 
                                 	<targetComponent>ParameterServer</targetComponent>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	
                              

                              
                                 	 
                                 	
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<SetParameter>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	AcousticDeviceSynchroniser/Interval
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	</paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramValue>1000</paramValue>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramType>3</paramType>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</SetParameter>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	</request>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。 這個方法沒有輸出參數。 舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<response>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid dt="3">1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid dt="3">28</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode1 dt="3">0</errorcode1>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<message dt="8"></message>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	</fault>
                              

                              
                                 	</response>
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               取得參數資訊 (屬性)
請求的方法部分應該設定為 <GetParamInfo>。

               
                  
                     以下是這個方法的輸入參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<ParamName>：這是參數的全名。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<request>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid>1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid>28</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<type>invokeMethod</type>
                              

                              
                                 	 
                                 	<targetComponent>ParameterServer</targetComponent>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<GetParamInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	AcousticDeviceSynchroniser/Interval
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	</paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</GetParamInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	</request>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。 以下是這個方法的輸出參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<Attributes>：這是目前參數的屬性。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<Value>：這是參數的值。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<TimeStamp>：這是更新該值的時間。
                              

                           
                        

                     

                     舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<response>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid dt="3">1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid dt="3">28</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode1 dt="3">0</errorcode1>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<message dt="8"></message>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	</fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	<GetParamInfoResponse>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<attributes>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<AccessLevel dt="3">0</AccessLevel>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<Default dt="3">0</Default>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<Description dt="8">
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	Setting the ping interval in ms
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	</Description>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<Maximum dt="3">2147483647</Maximum>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<Minimum dt="3" >-2147483648</Minimum>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<Name dt="8">Interval</Name>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<Status dt="3">0</Status>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<Type dt="3">3</Type>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	</attributes>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<value dt="3">1000</value>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<timeStamp dt="8">0</timeStamp>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</paramInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	</GetParameInfoResponse>
                              

                              
                                 	</response>
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               訂閱參數通知
請求的方法部分應該設定為 <Subscribe>。

               
                  
                     這個命令可用來啟用單一參數的參數通知。如果有多個參數需要通知，則每一個個別參數都必須重複使用這個命令。 以下是這個方法的輸入參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<ParamName>：這是參數的全名。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<requestedPort>：這是客戶端應用程式電腦上，應該用來接收資訊的區域網路 (LAN) 連接埠。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<request>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid>1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid>29</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<type>invokeMethod</type>
                              

                              
                                 	 
                                 	<targetComponent>ParameterServer</targetComponent>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<Subscribe>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramName>AcousticDeviceSynchroniser/Interval</paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<requestedPort>32145</requestedPort>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</Subscribe>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	</request>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。 以下是這個方法的輸出參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<cookie>：這是目前訂閱的識別碼。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<response>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid dt="3">1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid dt="3">29</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode1 dt="3">0</errorcode1>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<message dt="8"></message>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	</fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	<SubscribeResponse>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cookie>10001</cookie>
                              

                              
                                 	 
                                 	</SubscribeResponse>
                              

                              
                                 	</response>
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               取消訂閱參數通知
請求的方法部分應該設定為 <CloseSubscription>。

               
                  
                     這個命令可用來停止單一參數的參數通知。如果要停用多個參數的通知，必須對每一個個別參數重複執行這個命令。 以下是這個方法的輸入參數。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<ParamName>：這是參數的全名。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	<cookie>：這是目前訂閱的識別碼。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     舉例來說，以下就是一種 <Request> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<request>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid>1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid>29</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<type>invokeMethod</type>
                              

                              
                                 	 
                                 	<targetComponent>ParameterServer</targetComponent>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<CloseSubscription>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	AcousticDeviceSynchroniser/Interval
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	</paramName>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<cookie>10001</cookie>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</CloseSubscription>
                              

                              
                                 	 
                                 	<method>
                              

                              
                                 	</request>
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     伺服器應用程式會以 Response 訊息回應。 <CloseSubscription> 方法沒有輸出參數，但是誤差代碼除外。 舉例來說，以下就是一種 <Response> 欄位內容。

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	<response>
                              

                              
                                 	 
                                 	<ClientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<cid dt="3">1</cid>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<rid dt="3">29</rid>
                              

                              
                                 	 
                                 	</clientInfo>
                              

                              
                                 	 
                                 	<fault>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	<detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode dt="3">0</errorcode>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<errorcode1 dt="3">0</errorcode1>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	 
                                 	<message dt="8"></message>
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	</detail>
                              

                              
                                 	 
                                 	</fault>
                              

                              
                                 	</response>
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            處理參數訂閱

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於訂閱處理

                     標頭結構 (ParamMsgHdrDef)

                     Value and attribute update 訊息

                     Server alive 訊息

                     Request re-transmit 訊息

                  

               

            

            

         

      



               關於訂閱處理
參數通知是透過另外的 UDP 連線，從伺服器應用程式 (EK80 程式) 傳送給客戶端，其數據是以動態二進位結構包裝。 這樣可以確保有效率的參數通知分佈。

               
                  
                     參數通知所用的通信協定，應確保所有通知都按照它們出現在伺服器的時間順序加以傳遞。 以下訊息是參數訂閱管理的一部分：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Value and attribute update 訊息
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Server alive 訊息
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Request re-transmit 訊息
                              

                           
                        

                     

                     操作的基本原則是，如果參數值/屬性有所變動，伺服器就會定期傳送值和屬性更新訊息，如果參數值/屬性沒有任何變動，則會傳送伺服器啟用狀態訊息。如果客戶端偵測到有任何訊息遺失，它可以傳送一則請求重新傳輸訊息。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               標頭結構 (ParamMsgHdrDef)
所有參數訂閱管理牽涉到的 LAN 訊息，皆以 ParamMsgHdrDef 結構開頭。

               
                  
                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	typedef struct
                              

                              
                                 	 
                                 	
                                          {
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	unsigned short usCurrentMsg;
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	unsigned short usTotalMsg;
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	long lSeqNo;
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	long lMsgID;
                              

                              
                                 	 
                                 	} ParamMsgHdrDef;
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	usCurrentMsg：這是目前 UDP 套件編號。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	usTotalMsg：這是 UDP 套件總數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	lSeqNo：這是「值與屬性更新」編號。它會隨著每一個 UDP 套件遞增。在 Server alive 訊息中，這代表伺服器上次使用的順序。在 Request retransmit 訊息中，這代表應該重新傳輸的 UDP 套件。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	lMsgID：這是目前訊息的識別碼。 以下是幾個值的定義。
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	const long lPM_SERVER_ALIVE = 3;
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	const long lPM_REQUEST_RETRANSMIT = 4;
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	const long lPM_VALUE_ATTRIBUTE_UPDATE = 6;
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     如果數據量超出一則 UDP 訊息的上限，數據會分成多則 UDP 訊息。TotalMsg 欄位包含目前數據的 UDP 訊息數目。這個數目是以任何大於 1 的數目代表。CurrentMsg 欄位包含對比套件總數的目前 UDP 套件編號。

                     實際參數通知數據整理如下：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Value and attribute update 訊息
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	參數更新結構
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	屬性更新結構
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Server alive 訊息
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Request re-transmit 訊息
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Value and attribute update 訊息
值與屬性更新訊息內容的變動程度非常高。它只會包含自上一則通知訊息以來變更過的參數值/屬性之數據。

               
                  
                     這則訊息的開頭是 ParamMsgHdrDef，緊接著是 ParametersRecDef 或 AttributesRecDef。 這則訊息可能事實上是由多個這類結構交織組成。 這是因為需要保留這些在伺服器上產生的通知順序。

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     訊息「最上」層包含了兩筆記錄的其中一筆 (參數變更或屬性變更)。每一筆記錄都有一個記錄標頭，如下所示：

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	typedef struct
                              

                              
                                 	 
                                 	
                                          {
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	unsigned short usRecID;
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	unsigned short usRecLen;
                              

                              
                                 	 
                                 	} RecHdrDef;
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	usRecID：這是目前記錄的識別碼。 以下是幾個值的定義。
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	const unsigned short RID_VALUE_UPDATE = 11;
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	const unsigned short RID_ATTRIBUTE_UPDATE = 12;
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	const unsigned short RID_END = 0xdead;
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	usRecLen：這是目前記錄 (包含此標頭在內) 的長度 (以位元為單位)。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        參數更新結構

                        屬性更新結構

                     

                  

               

               

            

         

      




                  參數更新結構
參數值更新通知的相關資訊是透過三種結構來傳達。

                  
                     
                        1

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	typedef struct
                                 

                                 
                                    	 
                                    	
                                             {
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	RecHdrDef hdr;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long lParamCount;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	ParamDef aParams[1];
                                 

                                 
                                    	 
                                    	} ParametersRecDef;
                                 

                              
                           

                        

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	RecHdrDef：這是目前結構的識別碼。 (hdr.usRecID = 11)
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	lParamCount：這是目前結構所含的參數更新數目。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	aParams[1]：這是虛設的預留位置。 此欄位的大小取決於訊息所含之參數通知的數目，以及每一個參數通知的大小。
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        2

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	typedef struct
                                 

                                 
                                    	 
                                    	
                                             {
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long lCookie;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	DWORDLONG dwlTimeStamp;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	ValueDef sValue;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long unused;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	} ParamDef;
                                 

                              
                           

                        

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	lCookie：這是目前參數的識別碼。 此值是從 Start 參數通知傳回。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	dwlTimeStamp：這是參數更新的時間。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	sValue：這是實際的參數數據。
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        3

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	typedef struct
                                 

                                 
                                    	 
                                    	
                                             {
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long lValueLen;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	BYTE aValue[1];
                                 

                                 
                                    	 
                                    	} ValueDef;
                                 

                              
                           

                        

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	lValueLen：這是緊接在下面的參數數據位元組陣列的大小。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	aValue[1]：這是含有更新參數值的位元組陣列。 客戶端必須能夠將這個位元組陣列與參數的實際數據類型互相比對。 方法是透過硬式編碼寫入參數大小，或者向伺服器索取參數資訊。
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        

                     

                  

               

               

            

         

      




                  屬性更新結構
參數屬性更新通知的相關資訊是透過三種結構來傳達。

                  
                     
                        結構內容必須從接收的位元組陣列開頭開始解碼。 請使用各種項目所含的大小資訊，逐步處理訊息內的數據，直到所有數據都處理完畢為止。

                     

                     
                        1

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	typedef struct
                                 

                                 
                                    	 
                                    	
                                             {
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	RecHdrDef hdr;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long lAttribCount;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	AttribDef aAttribs[1];
                                 

                                 
                                    	 
                                    	} AttributesRecDef;
                                 

                              
                           

                        

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	RecHdrDef： 這是目前結構的識別碼。 (hdr.usRecID = 12)
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	lAttribCount：這是目前結構所含的屬性更新數目。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	aAttribs[1]：這是虛設的預留位置。 此欄位的大小取決於訊息所含之屬性更新的數目，以及每一個屬性更新的大小。
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        2

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	typedef struct
                                 

                                 
                                    	 
                                    	
                                             {
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long lCookie;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	STRDef sAttributeName;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long lAttributeLen;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	BYTE aAttribute[1];
                                 

                                 
                                    	 
                                    	} AttribDef;
                                 

                              
                           

                        

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	lCookie：這是目前參數的識別碼。 此值是從 Start 參數通知傳回。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	sAttributeName：這是目前屬性的名稱。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	lAttributeLen：這是緊接在下面的屬性數據位元組陣列的大小。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	aAttribute[1]：這是含更新屬性值的位元組陣列。客戶端必須能夠將這個位元組陣列與屬性的實際數據類型互相比對。 方法是透過硬式編碼寫入參數大小，或者向伺服器索取參數資訊。
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        3

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                 
                              
                              
                                 
                                    	typedef struct
                                 

                                 
                                    	 
                                    	
                                             {
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	long lStrLen;
                                 

                                 
                                    	 
                                    	 
                                    	char aStr[1];
                                 

                                 
                                    	 
                                    	} STRDef;
                                 

                              
                           

                        

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	lStrLen：這是緊接在下面的字元陣列大小。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	aStr[1]：這是實際的字串數據。
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        

                     

                  

               

            

            

         

      



               Server alive 訊息
如果值或屬性沒有任何變更，伺服器 (EK80 程式) 會定期傳送這則訊息。 這則訊息可由客戶端應用程式用來監控伺服器的健全狀況，以及偵測客戶端是否有遺失任何訊息。

               
                  
                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	typedef struct
                              

                              
                                 	 
                                 	
                                          {
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	ParamMsgHdrDef hdr;
                              

                              
                                 	 
                                 	} AliveMessageDef;
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	hdr 的 lMsgID 欄位值是 3 (const long lPM_SERVER_ALIVE = 3)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	hdr 的 lSeqNo 欄位包含了伺服器所傳送的上一則更新訊息的序號。 如果序號與預期的不同，客戶端應用程式就必須傳送「Re-transmit」請求給伺服器。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Request re-transmit 訊息
如果客戶端應用程式偵測到訊息遺失了，可以傳送這則訊息給伺服器 (EK80 程式)。

               
                  
                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	typedef struct
                              

                              
                                 	 
                                 	
                                          {
                              

                              
                                 	 
                                 	 
                                 	ParamMsgHdrDef hdr;
                              

                              
                                 	 
                                 	} RequestRetransmitMessageDef;
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	hdr 的 lMsgID 欄位值是 4 (const long lPM_REQUEST_RETRANSMITT = 4)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	hdr 的 lSeqNo 欄位必須設定為應該重新傳輸的訊息/UDP 套件。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            數據訂閱類型

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於數據訂閱類型

                     數據訂閱類型：底部探測

                     數據訂閱類型：目標強度 (TS) 探測

                     數據訂閱類型：目標強度 (TS) 探測鳴

                     數據訂閱類型：樣本數據

                     數據訂閱類型：回波圖

                     數據訂閱類型：目標回波圖

                     數據訂閱類型：合併

                     數據訂閱類型：合併鳴

                     數據訂閱類型：目標合併

                     數據訂閱類型：噪音波譜

                  

               

            

            

         

      



               關於數據訂閱類型
使用特定的數據訂閱類型來啟用數據訂閱與遠端控制。

               
                  
                     每一個數據訂閱都會要求提供索取訂閱數據之頻道的 ChannelID (頻道識別碼)。您可以從參數 TransceiverMgr/Channels 取得一份以逗號區隔的可用識別碼清單。 

                     數據輸出一律以 64 位元的整數時間值開頭。此值可識別自 1601 年 1 月 1 日以來，共經過幾個 100 奈秒的時間間隔。

                     訂閱輸入字串是一份以逗號區隔的輸入參數清單。 數字參數必須使用「.」(英文句點) 作為小數分隔符號。 如果訂閱輸入字串中漏了參數，會以其預設值取代。

                     在外部裝置所要接收的輸出數據中，會提供目前結構長度的相關資訊。您也許可以從這項資訊計算陣列中的元素數目。

                  

                  
                     注訂閱的解碼沒有大小寫區別。

                     

                  

                  
                     以下是所使用的數據訂閱類型：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部探測
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	目標強度 (TS) 探測
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	目標強度 (TS) 探測鳴
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	樣本數據
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	回波圖
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	目標回波圖
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	合併
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	合併鳴
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	目標合併
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	噪音波譜
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：底部探測
底部探測數據訂閱字串是 BottomDetection。

               
                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     UpperDetectorLimit

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是用於底部探測的「最小深度」設定。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     LowerDetectorLimit

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是用於底部探測的「最大深度」設定。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1000
                              

                           
                        

                     

                     BottomBackstep

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是頻道的「底部後退」設定。
                                 	<-100,10>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-50
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructBottomDepthHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructBottomDepthData
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	double dBottomDepth;
                              

                              
                                 	 
                                 	double dReflectivity;
                              

                              
                                 	 
                                 	double dVesselLogDistance;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructBottomDepth
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	StructBottomDepthHeader BottomDepthHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructBottomDepthData BottomDepthData;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	dBottomDepth (m)：這是探測到的底部深度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	dReflectivity (dB)：這是海床反射率。 如果探頭面向上方，請使用表面反射率。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	dVesselLogDistance (nmi)：這是船舶的航行距離。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	BottomDetection,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	UpperDetectorLimit=3.0,
                              

                              
                                 	LowerDetectorLimit=500.0,
                              

                              
                                 	BottomBackstep=-60.0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：目標強度 (TS) 探測
目標強度 (TS) 探測數據訂閱字串是 TSDetection。

               
                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     LayerType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前的圖層類型。
                                 	水面
底部
海中
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	水面
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     MinTSValue

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最小目標強度 (TS) 值，也稱為「最小閾值」。
                                 	<-120,50>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-50.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 單一目標的目標強度 (TS) 必須超過此閾值 (以 dB 表示) 才能被接受。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     MinEchoLength

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最短回波長度。
                                 	<0,20>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0.8
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 如果您將「最短回波長度」設定為 0.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 0.8 倍還要短的回波。 此設定僅適用於 CW 操作。
                              

                           
                        

                     

                     MaxEchoLength

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大回波長度。
                                 	<0,20>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.8
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 如果您將「最大回波長度」設定為 1.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 1.8 倍還要長的回波。 此設定僅適用於 CW 操作。
                              

                           
                        

                     

                     MaxGainCompensation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大增益補償。
                                 	<0,12>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	6.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 不在中心的目標因為波束性質而會提供較弱的回波。 EK80 會自動使用數學模型來補償此情況，您也可以定義最大增益值來控制此演算法的效果。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     MaxPhaseDeviation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大相位偏差。
                                 	<0,100>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	8.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructTSDataHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructEchoTrace
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	double Depth;
                              

                              
                                 	 
                                 	double TSComp;
                              

                              
                                 	 
                                 	double TSUncomp;
                              

                              
                                 	 
                                 	double AlongshipAngle;
                              

                              
                                 	 
                                 	double AthwartshipAngle;
                              

                              
                                 	 
                                 	double sa;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructTSDataBody
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	WORD NoOfEchoTraces;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructEchoTrace EchoTraceElement[100];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructTSData
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	 
                                 	StructTSDataHeader TSDataHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructTSDataBody TSDataBody;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Depth (m)：這是目標的深度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TSComp (dB)：這是經過補償的目標強度 (TS 值)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TSUncomp (dB)：這是未經過補償的目標強度 (TS 值)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	AlongshipAngle (deg)：這是沿船軸方向中的角度偏移。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	AthwartshipAngle (deg)：這是垂直於船軸方向中的角度偏移。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	sa：這是目前生物質量索引。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NoOfEchoTraces：此資訊用來識別深度層中的個別目標 (單一魚類) 數量。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	TSDetection,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	LayerType=Surface,
                              

                              
                                 	Range=200,
                              

                              
                                 	RangeStart=3,
                              

                              
                                 	MinTSValue=-55,
                              

                              
                                 	MinEcholength=0.7,
                              

                              
                                 	MaxEcholength=2.0,
                              

                              
                                 	MaxGainCompensation=6.0,
                              

                              
                                 	MaxPhasedeviation=7.0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：目標強度 (TS) 探測鳴
目標強度 (TS) 探測鳴數據訂閱字串是 TSDetectionChirp。

               
                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     LayerType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前的圖層類型。
                                 	水面
底部
海中
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	水面
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     MinTSValue

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最小目標強度 (TS) 值，也稱為「最小閾值」。
                                 	<-120,50>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-50.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 單一目標的目標強度 (TS) 必須超過此閾值 (以 dB 表示) 才能被接受。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     RangeBeforeTarget

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是「目標前的距離」設定。
                                 	<0,5>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0.15
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 「目標前的距離」及「目標後的距離」設定用來定義一個目標到下一個目標結束和開始的前後所需之間隔。 「目標後的距離」因為目標的回波性質，正常應該大於「目標前的距離」。 此設定僅適用於 FM 操作。
                              

                           
                        

                     

                     RangeAfterTarget

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是「目標後的距離」設定。
                                 	<0,5>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0.15
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 「目標前的距離」及「目標後的距離」設定用來定義一個目標到下一個目標結束和開始的前後所需之間隔。 「目標後的距離」因為目標的回波性質，正常應該大於「目標前的距離」。 此設定僅適用於 FM 操作。
                              

                           
                        

                     

                     MaxGainCompensation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大增益補償。
                                 	<0,12>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	6.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 不在中心的目標因為波束性質而會提供較弱的回波。 EK80 會自動使用數學模型來補償此情況，您也可以定義最大增益值來控制此演算法的效果。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     MaxPhaseDeviation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大相位偏差。
                                 	<0,100>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	8.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructEchoTraceWBT
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	double Depth;
                              

                              
                                 	 
                                 	double TSComp;
                              

                              
                                 	 
                                 	double TSUncomp;
                              

                              
                                 	 
                                 	double AlongshipAngle;
                              

                              
                                 	 
                                 	double AthwartshipAngle;
                              

                              
                                 	 
                                 	double sa;
                              

                              
                                 	 
                                 	float frequencyLimits[2];
                              

                              
                                 	 
                                 	float uncompensatedFrequencyResponse[1000];
                              

                              
                                 	 
                                 	float compensatedFrequencyResponse[1000];
                              

                              
                                 	 
                                 	int withinMaxBeamCompensation[1000];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructTSDataWBT
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	WORD NoOfEchoTraces;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructEchoTraceWBT EchoTraceElement[100];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Depth (m)：這是目標的深度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TSComp (dB)：這是經過補償的目標強度 (TS 值)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	TSUncomp (dB)：這是未經過補償的目標強度 (TS 值)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	AlongshipAngle (deg)：這是沿船軸方向中的角度偏移。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	AthwartshipAngle (deg)：這是垂直於船軸方向中的角度偏移。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	sa：這是目前生物質量索引。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	TSDetectionChirp,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	LayerType=Surface,
                              

                              
                                 	Range=200,
                              

                              
                                 	RangeStart=3,
                              

                              
                                 	MinTSValue=-55,
                              

                              
                                 	RangeBeforeTarget=0.15,
                              

                              
                                 	RangeAfterTarget=0.7,
                              

                              
                                 	MaxGainCompensation=6.0,
                              

                              
                                 	MaxPhasedeviation=7.0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：樣本數據
樣本數據訂閱字串是 SampleData。

               
                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     SampleDataType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是針對此訂閱要求的樣本數據類型。
                                 	功率
角度
Sv
Sp
Ss
TVG20
TVG40
功率角度
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	功率
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出 (Power, Angle, Sv, Sp, Ss, TVG20, TVG40)
                     

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructTSDataHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructSampleDataArray
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	short nSampleDataElement[30000];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructSampleData
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	StructSampleDataHeader SampleDataHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructSampleDataArray SampleDataArray;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	nSampleDataElement[30000]：這是對數格式的 16 位元樣本。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出 (PowerAngle)
                     

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructTSDataHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructSamplePowerAngleArray
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	short nSampleDataElement[60000];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructSamplePowerAngleValues
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	int nPowerValues;
                              

                              
                                 	 
                                 	int nAngleValues;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructSamplePowerAngle
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	 
                                 	StructSampleDataHeader SampleDataHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructSamplePowerAngleValues SamplePowerAngleValues;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructSamplePowerAngleArray SamplePowerAngleArray;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	nSampleDataElement[60000]：這是功率與角度的複合樣本陣列。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	nPowerValues：這是功率樣本的數目。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	nAngleValues：這是角度值的數目。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	SampleData,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	SampleDataType=Power,
                              

                              
                                 	Range=200,
                              

                              
                                 	RangeStart=3,
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：回波圖
回波圖數據訂閱字串是 Echogram。

               
                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     PixelCount

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是此訂閱所要傳回的像素/值數目。
                                 	<0,10000>
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     TVGType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是時間可變增益 (TVG) 參數設定。
                                 	Pr
Sv
Sp
TS
SpAndTS
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	Sv
                              

                           
                        

                     

                     EchogramType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是使用中的回波圖類型。
                                 	水面
底部
拖網
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	水面
                              

                           
                        

                     

                     CompressionType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是內插法。 如果樣本數目多於所需的像素數目，請選擇內插的方法。
                                 	平均數
最高點
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	平均數
                              

                           
                        

                     

                     ExpansionType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是外插法。 如果樣本數目少於所需的像素數目，請選擇外插的方法。
                                 	內插
複製
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	內插
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructEchogramHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	double range;
                              

                              
                                 	 
                                 	double rangeStart;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructEchogramArray
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	short nEchogramElement[30000];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructEchogram
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	StructEchogramHeader EchogramHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructEchogramArray EchogramArray;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	nEchogramElement[30000]：這是 16 位元對數格式的回波圖資訊。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	Echogram,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	PixelCount=500,
                              

                              
                                 	Range=200,
                              

                              
                                 	RangeStart=3,
                              

                              
                                 	TVGType=TS,
                              

                              
                                 	EchogramType=Surface,
                              

                              
                                 	CompressionType=Mean,
                              

                              
                                 	ExpansionType=Interpolation
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：目標回波圖
目標回波圖數據訂閱字串是 TargetsEchogram。

               
                  
                     此訂閱只會產生回波圖陣列，其中包含探測到的回波追蹤及其介於傳輸脈衝與底部之間的補償目標強度 (TS) 值。若是低於底部，則使用所選的 TVG 類型。

                  

                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     PixelCount

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是此訂閱所要傳回的像素/值數目。
                                 	<0,10000>
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     TVGType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是時間可變增益 (TVG) 參數設定。
                                 	Pr
Sv
Sp
TS
SpAndTS
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	Sv
                              

                           
                        

                     

                     EchogramType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是使用中的回波圖類型。
                                 	水面
底部
拖網
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	水面
                              

                           
                        

                     

                     MinTSValue

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最小目標強度 (TS) 值，也稱為「最小閾值」。
                                 	<-120,50>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-50.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 單一目標的目標強度 (TS) 必須超過此閾值 (以 dB 表示) 才能被接受。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     MinEchoLength

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最短回波長度。
                                 	<0,20>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0.8
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 如果您將「最短回波長度」設定為 0.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 0.8 倍還要短的回波。 此設定僅適用於 CW 操作。
                              

                           
                        

                     

                     MaxEchoLength

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大回波長度。
                                 	<0,20>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.8
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 如果您將「最大回波長度」設定為 1.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 1.8 倍還要長的回波。 此設定僅適用於 CW 操作。
                              

                           
                        

                     

                     MaxGainCompensation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大增益補償。
                                 	<0,12>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	6.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 不在中心的目標因為波束性質而會提供較弱的回波。 EK80 會自動使用數學模型來補償此情況，您也可以定義最大增益值來控制此演算法的效果。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     MaxPhaseDeviation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大相位偏差。
                                 	<0,100>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	8.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     CompressionType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是內插法。 如果樣本數目多於所需的像素數目，請選擇內插的方法。
                                 	平均數
最高點
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	平均數
                              

                           
                        

                     

                     ExpansionType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是外插法。 如果樣本數目少於所需的像素數目，請選擇外插的方法。
                                 	內插
複製
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	內插
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructEchogramHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructEchogramArray
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	short nEchogramElement[30000];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructEchogram
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	StructEchogramHeader EchogramHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructEchogramArray EchogramArray;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	nEchogramElement[30000]：這是 16 位元對數格式的回波圖資訊。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	TargetsEchogram,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	PixelCount=500,
                              

                              
                                 	Range=200,
                              

                              
                                 	RangeStart=3,
                              

                              
                                 	TVGType=TS,
                              

                              
                                 	EchogramType=Surface,
                              

                              
                                 	MinTSValue=-55.0,
                              

                              
                                 	MinEcholength=0.7,
                              

                              
                                 	MaxEcholength=2.0,
                              

                              
                                 	MaxGainCompensation=6.0,
                              

                              
                                 	MaxPhasedeviation=7.0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：合併
合併數據訂閱字串是 Integration。

               
                  
                     您可以將 Integration State 設定為開始，來啟用 Sa 的更新。如果更新參數是設定為 Update Ping，則每次 Ping 時都會收到新的 Sa 值。如果是設定為 Update Accumulate，則只有在 Integration State 變更為「停止」時，才會收到 Sa。

                  

                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     LayerType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前的圖層類型。
                                 	水面
底部
海中
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	水面
                              

                           
                        

                     

                     IntegrationState

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是合併的「開啟/關閉」開關。
                                 	開始
停止
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	開始
                              

                           
                        

                     

                     Update

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是「選擇器」，可讓您提供最新 Ping 或計算時間間隔的合併值。
                                 	更新 Ping
更新累積
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	更新 Ping
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     Margin

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是範圍選擇器。 請用它在探測到的底部上設定範圍。 合併時不會包含這個範圍。
                                 	<0,200>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                     SvThreshold

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是閾值選擇器。 請設定此閾值來移除最弱的回波，不將它納入合併。
                                 	<-200,100>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-100
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructIntegrationDataHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructIntegrationDataBody
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	double dSa;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructIntegrationData
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	StructIntegrationDataHeader IntegrationDataHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructIntegrationDataBody IntegrationDataBody;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	dSa (m2/nmi2)：這是目前生物質量索引。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	Integration,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	State=Start,
                              

                              
                                 	Update=UpdatePing,
                              

                              
                                 	Layertype=Surface,
                              

                              
                                 	Range=100,
                              

                              
                                 	Rangestart=10,
                              

                              
                                 	Margin=0.5,
                              

                              
                                 	SvThreshold=-100.0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：合併鳴
合併鳴數據訂閱字串是 IntegrationChirp。

               
                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     LayerType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前的圖層類型。
                                 	水面
底部
海中
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	水面
                              

                           
                        

                     

                     IntegrationState

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是合併的「開啟/關閉」開關。
                                 	開始
停止
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	開始
                              

                           
                        

                     

                     Update

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是「選擇器」，可讓您提供最新 Ping 或計算時間間隔的合併值。
                                 	更新 Ping
更新累積
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	更新 Ping
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     Margin

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是範圍選擇器。 請用它在探測到的底部上設定範圍。 合併時不會包含這個範圍。
                                 	<0,200>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                     SvThreshold

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是閾值選擇器。 請設定此閾值來移除最弱的回波，不將它納入合併。
                                 	<-200,100>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-100
                              

                           
                        

                     

                     SvBinOverlap

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數控制層區段有多少重疊。
                                 	<0,100>
                                 	%
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	50
                              

                              
                                 	這是來自「圖層屬性」對話框的參數。 當 EK80 計算體積回波時，它會將深度層的總垂直範圍除以「區段」。 這些區段會在頂部上彼此堆疊。 區段可能會重疊，而「Sv Bin 重量」選項控制 (以 % 計) 它們有多少重疊。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructIntegrationDataHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	double dSa;
                              

                              
                                 	 
                                 	double Distance;
                              

                              
                                 	 
                                 	float frequencyLimits[2];
                              

                              
                                 	 
                                 	float SVFrequencies[1000];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	Integration,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	State=Start,
                              

                              
                                 	Update=UpdatePing,
                              

                              
                                 	Layertype=Surface,
                              

                              
                                 	Range=100,
                              

                              
                                 	Rangestart=10,
                              

                              
                                 	Margin=0.5,
                              

                              
                                 	SvThreshold=-100.0,
                              

                              
                                 	SvBinOverlap=50
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：目標合併
目標合併數據訂閱字串是 TargetsIntegration。

               
                  
                     這是一種複合式訂閱，必須設定目標強度 (TS) 探測與合併參數。Sa 值只會取自範圍內能夠接受的單一回波追蹤。

                  

                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     LayerType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前的圖層類型。
                                 	水面
底部
海中
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	水面
                              

                           
                        

                     

                     IntegrationState

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是合併的「開啟/關閉」開關。
                                 	開始
停止
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	開始
                              

                           
                        

                     

                     Update

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是「選擇器」，可讓您提供最新 Ping 或計算時間間隔的合併值。
                                 	更新 Ping
更新累積
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	更新 Ping
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     Margin

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是範圍選擇器。 請用它在探測到的底部上設定範圍。 合併時不會包含這個範圍。
                                 	<0,200>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                     SvThreshold

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是閾值選擇器。 請設定此閾值來移除最弱的回波，不將它納入合併。
                                 	<-200,100>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-100
                              

                           
                        

                     

                     MinTSValue

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最小目標強度 (TS) 值，也稱為「最小閾值」。
                                 	<-120,50>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-50.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 單一目標的目標強度 (TS) 必須超過此閾值 (以 dB 表示) 才能被接受。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     MinEchoLength

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最短回波長度。
                                 	<0,20>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0.8
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 如果您將「最短回波長度」設定為 0.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 0.8 倍還要短的回波。 此設定僅適用於 CW 操作。
                              

                           
                        

                     

                     MaxEchoLength

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大回波長度。
                                 	<0,20>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.8
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 如果您將「最大回波長度」設定為 1.8，則會刪除所有比傳輸脈衝長度 1.8 倍還要長的回波。 此設定僅適用於 CW 操作。
                              

                           
                        

                     

                     MaxGainCompensation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大增益補償。
                                 	<0,12>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	6.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 不在中心的目標因為波束性質而會提供較弱的回波。 EK80 會自動使用數學模型來補償此情況，您也可以定義最大增益值來控制此演算法的效果。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                     MaxPhaseDeviation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是最大相位偏差。
                                 	<0,100>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	8.0
                              

                              
                                 	這是「單一目標探測」對話框中的參數。 數個出現在相同範圍的單一目標會給出在波束橫截面不同部分中的回波。 為了移除不良目標，回波中樣本之間的角度 (相位) 會予以測量。 如果角度太大，則刪除回波。 此設定適用於 CW 和 FM 操作兩者。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructIntegrationDataHeader
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructIntegrationDataBody
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	double dSa;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                              
                                 	struct StructIntegrationData
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	StructIntegrationDataHeader IntegrationDataHeader;
                              

                              
                                 	 
                                 	StructIntegrationDataBody IntegrationDataBody;
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	dSa (m2/nmi2)：這是目前生物質量索引。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	TargetsIntegration,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	State=Start,
                              

                              
                                 	Layertype=Surface,
                              

                              
                                 	Range=100,
                              

                              
                                 	Rangestart=10,
                              

                              
                                 	Margin=0.5,
                              

                              
                                 	SvThreshold=-100.0,
                              

                              
                                 	MinTSValue=-55.0,
                              

                              
                                 	MinEcholength=0.7,
                              

                              
                                 	MaxEcholength=2.0,
                              

                              
                                 	MaxGainCompensation=6.0,
                              

                              
                                 	MaxPhasedeviation=7.0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               數據訂閱類型：噪音波譜
噪音波譜數據訂閱字串是 NoiseSpectrum。

               
                  
                     輸入

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NA = 不適用
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 XML 輸入字串中沒有提供值，則預設會使用每一個表格中的範例值。
                              

                           
                        

                     

                     Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                     RangeStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是所選頻道的開始範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	NA
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                     State

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是噪音測量的「開啟/關閉」開關。
                                 	開始
停止
                                 
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	開始
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     輸出

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	struct StructNoiseSpectrumData
                              

                              
                                 	 
                                 	{
                              

                              
                                 	 
                                 	DWORDLONG dlTime;
                              

                              
                                 	 
                                 	float NoiseLevel[1000];
                              

                              
                                 	 
                                 	};
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     訂閱字串範例

                     
                        
                           
                              
                           
                           
                              
                                 	NoiseSpectrum,
                              

                              
                                 	ChannelID=<ChannelID>,
                              

                              
                                 	Range=100,
                              

                              
                                 	Rangestart=10,
                              

                              
                                 	State=Start
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            參數描述

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於參數

                     應用程式參數

                     操作控制參數

                     樣本儲存控制參數

                     導航與船舶動作參數

                     環境參數 (水柱)

                     環境參數 (探頭面)

                     收發器資訊參數

                     Ping 型參數 (狀態)

                     Ping 型參數 (設定)

                     底部探測參數

                  

               

            

            

      

      



               關於參數
ParameterServer 元件可用來存取非同步與 Ping 型參數。 參數可進行「讀取」、「設定」或「訂閱」。 訂閱只會通知您參數值已變更。

               
                  

                  
                     被視為「唯讀」(R/O) 的參數是不能設定的。 雖然其中有部分參數 (例如感應器參數) 可以設定，但是只要連上一個啟用的感應器，就會立即覆寫新值。

                     如同「參數管理」一節所述，使用參數時，必須使用參數名稱。

                  

                  
                     所使用的參數類型如下：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	應用程式參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	操作控制參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	樣本儲存控制參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	導航與船舶動作參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	環境參數 (水柱)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	環境參數 (探頭面)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	收發器資訊參數
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Ping 型參數 (狀態)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Ping 型參數 (設定)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底部探測參數
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               應用程式參數
應用程式參數的用途是識別應用程式，在這個案例中，應用程式是指 EK80。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     RemoteCommandDispatcher / BrowseInfoProvider / ApplicationName

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前應用程式的名稱。
                                 	EK80
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	EK80
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     RemoteCommandDispatcher / BrowseInfoProvider / ApplicationType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前應用程式的類型。
                                 	EK80
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	EK80
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     RemoteCommandDispatcher / BrowseInfoProvider / ApplicationDescription

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前應用程式的簡短描述。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	EK80 寬頻科學測深儀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     RemoteCommandDispatcher / BrowseInfoProvider / ApplicationVersion

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前應用程式的軟體版本。
                                 	x.x.x.x
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.12.x
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               操作控制參數
操作控制參數是指那些控制 EK80 基本操作的參數。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OperationControl / MainOperation

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指定主要操作模式。
                                 	無效
正常
重播
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	正常
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OperationControl / PlayState

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指出 EK80 是在執行中 (Ping 操作) 或停止了。
                                 	停止
執行中
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	執行中
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     AcousticDeviceSynchroniser / PingMode

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	Ping 模式
                                 	單一步距
間隔
最大
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	間隔
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     AcousticDeviceSynchroniser / Interval

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	Ping 間隔
                                 	<10,2E9>
                                 	ms
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1000
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     AcousticDeviceSynchroniser / ExtSyncMode

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指定通信是否同步，以及如何同步。
                                 	單機模式
主
僕
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	單機模式
                              

                           
                        

                     

                     若要讓 EK80 使用寬頻收發器 (WBT) 上的輔助連接器，以「僕設備」模式操作，必須將 AcousticDeviceSynchroniser / ExtSyncMode 設定為 StandAlone，並且將 TransceiverManager / ExternalTrig 設定為 1。

                  

                  
                     AcousticDeviceSynchroniser / SyncDelay

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可控制同步延遲。
                                 	<0,1000>
                                 	ms
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	單機模式
                              

                           
                        

                     

                     在「主設備」模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號傳送後的延遲時間，然後再傳輸 Ping，這通常稱為預觸發。在僕設備模式下，EK80 會先等待外部觸發訊號抵達後的延遲時間，然後再發送 ping，這通常稱為後觸發。

                  

                  
                     StateManager / ActivateState

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可用來變更目前使用者設定。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	User 3
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               樣本儲存控制參數
這些參數是指那些控制 EK80 中原始數據攝錄的參數。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     SounderStorageManager / SaveRawData

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可以控制原始數據的攝錄是開啟或關閉。
                                 	0 = 關閉
1 = 開啟
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     SounderStorageManager / SampleRange

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可以控制原始數據攝錄所要包含的深度範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1000
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     SounderStorageManager / SampleRangeAuto

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可以將深度範圍設定為「自動」。
                                 	0 = 關閉
1 = 開啟
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     SounderStorageManager / IndividualChannelRecordingRange

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可以指定是否所有頻道的攝錄深度範圍皆為通用 (開)，或每一個頻道都有專用的深度範圍 (關)。
                                 	0 = 關閉
1 = 開啟
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     SounderStorageManager / <ChannelID> / Range

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會設定指定頻道的範圍。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	500
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     SounderStorageManager / <ChannelID> / RangeAuto

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	如果您選擇每一個頻道都有專用的深度範圍，則此參數會將指定頻道的範圍設定為「自動」。
                                 	0 = 關閉
1 = 開啟
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               導航與船舶動作參數
這些參數可描述來自與 EK80 相連之相關導航與動作感應器的資訊。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                     注沒有一個參數是「唯讀」參數。

                     

                  

                  
                     OwnShip / Speed

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船速。
                                 	<0,100>
                                 	m/s
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	5.6
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / Heading

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的船首方向。
                                 	<-180,180>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	17.5
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / Course

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的航向。
                                 	<-180,180>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	17.4
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / Latitude

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的地理位置緯度。
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	64.353
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / Longitude

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的地理位置經度。
                                 	<-180,180>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	5.23
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / Heave

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的起伏。
                                 	<-100,100>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-0.3
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / Roll

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的橫搖。
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	2.1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / Pitch

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的縱搖。
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.3
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / MotionData

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是一種組合的陣列參數，其中包含船舶橫搖、縱搖、起伏和船首方向。
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
VT_ARRAY
                                 
                                 	否
                              

                              
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                              

                              
                                 	<-100,100>
                                 	m
                              

                              
                                 	<-180,180>
                                 	deg
                              

                              
                                 	範例：
                                 	2.1, 1.3, -0.3, 17.5
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / VesselDistance

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的航行距離。
                                 	<0,1E9>
                                 	nmi
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.3
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     VesselDraft

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶原點和龍骨之間的垂直距離。
                                 	 
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     WaterLevelDraft

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶原點和水位之間的垂直距離。
                                 	 
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     DropKeelOffset

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	升降龍骨偏移值是升降龍骨從「上方」到「下方」位置的垂直距離。
                                 	<-100,100>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0
                              

                           
                        

                     

                     在 EK80 使用者介面中，探頭安裝期間所記錄的「偏移」參數會用於將探頭放在船舶的座標系中，相對於船的起點。升降龍骨偏移距離會自動增加到探頭的垂直 X 偏移。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               環境參數 (水柱)
這些參數可描述水柱的聲音傳播屬性。

               
                  

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / WaterQuality

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指定 EK80 是在淡水或鹹水中操作。
                                 	0 = 淡水
1 = 鹹水
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / Temperature

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可定義水溫。 此值是用於環境計算。
                                 	<0,40>
                                 	deg C
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	7
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / Salinity

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可定義水的鹽度。 此值是用於環境計算。
                                 	<0,40>
                                 	PSU
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	8.0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / Acidity

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可定義水的酸鹼度。 此值是用於環境計算。
                                 	<7.8,8.2>
                                 	pH
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	8.0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / DepthForSVandAbsorptionCalculations

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可定義水的深度。 此值是用於 Sv 與吸收度計算。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	100
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / LatitudeForPressureCalculations

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的地理位置緯度。 此值是用於壓力計算。
                                 	<0,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	45
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / SoundVelocity

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可定義聲速。 此值是用於環境計算。
                                 	<1390,1700>
                                 	m/s
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1483.9
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / SoundVelocitySource

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指定聲速是手動插入，或由 EK80 根據其它參數加以計算。
                                 	手動
計算
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	計算
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               環境參數 (探頭面)

                  

                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / SoundVelocityTransducerSource

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指定聲速是手動插入，或從聲速感應器匯入。
                                 	設定檔
手冊
                                 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	設定檔
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     OwnShip / EnvironmentData / SoundVelocityTransducer

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可定義聲速。 此值是用於環境計算。
                                 	<1390,1700>
                                 	m/s
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1483.9
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               收發器資訊參數
這些參數可以識別 EK80 系統中所使用的個別收發器。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / Transceivers

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這個參數會提供一份 EK80 系統所用的收發器清單。清單中包含收發器類型 (縮寫) 和序號。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
VT_ARRAY
                                 
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	WBT 5197648
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <TransceiverID> / TransceiverType

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	對於指定的 <TransceiverID>，這個參數能夠識別使用中的收發器類型。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	WBT
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「GPT」表示「通用收發器」
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「WBT」表示「寬頻收發器」
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「SBT」表示「單頻收發器」
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「WBT Mini」表示微型寬頻測深儀收發器
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「WBT Tube」表示海中寬頻測深儀收發器
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <TransceiverID> / SerialNumber

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	對於指定的 <TransceiverID>，這個參數能夠識別使用中的收發器序號。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	5197648
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               Ping 型參數 (狀態)
這些 Ping 型參數可以識別在進行最近傳輸 (「Ping」) 時，來自與 EK80 相連之相關導航和動作感應器的資訊。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / PingTime

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指定最新 Ping 的時間。此時間代表自 1601 年以來的時間 (奈秒)。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_CY
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	127510454149223493
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / Latitude

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的地理位置緯度。
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	64.353
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / Longitude

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的地理位置經度。
                                 	<-180,180>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	5.23
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / Heave

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的起伏。
                                 	<-100,100>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-0.3
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / Roll

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的橫搖。
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	2.1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / Pitch

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的縱搖。
                                 	<-90,90>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.3
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / VesselDistance

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是船舶的航行距離。
                                 	<0,1E9>
                                 	nmi
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1.3
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     MRUHeading

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是動作參考單位 (MRU) 提供的船首方向。它通常是指「偏擺」。
                                 	<0,360>
                                 	 
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10.7
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     ProcessingMgr / <ChannelID> / NoiseEstimate

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是指定頻道的噪音估算。 在此情境中，「頻道」一詞可當作通用術語，用來識別收發器、探頭和作業頻率的組合。
                                 	<-200,0>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-123.4
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               Ping 型參數 (設定)
這些 Ping 型參數可以識別在進行最近傳輸 (「Ping」) 時的收發器設定。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / Channels

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可以指定用於收發器的是哪些頻道。 這份清單包含每一個頻道的收發器類型、序號和探頭名稱。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
VT_ARRAY
                                 
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	WBT 5197648-15 ES120-7C
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / ChannelMode

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前的收發器模式。
                                 	0 = 啟用
1 = 被動
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / TransmitPower

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是發射功率。 功率最大額定值視收發器類型而定。
                                 	<0,10000>
                                 	W
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	250
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / PulseForm

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是脈衝類型。
                                 	0 = CW
1 = FM
5 = FMD
                                 
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / Frequency

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是 CW 通信的額定頻率。
                                 	<1000,1E6>
                                 	Hz
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	120000
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / FrequencyStart

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是掃描時的開始頻率。 此頻率範圍視探頭而定。
                                 	 
                                 	Hz
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	90000
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / FrequencyEnd

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是掃描時的結束頻率。 此頻率範圍視探頭而定。
                                 	 
                                 	Hz
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	120000
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / PulseLength

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是脈衝持續時間。
                                 	<0, 0.065535>
                                 	s
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0.001024
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / RampingCW

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是 CW 通信的脈衝斜坡。
                                 	0 = 緩慢
1 = 快
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / RampingFM

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是 FM 通信的脈衝斜坡。
                                 	0 = 緩慢
1 = 快
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / SampleInterval

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是取樣間隔。 取樣率是平均每秒取得的樣本數目。 取樣間隔為 1/取樣率，讓讀數以時間為單位 (通常以毫秒表示)。
                                 	<0.000010 , 0.065535>
                                 	s
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	8e-06
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / AbsorptionCofficient

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是吸收係數。 此值是根據 CW 頻率或 FM 頻率掃描的中心。
                                 	<0, 0.3>
                                 	dB/m
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0.05
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / SoundVelocity

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可定義聲速。 此值是用於環境計算。
                                 	<1390,1700>
                                 	m/s
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1483.9
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / TransducerName

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此為探頭的自訂名稱。 名稱是在探頭安裝期間於 EK80 使用者介面中提供。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	ES120-7C
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / SerialNumber

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是目前頻道所使用的探頭序號。 此資訊的預設前提是，您在 EK80 使用者介面中安裝探頭時已輸入序號。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	191
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / EquivalentBeamAngle

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是對應波角度。 其通常稱為「對應雙向波角度」。
                                 	<-100,0>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-20.7
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / AngleSensitivityAlongship

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是沿船軸方向中的角度靈敏度。
                                 	<0,100>
                                 	El.deg/
Mech.deg
                                 
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	23
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / AngleSensitivityAthwartship

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是垂直於船軸方向中的角度靈敏度。
                                 	<0,100>
                                 	El.deg/
Mech.deg
                                 
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	23
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / BeamWidthAlongship

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是沿船軸方向的波束寬度。
                                 	<0,100>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	7
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / BeamWidthAthwartship

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是垂直於船軸方向的波束寬度。
                                 	<0,100>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	7
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / AngleOffsetAlongship

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是沿船軸方向中的角度偏移。
                                 	<-10,10>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / AngleOffsetAthwartship

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是垂直於船軸方向中的角度偏移。
                                 	<-10,10>
                                 	deg
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / Gain

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是針對相關頻道所套用的最小強度。
                                 	<1,100>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	27
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / <ChannelID> / SaCorrection

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是 sA 修正。
                                 	<-10,10>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	0
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     TransceiverMgr / ExternalTrig

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數控制 EK80 是否能使用外部觸發在「僕設備」模式中操作。
                                 	1 = 開啟
0 = 關閉
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                     若要讓 EK80 使用寬頻收發器 (WBT) 上的輔助連接器，以「僕設備」模式操作，必須將 AcousticDeviceSynchroniser / ExtSyncMode 設定為 StandAlone，並且將 TransceiverManager / ExternalTrig 設定為 1。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               底部探測參數
這些參數會識別最近傳輸 (「Ping」) 時的底部探測器設定。

               
                  

                  
                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	類型 = 針對特定程式設計語言定義的變體類型
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	R/O = 唯讀
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     ProcessingMgr / Channels

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可以指定用於收發器的是哪些頻道。 這份清單包含每一個頻道的收發器類型、序號和探頭名稱。
                                 	 
                                 	 
                                 	VT_BSTR
VT_ARRAY
                                 
                                 	是
                              

                              
                                 	範例：
                                 	WBT 5197648-15 ES120-7C
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     ProcessingMgr / <ChannelID> / ChannelProcessingCommon / BottomDetectionActive

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	此參數可指定底部探測為關閉或開啟。
                                 	0 = 關閉
1 = 開啟
                                 	 
                                 	VT_I4
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1
                              

                           
                        

                     

                     由於每一個頻道都可以用多個視圖呈現，因此「頂部探側限制」、「底部探測限制」和「底部後退」的值，都必須個別定義。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ProcessingMgr / <ChannelID> / ChannelProcessingCommon / UpperDetectorLimit
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ProcessingMgr / <ChannelID> / ChannelProcessingCommon / LowerDetectorLimit
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	ProcessingMgr / <ChannelID> / ChannelProcessingCommon / BottomBackstep
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     ProcessingMgr / <ChannelID> / ChannelProcessingCommon / UpperDetectorLimit

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是用於底部探測的「最小深度」設定。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	10
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     ProcessingMgr / <ChannelID> / ChannelProcessingCommon / LowerDetectorLimit

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是用於底部探測的「最大深度」設定。
                                 	<0,10000>
                                 	m
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	1000
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     ProcessingMgr / <ChannelID> / ChannelProcessingCommon / BottomBackstep

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	描述
                                 	範圍
                                 	單位
                                 	類型
                                 	R/O
                              

                           
                           
                              
                                 	這是頻道的「底部後退」設定。
                                 	<-100,10>
                                 	dB
                                 	VT_R8
                                 	否
                              

                              
                                 	範例：
                                 	-50
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

      

      

         數據包格式

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  關於 NMEA 和標準數據包格式

                  NMEA 數據包格式

                  專有數據包格式

                  第三方數據包格式

               

            

         

         

      


            關於 NMEA 和標準數據包格式

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於 NMEA 數據包格式

                     NMEA

                     NMEA 語句結構

                     標準 NMEA 0183 通訊參數

                  

               

            

            

         

      



               關於 NMEA 數據包格式
EK80 可以與數個不同的週邊設備連線，相互傳送和接收資訊。 所有傳輸皆以數據包為單位進行，這是一種帶有數據句式的封包。 每個數據包都有已定義的格式和長度。

               
                  

                  
                     NMEA 0183 標準是最普遍用於週邊感應器收發數據的協定。 所有 NMEA 數據均採用一種參數句式結構。

                     語句是以「$」分隔符開頭，且代表大多數由該標準定義且已經過核准的語句。 這種語句結構帶有經分隔和定義的數據檔案，是傳遞資訊的理想方法。

                     有關 NMEA 標準、格式以及數據語句的詳細資訊，請參閱 NMEA 的官方出版品。 《NMEA 1083 - 海洋電子裝置介面標準》文件詳細說明了上述格式。 相關文件可向 NMEA 索取。

                  

                  
                     注「數據包」和「電報」這兩個詞彙通常用來描述與封包交換網路相關的基本傳輸單位。 本文件則使用「數據包」一詞。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        關於 NMEA 和標準數據包格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA
美國國家海洋電子協會 (NMEA) 為海洋電子設備定義了通信標準。 EK80 寬頻科學測深儀為了與外部感應器和週邊系統的通信而支援這些標準。

               
                  

                  
                     最普遍的標準是 NMEA 0183。 國家海洋電子協會對其說明如下：

                     
                           NMEA 0183 介面標準定義了 4800 波特序列數據匯流排的電子訊號要求、數據傳輸協定與時間，以及特定的語句格式。 每一個匯流排只能有一個 Talker，但是可以有許多接聽程式。

                           國家海洋電子協會


                     有關國家海洋電子協會和 NMEA 0183 標準的更多資訊，詳見該組織網站：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	http://www.nmea.org
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        關於 NMEA 和標準數據包格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA 語句結構
語句結構是由 NMEA 定義，據以建立兩個裝置之間的通信。 大多數其它數據包格式均採用相同或類似的結構設計。

               
                  

                  
                     經核准的參數語句結構概要說明如下：

                     $aaccc,c-c*hh<CR><LF>

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$此字元 (Hex：24) 是用來識別語句的開頭。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	aaccc這是位址欄位。 前兩個字元 (aa) 可識別 Talker ID，而後三個字元則是語句格式子助憶鍵代碼，用於識別數據類型和連續欄位的字串格式。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	,逗號 (Hex：2C) 是作為欄位分隔符號使用。 除了位址及校驗和欄位外，此字元會啟動每個欄位。 若此符號後面為空欄位，則代表欄位不含任何數據。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	c-c此為數據語句區塊， 是一系列數據欄位，包含所有待傳輸的數據。 數據欄位語句是由位址欄位中的語句格式子 (sentence formatter) 加以固定和識別。 數據欄位可以是各種長度，且前方為欄位分隔符號。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	*此字元 (Hex：2A) 是校驗和分隔符。 此分隔符號接續語句的最後一個欄位，並代表下面兩個英數字元包含校驗和。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	hh這是校驗和 。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	<CR><LF>歸位符號和換行符號可終止語句。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     注在某些接收自其它 Kongsberg Maritime 設備的專有電報中，$ 字元已由 @ 字元取代。 此時可能不會使用校驗和欄位。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        關於 NMEA 和標準數據包格式

                     

                  

               

            

            

         

      



               標準 NMEA 0183 通訊參數
EK80 採用 NMEA 和專有數據包格式，來與週邊系統和感應器進行通訊。 EK80 採用的數據包，大多數是由國家海洋電子協會 (NMEA) 定義。 NMEA 定義了一組固定的傳輸參數。

               
                  
                     針對 NMEA 0183 所定義的通信參數是：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	波特 率: 4800 b/s
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	數據 位元: 8
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	同位檢查：  無
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	停止 位元: 1
                              

                           
                        

                     

                     有些儀器可能會提供其它參數和/或選項。請務必查看製造商提供的相關文件。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        關於 NMEA 和標準數據包格式

                     

                  

               

            

         

         

      


            NMEA 數據包格式

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     NMEA DBK 數據包

                     NMEA DBS 數據包

                     NMEA DBT 數據包

                     NMEA DPT 數據包

                     NMEA GGA 數據包

                     NMEA GLL 數據包

                     NMEA HDG 數據包

                     NMEA HDM 數據包

                     NMEA HDT 數據包

                     NMEA RMC 數據包

                     NMEA VBW 數據包

                     NMEA VHW 數據包

                     NMEA VLW 數據包

                     NMEA VTG 數據包

                     NMEA ZDA 數據包

                  

               

            

            

         

      



               NMEA DBK 數據包
NMEA DBK 數據包內含龍骨下深度資訊，以呎、米、噚為單位 不建議將數據包用於新的設計，其經常由 NMEA DPT 數據包取代。

               
                  

                  
                     Format

                     $--DBK,x.x,f,y.y,M,z.z,F*hh


                  

                  
                     描述

                     所有深度皆從龍骨下方開始測量。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	DBK: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,f: 深度 (以呎為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y,M: 深度 (以米為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z.z,F: 深度 (以噚為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示如需要水面下方的深度，請使用 NMEA DBS 數據包。 如需探頭下方深度，請使用 NMEA DBT 數據包。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA DBS 數據包
NMEA DBS 數據包提供目前的距水面深度。 不建議將數據包用於新的設計，其經常由 NMEA DPT 數據包取代。

               
                  

                  
                     Format

                     $--DBS,x.x,f,y.y,M,z.z,F*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     所有深度皆從海面以下進行測量。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	DBS: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,f: 深度 (以呎為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y,M: 深度 (以米為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z.z,F: 深度 (以噚為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示如需龍骨下方深度，請使用 NMEA DBK 數據包。 如需探頭下方深度，請使用 NMEA DBT 數據包。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA DBT 數據包
NMEA DBS 數據包提供目前的探頭下深度。 在新設計中，此數據包經常用於取代 DBK 和 DBS 數據包。

               
                  

                  
                     Format

                     $--DBT,x.x,f,y.y,M,z.z,F*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     所有深度均從探頭面下方開始測量。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	DBT: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,f: 深度 (以呎為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y,M: 深度 (以米為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z.z,F: 深度 (以噚為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示如需龍骨下方深度，請使用 NMEA DBK 數據包。 如需要水面下方的深度，請使用 NMEA DBS 數據包。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA DPT 數據包
NMEA DPT 數據包提供相對於探頭的水深、以及測量探頭的偏移資訊。

               
                  

                  
                     Format

                     $--DPT,x.x,y.y,z.z*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     此描述並非完整資訊。 更多詳細資訊，請參閱NMEA 標準。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	DPT: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x: 深度 (米), 相對於探頭
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y: 偏移 (米), 相對於探頭正偏移數表示從探頭到水線的距離。負偏移數表示從探頭到相關龍骨部分的距離。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z.z: 使用中的最大範圍刻度
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                     

                  

                  
                     提示如需龍骨下方深度，請使用 NMEA DBK 數據包。 如需要水面下方的深度，請使用 NMEA DBS 數據包。 如需探頭下方深度，請使用 NMEA DBT 數據包。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA GGA 數據包
NMEA GGA 數據包可傳輸來自全球定位系統 (GPS) 的資訊，包括時間、位置和定位相關數據。

               
                  

                  
                     Format

                     $--GGA,hhmmss.ss,llll.ll,a,yyyyy.yy,a,x,zz,d.d,a.a,M,g.g,M,r.r,cccc*hh


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	GGA: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	hhmmss.ss: 目前位置的世界協調時間 (UTC)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	llll.ll,a: 緯度 北/南 (度、分和百分之一)N = 北

                                    S = 南

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	yyyyy.yy,a: 經度 東/西 (度、分和百分之一)E = 東

                                    W = 西

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	x: GPS 品質指標 (全球定位系統)有關 GPS 品質指標的更多資訊，請參閱 NMEA 標準。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	zz: 正在使用的衛星數量 (00 - 12)衛星的數量可能與視圖中的數量不同。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	d.d: HDOP (水平稀釋精度)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	a.a,M: 與平均海平面 (大地水準面) 相關的海拔高度 (米)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	10
                                 	g.g,M: 大地水準面差異 (米)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	11
                                 	r.r: GPS (全球定位系統) 數據存續時間
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	12
                                 	cccc: 差分基準站識別碼 (0000 - 1023
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	13
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA GLL 數據包
NMEA GLL 數據包可傳輸來自全球定位系統 (GPS) 的資訊，包括船舶位置經緯度、定位時間和目前狀態等。

               
                  

                  
                     Format

                     $--GLL,llll.ll,a,yyyyy.yy,a,hhmmss.ss,A,a*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	GLL: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	llll.ll,a: 緯度 北/南 (度、分和百分之一)N = 北

                                    S = 南

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	yyyyy.yy,a: 經度 東/西 (度、分和百分之一)E = 東

                                    W = 西

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	hhmmss.ss: 目前位置的世界協調時間 (UTC)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	A: 狀態A = 數據有效。

                                    V = 數據無效。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	a: 模式指標
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA HDG 數據包
NMEA HDG 數據包提供磁性感應器所測得的船首方向。 若此讀數已校正偏差，則會產生磁性船首方向。若讀數經由變量抵銷，則可產生船首絕對方向。

               
                  

                  
                     Format

                     $--HDG,x.x,z.z,a,r.r,a*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	HDG: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x: 船首方向 (度 磁性)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	z.z,a: 偏差 (度 磁性), 東/西E = 東

                                    W = 西

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	r.r,a 磁差 (度 磁性), 東/西E = 東

                                    W = 西

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA HDM 數據包
NMEA HDM 數據包提供磁度單位的船首方向。 不建議將數據包格式用於新的設計，其經常由 NMEA HDG  電報取代。

               
                  

                  
                     Format

                     $--HDM,x.x,M*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	HDM: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,M: 船首方向 (度 磁性
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA HDT 數據包
NMEA HDT  數據包可提供船首絕對方向。 這項資訊通常由航向陀螺儀提供。

               
                  

                  
                     Format

                     $--HDT,x.x,T*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	HDT: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,T: 船首方向 (度 絕對)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA RMC 數據包
NMEA RMC 數據包可傳輸來自全球導航衛星系統 (GNSS) 接收器的資訊，包括時間、日期、位置、航向和速度數據。

               
                  

                  
                     Format

                     $--RMC,hhmmss.ss,A,llll.ll,a,yyyyy.yy,a,x.x,z.z,ddmmyy,r.r,a,a*hh


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	RMC: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	hhmmss.ss: 目前位置的世界協調時間 (UTC)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	A: 狀態A = 數據有效。

                                    V = 數據無效。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	llll.ll,a: 緯度 北/南 (度、分和百分之一)N = 北

                                    S = 南

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	yyyyy.yy,a: 經度 東/西 (度、分和百分之一)W = 西

                                    E = 東

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	x.x: 越地速度 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	z.z: 越地航向 (度 絕對)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	ddmmyy: 日期
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	10
                                 	r.r,a: 地磁偏, 東/西 (度)E = 東

                                    W = 西

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	11
                                 	a: 模式指標
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	12
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA VBW 數據包
NMEA VBW 數據包內含參考水面及參考地面的船速數據。

               
                  

                  
                     Format

                     $--VBW,x.x,z.z,A,r.r,q.q,A,p.p,A,c.c,A*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	VBW： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x： 經度水速 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	z.z： 橫向水速 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	A：橫向水速, 狀態A = 數據有效。

                                    V = 數據無效。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	r.r： 縱向地速 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	q.q： 橫向地速 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	A： 橫向地速, 狀態A = 數據有效。

                                    V = 數據無效。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	p.p： 船尾橫向水速 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	10
                                 	A： 船尾橫向水速, 狀態A = 數據有效。

                                    V = 數據無效。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	11
                                 	c.c： 船尾橫向地速 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	12
                                 	A： 船尾橫向地速, 狀態A = 數據有效。

                                    V = 數據無效。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	13
                                 	*hh：校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA VHW 數據包
NMEA VHW 數據包內含船舶所指向的羅盤船首方向，以及相對於水的船速。

               
                  

                  
                     Format

                     $--VHW,x.x,T,x.x,M,x.x,N,x.x,K*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	VHW： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,T： 船首方向 (度 絕對)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	x.x,M： 船首方向 (度 磁性)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	x.x,N： 對水速度 (節)解析度： 0.1 節

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	x.x,K： 對水速度 (km/h),解析度： 0.1 km/h

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	*hh：校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA VLW 數據包
NMEA VLW 數據包內含船舶的傳輸距離。

               
                  

                  
                     Format

                     $--VLW,x.x,N,y.y,N,z.z,N,g.g,N*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	VLW: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,N: 水面距離, 累計總數 (浬 )
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y,N: 水面距離, 自重置以來 (浬 )
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z.z,N: 地面距離, 累計總數 (浬 )
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	g.g,N: 地面距離, 自重置以來 (浬 )
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA VTG 數據包
NMEA VTG 數據包內含相對於地面的實際航向和速度。

               
                  

                  
                     Format

                     $--VTG,x.x,T,y.y,M,z.z,N,g.g,K,a*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	VTG: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,T: 越地航向 (度 絕對)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y,M: 越地航向 (度 磁性)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z.z,N: 越地速度 (節)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	g.g,K: 越地速度 (km/h)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	a: 模式指標A = 自主

                                    D = 差分

                                    N = 數據無效

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               NMEA ZDA 數據包
NMEA ZDA 數據包內含通用時間碼 (UTC)、日期、月份、年份和當地時區。

               
                  

                  
                     Format

                     $--ZDA,hhmmss.ss,xx,yy,zzzz,hh,mm*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     此描述並非完整資訊。 更多詳細資訊，請參閱NMEA 標準。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$—: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	ZDA: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	hhmmss.ss: 目前位置的世界協調時間 (UTC)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	xx: 日 (01 - 31) (UTC 的一部分)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	yy: 月 (01 - 12) (UTC 的一部分)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	zzzz: 年 (UTC 的一部分)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	hh: 當地時區小時, (00 - ±13)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	mm: 當地時區分鐘, (00 - 59)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        NMEA 數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

         

         

      


            專有數據包格式

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     Kongsberg DFT 水位數據包

                     Kongsberg OFS 升降龍骨數據包

                     Simrad ATS 數據包

                     Simrad DBS 數據包格式

                     Simrad EK500 深度數據包

                     Simrad HFB 數據包格式

                     Simrad PSIMDHB 數據包格式

                     Simrad PSIMP-D 數據包格式

                     Simrad PSIMP-F 數據包格式

                     Simrad TDS 數據包格式

                     Simrad TPR 數據包格式

                     Simrad TPT 數據包格式

                     Simrad Sounder/TSS1 數據包

                     Kongsberg EM Attitude 3000 數據包格式

                  

               

            

            

         

      



               Kongsberg DFT 水位數據包
專有的 DFT 數據包含有目前水位 (吃水線) 資訊。 系統需要這項資訊來確定探頭面相對於船舶原點的偏移。 此測量可能需要定製的感應器。

               
                  

                  
                     Format
$KMDFT,xx.xx,*hh


                  
                     描述

                     深度是相對於船舶原點進行測量而得。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	KM： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	DFT： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	xx.xx： 水位 (米)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	*hh： 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Kongsberg OFS 升降龍骨數據包
專有的 OFS 數據包含有升降龍骨目前的行進長度。 系統需要這項資訊來確定探頭面相對於船舶原點的偏移。 此測量可能需要定製的感應器。

               
                  

                  
                     Format
$KMOFS,xx.xx, *hh


                  
                     描述

                     航行長度的測量值即為船舶原點的偏移值。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	KM： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	OFS： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	xx.xx： 深度 (以米為單位)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	*hh： 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad ATS 數據包
註解 ATS 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式。 可供您從外部裝置匯入註解。

               
                  

                  
                     Format

                     $??ATS,tttt<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	??: Talker 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	ATS: 數據包識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	tttt: 自由文字
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        註解頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad DBS 數據包格式
Simrad DBS 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供拖網感應器的目前深度。

               
                  

                  
                     Format

                     @IIDBS,,,x.x,M,,<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	II： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	DBS： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,M： 深度 (以米為單位) (0 – 2000)
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad EK500 深度數據包
Simrad EK500 深度是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式。它原先是針對 Simrad EK500 科學測深儀所定義。它提供三個頻道的目前深度，以及底面回波強度與垂直於船軸底部坡度。這則電報是專為序列線路或區域網路乙太網路連線的輸出所設計。

               
                  

                  
                     序列線路格式

                     D#,hhmmsstt,x.x,y.y,t,s.s<CR><LF>


                  

                  
                     序列線路描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	D#：頻道識別碼
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D1：頻道 1
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D2：頻道 2
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D3：頻道 3
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	hhmmsstt：目前時間；小時、分鐘、秒和百分之一秒
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x：探測底部深度，以米為單位
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y：底面回波強度，以 dB 為單位
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	t：探頭數目
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	s,s：垂直於船軸底部坡度，以度為單位
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     乙太網路格式

                     乙太網路線輸出是使用「C」程式語言結構來指定。請注意，此格式不包括電報末尾的歸位符和換行符。
struct Depth {
  char Header[2];
  char Separator1[1];
  char Time[8];
  char Separator1[2];
  float Depth[4];
  float Ss[4];
  long TransducerNumber[4];
  float AthwartShips;
};


                  
                     乙太網路描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	Header#
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D1：頻道 1
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D2：頻道 2
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D3：頻道 3
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	Seperator：「,」
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	Time：目前時間；小時、分鐘、秒和百分之一秒
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	Depth：探測底部深度，以米為單位
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	Ss：底面回波強度，以 dB 為單位
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	TransducerNumber：探頭數目
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	AthwartShips：垂直於船軸底部坡度，以度為單位
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad HFB 數據包格式
Simrad HFB 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式。 它提供從頭繩到腳纜以及從腳纜到底部的垂直距離 (高度)。 此高度是由 ITI TrawlEye 或高度感應器所測量。

               
                  

                  
                     Format

                     @IIHFB,x.x,M,y.y,M<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	II： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	HFB： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,M： 這是頭繩到腳纜的距離 (高度)。 (0 – 100 m)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y.y, M： 這是腳纜到底部 (海床) 的距離 (高度)。 (0 – 100 m)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     提示如果您使用兩個高度感應器，則來自第二個感應器的資訊會在 Simrad HB2 數據包內提供。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad PSIMDHB 數據包格式
專有 Simrad PSIMDHB 數據包格式是由 Kongsberg Maritime 開發，可收錄計算得出的底部硬度和生物質量資訊。

               
                  

                  
                     Format

                     $PSIMDHB,hhmmss.ss,t,f,KHZ,x.x,M,y.y,DB,z.z,,,<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	PS： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	IMDHB： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	hhmmss.ss： 世界協調時間 (UTC)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	t： 探頭數目
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	f,KHZ： 頻率 (kHz)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	x.x,M： 深度 (以米為單位)底部深度是 DBS (水面下深度)。我們假設已有正確的探頭吃水線。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	y.y,DB： 底面硬度 (dB)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	z.z： m²/nmi² (NASC) (sA) 中的相對生物質量密度NASC 是指「航海區域散射係數」。 這是我們提供生物質量數據所用的格式 (sA m²/nmi²)。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	,,,： 備用以供未來進行擴充
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad PSIMP-D 數據包格式
Simrad PSIMP-D 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供 Simrad 捕獲監控系統所用之 PS 與 PI 感應器的類型和組態。

               
                  

                  
                     Format

                     $PSIMP,D,tt,dd,M,U,S,C,V,Cr,Q,In,SL,NL,G,Cb,error*chksum<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     注此數據包描述並不完整。如果您需要進一步的資訊，請聯絡 Kongsberg Maritime。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	PS: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	IMP: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	D: 語句說明符
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	tt: 時間
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	dd: 日期
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	M： 測量類型
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D： 深度
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	T： 溫度
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	C： 捕獲
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	B： 底部
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	N： 無感應器
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	M： 標記
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	U： 單位深度測量用的 M (米)、f (呎) 或 F (噚)
                                    

                                    溫度測量用的 C (攝氏) 或 F (華氏)
                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	S： 信號源提供目前數據值的感應器編號 (1、2 或 3)

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	C： 頻道目前數據來源的通信頻道編號 (1 到 30)

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	10
                                 	V： 值目前感應器測量的量值

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	11
                                 	Cr： 變更率目前深度或溫度測量的量值

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	12
                                 	Q： 品質
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	0： 感應器與接收器之間沒有連線
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	1： 遺失了一或二個遙測脈衝，目前值為預測
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	2： 目前數據值很可靠
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	13
                                 	In： 干擾
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	0： 無干擾
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	1： 探測到干擾
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	14
                                 	SL： 訊號強度遙測脈衝的訊號強度，測量單位是 dB // 1 µPa

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	15
                                 	NL： 噪音強度目前頻道的平均噪音強度，測量單位是 dB // 1 µPa

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	16
                                 	G：目前增益、0、20 或 40 dB
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	17
                                 	Cb： 傳輸線品質
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	0： 未連接傳輸線
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	1： 傳輸線正常
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	2： 短路，或水聽器水流太大
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	18
                                 	error： 探測到錯誤0 如果沒有探測到錯誤，> 0 的數值就代表有錯誤狀況
                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	19
                                 	chksum： 校驗和「校驗和」欄位是由一個「*」和兩個十六進位數字所組成，代表「$」和「*」字元之間所有 (但不包括) 字元的專屬 OR

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     注這個數據包格式已經淘汰，不再用於新設計。取而代之的是數據包 PSIMP-D1。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad PSIMP-F 數據包格式
Simrad PSIMP-F 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供 Simrad 捕獲監控系統所用之 PS 和 PI 感應器的類型和組態。

               
                  

                  
                     Format

                     $PSIMP,F,S1,S2,S3,T1,T2,T3,F1,F2,F3*chksum<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     注此數據包描述並不完整。如果您需要進一步的資訊，請聯絡 Kongsberg Maritime。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	PS: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	IMP: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	F: 語句說明符
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	S1,S2,S3：感應器類型
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	D： 深度 300 米
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	E： 深度 600 米
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	T： 溫度
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	C： 緩慢捕獲
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	F： 快速捕獲
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	B： 底部
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	N： 無感應器
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	T1,T2,T3： 感應器 1、2 和 3 的遙測頻道編號
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	F1,F2,F3： 感應器 1、2 和 3 的偏移值
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	chksum： 校驗和「校驗和」欄位是由一個「*」和兩個十六進位數字所組成，代表「$」和「*」字元之間所有 (但不包括) 字元的專屬 OR

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad TDS 數據包格式
Simrad TDS 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供網板寬度。 這是兩個拖網網板之間的距離。

               
                  

                  
                     Format

                     @IITDS,x.x,M<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	II: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	TDS: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x.x,M: 距離 (米)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     注在雙拖網系統中，第二個網板組之間的距離是以數據包 Simrad TS2 提供。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad TPR 數據包格式
Simrad TPR 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式。 它可提供拖網感應器的相對方向和水深，以及它與船舶的距離。 方向解析度是 1 度。

               
                  

                  
                     Format

                     @IITPR,x,M,y,P,z.z,M<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     注所有與拖網感應器 (目標) 相關的數據。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	II： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	TPR： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x,M： 水平範圍 (米) (0 – 4000 m)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y,P： 方向，單位為度 (相對於船首方向)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z,z,M： 深度 (以米為單位) (0 – 2000 m)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     注Simrad ITI 以不同的方式來測量，它是從範圍和方向來測量深度。如果 ITI 只知道範圍和方向，則「深度」欄位則為空白。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad TPT 數據包格式
Simrad TPT 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，可提供拖網感應器的絕對方向和水深，以及它與船舶的距離。 方向解析度是 1 度。

               
                  

                  
                     Format

                     @IITPT,x,M,y,P,z.z,M<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     注所有與拖網感應器 (目標) 相關的數據。

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	II： Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	TPT： 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	x,M： 水平範圍 (米) (0 – 4000 m)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	y,P： 方向，單位為度 (絕對方向，例如相對於北方)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	z,z,M： 深度 (以米為單位) (0 – 2000 m)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     注Simrad ITI 以不同的方式來測量，它是從範圍和方向來測量深度。如果 ITI 只知道範圍和方向，則「深度」欄位則為空白。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Simrad Sounder/TSS1 數據包
Simrad 測深儀/ TSS1 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，適用於起伏、橫搖和縱搖補償。 選擇此協定時，感應器變項的數量固定，且無相關聯的權杖。

               
                  

                  
                     Format

                     :aabbbb shhhhx srrrr spppp<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     採用 ASCII 字元格式，數據包具有固定長度，並終止於歸位符和換行符。 波特率和輸出速率可按需求調整。 這種格式的高度角定義不同於別處使用的 Euler 角定義。這項差異會出現於橫搖角，其中：

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	aa: 側移 加速這是雙字元 16 進位數目。所提供的值為 0.03835 m/ss 單位。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	bbbb:起伏 加速這是四字元 16 進位數目。所提供的值為 0.000625 m/ss 單位。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	s： 這是單一字元。若為正值，則提供「空格」字元。

                                    如果負值，則提供「- 」字元。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	hhhh: 起伏 位置這是四字元 10 進位數目。 該值以 cm 為單位。 正值是「向上」。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	x: 狀態
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	U: 無輔助 模式/穩定 數據感應器無需外部輸入數據即可運作，

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	u:  無輔助 模式/不穩定 數據感應器無需外部輸入數據即可運作， 但是感應器輸出的數據不穩定。 可能的原因是感應器重新啟動後並未校準。 功率再循環的校準時間通常約為 5 分鐘。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	G: 速度 輔助 模式/穩定 數據感應器接收外部輸入的速度數據，並以此運作。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	g: 速度 輔助 模式/不穩定 數據感應器接收外部輸入的速度數據，並以此運作。 但是感應器輸出的數據不穩定。 可能的原因是感應器重新啟動後並未校準。 這也可能是數據輸入失敗所導致。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	H: 船首方向 輔助 模式/穩定 數據感應器接收外部輸入的船首方向數據，並以此運作。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	h: 船首方向 輔助 模式/不穩定 數據感應器接收外部輸入的船首方向數據，並以此運作。 但是感應器輸出的數據不穩定。 可能的原因是感應器重新啟動後並未校準。 這也可能是數據輸入失敗所導致。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	F: 完全 輔助 模式/穩定 數據感應器接收外部輸入的速度和船首方向數據，並以此運作。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	f: 完全 輔助 模式/不穩定 數據感應器接收外部輸入的速度和船首方向數據，並以此運作。 但是感應器輸出的數據不穩定。 可能的原因是感應器重新啟動後並未校準。 這也可能是數據輸入失敗所導致。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	s： 這是單一字元。若為正值，則提供「空格」字元。

                                    如果負值，則提供「- 」字元。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	rrrr: 橫搖 角度這是四字元 10 進位數目。 該值以每百度為單位給出。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	s： 這是單一字元。若為正值，則提供「空格」字元。

                                    如果負值，則提供「- 」字元。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	pppp: 縱搖 角度這是四字元 10 進位數目。 該值以每百度為單位給出。

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

            

         

      



               Kongsberg EM Attitude 3000 數據包格式
EM Attitude 3000 是由 Kongsberg Maritime 開發的專有數據包格式，適用於數位動作感應器。 其可儲存橫搖、縱搖、起伏和船首方向資訊。 數據包含有一則 10 位元組的訊息。

               
                  

                  
                     Format

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	數據描述
                                 	範例
                                 	格式
                                 	有效範圍
                              

                           
                           
                              
                                 	同步位元組 1/感應器狀態 [1]
                                 	90h 到 Afh = 感應器狀態
                                 	1U
                                 	00h、90h 到 Afh
                              

                              
                                 	同步位元組 2
                                 	一律 90h
                                 	1U
                                 	144
                              

                              
                                 	橫搖 LSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                              
                                 	橫搖 MSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                              
                                 	縱搖 LSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                              
                                 	縱搖 MSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                              
                                 	起伏 LSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                              
                                 	起伏 MSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                              
                                 	船首方向 LSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                              
                                 	船首方向 MSB [2]
                                 	 
                                 	1U
                                 	 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     描述

                     LSB = 最低有效位元組
                     

                     MSB = 最高有效位元組。
                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	同步位元組 1/感應器狀態
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	00h：此值是同步位元組 1。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	90h：此值表示完全準確的有效測量值。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	從 91h 到 99h 的任何值都表示有效數據，其準確度隨數目增加而遞減。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	從 9Ah 到 9Fh 的任何值都表示無效數據，但處於正常操作 (例如組態或校準模式)。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	從 A0h 到 AFh 的任何值都表示感應器處於錯誤狀態。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	所有數據都是以二補碼二進制 (2’s complement binary) 來表示。橫搖、縱搖和船首方向的解析度為 0.01 度，起伏為 1 cm。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	左舷側向上橫搖為正，有效範圍為 ±179.99 度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	船首向上縱搖為正，有效範圍為 ±179.99 度。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	起伏為正，有效範圍為 ±9.99 m。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	船首方向順時針為正，有效範圍為 0 到 359.99 度。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    任何值超出有效範圍，則預設為無效並予以排除。

                                    注系統會將起伏記錄為向下正值 (此時標記發生變更)，包括橫搖和縱搖導致固定臂平移至傳輸探頭的幅度。

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     您可以定義橫搖的預設測量方式，包括相對於水平面 (Hippy 120 或 TSS 慣例) 或依特定縱搖角度傾斜的平面 (此縱搖角度即是圍繞縱搖軸的旋轉角，而此軸朝向 x 軸傾斜)。
                     

                     後一種慣例 (POS/MV 文件中稱為 Tate-Bryant) 適用於系統內部的所有數據顯示和記錄的數據內容。若是相對於水平面給定的橫搖，系統會套用轉換參數。
                     

                  

                  
                     注這種格式原本適用於Kongsberg Maritime 早期製造的多波束測深儀。在此格式的原始版本 (Kongsberg EM Attitude 1000) 中，最初同步位元組一律預設為零。 後來，感應器製造商為因應上述用途的需求，在採用最初同步位元組的格式中增設了感應器狀態。

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        專有數據包格式

                        深度輸出頁面

                        感應器安裝頁面

                     

                  

               

            

         

         

      


            第三方數據包格式

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     Atlas Depth 數據包

                     Furuno GPhve 數據包格式

                     Hemisphere GNSS GPHEV 數據包格式

                  

               

            

            

      

      



               Atlas Depth 數據包
Atlas Depth 是由 Atlas Elektronik(http://www.atlas-elektronik.com) 開發的專有數據包格式，用於提供兩個頻道的即時深度資訊。

               
                  

                  
                     Format

                     Dyxxxxx.xxm


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	Dy: 頻道數目
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	DA: 頻道數目 1
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	DB: 頻道數目 2
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	xxxxx.xxm: 深度 (以米為單位)
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        第三方數據包格式

                        深度輸出頁面

                     

                  

               

            

            

      

      



               Furuno GPhve 數據包格式
Furuno GPhve 是一種專有數據包格式，由 Furuno (http://www.furuno.jp) 為了納入起伏資訊而建立。

               
                  

                  
                     注此處描述的數據包格式保留了定義它的組織屬性。如果您需要更多有關這個格式的資訊，請聯絡擁有者。

                     

                  

                  
                     Format

                     $PFEC,GPhve,xx.xxx,A*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$PFEC: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	GPhve: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	xx.xxx: 以米和小數表示起伏
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	A: 狀態
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        第三方數據包格式

                     

                  

               

            

            

      

      



               Hemisphere GNSS GPHEV 數據包格式
GPHEV 是一種專有數據包格式，由 Hemisphere GNSS (https://hemispheregnss.com) 為了納入起伏資訊而建立。

               
                  

                  
                     注此處描述的數據包格式保留了定義它的組織屬性。如果您需要更多有關這個格式的資訊，請聯絡擁有者。

                     

                  

                  
                     Format

                     $GPHEV,H,*hh<CR><LF>


                  

                  
                     描述

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	$: Talker  識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	GPHEV: 數據包 識別碼
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	H: 以米為單位
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	*hh: 校驗和
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        數據包格式

                        第三方數據包格式
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