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                     Ce manuel décrit les informations de référence nécessaires à l'utilisation et à la compréhension des commandes, des menus,
                        des modes et des options proposés par le Sonar de chalut multifaisceau.Simrad FM90 
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                  Droit d’auteur

                  ©2011 Kongsberg Maritime AS Les informations contenues dans ce document restent la seule propriété de Kongsberg Maritime AS. Ce document ne pourra, même partiellement, être copié ou reproduit de quelque façon que ce soit et les informations contenues
                           à l'intérieur ne pourront être divulguées à une tierce personne, sans avoir obtenu un accord préalable écrit de Kongsberg
                           Maritime AS. Ce document ne pourra, même partiellement, être traduit sans un accord préalable écrit de Kongsberg Maritime AS.

               

               
                  Attention

                  L'équipement auquel ce manuel se réfère doit être utilisé uniquement dans le but pour lequel il a été conçu. Une mauvaise utilisation ou un mauvais entretien peut provoquer de graves dommages à l'équipement et/ou des blessures graves. L'utilisateur doit être familiarisé avec le contenu du manuel approprié avant de commencer toute installation ou utilisation
                              de l'équipement en question.

                  Kongsberg Maritime rejette toute responsabilité pour les dommages ou blessures liés à une mauvaise installation, utilisation ou maintenance
                              de l'équipement.

               

               
                  Avis de non-responsabilité

                  Kongsberg Maritime AS met tout en œuvre pour que le contenu de ce document soit correct et clair, mais ne serait être tenue responsable de toute
                           erreur ou omission.

               

               
                  Support technique

                  Si vous nécessitez une maintenance ou une réparation, contactez votre distributeur local.  Vous pouvez également nous contacter
                        en utilisant  l’adresse suivante : simrad.support@simrad.com. Si vous avez besoin d’informations rsur d'autres produits de notre gamme, vous pouvez visiter notre site internet : http: //www.simrad.com. Vous y trouverez également la liste de nos distributeurs et revendeurs.

               

            

         

         

      





         À propos de ce manuel
 Le manuel vous fournit également une compréhension approfondie des paramètres et des réglages du FM90.

         
            

            
               Public ciblé
Ce manuel est destiné à tous les utilisateurs du FM90. En raison de la nature des descriptions et du niveau de détails fournis par ce manuel, il convient parfaitement à ceux qui
                     sont – ou souhaitent être – des utilisateurs experts.

               L’optimisation des fonctionnalités offertes par le système découle d’une bonne compréhension de ses fonctions et de ses commandes. Les conditions de navigation changent parfois si radicalement qu’il est impossible de déterminer les paramètres les plus aptes
                     à garantir les meilleures données en toutes circonstances. Nous vous conseillons vivement d'étudier les informations contenues dans ce manuel, de préférence en continuant d’explorer
                     les fonctionnalités du FM90.

               Nous présumons que vous connaissez les principes acoustiques de base du son dans l'eau. Nous supposons également que vous avez de l’expérience dans le fonctionnement d’un sonar.

            

            
               Informations en ligne
Tous les manuels d'utilisation fournis pour l'utilisation et l'installation de votre FM90 de Simrad  peuvent être téléchargés à partir de notre site internet.

               
                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	• 
                           	https://www.simrad.com/fm90
                        

                     
                  

               

               Notre site internet fournit également des informations sur d'autres produits de Simrad.

            

            
               Informations sur la licence
Le FM90 n'est pas un produit sous licence.

            

            
               Version du logiciel
Ce Manuel de référence du FM90 est conforme à la version du logiciel FM90 1.2.1.

            

            
               Marques déposées


               Simrad®, SIMRAD® et le logo Simrad® sont des marques déposées ou des marques commerciales de Kongsberg Maritime AS en Norvège et/ou dans d'autres pays.

               Windows®, Windows® XP® et Windows® 7 sont des marques déposées ou marques commerciales de Microsoft Corporation aux États-Unis
                     et/ou dans d'autres pays.

            

            
               Nous voulons connaître vos commentaires
Nous travaillons à l’amélioration continue du FM90. Nous portons une attention particulière à ce que notre manuel d’utilisateur soit complet et pertinent. Vos commentaires nous aident. N’hésitez pas à nous faire part de vos commentaires, de vos suggestions ou de votre critique constructive auprès de nos bureaux.
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            Important
Le FM90 est un produit de pointe. Comme avec la plupart des autres instruments de pointe, vous devez connaître des informations importantes.

            
               

               
                  Utilisation prévue

                  Dans la plupart des applications le Sonar de chalut multifaisceau FM90 présente de nombreux avantages en comparaison aux sonars de chalut à faisceau mécanique conventionnel. Cependant, sur certaines applications, il ne constitue pas une solution de rechange complète. Nous conseillons de choisir le système FM90 surtout pour le chalutage de surface, pélagique et semi-pélagique sur fond mou. Pour le chalutage de fond et le chalutage sur fond dur, nous recommandons l’usage du sonar de chalut FS70.

               

               
                  Quand le système FM90 n'est pas utilisé
Lorsque vous ne pêchez pas et que les unités du FM90 sont à bord, éteignez tout le système.

               

               
                  En cas de panne
Si vous pensez que quelque chose est tombé en panne, contactez votre revendeur local. Une liste de tous nos revendeurs est
                        disponible sur notre site Web.

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                  

                  Si vous ne parvenez pas à contacter un revendeur, respectez les informations d'assistance contenues dans le présent document.

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Descriptif du système
Le dispositif FM90 de Simrad est un Sonar de chalut multifaisceau à trois câbles. Il permet un suivi précis et efficace de l'ouverture du filet, de la situation des prises et des conditions de pêche. Le FM90 dispose d’une fréquence de rafraichissement élevée afin de de visualiser les images du sonar en temps réel.
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                  Le Sonar de chalut multifaisceau FM90 de Simrad offre des améliorations significatives par rapport aux autres sonars à faisceau. Le sonar FM90 communique avec le navire au moyen d'une infrastructure avec un troisième câble utilisant une ligne d'abonné numérique à
                        très haut débit (VDSL2), transmettant des images en temps réel de l'ouverture du filet et des fréquences de rafraîchissement
                        élevées. En outre, un échosondeur pointant vers le haut (« up-sounder ») détecte les poissons qui s'échappent par-dessus le filet,
                        tandis qu'un autre échosondeur montre la ralingue inférieure, le fond marin et les poissons capturés dans le filet.

                  Grâce à l’unité de chalut immergée, le dispositif FM90 communique avec un certain nombre de capteurs de contrôle de prise PI/PX Simrad de 40 kHz au moyen de liaisons hydroacoustiques. Jusqu'à six mesures peuvent être programmées simultanément. Le FM90 reconnaît les capteurs de tangage, de roulis, de profondeur, de prise, de contact du fond, d’écartement, de hauteur et de
                        géométrie. Des capteurs standard de tangage, de roulis, de profondeur et de température sont également intégrés au chalut.

                  Le système FM90 est un sonar statique. Ce modèle permet d'éliminer des pièces mobiles, d’augmenter la fiabilité et la disponibilité durant les activités de pêche.

                  [image: Image]

                  Le pack de déploiement du FM90 comporte une partie supérieure jaune et une inférieure noire pour aider à sa bonne orientation avant la mise à l’eau et le
                        rendre facilement visible pendant sa récupération. Cela permet un remplissage et un drainage rapide. Il possède également des poignées améliorées pour une manipulation facile, même lorsque vous portez des gants Le serre-câble est accessible à l’aide d’outils standard sans avoir à ouvrir entièrement le pack de déploiement.

               

               
                  Spécifications et fonctionnalité

                  Le FM90est un sonar aux fonctionnalités et au design exclusifs. Si le sonar FM90 envoi un ping, il émet des ondes sonores dans un secteur de 240 degrés. Cette énergie est reflétée par le filet, par les poissons et les autres cibles dans la colonne d’eau. L'énergie réfléchie est reçue par le transducteur, analysée et affichée à l'écran. Puisque le FM90 traverse une large zone en un seul ping, la fréquence de rafraîchissement permettant de générer une image de l'ouverture
                        du filet est presque instantanée. Vous obtenez ainsi des images en temps réel, ce qui vous permet de vous adapter aux mouvements effrénés des bancs de poissons.

                  Le dispositif FM90 intègre une version mise à jour du logiciel de traitement multifaisceau M3 Sonar®approuvé et testé par Kongsberg Mesotech’s et dont la présence dans le monde entier est une réussite depuis de nombreuses
                        années. Le logiciel utilise des algorithmes de traitement révolutionnaires afin d’optimiser automatiquement la qualité de l'image
                        spécifiquement pour les applications dédiées à la pêche. Il inclut la transmission d’ondes FM hyperboliques (également appelée
                        « Chirp ») afin de garantir une image nette de très haute résolution.

                  Unité de traitement FM90 est contrôlée par le système d’exploitation Windows ® de Microsoft ® Cela offre de nombreux modes d’affichage différents, s’adaptant ainsi à un large éventail d’utilisateurs différents.

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Principales caractéristiques
Le dispositif FM90 de Simrad est un Sonar de chalut multifaisceau équipé d’un troisième câble flexible et doté de multiples fonctions. Il opère aussi bien dans la colonne d'eau que près du fond. Le dispositif FM90 permet d'utiliser vos capteurs de contrôle de prise PI/PX existants.

            
               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Image en temps réel.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Image de la superficie supérieure du fond.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Logiciel simplifié avec des réglages automatiques.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Exportation des capteurs Trawl et PI/PX vers le port série ou le port Ethernet.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Aucun dongle n’est requis pour exploiter le logiciel.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Des poignées de levage confortables destinées au pack de déploiement.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Un niveau de visibilité élevé de l’orientation du pack de déploiement durant sa mise à l’eau.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Un accès facile au connecteur du troisième câble.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Une immersion et une vidange rapides du pack de déploiement.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Pas de pièces mobiles, donc moins d'entretien.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Compatible avec les capteurs de contrôle de prise PI/PX de Simrad.
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Schéma fonctionnel
Le diagramme du système identifie les principaux composants du système FM90. Seules les connexions de base entres les unités sont représentées. Les possibilités détaillées d’interface et les câbles d’alimentation ne sont pas représentés. L'écran n'est pas inclus dans la livraison standard du FM90. Il s’agit d’un article commercial qui peut être acheté localement.
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                              	A
                              	Unité de traitement
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                              	Câble Ethernet
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	C
                              	Bloc d'alimentation/Router VDSL
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	D
                              	Troisième câble ou câble de test
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	E
                              	L’unité de chalut
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	F
                              	L’hydrophone de prise pointé vers l’arrière
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	G
                              	L’hydrophone pointé vers l’avant (en option)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	H
                              	Capteurs PI/PX 40 kHz
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     Thêmes relationnés

                     Unité de traitement

                     Bloc d'alimentation/Router VDSL

                     L’unité de chalut

                     Le troisième câble de chalut

                  

               

            

         

         

      


            Parties du système
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                     Écran

                     Unité de traitement

                     Bloc d'alimentation/Router VDSL

                     L’unité de chalut

                     Le troisième câble de chalut

                     Système de treuil

                  

               

            

            

         

      



               Écran
Un écran est un élément obligatoire de l’Sonar de chalut multifaisceau FM90. Pour une meilleure lisibilité, un protecteur d’écran anti-éblouissement doit être utilisé et positionné à hauteur et angle
                     corrects.

               
                  

                  
                     Tout ordinateur commercial peut être utilisé avec le système FM90 Sonar de chalut multifaisceau, à condition que l’écran réponde aux spécifications minimales de base.

                     NoteL'écran n'est pas inclus dans la livraison standard du FM90. Il s’agit d’un article commercial qui peut être acheté localement.

                     

                     L’écran choisi doit être conçu pour une utilisation en mer, et il doit satisfaire aux spécifications minimales de performance
                           requises. Vous devez également vous assurer que l’écran choisi soit compatible avec les formats vidéo fournis par l'Unité de traitement.

                     AstuceUnité de traitement intègre deux ports vidéos. Deux écrans peuvent donc être utilisés pour voir les présentations du dispositif FM90.

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Unité de traitement
Dans cette publication, l'ordinateur est désigné comme l'Unité de traitement. L’Unité de traitement contient le logiciel d'exploitation et offre l'interface utilisateur qui vous permet de contrôler le système FM90. L'Unité de traitement est normalement montée sur le pont.

               
                  

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     L’Unité de traitement n'est pas une partie standard de la livraison du système FM90. Un ordinateur approprié doit être acheté sur place. Si vous achetez un ordinateur localement, il est important de vous assurer que le modèle choisi réponde aux exigences fonctionnelles
                           et techniques. L'ordinateur doit également fournir les interfaces nécessaires pour que votre FM90 puisse communiquer avec les systèmes périphériques. L'ordinateur doit être conçu pour une utilisation robuste et sa construction doit pouvoir résister aux vibrations et aux mouvements
                           d'un navire. Le système d’exploitation doit être Microsoft® 64-bit Windows 10.

                     Kongsberg Maritime peut fournir un écran approprié. Elle a été personnalisée par Kongsberg Maritime. L’ordinateur est fondé sur une conception commerciale, mais le logiciel et le hardware ont été élaborés et assemblés par Kongsberg Maritime pour répondre aux exigences du FM90. Il est configuré avec tous les logiciels nécessaires. Consultez votre revendeur ou agent pour plus d'information.

                     NoteToute tentative visant à utiliser l’ordinateur à d’autres fins que le fonctionnement de l’FM90 telles que des jeux, des applications ou une connexion internet, peut endommager le logiciel. Ces dommages ne sont pas couverts par la garantie.

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Exigences minimales de l’ordinateur

                     

                  

               

            

            

         

      



               Bloc d'alimentation/Router VDSL
Le Bloc d'alimentation/Router VDSLintègre à la fois l’alimentation électrique ainsi que le modem destiné à communiquer avec la tête de sonar dans une même boîte.
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                     Le bloc alimente la tête de sonar et facilite les échanges avec Unité de traitement. Bloc d'alimentation/Router VDSL se connecte à Unité de traitement et à la tête de sonar à l’aide d’un câble Ethernet. Bloc d'alimentation/Router VDSL peut être monté sur la partie supérieure ou encastrée et installée en saillie dans le pupitre de manœuvre de la passerelle.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               L’unité de chalut
L’unité de chalut est formée par différents composants, tels que la tête de sonar, incorporés dans un pack de déploiement.
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                     Outre la tête de sonar FM90 l’unité de chalut comprend le fouet de raccordement du troisième câble et un ou des hydrophones. Montage des chaînes sur le dispositif d’assistance du pack de déploiement lors de la fixation de l’unité de chalut au filet. Un panneau d'accès offre un accès facile au fouet de raccordement du troisième câble et du bloc de serre-câbles réduisant
                           le plus possible la nécessité d’ouvrir le pack de déploiement.

                     L’unité de chalut est équipée d’un hydrophone de prise pointé vers l’arrière destiné à communiquer avec vos capteurs de contrôle
                           de prise. L’hydrophone PI pointé vers l’avant en option communique avec les capteurs montés sur le panneau du chalut, si vous
                           en avez. L’unité de chalut est raccordée au troisième câble qui transporte les données du sonar à Unité de traitement.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Le troisième câble de chalut
Le troisième câble de chalut transporte les données de la tête de sonar à Unité de traitement. Le troisième câble de chalut n’est pas inclus dans la livraison du FM90 de Simrad. Le câble doit être fourni par le chantier d'installation ou le client.

               
                  

                  
                     Le troisième câble de chalut est choisi pour sa résistance mécanique maximale, sa durabilité et son atténuation minimale des
                           signaux. Les câbles d'usage courant sont coaxiaux avec des points de rupture de 1 500 kg et 6000 kg.

                     ImportantL’installation de votre troisième câble doit respecter les meilleures pratiques en matière de compatibilité CEM afin de minimiser
                              les interférences électromagnétiques et d'assurer un fonctionnement optimal du système FM90.

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Les exigences minimales de l'infrastructure du troisième câble

                     

                  

               

            

            

         

      



               Système de treuil
Le treuil à câble n’est pas fourni avec le FM90 de Simrad. Le câble doit être fourni par le chantier d'installation ou le client.

               
                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            Sécurité du réseau
Si le système FM90 est connecté au réseau local, la sécurité des données est importante.

            
               

               
                  L’équipement fabriqué par Kongsberg Maritime est souvent raccordé au réseau local du navire (LAN). Lorsque vous connectez l’ordinateur à un réseau local, vous exposez toujours les données de cet ordinateur. Tous les autres
                        ordinateurs connectés au réseau local peuvent aussi avoir accès à vos données. Plusieurs situations à risques peuvent immédiatement survenir :

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Des ordinateurs distants peuvent lire les données.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Des ordinateurs distants peuvent modifier les données.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Des ordinateurs distants peuvent altérer le fonctionnement de l’ordinateur, par exemple, en installant des logiciels indésirables.
                           

                        
                     

                  

                  Deux paramètres sont couramment utilisés pour définir le niveau de risque :

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	La probabilité que n’importe quel ordinateur distant se comporte comme mentionné ci-dessus.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Les dommages causés si un ordinateur distant y parvient.
                           

                        
                     

                  

                  Kongsberg Maritime ne dispose d’aucune information relative à l’installation intégrale du système sur chaque navire. Les systèmes fournis par Kongsberg Maritime sont considérés comme des systèmes hors connexion autonomes. Ce sont des systèmes autonomes même s’ils peuvent être raccordés à un réseau de capteurs et/ou de distribution de données.

                  NoteAucune application en matière de sécurité de réseau n'est installée sur les ordinateurs de Kongsberg Maritime. Les ordinateurs ne sont donc pas protégés contre les virus, les logiciels malveillants ou l’accès involontaire par des utilisateurs
                           externes.

                  

                  La sécurisation du système du FM90 lui-même n'a de sens que s’il existe une politique de sécurisation de tous les ordinateurs en réseau. Cette politique de sécurisation doit inclure l’accès physique par un personnel formé et des utilisateurs de confiance. L’utilisateur final du système FM90 sera toujours responsable de définir et de mettre en œuvre une politique de sécurité et de fournir les applications de sécurité
                        pertinentes nécessaires au réseau.

                  NoteKongsberg Maritime décline toute responsabilité pour les erreurs et/ou dommages causés au système FM90.

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Support technique
Si vous avez besoin d’assistance pour votre Simrad. FM90 vous devez contacter le service agréé le plus proche ou bien l’un de nos supports. Une liste de tous nos bureaux et revendeurs
                  est disponible sur notre site internet. Vous pouvez également contacter notre bureau principal en Norvège.

            
               

               
                  Norvège (siège social)

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Kongsberg Maritime AS / Simrad
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: Strandpromenaden 50, N-3190 Horten, Norway
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +47 33 03 40 00
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +47 33 04 29 87
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: https://www.simrad.no
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: simrad.support@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Espagne

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Simrad Spain S.L.U
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: Partida Atalayes 20, 03570 Villajoyosa, Spain
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +34 966 810 149
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +34 966 852 304
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: http://www.simrad.es
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: simrad.spain@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  France

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Simrad France
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: 5 rue de Men Meur, 29730 Guilvinec, France
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +33 298 582 388
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +33 298 582 388
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: http://www.simrad.fr
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: simrad.france@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  États-Unis

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Kongsberg Underwater Technology Inc / Simrad Fisheries
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: 19210 33rd Ave W, Suite B, Lynnwood, WA 98036, USA
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +1 425 712 1136
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +1 425 712 1193
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: fish.usa.support@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Canada

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Kongsberg Mesotech Ltd.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: 1598 Kebet Way, Port Coquitlam, BC, V3C 5M5, Canada
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +1 604 464 8144
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +1 604 941 5423
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: simrad.canada@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Malaisie

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Kongsberg Maritime Malaysia Sdn. Bhd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: Unit 27-5 Signature Offices, The Boulevard, Mid Valley City, Lingkaran Syed Putra, 59200 Kuala Lumpur, Malaysia
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +65 6411 7488
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +60 3 2201 3359
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: simrad.asia@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Corée

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Kongsberg Maritime Korea Ltd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: #1101-Harbor Tower, 113-1, Nampodong 6-Ga, Jung-Gu, Busan 600-046 Korea
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +82-51-242-9933
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +82-51-242-9934
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: simrad.korea@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Chine

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Company name: Kongsberg Maritime China Ltd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Address: 555 Chuanqiao Road, China (Shanghai) Pilot Free Trade Zone, 201206, China
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telephone: +86-21-3127-9888
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Telefax: +86-21-3127-9555
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Website: https://www.simrad.com
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	E-mail address: simrad.china@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

      

      

         Prise en main

            
                

            

         

         
            
               Thêmes

               
                  Allumez et éteignez le FM90.

                  Apprendre à connaître l’interface utilisateur

                  Démarrer en fonctionnement normal

               

            

         

         

      


            Allumez et éteignez le FM90.

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Allumez le FM90 pour une utilisation normale.

                     Éteignez le FM90.

                  

               

            

            

         

      



               Allumez le FM90 pour une utilisation normale.
Pour éteindre le FM90, utilisez l'interrupteur d'alimentation ON/OFF situé sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL.

               
                  
                     Contexte
L'interrupteur ON/OFF sur le panneau arrière met sous tension le Bloc d'alimentation/Router VDSL. L'interrupteur ON/OFF sur le panneau avant met sous tension la tête du sonar.

                     NoteUne fois la mise sous tension du FM90, réalisée, Unité de traitement tarde quelques instants avant de détecter la tête de sonar. La durée de ce délai dépend de facteurs externes, tels que la
                              longueur du troisième câble de chalut. Attendez que le voyant de fonctionnement VDSL/STATUS du Bloc d'alimentation/Router VDSL s’allume en vert fixe avant d'essayer de vous connecter à la tête de sonar.

                     

                     [image: Image]

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Réglez le commutateur de sélection de courant (B) sur 200 VDC
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Allumez la tête de sonar à l’aide de l’interrupteur d'alimentation ON/OFF situé sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Assurez-vous que le voltmètre (C) indique 200 VDC et que l’ampèremètre (D) indique une valeur inférieure à 0,5 A.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Attendez que le voyant de fonctionnement VDSL/STATUS (E) s’allume en vert fixe.
                                    La lumière clignote doucement, puis rapidement jusqu’à ce qu’elle reste fixe lorsque le système est prêt à fonctionner.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Allumez Unité de traitement.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Vérifiez que le voyant LINK/ACT 3 (F) clignote.
                                    Le témoin intermittent signal une connexion avec le port Ethernet et Unité de traitement.

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mise en service de la tête de sonar.

                     

                  

               

            

            

         

      



               Éteignez le FM90.
Pour éteindre le FM90, utilisez l'interrupteur d'alimentation ON/OFF situé sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL.
               

               
                  
                     Contexte
Quand vous n'utilisez pas le système FM90, éteignez entièrement le système.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Démarrer pour interrompre l’opération et déconnecter la tête de sonar.
                                    Vous trouverez ce bouton sur la barre supérieure du logiciel FM90.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Fermez le logiciel et arrêtez Windows®.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Éteignez l’écran.
                                    Si nécessaire, référez-vous à la documentation fournie par le fabricant.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Appuyez sur l'interrupteur d'alimentation ON/OFF sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL en position OFF.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            Apprendre à connaître l’interface utilisateur
Le FM90 se compose d'éléments visuels spécifiques qui travaillent ensemble. Les éléments visuels vous fournissent les informations d'écho dont vous avez besoin, ils vous aident à contrôler les fonctionnalités
                  nécessaires à la compréhension de ces informations, et enfin, ils vous permettent de contrôler les paramètres opérationnels.

            
               
                  Contexte

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Barre supérieure
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Vues du sonar
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Fenêtre Pack de déploiement
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Barre d'état
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Procédure

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	1
                           	Découvrez les fonctions disponibles, en déplaçant le curseur sur la barre supérieure.
                                 De petites info-bulles s'ouvrent pour identifier les différentes fonctions que vous pouvez utiliser. Vous pouvez réaliser des captures d'écran, sélectionner les superpositions, ouvrir des boîtes de dialogue de configuration,
                                       afficher ou masquer des fenêtres, démarrer et arrêter le sonar.

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	2
                           	Déplacez le curseur sur les vues du sonar dans la présentation principale du FM90.
                                 Observez les petites icônes circulaires affichées sur chaque vue du sonar. Cliquez sur ces icônes pour ouvrir Informations sur les Widgets et Afficher les Widgets.

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	3
                           	Vous pouvez modifier la taille physique des fenêtres en cliquant sur la bordure de la fenêtre, puis en la faisant glisser
                                    pour créer une fenêtre plus grande. N'oubliez pas que la taille des autres fenêtres se réduira en conséquence.
                                 Vous pouvez également faire glisser les fenêtres n’importe où sur l'écran ou les ancrer en faisant glisser la fenêtre vers
                                       l'une des icônes fléchées qui s’affichent.

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	4
                           	Déplacez le curseur sur la fenêtre Pack de déploiement située à droite de la présentation du FM90.
                                 Repérez l’icône de l’unité de chalut, le volet d’état du capteur de chalut et le volet du capteur PI.

                              

                           
                        

                     
                  

                  
                     
                     
                     
                     
                        
                           	
                           	5
                           	Déplacez le curseur sur la barre d'état sur la partie basse de la présentation FM90.
                                 Lisez le message en bas à droite. Cliquez sur l’état du système pour ouvrir la fenêtre État de la tête qui affiche les informations télémétriques.

                              

                           
                        

                     
                  

               

            

            
               
                  
                     Thêmes relationnés

                     Vue d’ensemble de la présentation de la FM90

                     Vues du sonar

                     Description de la barre supérieure

                     Barre d'état

                     Volet d'état du capteur

                  

               

            

         

         

      


            Démarrer en fonctionnement normal

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Introduction aux procédures de base

                     Installation du logiciel opérationnel du FM90

                     Définition de l’adresse IP de l’adaptateur de réseau de l’Unité de traitement

                     Mise en service de la tête de sonar.

                     Personnalisation des applications du sonar

                     Choix de la portée du sonar

                     Réglage des vues du sonar

                     Configuration de vos préférences

                     Configuration des capteurs de contrôle de prise

                     Exportation des données du capteur

                     Importation des données du capteur

                  

               

            

            

      

      



               Introduction aux procédures de base
Une fois que vous avez mis sous tension l'ensemble du système FM90 et démarré le programme FM90, vous êtes prêt à commencer l'opération proprement dite.

               
                  Familiarisez-vous avec le fonctionnement de base en suivant ces procédures résumées.

                     Lors de la mise en marche, le dispositif FM90 applique automatiquement les paramètres précédents. Les procédures sont en partie destinées à vous permettre de prendre connaissance des fonctionnalités de base proposées par
                           le système FM90, ainsi que de pouvoir appréhender une utilisation normale du FM90. Si vous savez déjà que les paramètres opérationnels actuels sont acceptables, vous n’avez peut-être pas besoin de suivre l’une
                           de ces procédures.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               Installation du logiciel opérationnel du FM90
Si votre Sonar de chalut multifaisceau FM90 est fournie avec une Unité de traitement, le logiciel du FM90 a déjà été installé. Si vous avez l’intention d’utiliser votre propre ordinateur, vous devez installer vous-même le logiciel. Lorsqu'une nouvelle version du logiciel FM90 est disponible, elle doit être installée sur votre Unité de traitement.

               
                  
                     Conditions prélables
Pour installer le logiciel, vous avez besoin du fichier correspondant sur un support approprié.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Lancez le programme d’installation FM90_V0121 Setup.exe.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Suivez les instructions de l’assistant d’installation.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Lorsque vous y êtes invité, utilisez l'emplacement du dossier par défaut.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Lorsque vous y êtes invité, cochez la case Créer une icône sur le bureau.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Suivez les instructions pour terminer le processus d’installation.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Épinglez l’icône du logiciel FM90 dans la barre des tâches de Windows.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez avec le bouton droit de la souris sur l'icône du logiciel FM90.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Cliquez sur Épingler à la barre des tâches.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	Testez le démarrage du logiciel FM90.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Double-cliquez sur l'icône FM90 du bureau pour démarrer le logiciel.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Assurez-vous que le logiciel démarre correctement sans qu'aucune fenêtre d'erreur n'apparaisse.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               Définition de l’adresse IP de l’adaptateur de réseau de l’Unité de traitement
La liaison entre Unité de traitement et la tête de sonar est réalisée à l’aide d’un câble Ethernet à haut débit. Si Unité de traitement n’est pas configurée pour se connecter au sonar, vous devez spécifier quelle adresse et quel masque de sous-réseau IP l'adaptateur
                     Ethernet de Unité de traitement est supposé utilisé pour cette liaison.

               
                  
                     Conditions prélables
Cette procédure s'applique au système d'exploitation Microsoft® 64-bit Windows 10. On suppose que vous êtes familiarisé avec les systèmes d'exploitation Windows®, la technologie informatique et les principes de l'interface.

                  

                  
                     Contexte

                     Tant que vous ne remplacez pas l’Unité de traitement sur un autre ordinateur ou l'adaptateur réseau de votre Unité de traitement, vous n'aurez besoin de le faire qu'une seule fois.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Sur Unité de traitement, fermez le logiciel FM90.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Ouvrez la boîte de dialogue Connexions réseau.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Dans le coin inférieur gauche de votre bureau, sélectionnez le bouton de Windows® Démarrer.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Dans le menu, sélectionnez Paramètres.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Observe that the Settings dialog box opens.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Select Network and Internet.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	At the bottom of the dialog box, select Change adapter options.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	Select the network adapter you are going to use; then right-click and select Properties on the short-cut menu.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	Dans la liste des connexions, sélectionnez Protocole Internet 4 (TCP/IPv4), puis Propriétés.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Sélectionnez Utiliser l'adresse IP suivante, puis saisissez l'adresse IP et le masque réseau.
                                    Adresse IP : 192.168.1.N (« N » peut être n'importe quel nombre de 1 à 254, sauf 234, qui est la valeur par défaut de la tête de sonar.)
                                    

                                    Masque de sous-réseau : 255.255.255.0

                                    Vous pouvez laisser Passerelle par défaut en blanc.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Cliquez sur OK pour sauvegarder les paramètres et fermer toutes les boîtes de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               Mise en service de la tête de sonar.
Pour commencer l’opération de démarrage du sonar FM90 vérifiez que la tête de sonar ait été détectée.

               
                  
                     Contexte
NoteUne fois la mise sous tension du FM90, réalisée, Unité de traitement tarde quelques instants avant de détecter la tête de sonar. La durée de ce délai dépend de facteurs externes, tels que la
                              longueur du troisième câble de chalut. Attendez que le voyant de fonctionnement VDSL/STATUS du Bloc d'alimentation/Router VDSL s’allume en vert fixe avant d'essayer de vous connecter à la tête de sonar.

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Double-cliquez sur l'icône du FM90 de Unité de traitementde l’ordinateur pour démarrer le logiciel.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Cliquez sur le bouton Démarrer pour connecter la tête de sonar.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    NoteSi le sonar est en fonctionnement, cliquez sur le bouton Démarrer pour interrompre l’opération et déconnecter la tête de sonar.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Vérifiez que la tête de sonar se connecte et que les vues du sonar sont mises à jour.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Si vous constatez une erreur dans la fenêtre Messages de sortie vérifiez que la Tête du sonar a été détectée.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur le bouton Configuration du sonar.
                                                   Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                                

                                                
                                                   La boîte de dialogue Configuration du sonar s’ouvre.
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Cliquez sur Détecter les têtes de sonar pour rechercher le sonar sur le réseau.
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Si la Tête du sonarest détectée, sélectionnez-la et cliquez sur Utilisez la tête découverte.
                                                   Une tête de sonar détectée apparaît dans la liste Têtes de sonar en ligne. Si la tête de sonar n’apparaît pas, la liaison Ethernet entre Unité de traitement et la tête de sonar n'a pas été établie.
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Cliquez sur Fermer.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Allumez le FM90 pour une utilisation normale.

                        Boîte de dialogue Configuration du sonar

                        Exécuter

                     

                  

               

            

            

      

      



               Personnalisation des applications du sonar
Afin d’optimiser l’image du filet, choisissez les applications du sonar qui précisent le type de chalutage que vous réalisez. Vous pouvez sélectionner quelles applications du sonar s’afficheront dans la liste des applications du sonar.

               
                  
                     Contexte
Il existe deux groupes d'applications sonar conçues pour le système FM90 — Fond et Entre deux eaux.
                     

                     Les applications du sonar de « Fond » vous permettent de visualiser une image claire du filet, lors de la pêche au chalut
                        près du fond.
                     

                     Les applications sonar « Entre deux eaux » vous permettent de visualiser une image claire du filet avec une fréquence élevée
                        de mise à jour.
                     

                     NoteToutes les applications sonar s'appliquent aux vues du sondeur orienté vers le haut et vers le bas, ainsi qu'à la vue d'ouverture
                           du filet.
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	FondUtilisez cette application pour un chalutage de fond normal.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Fond – DurUtilisez cette application pour un chalutage de fond dur.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Fond – Mi-profondeur colonne d’eau (mWC)Utilisez cette application pour le chalutage de fond lorsque le sonar se trouve dans la colonne entre deux eaux.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Fond – Peu profondUtilisez cette application pour un chalutage de fond peu profond.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Entre deux eauxUtilisez cette application pour un chalutage de fond normal entre deux eaux.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Entre deux eaux – Mi-profondeur colonne d’eau (mWC)Utilisez cette application pour le chalutage de fond à mi-profondeur lorsque le sonar se trouve dans la colonne entre deux
                                       eaux.
                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Entre deux eaux - Peu profondUtilisez cette application pour un chalutage de fond peu profond.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Bruit entre deux eauxUtilisez cette application pour un chalutage de fond à mi-profondeur dans un milieu bruyant.

                                    Notez que « Bruit entre deux eaux » est une application de test qui ne transmet pas – elle ne fait que recevoir. Utilisez
                                       cette application pour évaluer le bruit ambiant présent (par exemple, si l'engrenage touche le fond ou si d'autres sonars
                                       émettent des ping).
                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     Procédure
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                              	1
                              	Sélectionnez la fonction Personnaliser les applisdans la liste des applications du sonar.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Utilisez les boutons Ajouter et Supprimer pour la gestion de la liste.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Liste des applications du sonar

                     

                  

               

            

            

      

      



               Choix de la portée du sonar
La fonction Portée vous permet de déterminer la profondeur verticale maximale théorique et la distance horizontale couverte par le dispositif
                     FM90.

               
                  
                     Contexte
[image: Image]

                     La tête de sonar FM90 peut être utilisée à différentes portées prédéfinies à courte ou très grande distance.

                     L’étendue de la portée est définie à partir de la tête de sonar.

                     NoteMême si vous pouvez choisir une grande valeur de portée, cela ne signifie pas pour autant que vous pouvez détecter vos cibles
                              sur la même portée. La valeur de la portée détermine uniquement la portée affichée dans les vues. La détection de la cible
                              exacte varie en fonction de l’environnement d’utilisation, tel que la température de l'eau, la salinité, les interférences
                              et les niveaux dans la colonne d'eau.

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez avec le bouton droit de la souris sur l’une des fenêtres des vues du sonar pour faire défiler le menu de la portée.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Dans le menu, sélectionnez la portée désirée à courte et longue distance.
                                    NoteVous pouvez modifier les unités de mesure dans la boîte de dialogue Préférences.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     Résultat

                     La portée est affichée avec les intervalles mesurés sur l'écran du sonar. La portée actuelle est mise à jour lorsque la tête
                           de sonar est en fonctionnement.

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Vues du sonar

                     

                  

               

            

            

      

      



               Réglage des vues du sonar
Le dispositif FM90 propose trois vues sonar différentes : vue de l’ouverture du chalut, vue de dessus du sondeur, vue de dessous du sondeur.
                     Les vues du sondeur sont affichées dans des fenêtres qui peuvent être redimensionnées, ancrées ou flottantes n'importe où
                     sur l'écran.

               
                  
                     Contexte
La température et la profondeur actuelles de l’unité de chalut sont affichées en superposition en haut de la vue de l’ouverture
                           du filet. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur la superposition pour l’agrandir.

                     La fonction Afficher les Widgets vous permet de régler l’intensité du filtre, de modifier le gain d’affichage, de choisir les couleurs de l’écho, et de changer
                           le seuil de couleurs. À chaque vue de sonar vous pouvez personnaliser différemment vos paramètres. L’icône Afficher les Widget apparaît dans la vue de l’entrée du filet, dans les vues de dessus et de dessous du sondeur. Cliquez sur l’icône de l’angle supérieur gauche de la vue de l'ouverture du filet pour ouvrir Afficher les Widgets.

                     Des commandes supplémentaires sont disponibles à l’angle inférieur gauche de l’affichage pour faire pivoter et redimensionner
                           la vue de l’ouverture du filet.

                     AstuceVous pouvez faire glisser le curseur à l’aide de la souris pour accroître ou réduire les valeurs des paramètres. Afin d’obtenir des réglages plus précis, utilisez la molette de la souris pour déplacer le curseur d’un incrément.

                     

                  

                  
                     Procédure
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                              	1
                              	Afin d'avoir une vision plus précise du filet, faites pivoter et redimensionnez l’image dans la vue de l’ouverture du filet.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Faites glisser le curseur Cap vers la droite pour faire pivoter l’image dans le sens des aiguilles d’une montre. Faites glisser le curseur Cap vers la gauche pour faire pivoter l’image dans le sens inverse des aiguilles d’une montre..
                                                   Faites pivoter la vue de l’ouverture du filet jusqu’à ce que le filet apparaisse à l’endroit. Vous pouvez faire pivoter l'image jusqu'à 30 degrés dans les deux sens. Cliquez avec le bouton droit de la souris pour effectuer une réinitialisation de la commande à la valeur par défaut.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Faites glisser le curseur Taille du secteur pour augmenter ou réduire la taille de la zone affichée.
                                                   Il est possible, par exemple, de masquer des caractéristiques distrayantes (telles que la surface de l’eau) pour ne s’intéresser
                                                         uniquement qu’au filet. Cliquez avec le bouton droit de la souris pour effectuer une réinitialisation de la commande à la valeur par défaut.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Réglez l’image dans la vue de l’ouverture du filet.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widget.
                                                   Cette icône située dans l’angle inférieur droit apparaît à l’écran du sonar.

                                                

                                                
                                                   La fenêtre Afficher les Widgets s’ouvre.
                                                   

                                                

                                                
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Pour définir la portée du filtre de correction GVT, faites glisser le curseur Corr. GVT pour accroître ou réduire le pourcentage appliqué à la portée.
                                                   À titre d’exemple, si la portée en cours est comprise entre 0,5 m à 10 m, une correction de GVT à 80 % appliquera le filtre
                                                         en affichant, sur la vue du sonar, des cercles de portée au-delà de 8 m. La correction du GVT en cours apparaîtra en superposition sur l’écran du sonar (en utilisant votre unité de distance préférée).

                                                

                                                
                                                   NoteSi la correction du GVT n’est pas activée, le curseur Corr. GVT ne s’affichera pas.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Si vous souhaitez régler l’intensité du filtre « Ping to Ping », faites glisser le Filtre pour accroître ou réduire l’effet de filtrage sur l’écran du sonar.
                                                   NoteLe curseur Filtre ne s’affichera pas si le filtre Ping to Ping n’est pas activé. Il faut savoir que les paramètres du filtre ne seront pas enregistrés lorsque le logiciel est fermé.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Si vous souhaitez régler le gain d’affichage manuellement, activez la case et faites glisser le curseur Gain pour accroître ou réduire le gain.
                                                   Si vous souhaitez que le logiciel règle le gain automatiquement, décochez cette case.

                                                

                                                
                                                   NoteLa fonction Gain d’affichage contrôle la « quantité visuelle » de l’écho affiché, autrement dit l’intensité de la représentation de l’écho.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	Pour sélectionner vos couleurs d’écho, cliquez avec le bouton droit de la souris sur Palette et faites défiler les options chromatiques disponibles.
                                                   Le réglage de l’échelle de couleurs répond plutôt à une préférence personnelle en fonction de la luminosité ambiante, de la
                                                         nature des échos et de votre propre expérience.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	Si vous souhaitez modifier le seuil de couleurs, faites glisser le curseur Palette pour augmenter ou réduire le nombre de couleurs.
                                                   NoteLes couleurs dégradées réduisent la portée de détection maximale. Ceci fournit un effet de filtrage vous permettant d’éliminer les échos les plus faibles.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widgets pour masquer le widget.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Réglez l’image dans les vues de dessus et de dessous du sondeur.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widget.
                                                   Cette icône située dans l’angle inférieur droit apparaît à l’écran du sonar.

                                                

                                                
                                                   La fenêtre Afficher les Widgets s’ouvre.
                                                   

                                                

                                                
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Le bouton NR affiche l'état du filtre de réduction du bruit dans la vue du sondeur. En cliquant sur ce bouton, le filtre réduction du bruit est activé ou désactivé.
                                                   Ce filtre réduit le niveau du bruit en renforçant les échos faibles et en supprimant les échos puissants. Dans les vues du sondeur, utilisez le filtre afin de visualiser simultanément les poissons, la ralingue inférieure et le fond.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Si vous souhaitez régler le RCG (Reverberation Controlled Gain), activez la case et faites glisser le curseur RCG pour accroître ou réduire le gain.
                                                   Si vous souhaitez désactiver le RCG, décochez cette case.

                                                

                                                
                                                   NoteLa fonction RCG (Reverberation Controlled Gain) commande le fonctionnement du récepteur. L'algorithme traite chacun des faisceaux du récepteur séparément. La fonction RCG (Reverberation Controlled Gain) supprime la réverbération indésirable du fond et de la surface de la mer. Lorsqu’il y a une importante quantité de poisson, le RCG vous aidera à repérer la ralingue inférieure. En revanche, elle élimine également les poissons dispersés de la présentation

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Si vous souhaitez régler le gain d’affichage manuellement, activez la case et faites glisser le curseur Gain pour accroître ou réduire le gain.
                                                   Il faut savoir que le réglage automatique du gain n’est pas disponible sur les vues de dessus et de dessous du sondeur.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	Pour sélectionner vos couleurs d’écho, cliquez avec le bouton droit de la souris sur Palette et faites défiler les options chromatiques disponibles.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	Si vous souhaitez modifier le seuil de couleurs, faites glisser le curseur Palette pour augmenter ou réduire le nombre de couleurs.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widgets pour masquer le widget.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Application en cours des filtres

                        Vues du sonar

                        Filtres

                     

                  

               

            

            

      

      



               Configuration de vos préférences
Adaptez l’heure, la température et les unités de mesure à votre pays.

               
                  
                     Contexte
La boîte de dialogue Préférences permet de paramétrer les préférences du système telles que les unités de mesure, le format de l'heure, etc. Cette boîte de dialogue vous permet également de sélectionner l'emplacement d’enregistrement des captures d'écran et des fichiers
                           de données du sonar enregistrés.

                  

                  
                     Procédure
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                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Préférences.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Préférences s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Choisissez l'unité de mesure pour toutes les lectures relatives à la portée et aux distances dans l'interface utilisateur
                                       du FM90.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Choisissez l'unité de mesure pour tous les relevés de température.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Saisissez la vitesse du son pour déterminer la profondeur avec exactitude.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Choisissez les paramètres souhaités pour la fonction Enregistrement du fichier.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Cliquez sur Fermer pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Préférences

                     

                  

               

            

            

      

      



               Configuration des capteurs de contrôle de prise
Le FM90 prend en charge jusqu’à six mesures sur six voies.

               
                  
                     Conditions prélables

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	L’installation de vos capteurs de contrôle de prise PI/PX doit être achevée.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	La tête de sonar doit être en service pour démarrer cette procédure. Dans le cas contraire, l’icône de la Configuration du capteur 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     Contexte
La page Détecteurs de poissons est le premier onglet de la boîte de dialogue Configuration du capteur. Cette page vous permet de définir quels capteurs de contrôle de prise PI/PX doivent être utilisés avec le système FM90.

                  

                  
                     Procédure
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                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Configuration du capteur.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Configuration du capteur s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Sélectionnez l’onglet Détecteurs de poissons.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Sélectionnez chacun des capteurs que vous souhaitez configurer (du capteur 1 à 6) et cliquez sur le bouton Ajouter une mesure pour ajouter une mesure à chacun d’entre eux.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Spécifiez les caractéristiques du capteur pour chaque mesure que vous ajoutez.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Définissez le taux d’actualisation du capteur de contrôle de prise.
                                                   Ce paramètre permet de sélectionner la fréquence à laquelle le FM90 peut s'attendre à recevoir des informations du capteur. Un taux de mise à jour plus rapide vous donne des informations plus souvent, mais diminue la durée de vie de la batterie.

                                                

                                                
                                                   NoteLe paramètre Taux de mise à jour est très important. La valeur que vous choisissez ici doit correspondre à la valeur programmée dans le capteur. Si celles-ci ne correspondent pas, la transmission entre le FM90 et le capteur ne fonctionnera pas.

                                                      Si vous utilisez le Simrad PX MultiSensor, le taux d’actualisation est bloqué. Vous devez toujours positionner le taux d’actualisation sur Normal.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Sélectionnez la Position.
                                                   Pour les capteurs qui mesurent le roulis ou le tangage, choisissez l'une des options suivantes :Bâbord ou Tribord. Pour toutes les autres mesures, réglez cette valeur sur Autre.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Répétez les étapes suivantes, pour chaque capteur de contrôle de prise que vous installez.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Sélectionnez le Type de mesure.
                                                   Ce paramètre définit le type de mesure attendue du capteur de contrôle de prise.  Ce dernier  doit correspondre au type de mesure réel effectué par le capteur.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Sélectionnez la Voie de communication.
                                                   Il s'agit de la voie de transmission utilisée entre le capteur de contrôle de prise et le FM90.

                                                

                                                
                                                   Si vous utilisez plus d'un capteur du même type en même temps, le numéro de voie de l'un des capteurs doit être modifié pour
                                                         le rendre unique pour ce capteur particulier. Ceci doit être modifié à la fois dans le capteur actuel et dans la boîte de dialogue Configuration du capteur pendant la configuration.

                                                

                                                
                                                   NoteLe paramètre numéro de voie est essentiel. La voie que vous choisissez doit être conforme à la voie programmée dans le capteur de contrôle de prise. Si celles-ci ne correspondent pas, la transmission entre le FM90 et le capteur ne fonctionnera pas.

                                                   

                                                   Pour modifier le numéro de voie dans le capteur de contrôle de prise, utilisez le logiciel correspondant.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Sélectionnez Activé afin d’enclencher la liaison entre le capteur de contrôle de prise et le FM90.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Définissez la valeur de Décalage associée aux mesures de profondeur et d’écartement.
                                                   Ce réglage définit la valeur de décalage pour les capteurs de contrôle de prise qui mesurent l'écartement et la profondeur.

                                                

                                                
                                                   La valeur de décalage des capteurs de profondeur est déterminée lors de l’étalonnage. La valeur de décalage du capteur d'écartement doit être saisie manuellement en fonction de vos connaissances sur l'emplacement
                                                         physique des capteurs et les propriétés de l'engin.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page détecteurs de poissons

                     

                  

               

            

            

      

      



               Exportation des données du capteur
Si vous utilisez un logiciel tiers qui requiert des données de capteur, configurez-le à l’exportation de données.

               
                  
                     Conditions prélables

                     La tête de sonar doit être en service pour démarrer cette procédure. Dans le cas contraire, l’icône Exporter un capteur s'affichera grisé.
                     

                  

                  
                     Contexte
La boîte de dialogue Exporter un capteurvous permet de définir les propriétés de chaque voie de transmission fournissant un signal de sortie depuis Unité de traitement du FM90, et de déterminer les données à exporter.

                  

                  
                     Procédure
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                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Exportation du capteur.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Exporter un capteur s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Configurez l'exportation des données des capteurs.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur < < Sélectionner pour ajouter les capteurs destinés à exporter les données.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Assurez-vous que Sortie activée sur le port est coché.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Dans la rubrique Paramètres de communication, configurez les paramètres du port série utilisés pour l'exportation des données du capteur.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Dans la rubrique Paramètres d’exportation UDP configurez les paramètres du port UDP utilisés pour l'exportation des données du capteur.
                                                   AstuceSi le réglage Port local n’est pas incompatible avec d’autres programmes, laissez-le comme valeur par défaut 20009.
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Exporter un capteur

                     

                  

               

            

            

      

      



               Importation des données du capteur
Si vous utilisez des capteurs externes, vous pouvez importer les données de vos capteurs pour les exploiter dans le logiciel
                  FM90.
               

               
                  
                     Contexte
La boîte de dialogue Importer un capteur vous permet de configurer des capteurs externes tels que le GPS et le capteur de cap pour fournir des informations relatives
                           à la navigation.

                  

                  
                     Procédure
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                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Importation du capteur.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Importer un capteur externe s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Cliquez sur Ajouter un appareil, puis réglez le paramètre Protocole, tel que le GGA pour le GPS, ou HDT pour les informations de cap.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Configurez le Rapidité de modulation si vous utilisez un port série pour recevoir les données d'un capteur externe.
                                    Vous pouvez également utiliser UDP Ethernet pour recevoir des données de capteurs externes, changez leEmplacement bâbord destiné à configurer le port UDP.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Cliquez sur Dispositif de test pour vous assurer que vous captez les données du capteur.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Cliquez sur Fermer pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Importer un capteur externe

                     

                  

               

            

         

      

      

         Procédures opérationnelles

            
                

            

         

         
            
               Thêmes

               
                  Allumez et éteignez le FM90.

                  Configuration de Unité de traitement.

                  Installation et utilisation du sonar

                  Sauvegarde et rappel des captures d'écran

                  Utilisation de la transparence pour la vue du sonar

                  Configuration des capteurs

                  Importation et exportation des données du capteur

               

            

         

         

      


            Allumez et éteignez le FM90.

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Allumez le FM90 pour une utilisation normale.

                     Éteignez le FM90.

                  

               

            

            

         

      



               Allumez le FM90 pour une utilisation normale.
Pour éteindre le FM90, utilisez l'interrupteur d'alimentation ON/OFF situé sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL.

               
                  
                     Contexte
L'interrupteur ON/OFF sur le panneau arrière met sous tension le Bloc d'alimentation/Router VDSL. L'interrupteur ON/OFF sur le panneau avant met sous tension la tête du sonar.

                     NoteUne fois la mise sous tension du FM90, réalisée, Unité de traitement tarde quelques instants avant de détecter la tête de sonar. La durée de ce délai dépend de facteurs externes, tels que la
                              longueur du troisième câble de chalut. Attendez que le voyant de fonctionnement VDSL/STATUS du Bloc d'alimentation/Router VDSL s’allume en vert fixe avant d'essayer de vous connecter à la tête de sonar.

                     

                     [image: Image]

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Réglez le commutateur de sélection de courant (B) sur 200 VDC
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Allumez la tête de sonar à l’aide de l’interrupteur d'alimentation ON/OFF situé sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Assurez-vous que le voltmètre (C) indique 200 VDC et que l’ampèremètre (D) indique une valeur inférieure à 0,5 A.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Attendez que le voyant de fonctionnement VDSL/STATUS (E) s’allume en vert fixe.
                                    La lumière clignote doucement, puis rapidement jusqu’à ce qu’elle reste fixe lorsque le système est prêt à fonctionner.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Allumez Unité de traitement.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Vérifiez que le voyant LINK/ACT 3 (F) clignote.
                                    Le témoin intermittent signal une connexion avec le port Ethernet et Unité de traitement.

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mise en service de la tête de sonar.

                     

                  

               

            

            

         

      



               Éteignez le FM90.
Pour éteindre le FM90, utilisez l'interrupteur d'alimentation ON/OFF situé sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL.
               

               
                  
                     Contexte
Quand vous n'utilisez pas le système FM90, éteignez entièrement le système.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Démarrer pour interrompre l’opération et déconnecter la tête de sonar.
                                    Vous trouverez ce bouton sur la barre supérieure du logiciel FM90.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Fermez le logiciel et arrêtez Windows®.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Éteignez l’écran.
                                    Si nécessaire, référez-vous à la documentation fournie par le fabricant.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Appuyez sur l'interrupteur d'alimentation ON/OFF sur le panneau avant du Bloc d'alimentation/Router VDSL en position OFF.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            Configuration de Unité de traitement.
            

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Installation du logiciel opérationnel du FM90

                     Définition de l’adresse IP de l’adaptateur de réseau de l’Unité de traitement

                  

               

            

            

         

      



               Installation du logiciel opérationnel du FM90
Si votre Sonar de chalut multifaisceau FM90 est fournie avec une Unité de traitement, le logiciel du FM90 a déjà été installé. Si vous avez l’intention d’utiliser votre propre ordinateur, vous devez installer vous-même le logiciel. Lorsqu'une nouvelle version du logiciel FM90 est disponible, elle doit être installée sur votre Unité de traitement.

               
                  
                     Conditions prélables
Pour installer le logiciel, vous avez besoin du fichier correspondant sur un support approprié.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Lancez le programme d’installation FM90_V0121 Setup.exe.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Suivez les instructions de l’assistant d’installation.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Lorsque vous y êtes invité, utilisez l'emplacement du dossier par défaut.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Lorsque vous y êtes invité, cochez la case Créer une icône sur le bureau.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Suivez les instructions pour terminer le processus d’installation.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Épinglez l’icône du logiciel FM90 dans la barre des tâches de Windows.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez avec le bouton droit de la souris sur l'icône du logiciel FM90.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Cliquez sur Épingler à la barre des tâches.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	Testez le démarrage du logiciel FM90.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Double-cliquez sur l'icône FM90 du bureau pour démarrer le logiciel.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Assurez-vous que le logiciel démarre correctement sans qu'aucune fenêtre d'erreur n'apparaisse.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Définition de l’adresse IP de l’adaptateur de réseau de l’Unité de traitement
La liaison entre Unité de traitement et la tête de sonar est réalisée à l’aide d’un câble Ethernet à haut débit. Si Unité de traitement n’est pas configurée pour se connecter au sonar, vous devez spécifier quelle adresse et quel masque de sous-réseau IP l'adaptateur
                     Ethernet de Unité de traitement est supposé utilisé pour cette liaison.

               
                  
                     Conditions prélables
Cette procédure s'applique au système d'exploitation Microsoft® 64-bit Windows 10. On suppose que vous êtes familiarisé avec les systèmes d'exploitation Windows®, la technologie informatique et les principes de l'interface.

                  

                  
                     Contexte

                     Tant que vous ne remplacez pas l’Unité de traitement sur un autre ordinateur ou l'adaptateur réseau de votre Unité de traitement, vous n'aurez besoin de le faire qu'une seule fois.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Sur Unité de traitement, fermez le logiciel FM90.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Ouvrez la boîte de dialogue Connexions réseau.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Dans le coin inférieur gauche de votre bureau, sélectionnez le bouton de Windows® Démarrer.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Dans le menu, sélectionnez Paramètres.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Observe that the Settings dialog box opens.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Select Network and Internet.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	At the bottom of the dialog box, select Change adapter options.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	Select the network adapter you are going to use; then right-click and select Properties on the short-cut menu.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	Dans la liste des connexions, sélectionnez Protocole Internet 4 (TCP/IPv4), puis Propriétés.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Sélectionnez Utiliser l'adresse IP suivante, puis saisissez l'adresse IP et le masque réseau.
                                    Adresse IP : 192.168.1.N (« N » peut être n'importe quel nombre de 1 à 254, sauf 234, qui est la valeur par défaut de la tête de sonar.)
                                    

                                    Masque de sous-réseau : 255.255.255.0

                                    Vous pouvez laisser Passerelle par défaut en blanc.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Cliquez sur OK pour sauvegarder les paramètres et fermer toutes les boîtes de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            Installation et utilisation du sonar

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Mise en service de la tête de sonar.

                     Configuration de vos préférences

                     Personnalisation des applications du sonar

                     Choix de la portée du sonar

                     Réglage des vues du sonar

                     Application en cours des filtres

                     Paramétrage du GVT (gain variable dans le temps).

                  

               

            

            

         

      



               Mise en service de la tête de sonar.
Pour commencer l’opération de démarrage du sonar FM90 vérifiez que la tête de sonar ait été détectée.

               
                  
                     Contexte
NoteUne fois la mise sous tension du FM90, réalisée, Unité de traitement tarde quelques instants avant de détecter la tête de sonar. La durée de ce délai dépend de facteurs externes, tels que la
                              longueur du troisième câble de chalut. Attendez que le voyant de fonctionnement VDSL/STATUS du Bloc d'alimentation/Router VDSL s’allume en vert fixe avant d'essayer de vous connecter à la tête de sonar.

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Double-cliquez sur l'icône du FM90 de Unité de traitementde l’ordinateur pour démarrer le logiciel.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Cliquez sur le bouton Démarrer pour connecter la tête de sonar.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    NoteSi le sonar est en fonctionnement, cliquez sur le bouton Démarrer pour interrompre l’opération et déconnecter la tête de sonar.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Vérifiez que la tête de sonar se connecte et que les vues du sonar sont mises à jour.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Si vous constatez une erreur dans la fenêtre Messages de sortie vérifiez que la Tête du sonar a été détectée.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur le bouton Configuration du sonar.
                                                   Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                                

                                                
                                                   La boîte de dialogue Configuration du sonar s’ouvre.
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Cliquez sur Détecter les têtes de sonar pour rechercher le sonar sur le réseau.
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Si la Tête du sonarest détectée, sélectionnez-la et cliquez sur Utilisez la tête découverte.
                                                   Une tête de sonar détectée apparaît dans la liste Têtes de sonar en ligne. Si la tête de sonar n’apparaît pas, la liaison Ethernet entre Unité de traitement et la tête de sonar n'a pas été établie.
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Cliquez sur Fermer.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Allumez le FM90 pour une utilisation normale.

                        Boîte de dialogue Configuration du sonar

                        Exécuter

                     

                  

               

            

            

         

      



               Configuration de vos préférences
Adaptez l’heure, la température et les unités de mesure à votre pays.

               
                  
                     Contexte
La boîte de dialogue Préférences permet de paramétrer les préférences du système telles que les unités de mesure, le format de l'heure, etc. Cette boîte de dialogue vous permet également de sélectionner l'emplacement d’enregistrement des captures d'écran et des fichiers
                           de données du sonar enregistrés.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Préférences.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Préférences s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Choisissez l'unité de mesure pour toutes les lectures relatives à la portée et aux distances dans l'interface utilisateur
                                       du FM90.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Choisissez l'unité de mesure pour tous les relevés de température.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Saisissez la vitesse du son pour déterminer la profondeur avec exactitude.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Choisissez les paramètres souhaités pour la fonction Enregistrement du fichier.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Cliquez sur Fermer pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Préférences

                     

                  

               

            

            

         

      



               Personnalisation des applications du sonar
Afin d’optimiser l’image du filet, choisissez les applications du sonar qui précisent le type de chalutage que vous réalisez. Vous pouvez sélectionner quelles applications du sonar s’afficheront dans la liste des applications du sonar.

               
                  
                     Contexte
Il existe deux groupes d'applications sonar conçues pour le système FM90 — Fond et Entre deux eaux.
                     

                     Les applications du sonar de « Fond » vous permettent de visualiser une image claire du filet, lors de la pêche au chalut
                        près du fond.
                     

                     Les applications sonar « Entre deux eaux » vous permettent de visualiser une image claire du filet avec une fréquence élevée
                        de mise à jour.
                     

                     NoteToutes les applications sonar s'appliquent aux vues du sondeur orienté vers le haut et vers le bas, ainsi qu'à la vue d'ouverture
                           du filet.
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	FondUtilisez cette application pour un chalutage de fond normal.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Fond – DurUtilisez cette application pour un chalutage de fond dur.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Fond – Mi-profondeur colonne d’eau (mWC)Utilisez cette application pour le chalutage de fond lorsque le sonar se trouve dans la colonne entre deux eaux.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Fond – Peu profondUtilisez cette application pour un chalutage de fond peu profond.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Entre deux eauxUtilisez cette application pour un chalutage de fond normal entre deux eaux.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Entre deux eaux – Mi-profondeur colonne d’eau (mWC)Utilisez cette application pour le chalutage de fond à mi-profondeur lorsque le sonar se trouve dans la colonne entre deux
                                       eaux.
                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Entre deux eaux - Peu profondUtilisez cette application pour un chalutage de fond peu profond.

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Bruit entre deux eauxUtilisez cette application pour un chalutage de fond à mi-profondeur dans un milieu bruyant.

                                    Notez que « Bruit entre deux eaux » est une application de test qui ne transmet pas – elle ne fait que recevoir. Utilisez
                                       cette application pour évaluer le bruit ambiant présent (par exemple, si l'engrenage touche le fond ou si d'autres sonars
                                       émettent des ping).
                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Sélectionnez la fonction Personnaliser les applisdans la liste des applications du sonar.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Utilisez les boutons Ajouter et Supprimer pour la gestion de la liste.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Liste des applications du sonar

                     

                  

               

            

            

         

      



               Choix de la portée du sonar
La fonction Portée vous permet de déterminer la profondeur verticale maximale théorique et la distance horizontale couverte par le dispositif
                     FM90.

               
                  
                     Contexte
[image: Image]

                     La tête de sonar FM90 peut être utilisée à différentes portées prédéfinies à courte ou très grande distance.

                     L’étendue de la portée est définie à partir de la tête de sonar.

                     NoteMême si vous pouvez choisir une grande valeur de portée, cela ne signifie pas pour autant que vous pouvez détecter vos cibles
                              sur la même portée. La valeur de la portée détermine uniquement la portée affichée dans les vues. La détection de la cible
                              exacte varie en fonction de l’environnement d’utilisation, tel que la température de l'eau, la salinité, les interférences
                              et les niveaux dans la colonne d'eau.

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez avec le bouton droit de la souris sur l’une des fenêtres des vues du sonar pour faire défiler le menu de la portée.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Dans le menu, sélectionnez la portée désirée à courte et longue distance.
                                    NoteVous pouvez modifier les unités de mesure dans la boîte de dialogue Préférences.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     Résultat

                     La portée est affichée avec les intervalles mesurés sur l'écran du sonar. La portée actuelle est mise à jour lorsque la tête
                           de sonar est en fonctionnement.

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Vues du sonar

                     

                  

               

            

            

         

      



               Réglage des vues du sonar
Le dispositif FM90 propose trois vues sonar différentes : vue de l’ouverture du chalut, vue de dessus du sondeur, vue de dessous du sondeur.
                     Les vues du sondeur sont affichées dans des fenêtres qui peuvent être redimensionnées, ancrées ou flottantes n'importe où
                     sur l'écran.

               
                  
                     Contexte
La température et la profondeur actuelles de l’unité de chalut sont affichées en superposition en haut de la vue de l’ouverture
                           du filet. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur la superposition pour l’agrandir.

                     La fonction Afficher les Widgets vous permet de régler l’intensité du filtre, de modifier le gain d’affichage, de choisir les couleurs de l’écho, et de changer
                           le seuil de couleurs. À chaque vue de sonar vous pouvez personnaliser différemment vos paramètres. L’icône Afficher les Widget apparaît dans la vue de l’entrée du filet, dans les vues de dessus et de dessous du sondeur. Cliquez sur l’icône de l’angle supérieur gauche de la vue de l'ouverture du filet pour ouvrir Afficher les Widgets.

                     Des commandes supplémentaires sont disponibles à l’angle inférieur gauche de l’affichage pour faire pivoter et redimensionner
                           la vue de l’ouverture du filet.

                     AstuceVous pouvez faire glisser le curseur à l’aide de la souris pour accroître ou réduire les valeurs des paramètres. Afin d’obtenir des réglages plus précis, utilisez la molette de la souris pour déplacer le curseur d’un incrément.

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Afin d'avoir une vision plus précise du filet, faites pivoter et redimensionnez l’image dans la vue de l’ouverture du filet.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Faites glisser le curseur Cap vers la droite pour faire pivoter l’image dans le sens des aiguilles d’une montre. Faites glisser le curseur Cap vers la gauche pour faire pivoter l’image dans le sens inverse des aiguilles d’une montre..
                                                   Faites pivoter la vue de l’ouverture du filet jusqu’à ce que le filet apparaisse à l’endroit. Vous pouvez faire pivoter l'image jusqu'à 30 degrés dans les deux sens. Cliquez avec le bouton droit de la souris pour effectuer une réinitialisation de la commande à la valeur par défaut.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Faites glisser le curseur Taille du secteur pour augmenter ou réduire la taille de la zone affichée.
                                                   Il est possible, par exemple, de masquer des caractéristiques distrayantes (telles que la surface de l’eau) pour ne s’intéresser
                                                         uniquement qu’au filet. Cliquez avec le bouton droit de la souris pour effectuer une réinitialisation de la commande à la valeur par défaut.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Réglez l’image dans la vue de l’ouverture du filet.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widget.
                                                   Cette icône située dans l’angle inférieur droit apparaît à l’écran du sonar.

                                                

                                                
                                                   La fenêtre Afficher les Widgets s’ouvre.
                                                   

                                                

                                                
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Pour définir la portée du filtre de correction GVT, faites glisser le curseur Corr. GVT pour accroître ou réduire le pourcentage appliqué à la portée.
                                                   À titre d’exemple, si la portée en cours est comprise entre 0,5 m à 10 m, une correction de GVT à 80 % appliquera le filtre
                                                         en affichant, sur la vue du sonar, des cercles de portée au-delà de 8 m. La correction du GVT en cours apparaîtra en superposition sur l’écran du sonar (en utilisant votre unité de distance préférée).

                                                

                                                
                                                   NoteSi la correction du GVT n’est pas activée, le curseur Corr. GVT ne s’affichera pas.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Si vous souhaitez régler l’intensité du filtre « Ping to Ping », faites glisser le Filtre pour accroître ou réduire l’effet de filtrage sur l’écran du sonar.
                                                   NoteLe curseur Filtre ne s’affichera pas si le filtre Ping to Ping n’est pas activé. Il faut savoir que les paramètres du filtre ne seront pas enregistrés lorsque le logiciel est fermé.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Si vous souhaitez régler le gain d’affichage manuellement, activez la case et faites glisser le curseur Gain pour accroître ou réduire le gain.
                                                   Si vous souhaitez que le logiciel règle le gain automatiquement, décochez cette case.

                                                

                                                
                                                   NoteLa fonction Gain d’affichage contrôle la « quantité visuelle » de l’écho affiché, autrement dit l’intensité de la représentation de l’écho.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	Pour sélectionner vos couleurs d’écho, cliquez avec le bouton droit de la souris sur Palette et faites défiler les options chromatiques disponibles.
                                                   Le réglage de l’échelle de couleurs répond plutôt à une préférence personnelle en fonction de la luminosité ambiante, de la
                                                         nature des échos et de votre propre expérience.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	Si vous souhaitez modifier le seuil de couleurs, faites glisser le curseur Palette pour augmenter ou réduire le nombre de couleurs.
                                                   NoteLes couleurs dégradées réduisent la portée de détection maximale. Ceci fournit un effet de filtrage vous permettant d’éliminer les échos les plus faibles.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widgets pour masquer le widget.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Réglez l’image dans les vues de dessus et de dessous du sondeur.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widget.
                                                   Cette icône située dans l’angle inférieur droit apparaît à l’écran du sonar.

                                                

                                                
                                                   La fenêtre Afficher les Widgets s’ouvre.
                                                   

                                                

                                                
                                                   [image: Image]

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Le bouton NR affiche l'état du filtre de réduction du bruit dans la vue du sondeur. En cliquant sur ce bouton, le filtre réduction du bruit est activé ou désactivé.
                                                   Ce filtre réduit le niveau du bruit en renforçant les échos faibles et en supprimant les échos puissants. Dans les vues du sondeur, utilisez le filtre afin de visualiser simultanément les poissons, la ralingue inférieure et le fond.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Si vous souhaitez régler le RCG (Reverberation Controlled Gain), activez la case et faites glisser le curseur RCG pour accroître ou réduire le gain.
                                                   Si vous souhaitez désactiver le RCG, décochez cette case.

                                                

                                                
                                                   NoteLa fonction RCG (Reverberation Controlled Gain) commande le fonctionnement du récepteur. L'algorithme traite chacun des faisceaux du récepteur séparément. La fonction RCG (Reverberation Controlled Gain) supprime la réverbération indésirable du fond et de la surface de la mer. Lorsqu’il y a une importante quantité de poisson, le RCG vous aidera à repérer la ralingue inférieure. En revanche, elle élimine également les poissons dispersés de la présentation

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Si vous souhaitez régler le gain d’affichage manuellement, activez la case et faites glisser le curseur Gain pour accroître ou réduire le gain.
                                                   Il faut savoir que le réglage automatique du gain n’est pas disponible sur les vues de dessus et de dessous du sondeur.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	Pour sélectionner vos couleurs d’écho, cliquez avec le bouton droit de la souris sur Palette et faites défiler les options chromatiques disponibles.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	Si vous souhaitez modifier le seuil de couleurs, faites glisser le curseur Palette pour augmenter ou réduire le nombre de couleurs.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widgets pour masquer le widget.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Application en cours des filtres

                        Vues du sonar

                        Filtres

                     

                  

               

            

            

         

      



               Application en cours des filtres
Les filtres sont des algorithmes qui permettent de réduire le fouillis sonore sur l’image du chalut. Vous pouvez appliquer sur l’affichage de l’image du sonar un filtre Ping to Ping, de réduction du bruit, ou de Limiter les
                     cibles fortes.

               
                  
                     Conditions prélables

                     La tête de sonar doit être en service pour démarrer cette procédure.

                  

                  
                     Contexte
[image: Image]

                     [image: Image]

                     [image: Image]

                     Ces boutons sont situés sur la barre supérieure.

                     NoteCes filtres ne s’appliquent qu’à la vue du sonar de l’entrée du filet et non aux vues du sondeur haut/supérieur et bas/inférieur.

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur un des boutons de filtre.
                                    Soyez attentifs aux changements sur l'écran du sonar.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Si vous utilisez le filtre Ping to Ping, vous pouvez augmenter ou réduire l’effet de filtrage.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur l’icône Afficher les Widgets.
                                                   Cette icône est située dans l’angle inférieur droit de l’écran du sonar.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Faites glisser le curseur Filtre pour augmenter ou réduire l’intensité du filtre.
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Si vous souhaitez désactiver tous les filtres, désélectionnez les boutons du filtre (les boutons ne seront plus en surbrillance).
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Filtre Ping to Ping

                        Filtre de réduction du bruit

                        Filtre Limiter les cibles fortes

                        Réglage des vues du sonar

                     

                  

               

            

            

         

      



               Paramétrage du GVT (gain variable dans le temps).
Vous pouvez régler le gain variable temps destiné à chaque application du sonar dans la boîte de dialogue Configuration du GVT.

               
                  
                     Contexte
Le GVT (gain variable dans le temps) compense la perte d'énergie acoustique due à l'écartement géométrique et à l'absorption.

                     AstuceCliquez sur le bouton GVT dans la barre supérieure pour activer le filtre de correction GVT. Ce filtre réduit le bruit amplifié du GVT destiné aux nouvelles mesures où aucune cible n'apparaît. Vous pouvez ajuster le pourcentage de ce filtre (appliqué à la portée) dans Afficher les Widgets.

                     

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Sélectionnez l’application du sonar que vous souhaitez configurer dans la liste des applications du sonar dans la barre supérieure.
                                    NoteChaque application du sonar possède son propre profil GVT.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Cliquez sur le bouton Préférences.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Préférences s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez sur le bouton Afficher config GVT.
                                    La boîte de dialogue Configuration du GVT s’ouvre.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Faites glisser les curseurs pour ajuster les facteurs A, B, C et L.
                                    Cliquez sur les boutons fléchés pour procéder à de légers réajustements.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Cliquez sur Appliquer pour sauvegarder les paramètres.
                                    AstuceSi vous voulez voir un aperçu de la représentation graphique du signal de réception et garantir que celui-ci ne soit pas coupé,
                                             démarrez la tête de sonar et ouvrez Configuration du GVT.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Configurer la boîte de dialogue GVT

                        Filtre de correction du GVT

                     

                  

               

            

         

         

      


            Sauvegarde et rappel des captures d'écran

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Enregistrer et récupérer les images

                     Enregistrement des données du sonar

                     Lecture d'un enregistrement

                  

               

            

            

         

      



               Enregistrer et récupérer les images
En un clic, vous pouvez capturer des images de la vue du sondeur orienté vers le haut, de la vue du sondeur orienté vers le
                     bas, de la vue d'ouverture du filet et des volets du capteur.

               
                  
                     Contexte
[image: Image]

                     Cliquez sur ce bouton afin de sauvegarder les images de la vue du sonar, y compris toutes les superpositions que vous avez
                           placées dans les vues du sonar.

                     Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Enregistrer l’image avec superposition.
                                    NoteUne boîte de dialogue « Enregistrer sous » apparaît si vous avez coché la case Demander à l’utilisateur le nom de fichier dans la boîte de dialogue Préférences.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Récupérez vos images et visualisez-les.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Utilisez l’explorateur de fichier Windows ® pour accéder à C:\KML\FM90_V0121\Images.
                                                   Vous pouvez également naviguer jusqu'à l'endroit où vous avez enregistré vos images précédemment.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Ouvrez les images avec la visionneuse d’images de votre choix
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Enregistrer l’image avec des superpositions

                     

                  

               

            

            

         

      



               Enregistrement des données du sonar
Vous pouvez enregistrer une séquence de données du sonar et la sauvegarder dans un format numérique horodaté. En outre, vous
                     pouvez réenregistrer des données pendant la lecture pour capturer un clip plus petit de la série de données.

               
                  
                     Contexte

                     [image: Image]
Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Cliquez pour commencer l'enregistrement. Cliquez de nouveau pour arrêter l'enregistrement. Vous pouvez utiliser ce bouton
                           lorsque la tête de sonar fonctionne et lors de la lecture du fichier

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Enregistrement.
                                    En cours d’enregistrement, une icône d'enregistrement clignotante s’affiche dans l’angle supérieur à droite de la vue du sonar
                                          de l'ouverture du filet. En outre, le nom du fichier d'enregistrement s’affiche dans la barre d'état. Considérez le pourcentage d'espace libre du disque
                                          pour l'enregistrement, y compris de la barre d'état.

                                    NoteUne boîte de dialogue « Enregistrer sous » apparaît si vous avez coché la case Demander à l’utilisateur le nom de fichier dans la boîte de dialogue Préférences.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Cliquez de nouveau sur le bouton Enregistrement pour arrêter l’enregistrement.
                                    Votre enregistrement sera sauvegardé, par défaut, dans le dossier « C:\KML\FM90_V0121\Recordings ». Vous pouvez changer l’emplacement d’enregistrement dans la boîte de dialogue Préférences.

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Enregistrer

                     

                  

               

            

            

         

      



               Lecture d'un enregistrement
Vous pouvez lire un fichier de données précédemment enregistré pour visualiser la séquence d'images du sonar capturées pendant
                     le fonctionnement de la tête de sonar.

               
                  
                     Contexte
[image: Image]

                     En cliquant sur ce bouton vous pouvez visionner une séquence sonar précédemment enregistrée.

                     Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Lecture.
                                    Une boîte de dialogue du gestionnaire de fichiers s'ouvre pour vous permettre de choisir le fichier à reproduire. Le navigateur
                                          s’ouvre à l'emplacement d'enregistrement spécifié dans la boîte de dialogue Préférences.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Sélectionnez le dossier que vous souhaitez visionner et cliquez sur Ouvrir.
                                    La lecture commence. La console de lecture s’ouvre automatiquement et vous propose des fonctionnalités supplémentaires.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Contrôlez la lecture à l’aide de la fonction console de lecture.
                                    Vous avez la possibilité d’arrêter, de mettre sur pause, de faire avance rapide ou d’avancer d'un ping à la fois dans l'enregistrement.
                                          Vous pouvez également cliquer ici pour répéter la lecture du fichier en boucle.

                                    AstuceLors de la lecture, vous pouvez également utiliser les boutons de Lecture et de Pause sur la barre supérieure. Vous pouvez également appliquer des filtres à la lecture, tels que ceux nommés Moyenne ou Détection des contours.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Lorsque vous avez terminé, cliquez sur le Arrêt de la console de lecture, puis fermez la console.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Lecture

                        Pause

                        Console de lecture

                     

                  

               

            

         

         

      


            Utilisation de la transparence pour la vue du sonar

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Mesurer les distances

                     Définir une zone

                     Mise en place des curseurs de référence

                  

               

            

            

         

      



               Mesurer les distances
Vous pouvez utiliser l'outil mètre à ruban pour tracer une ligne sur la vue du sonar et mesurer la distance séparant deux
                     points.

               
                  
                     Contexte
[image: Image]

                     Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Mesure les distances sur la vue du sonar. Permet également de placer une superposition de mesures sur la vue du sonar.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Mètre à ruban.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Cliquez et maintenez le bouton gauche de la souris sur votre première cible, puis faites glisser la souris sur votre deuxième
                                       cible.
                                    La longueur et le relèvement entre les cibles sont affichés dynamiquement.

                                    NoteLa ligne de mesure ne s’affiche pas à l’écran lorsque vous relâchez le bouton de la souris.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Placez une superposition de mesure afin de conserver la ligne de mesure sur l’écran.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez et maintenez le bouton droit de la souris sur votre première cible.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Faites glisser la souris sur votre deuxième cible et relâchez le bouton de la souris.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Déplacez la souris à un endroit de l'écran où vous souhaitez placer la longueur de superposition et l'étiquette de relèvement.
                                                   NoteUne fois la superposition de mesure placée, vous pouvez utiliser le curseur, par défaut, en forme de flèche et faites glisser
                                                            l'étiquette de longueur et de relèvement à un endroit de l'écran où elle est plus lisible.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Cliquez sur le bouton gauche de la souris pour placer la superposition.
                                                   AstucePour retirer cette superposition, cliquez sur le bouton Essuie-glace puis cliquez sur la superposition.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mètre à ruban

                     

                  

               

            

            

         

      



               Définir une zone
Pour définir une zone, vous pouvez utiliser l'outil de mesureur à fil. La taille et le périmètre de la zone seront calculés
                     pour vous.

               
                  
                     Contexte
[image: Image]

                     Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Définit et mesure les périmètres et les zones. Permet de placer une superposition de zones sur la vue du sonar.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez n'importe où sur l'écran du sonar pour marquer un point de début.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Déplacez-vous jusqu’au deuxième point, puis cliquez à nouveau.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez autant de fois que nécessaire afin de former la zone requise.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Double-cliquez sur le dernier point pour terminer.
                                    La zone sera automatiquement délimitée et une étiquette rectangulaire s’affiche pour fournir des informations sur la zone
                                          et le périmètre.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Déplacez l'étiquette à un endroit de l'écran où elle est le plus lisible, puis cliquez avec le bouton gauche de la souris
                                       pour la situer.
                                    AstucePour retirer cette superposition, cliquez sur le bouton Essuie-glace puis cliquez sur la superposition.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mesureur à fil

                     

                  

               

            

            

         

      



               Mise en place des curseurs de référence
Vous pouvez placer un ou deux curseurs de référence en superposition sur la vue du sonar. Si vous placez deux curseurs, une
                     superposition supplémentaire s’affiche avec des informations sur les curseurs.

               
                  
                     Contexte
[image: Image]

                     [image: Image]

                     Les boutons du curseur de référence s’emploient pour marquer les points d'intérêt et pour déterminer la portée et le relèvement
                           de ces points (par rapport à la tête de sonar).

                     Ces boutons sont situés sur la barre supérieure.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Curseur de référence 1.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Déplacez la souris à l'endroit où vous voulez situer le curseur.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez sur le bouton gauche de la souris pour placer le curseur en superposition dans l'écran du sonar.
                                    La portée et le relèvement de la position du curseur - par rapport à la tête de sonar - sont indiqués dans l’angle inférieur
                                          gauche de la vue.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Cliquez sur le bouton Curseur de référence 2.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Déplacez la souris à l'endroit où vous voulez situer le curseur.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Cliquez sur le bouton gauche de la souris pour placer le curseur en superposition dans l'écran du sonar.
                                    La portée et le relèvement de la position du curseur - par rapport à la tête de sonar - sont indiqués dans l’angle inférieur
                                          gauche de la vue. « Delta » indique la portée et le relèvement du curseur 1 au curseur 2.

                                 

                                 
                                    AstucePour retirer cette superposition, cliquez sur le bouton Essuie-glace puis cliquez sur la superposition. Vous pouvez également cliquer sur le bouton Curseur de référence pour supprimer le curseur.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Curseurs de référence

                     

                  

               

            

         

         

      


            Configuration des capteurs

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Configuration des capteurs de contrôle de prise

                     Améliorer le signal de réception des capteurs de contrôle de prise

                     Améliorer les relevés du capteur de l’unité de chalut

                  

               

            

            

         

      



               Configuration des capteurs de contrôle de prise
Le FM90 prend en charge jusqu’à six mesures sur six voies.

               
                  
                     Conditions prélables

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	L’installation de vos capteurs de contrôle de prise PI/PX doit être achevée.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	La tête de sonar doit être en service pour démarrer cette procédure. Dans le cas contraire, l’icône de la Configuration du capteur 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     Contexte
La page Détecteurs de poissons est le premier onglet de la boîte de dialogue Configuration du capteur. Cette page vous permet de définir quels capteurs de contrôle de prise PI/PX doivent être utilisés avec le système FM90.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Configuration du capteur.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Configuration du capteur s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Sélectionnez l’onglet Détecteurs de poissons.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Sélectionnez chacun des capteurs que vous souhaitez configurer (du capteur 1 à 6) et cliquez sur le bouton Ajouter une mesure pour ajouter une mesure à chacun d’entre eux.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Spécifiez les caractéristiques du capteur pour chaque mesure que vous ajoutez.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Définissez le taux d’actualisation du capteur de contrôle de prise.
                                                   Ce paramètre permet de sélectionner la fréquence à laquelle le FM90 peut s'attendre à recevoir des informations du capteur. Un taux de mise à jour plus rapide vous donne des informations plus souvent, mais diminue la durée de vie de la batterie.

                                                

                                                
                                                   NoteLe paramètre Taux de mise à jour est très important. La valeur que vous choisissez ici doit correspondre à la valeur programmée dans le capteur. Si celles-ci ne correspondent pas, la transmission entre le FM90 et le capteur ne fonctionnera pas.

                                                      Si vous utilisez le Simrad PX MultiSensor, le taux d’actualisation est bloqué. Vous devez toujours positionner le taux d’actualisation sur Normal.

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Sélectionnez la Position.
                                                   Pour les capteurs qui mesurent le roulis ou le tangage, choisissez l'une des options suivantes :Bâbord ou Tribord. Pour toutes les autres mesures, réglez cette valeur sur Autre.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Répétez les étapes suivantes, pour chaque capteur de contrôle de prise que vous installez.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Sélectionnez le Type de mesure.
                                                   Ce paramètre définit le type de mesure attendue du capteur de contrôle de prise.  Ce dernier  doit correspondre au type de mesure réel effectué par le capteur.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Sélectionnez la Voie de communication.
                                                   Il s'agit de la voie de transmission utilisée entre le capteur de contrôle de prise et le FM90.

                                                

                                                
                                                   Si vous utilisez plus d'un capteur du même type en même temps, le numéro de voie de l'un des capteurs doit être modifié pour
                                                         le rendre unique pour ce capteur particulier. Ceci doit être modifié à la fois dans le capteur actuel et dans la boîte de dialogue Configuration du capteur pendant la configuration.

                                                

                                                
                                                   NoteLe paramètre numéro de voie est essentiel. La voie que vous choisissez doit être conforme à la voie programmée dans le capteur de contrôle de prise. Si celles-ci ne correspondent pas, la transmission entre le FM90 et le capteur ne fonctionnera pas.

                                                   

                                                   Pour modifier le numéro de voie dans le capteur de contrôle de prise, utilisez le logiciel correspondant.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Sélectionnez Activé afin d’enclencher la liaison entre le capteur de contrôle de prise et le FM90.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Définissez la valeur de Décalage associée aux mesures de profondeur et d’écartement.
                                                   Ce réglage définit la valeur de décalage pour les capteurs de contrôle de prise qui mesurent l'écartement et la profondeur.

                                                

                                                
                                                   La valeur de décalage des capteurs de profondeur est déterminée lors de l’étalonnage. La valeur de décalage du capteur d'écartement doit être saisie manuellement en fonction de vos connaissances sur l'emplacement
                                                         physique des capteurs et les propriétés de l'engin.

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page détecteurs de poissons

                     

                  

               

            

            

         

      



               Améliorer le signal de réception des capteurs de contrôle de prise
Les conditions de navigation changent, et les conditions acoustiques peuvent subir des altérations. De ce fait, il convient
                     de régler les paramètres de réception du signal et d'affiner le fonctionnement du FM90, particulièrement si vous recevez des données de capteurs inappropriées.

               
                  
                     Conditions prélables

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	L’installation de vos capteurs de contrôle de prise PI/PX doit être achevée.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	La tête de sonar doit être en service pour démarrer cette procédure. Dans le cas contraire, l’icône de la Configuration du capteur 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     Contexte

                     [image: Image]
Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Cette page est destinée à améliorer le signal de réception des capteurs de contrôle de prise. Les paramètres par défaut fonctionnent dans la majorité des environnements. Vous pouvez, néanmoins, adapter ces paramètres
                           à des conditions environnementales spécifiques.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Configuration du capteur.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Sélectionnez l’ongletConfiguration du récepteur de poissons.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Faites les réglages nécessaires.
                                    AstuceAssurez-vous d’avoir sélectionner le bon profil des eaux. Le son se déplace à différentes vitesses dans l'eau salée et l'eau douce. Pour cette raison, il est important que le FM90 connaisse votre profil hydrique.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Configuration du capteur – Page configuration du récepteur de poissons

                     

                  

               

            

            

         

      



               Améliorer les relevés du capteur de l’unité de chalut
Si vous obtenez des lectures inappropriées de profondeur et de température provenant de l’unité de chalut, saisissez des valeurs
                     de décalage permettant de corriger les données du capteur.

               
                  
                     Conditions prélables

                     La tête de sonar doit être en service pour démarrer cette procédure. Dans le cas contraire, l’icône de la Configuration du capteur 

                  

                  
                     Contexte

                     [image: Image]
Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     La tête de sonar FM90 comporte des capteurs de profondeur et de température.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Observez les relevés de température et de profondeur de l’unité de chalut dans le panneau d'état du capteur, les indicateurs
                                    graphiques de profondeur et de température ou la fenêtre Profondeur et température.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Détectez s'il y a des lectures inexactes.
                                    À titre d’exemple, pour le relevé de la profondeur, n'importe où au-dessus de la ligne de flottaison devrait signaler zéro.

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez sur le bouton Configuration du capteur.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Sélectionnez l’ongletPage capteurs.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Introduisez les décalages de profondeur ou de température appropriés.
                                    À titre d’exemple, si le relevé de profondeur indique 2 m au-dessus de la ligne de flottaison, saisissez alors un décalage
                                          de -2 m.

                                 

                                 
                                    NoteSi vous avez appliqué un décalage, un (B) apparaît avant la lecture du capteur dans le panneau d'état du capteur du chalut. (B) s’affiche également dans les lectures affichées dans toutes les vues du sonar et dans les graphiques de profondeur et
                                             de température.

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page capteurs

                        Graphique de profondeur

                        Graphique de température

                        Fenêtre profondeur et température

                        Volet d'état du capteur

                     

                  

               

            

         

         

      


            Importation et exportation des données du capteur

               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Exportation des données du capteur

                     Importation des données du capteur

                  

               

            

            

      

      



               Exportation des données du capteur
Si vous utilisez un logiciel tiers qui requiert des données de capteur, configurez-le à l’exportation de données.

               
                  
                     Conditions prélables

                     La tête de sonar doit être en service pour démarrer cette procédure. Dans le cas contraire, l’icône Exporter un capteur s'affichera grisé.
                     

                  

                  
                     Contexte
La boîte de dialogue Exporter un capteurvous permet de définir les propriétés de chaque voie de transmission fournissant un signal de sortie depuis Unité de traitement du FM90, et de déterminer les données à exporter.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Exportation du capteur.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Exporter un capteur s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Configurez l'exportation des données des capteurs.
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	Cliquez sur < < Sélectionner pour ajouter les capteurs destinés à exporter les données.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Assurez-vous que Sortie activée sur le port est coché.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Dans la rubrique Paramètres de communication, configurez les paramètres du port série utilisés pour l'exportation des données du capteur.
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	Dans la rubrique Paramètres d’exportation UDP configurez les paramètres du port UDP utilisés pour l'exportation des données du capteur.
                                                   AstuceSi le réglage Port local n’est pas incompatible avec d’autres programmes, laissez-le comme valeur par défaut 20009.
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Cliquez sur OK pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Exporter un capteur

                     

                  

               

            

            

      

      



               Importation des données du capteur
Si vous utilisez des capteurs externes, vous pouvez importer les données de vos capteurs pour les exploiter dans le logiciel
                  FM90.
               

               
                  
                     Contexte
La boîte de dialogue Importer un capteur vous permet de configurer des capteurs externes tels que le GPS et le capteur de cap pour fournir des informations relatives
                           à la navigation.

                  

                  
                     Procédure

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 [image: Image]

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	Cliquez sur le bouton Importation du capteur.
                                    Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                                 

                                 
                                    La boîte de dialogue Importer un capteur externe s’ouvre.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	Cliquez sur Ajouter un appareil, puis réglez le paramètre Protocole, tel que le GGA pour le GPS, ou HDT pour les informations de cap.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	Configurez le Rapidité de modulation si vous utilisez un port série pour recevoir les données d'un capteur externe.
                                    Vous pouvez également utiliser UDP Ethernet pour recevoir des données de capteurs externes, changez leEmplacement bâbord destiné à configurer le port UDP.
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	Cliquez sur Dispositif de test pour vous assurer que vous captez les données du capteur.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	Cliquez sur Fermer pour enregistrer les paramètres choisis et fermer la boîte de dialogue.
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Boîte de dialogue Importer un capteur externe

                     

                  

               

            

         

      

      

         Interface d'utilisateur

            
                

            

         

         
            
               Thêmes

               
                  Vue d’ensemble de la présentation de la FM90

                  Vues du sonar

                  Description de la barre supérieure

                  Volet d'état du capteur

                  Barre d'état

               

            

         

         

      


            Vue d’ensemble de la présentation de la FM90
Par défaut, la présentation du FM90 occupe tout l'écran.

            
               

               
                  Cette capture d’écran du FM90 vous montre une situation type de fonctionnement.

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  Cette présentation vous fournit d’amples renseignements.Plusieurs vues de sonar rectangulaires présentant différentes données d’écho vous sont proposées. La barre supérieure contient des boutons pour les fonctions clés. La fenêtre Pack de déploiement sur le côté droit affiche en temps réel l'état de l’unité de chalut et des capteurs. La fenêtre en bas et la barre d’état fournissent des messages de diagnostic.

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Barre supérieureLa barre supérieure permet d’accéder rapidement aux fonctionnalités essentielles. Elle est dotée de boutons dédiés pour ouvrir différents menus, pour accéder à des outils, et pour masquer ou afficher différentes
                                       fenêtres. Elle fournit également des boutons associés aux fonctionnalités du système d'exploitation.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Vue de l’ouverture du filetLa majeure partie de la présentation du FM90 est occupée par la représentation graphique de l’ouverture du filet. Cette vue en temps réel est orientée du cul du chalut
                                       vers la proue.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Icône de l’unité de chalutL’icône de l’unité de chalut reflète en temps réel l’état de l’unité de chalut.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	État du capteur de chalutLe panneau d'état du capteur du chalut affiche le tangage, le roulis, la température et la profondeur de l’unité de chalut.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	État du capteur PILe panneau d'état du capteur PI affiche les données de vos capteurs PI optionnels. Le FM90 reconnaît les capteurs de tangage, de roulis, de profondeur, de prise, de contact du fond, d’écartement, de hauteur et de
                                       géométrie.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 F
                              
                              	Vue du sondeur orienté vers le hautLa vue du sondeur orienté vers le haut, surveille en temps réel l'état de la corde de dos et des poissons qui s'échappent
                                       de la prise au-dessus du filet.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 G
                              
                              	Vue du sondeur orienté vers le basLa vue du sondeur orienté vers le bas, surveille en temps réel l'état de la ralingue inférieure, du fond marin et des poissons
                                       qui pénètrent dans le filet.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 H
                              
                              	Fenêtre des messages de sortieLa fenêtre Messages de sortie affiche des messages d’informations, de diagnostic, d’erreurs. Cette fenêtre contient deux onglets : l’un avec des messages host et l’autre avec des messages d’en-tête.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 I
                              
                              	Barre de statutLa barre d'état est située au bas de la présentation du FM90. Il vous permet d’afficher l'état du système et l'espace disque. Si l'enregistrement réseau est activé, vous pouvez consulter les performances de connexion du sonar. Vous pouvez également accéder à des informations détaillées sur la télémétrie.

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     Thêmes relationnés

                     Vues du sonar

                     Description de la barre supérieure

                     Barre d'état

                     Volet d'état du capteur

                     Apprendre à connaître l’interface utilisateur

                  

               

            

         

         

      


            Vues du sonar
Le dispositif FM90 propose trois vues sonar différentes : vue de l’ouverture du chalut, vue de dessus du sondeur, vue de dessous du sondeur.
                  Les vues du sondeur sont affichées dans des fenêtres qui peuvent être redimensionnées, ancrées ou flottantes n'importe où
                  sur l'écran.

            
               

               

               
                  Comment ouvrir

                  Pour ouvrir les vues du sondeur, cliquez sur le bouton du sondeur orienté vers le haut ou le bouton du sondeur orienté vers
                        le bas sur la barre supérieure. La vue de l’ouverture du filet est toujours visible.

               

               
                  Description

                  La majeure partie de la présentation du FM90 est occupée par la représentation graphique de l’ouverture du filet. Cette vue en temps réel est orientée du cul du chalut
                        vers la proue.

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	L’icône widget d’information
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Température et profondeur actuelles
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	La portée et le relèvement du curseur de la souris
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Bâbord (ligne rouge)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	Tribord (ligne verte)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 F
                              
                              	Commandes du Cap et de la Taille du secteur
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 G
                              
                              	L’icône Afficher les Widgets
                           

                        
                     

                  

                  [image: Image]

                  Cliquez sur l’icône de l’angle supérieur gauche de l’affichage de l'ouverture du filet pour ouvrir le widget d’information. La fonction widget d’information affiche des précisions sur les impulsions du sonar, ainsi que les coordonnées de vitesse du navire, de vitesse du son, de
                        cap, ou de latitude/longitude provenant des capteurs externes.

                  La portée et le relèvement à la position actuelle du curseur de la souris s’affiche à l’angle supérieur droit de la vue de
                        l’ouverture du filet.

                  La température et la profondeur actuelles de l’unité de chalut sont affichées en superposition en haut de la vue de l’ouverture
                        du filet. Une flèche vers le haut indique une augmentation constante du relevé dans le temps, et une flèche vers le bas une diminution
                        régulière. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur la superposition pour l’agrandir. Quatre tailles sont proposées.

                  Des commandes supplémentaires sont disponibles à l’angle inférieur gauche de l’affichage pour faire pivoter et redimensionner
                        la vue de l’ouverture du filet.

                  Les modes de synchronisation suivants sont disponibles :

                  La vue du sondeur orienté vers le haut, surveille en temps réel l'état de la corde de dos et des poissons qui s'échappent
                        de la prise au-dessus du filet.

                  La vue du sondeur orienté vers le bas, surveille en temps réel l'état de la ralingue inférieure, du fond marin et des poissons
                        qui pénètrent dans le filet.

                  Vous pouvez déplacer le curseur de la souris sur les fenêtres du sondeur haut et sondeur bas, et afficher les informations
                        en haut à gauche de la fenêtre pour la position actuelle du curseur de la souris.

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Portée à partir de l’unité de chalut
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Portée à partir de la surface
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Temps écoulé
                           

                        
                     

                  

                  Vous pouvez modifier la taille physique des fenêtres en cliquant sur la bordure de la fenêtre, puis en la faisant glisser
                        pour créer une fenêtre plus grande. N'oubliez pas que la taille des autres fenêtres se réduira en conséquence.

                  AstuceCliquez sur l’icône de l’angle supérieur gauche de la vue de l'ouverture du filet pour ouvrir Afficher les Widgets. La fonction Afficher les Widgets vous permet de régler l’intensité du filtre, de modifier le gain d’affichage, de choisir les couleurs de l’écho, et de changer
                           le seuil de couleurs.

                  

               

            

            
               
                  
                     Thêmes relationnés

                     Vue d’ensemble de la présentation de la FM90

                     Apprendre à connaître l’interface utilisateur

                     Choix de la portée du sonar

                     Réglage des vues du sonar

                  

               

            

         

         

      


            Description de la barre supérieure
La barre supérieure du FM90 se trouve en haut de la présentation de l'écran et s'étend de l'extrême gauche à l'extrême droite.

            
               
                  [image: Image]

               

               La barre supérieure permet d’accéder rapidement aux fonctionnalités essentielles. Elle est dotée de boutons dédiés pour ouvrir différents menus, pour accéder à des outils, et pour masquer ou afficher différentes
                        fenêtres. Elle fournit également des boutons associés aux fonctionnalités du système d'exploitation.

                  Outils

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Enregistrer l’image avec des superpositionsCliquez sur ce bouton afin de sauvegarder les images de la vue du sonar, y compris toutes les superpositions que vous avez
                                       placées dans les vues du sonar.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	FlècheCliquez pour utiliser la flèche du curseur par défaut. Le curseur par défaut, vous permet de sélectionner et manipuler des objets à l'écran

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Essuie-glaceSupprime les éléments de la vue du sonar. Lorsque cette option est sélectionnée, cliquez sur chaque superposition que vous
                                       souhaitez effacer.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Mètre à rubanMesure les distances sur la vue du sonar. Permet également de placer une superposition de mesures sur la vue du sonar.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	Mesureur à filDéfinit et mesure les périmètres et les zones. Permet de placer une superposition de zones sur la vue du sonar.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 F
                              
                              	Curseur de référence 1
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 G
                              
                              	Curseur de référence 2Vous pouvez placer un ou deux curseurs de référence en superposition sur la vue du sonar. Si vous placez deux curseurs, une
                                       superposition supplémentaire s’affiche avec des informations sur les curseurs.

                              
                           

                        
                     

                  

                  Configuration et fonctionnement du sonar

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Boîte de dialogue PréférencesLa boîte de dialogue Préférences permet de paramétrer les préférences du système telles que les unités de mesure, le format de l'heure, etc. Cette boîte de dialogue vous permet également de sélectionner l'emplacement d’enregistrement des captures d'écran et des fichiers
                                       de données du sonar enregistrés.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Boîte de dialogue Configuration du sonarVous pouvez détecter et connecter la tête de sonar à l'aide de la boîte de dialogue Configuration du sonar. Vous pouvez par ailleurs afficher les propriétés réseau de la tête de sonar et définir la vitesse de liaison réseau.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	ExécuterCliquez sur Exécuter pour connecter et démarrer la tête de sonar FM90. En cours d'exécution, cliquez sur Exécuter pour déconnecter et arrêter la tête de sonarFM90.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Liste des applications du sonarCe menu déroulant liste les différentes applications du sonar utilisées par certains types de chalutiers.

                              
                           

                        
                     

                  

                  Filtres

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Filtre Ping to PingEn cliquant sur ce bouton, le filtre Ping to Ping est activé ou désactivé. Ce filtre réduit le bruit et affiche un profil du filet plus constant.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Filtre de réduction du bruitEn cliquant sur ce bouton, le filtre réduction du bruit est activé ou désactivé. Ce filtre réduit le niveau du bruit en renforçant les échos faibles et en supprimant les échos puissants.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Filtre Limiter les cibles fortesEn cliquant sur ce bouton, le filtre Ping to Ping est activé ou désactivé. Ce filtre réduit le bruit en supprimant les échos puissants, mais laisse inchangés les échos faibles.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Filtre de correction du GVTEn cliquant sur ce bouton, le filtre de correction GVT est activé ou désactivé. Ce filtre réduit le bruit amplifié du GVT destiné aux nouvelles mesures où aucune cible n'apparaît.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	Afficher/Masquer le quadrillageActive ou désactive le quadrillage de l’affichage.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 F
                              
                              	Afficher/Masquer la fenêtre du sondeur orienté vers le hautCliquez sur ce bouton pour afficher ou masquer la fenêtre du sondeur orienté vers le haut.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 G
                              
                              	Afficher/Masquer la fenêtre sondeur orienté vers le basCliquez sur ce bouton pour afficher ou masquer la fenêtre du sondeur orienté vers le bas.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 H
                              
                              	Afficher/Masquer la fenêtre des messages de sortieCliquez sur ce bouton pour afficher ou masquer la fenêtre des messages de sortie.

                              
                           

                        
                     

                  

                  Capteurs

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Boîte de dialogue Configuration du capteurCette boîte de dialogue vous permet de définir vos capteurs de contrôle de prise, d'améliorer le signal de réception du capteur
                                       de contrôle de prise et de saisir les décalages des capteurs pour corriger les lectures.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Boîte de dialogue Exporter un capteurLa boîte de dialogue Exporter un capteurvous permet de définir les propriétés de chaque voie de transmission fournissant un signal de sortie depuis Unité de traitement du FM90, et de déterminer les données à exporter.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Boîte de dialogue Importer un capteur externeLa boîte de dialogue Importer un capteur vous permet de configurer des capteurs externes tels que le GPS et le capteur de cap pour fournir des informations relatives
                                       à la navigation.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Graphique de profondeurCliquez sur le bouton pour ouvrir le graphique de profondeur. Le graphique de profondeur représente la profondeur enregistrée
                                       au bout d’un certain laps de temps.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	Graphique de températureCliquez sur le bouton pour ouvrir le graphique de température. Le graphique de température représente la température enregistrée
                                       au bout d’un certain laps de temps.

                              
                           

                        
                     

                  

                  Enregistrement et lecture

                  [image: Image]

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	LectureEn cliquant sur ce bouton vous pouvez visionner une séquence sonar précédemment enregistrée.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	PauseInterrompez la lecture lorsqu’un fichier est en cours de retransmission. Mettez la tête de sonar en suspend lorsque le FM90 est en fonctionnement.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Console de lectureCliquez ici pour afficher ou masquer la console de lecture.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	EnregistrerCliquez pour commencer l'enregistrement. Cliquez de nouveau pour arrêter l'enregistrement. Vous pouvez utiliser ce bouton
                                       lorsque la tête de sonar fonctionne et lors de la lecture du fichier

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  
                     Thêmes relationnés

                     Vue d’ensemble de la présentation de la FM90

                     Apprendre à connaître l’interface utilisateur

                     Outils

                     Configuration et fonctionnement du sonar

                     Filtres

                     Capteurs

                     Enregistrement et lecture

                  

               

            

         

         

      


            Volet d'état du capteur
Vous pouvez afficher le volet d'état des capteurs dans la fenêtre Pack de déploiement à droite de la présentation par défaut. Le panneau d'état du capteur du chalut affiche le tangage, le roulis, la température et la profondeur de l’unité de chalut. Le panneau d'état du capteur PI affiche les données de vos capteurs PI optionnels.

            
               

               

               
                  AstuceLes informations des capteurs ne s’afficheront pas dans le volet du capteur jusqu’à ce que la Tête du sonar soit en marche. Vous pouvez par ailleurs afficher des informations supplémentaires utiles de l’activité de votre capteur
                        dans la fenêtre Messages de sortie.
                     

                  

               

               
                  [image: Image]

               

               
                  Le volet d’état du capteur du chalut contient les informations suivantes :

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	TangageLe tangage de l’unité de chalut. Un tangage positif signifie que le chalut est incliné vers l'arrière.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	RoulisLe roulis de l’unité de chalut. S’il est positif cela signifie que l’unité de chalut est vers le bas à tribord.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	TempératureLa température selon la profondeur d’eau du chalut. La barre tendancielle orange indique si la température est en train de
                                    diminuer ou d’augmenter dans le temps.
                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	ProfondeurLa profondeur de l’eau actuelle de l’unité de chalut. La barre tendancielle orange indique si la profondeur est en train de
                                    diminuer ou d’augmenter dans le temps.
                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  En fonction de la configuration du système, jusqu'à six capteurs sont visibles dans le volet d'état du capteur PI.

                  NoteDes capteurs mesurant le tangage et le roulis peuvent être montés soit à bâbord soit à tribord. Les relevés du capteur affichés
                        dans un rectangle rouge indiquent un emplacement à bâbord. Un rectangle vert signale un emplacement à tribord.
                     

                  

                  Le système FM90 est compatible avec les capteurs de type PI/PX.
                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteur de profondeurContrôle la profondeur actuelle du filet, ainsi que le taux de n’importe quel changement de profondeur.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteur de priseDétecte lorsque le chalut est rempli de poissons. Ce capteur contrôle l’ouverture du filet dans le cul de chalut, et commencera
                                    à s’activer lorsque le volume de capture est suffisant pour tracter les câbles du détecteur. L’état du capteur de prise est
                                    représenté par des symboles graphiques. Les minuteurs comptent le nombre total de minutes au cours desquelles le capteur a
                                    été activé.
                                 

                                 Un rectangle jaune signifie que le capteur de prise est en veille. Le minuteur s’est arrêté.

                                 Un rectangle rouge signifie que le capteur de prise a été activé. Le minuteur démarre et indique pendant combien de minutes
                                    le capteur a été activé.
                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteur de contact de fondDétecte si un chalut est involontairement soulevé du fond marin ou si la senne coulissante touche le fond.

                                 Si « bct » (bottom contact touch/contact de fond) est affiché, le filet touche le fond.

                                 Si « bcl » (bottom contact lift off) est affiché, le filet ne touche plus le fond.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteur de températureContrôle la température en temps réel de l'eau à l’emplacement choisi sur la senne coulissante ou le chalut.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteur d’écartement et à distanceCes capteurs fonctionnent toujours par paires et mesurent la distance physique entre les panneaux du chalut.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteur de hauteurContrôle la hauteur en temps réel du filet, ainsi que le taux de n’importe quel changement de hauteur. Toutes le mesures sont
                                    liées au fond.
                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteur de géométrieContrôle la géométrie de votre chalut ou la senne non coulissante. Ceci est rendu possible en procédant à des mesures précises
                                    des distances entre le centre de la corde de dos (ou bourrelet) et chacun des panneaux du chalut ou des ailes. Si ces distances
                                    ne sont pas identiques, le chalut (ou la senne non coulissante) est biaisé et déséquilibré, réduisant ainsi l’efficacité de
                                    la capture. Afin de réaliser les mesures, le capteur PI Géométrie requiert de deux mini- R respondeurs sur chaque panneau
                                    de chalut (ou l’aile du chalut).
                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteurs de tangage et de roulisCes capteurs mesure les angles de tangage et de roulis. À titre d’exemple, lorsqu’ils sont montés sur les panneaux du chalut,
                                    ils mesureront les angles de tangage et de roulis des panneaux.
                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  NoteLa plupart des capteurs PI/PX affichent le changement à chaque minute sur la partie droite de la lecture du capteur. Une flèche
                        vers le haut ou vers le bas s’affichera si la lecture du capteur augmente ou diminue (pour les capteurs d’écartement et à
                        distance, le signe « <> » indique que la distance entre les panneaux augmente, et un « >< » indique que la distance entre
                        les panneaux diminue).
                     

                  

                  Si « *** » apparaissent à la place d'une lecture de capteur, les capteurs PI sont configurés mais inactifs en raison d’une
                     panne de communication ou du capteur.
                  

                  Si « +++ » s'affiche à la place d'une lecture de capteur, cela indique qu’il est hors de portée.

               

            

            
               
                  
                     Thêmes relationnés

                     Configuration des capteurs

                     Vue d’ensemble de la présentation de la FM90

                     Apprendre à connaître l’interface utilisateur

                     Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page détecteurs de poissons

                  

               

            

         

         

      


            Barre d'état
La barre d'état est située au bas de la présentation du FM90. Il vous permet d’afficher l'état du système et l'espace disque. Si l'enregistrement réseau est activé, vous pouvez consulter les performances de connexion du sonar. Vous pouvez également accéder à des informations détaillées sur la télémétrie.

            
               

               
                  [image: Image]

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Enregistrement d’informationsAffiche le nom du fichier lorsque vous enregistrez des données.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Moniteur de l’espace disqueAffiche le pourcentage de l’espace disque disponible pour l’enregistrement des données.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	État du systèmeAffiche l'état du système, tel que « Actif » lorsque le système est connecté à la tête de sonar, « Inactif » lorsqu'il n'est
                                       pas connecté, ou « Lecture » lors de la relecture d’un fichier enregistré. Cliquez sur l’état du système pour ouvrir la fenêtre État de la tête qui affiche les informations télémétriques.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Performance de connexion du sonarSi la journalisation du réseau est activée dans la boîte de dialogue Configuration du sonar la perte de ping, la perte de paquet et le dernier débit de données ping s'affichent.

                              
                           

                        
                     

                  

                  AstuceCliquez avec le bouton droit de la souris sur la barre d’état afin de la configurer. Vous avez la possibilité d’afficher ou
                           de masquer toutes les informations affichées ici.

                  

               

            

            
               
                  
                     Thêmes relationnés

                     Boîte de dialogue Configuration du sonar

                     Vue d’ensemble de la présentation de la FM90

                     Apprendre à connaître l’interface utilisateur

                  

               

            

         

      

      

         Fonctions et boîtes de dialogue

            
                

            

         

         
            
               Thêmes

               
                  Outils

                  Configuration et fonctionnement du sonar

                  Filtres

                  Capteurs

                  Enregistrement et lecture

               

            

         

         

      


            Outils
Tous les boutons présentés ici sont situés sur la barre supérieure.

            
               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Enregistrer l’image avec des superpositions

                     Flèche

                     Essuie-glace

                     Mètre à ruban

                     Mesureur à fil

                     Curseurs de référence

                  

               

            

            

         

      



               Enregistrer l’image avec des superpositions
Cliquez sur ce bouton afin de sauvegarder les images de la vue du sonar, y compris toutes les superpositions que vous avez
                     placées dans les vues du sonar.

               
                  [image: Image]

                     Vos images seront sauvegardées, par défaut, dans le dossier “C:\KML\FM90_V0121\\Images” par défaut. Vous pouvez changer l’emplacement d’enregistrement dans la boîte de dialogue Préférences.

                     En plus des vues ascendantes et descendantes du sondeur et des vues d’entrée du filet, une image du volet du capteur sera
                        sauvegardée. Un fichier texte contenant des informations sur les réglages du sonar de capture d'image sera également généré.

                     AstuceSi vous voulez choisir le nom du fichier et enregistrer l'emplacement chaque fois que vous cliquez sur ce bouton, cochez la
                              case Demander à l’utilisateur le nom de fichier dans la boîte de dialogue Préférences.

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Enregistrer et récupérer les images

                     

                  

               

            

            

         

      



               Flèche
Cliquez pour utiliser la flèche du curseur par défaut. Le curseur par défaut, vous permet de sélectionner et manipuler des objets à l'écran

               
                  [image: Image]

                     Si vous utilisez actuellement un de ces outils, tel que Mètre à ruban par exemple, en cliquant sur le boutonFlèche vous annulez l’outil en cours.

                     Pour déplacer les superpositions sur l’écran du sonar, cliquez sur le bouton Flèche puis cliquez et maintenez le bouton gauche de la souris sur la superposition. Faites-la glisser à l'endroit voulu, puis relâchez
                           le bouton de la souris.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Essuie-glace
Supprime les éléments de la vue du sonar. Lorsque cette option est sélectionnée, cliquez sur chaque superposition que vous
                     souhaitez effacer.

               
                  [image: Image]

                     Si votre écran de sonar devient surchargé de superpositions, vous jugerez peut-être préférable d’en supprimer certaines.

                     Cliquez sur le bouton Essuie-glace puis cliquez avec le bouton gauche de la souris sur toute superposition placée sur l’écran du sonar (comme par exemple le
                           Curseur de référence) pour la supprimer. Notez toutefois que vous ne pouvez pas annuler cette action.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Mètre à ruban
Mesure les distances sur la vue du sonar. Permet également de placer une superposition de mesures sur la vue du sonar.

               
                  [image: Image]

                     Si vous souhaitez mesurer la distance entre deux cibles, cliquez sur le bouton Mètre à ruban. Cliquez et maintenez le bouton gauche de la souris sur votre première cible, puis faites glisser la souris sur votre deuxième
                           cible. La longueur et le relèvement entre les cibles sont affichés dynamiquement. La ligne de mesure ne s’affiche pas à l’écran lorsque vous relâchez le bouton de la souris.

                     Pour placer une superposition de mesures constantes, cliquez et maintenez le bouton droit de la souris sur votre première
                           cible, puis faites glisser sur votre deuxième cible et relâchez le bouton de la souris. Cliquez sur le bouton gauche de la
                           souris pour placer la superposition.

                     AstuceUne fois la superposition de mesure placée, vous pouvez utiliser le curseur, par défaut, en forme de flèche et faites glisser
                              l'étiquette de longueur et de relèvement à un endroit de l'écran où elle est plus lisible.

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mesurer les distances

                     

                  

               

            

            

         

      



               Mesureur à fil
Définit et mesure les périmètres et les zones. Permet de placer une superposition de zones sur la vue du sonar.

               
                  [image: Image]

                     Pour définir une zone, cliquez sur le bouton Mesureur à fil. Cliquez n'importe où sur l'écran du sonar pour marquer un point de début. Déplacez-vous jusqu’au deuxième point, puis cliquez à nouveau. Cliquez autant de fois que nécessaire afin de former la zone requise. Double-cliquez sur le dernier point pour terminer. La zone sera automatiquement délimitée et une étiquette rectangulaire s’affiche pour fournir des informations sur la zone
                           et le périmètre. Déplacez l'étiquette à un endroit de l'écran où elle est le plus lisible, puis cliquez avec le bouton gauche de la souris
                           pour la situer.

                     AstuceVous pouvez positionner plusieurs zones sur l’écran. Les zones resteront affichées à l'écran jusqu'à ce que vous les supprimiez
                           individuellement à l'aide de la fonction Essuie-glace.
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Définir une zone

                     

                  

               

            

            

         

      



               Curseurs de référence
Vous pouvez placer un ou deux curseurs de référence en superposition sur la vue du sonar. Si vous placez deux curseurs, une
                     superposition supplémentaire s’affiche avec des informations sur les curseurs.

               
                  [image: Image]

                     [image: Image]

                     Afin de marquer l’emplacement d’un point présentant un intérêt, vous pouvez positionner un pointeur en forme de réticule sur
                           l'image du sonar. Cliquez sur l’un des boutons Curseur de référence buttons. Choisissez l’emplacement du curseur, puis cliquez sur le bouton gauche de la souris pour le situer. La portée et le relèvement de la position du curseur - par rapport à la tête de sonar - sont indiqués dans l’angle inférieur
                           gauche de la vue.

                     Si vous positionnez le curseur 1 et le curseur 2 sur l'écran du sonar, la portée et le relèvement du curseur - par rapport
                           à la tête de sonar - s’affichent. « Delta » indique la portée et le relèvement du curseur 1 au curseur 2.

                     [image: Image]

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mise en place des curseurs de référence

                     

                  

               

            

         

         

      


            Configuration et fonctionnement du sonar
Tous les boutons présentés ici sont situés sur la barre supérieure.

            
               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Boîte de dialogue Préférences

                     Configurer la boîte de dialogue GVT

                     Boîte de dialogue Configuration du sonar

                     Exécuter

                     Liste des applications du sonar

                  

               

            

            

         

      



               Boîte de dialogue Préférences
La boîte de dialogue Préférences permet de paramétrer les préférences du système telles que les unités de mesure, le format de l'heure, etc. Cette boîte de dialogue vous permet également de sélectionner l'emplacement d’enregistrement des captures d'écran et des fichiers
                     de données du sonar enregistrés.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Préférences. Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
La boîte de dialogue Préférences vous permet de personnaliser le logiciel. Vous pouvez également configurer des noms de fichiers et des emplacements d’enregistrement uniques.

                  

                  
                     Détails

                        
                           Unités

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	PortéeChoisissez l'unité de mesure pour toutes les lectures relatives à la portée et aux distances dans l'interface utilisateur
                                                   du FM90. Il peut s'agir par exemple de l'emplacement du curseur ou des cercle de portée.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	TempératureChoisissez l'unité de mesure pour tous les relevés de température.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           Variables du système

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Célérité du sonSaisissez la vitesse du son pour déterminer la profondeur avec exactitude. Il est essentiel que la vitesse du son dans l'eau soit correctement paramétrée afin d’obtenir des relevés de profondeur et
                                                   des échos de poissons précis. Un capteur de vitesse du son est nécessaire pour évaluer avec précision la vitesse dans l'eau dans la zone de la tête de sonar.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Temps UTCCochez cette case pour activer l’heure selon le temps universel coordonné (UTC). Même désactivé, le logiciel utilisera l’heure locale.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           Enregistrement du fichier

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Demander à l’utilisateur le nom de fichierCochez cette case pour ouvrir une boîte de dialogue « Enregistrer sous » lorsque vous enregistrez des données ou une image.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	NomTapez n’importe quel nom dans la zone de texte. Le nom choisi sera utilisé comme préfixe dans tous les noms de fichiers de
                                                   données. L'horodatage sera utilisé comme nom de fichier si le champ nom n’est pas renseigné.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Utilisez C:\KML\FM90...Cochez cette case pour utiliser la localisation par défaut lors de l'enregistrement des fichiers. Désactivez ce paramètre si vous souhaitez choisir d'autres emplacements d’enregistrement possibles. Les boutons Parcourir deviennent disponibles.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           Affichage

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Afficher config GVTCliquez pour ouvrir la boîte de dialogue Configuration du GVT. Le GVT (gain variable dans le temps) compense la perte d'énergie acoustique due à l'écartement géométrique et à l'absorption.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Afficher Profondeur/TempCliquez pour ouvrir la fenêtre Profondeur et température. La fenêtre Profondeur et température affiche la température et la profondeur actuelle de l’unité de chalut.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Configuration de vos préférences

                        Configurer la boîte de dialogue GVT

                        Fenêtre profondeur et température

                     

                  

               

            

            

         

      



               Configurer la boîte de dialogue GVT
Lorsqu'une impulsion acoustique est envoyée dans l'eau, elle perd graduellement son énergie. Plus la distance entre le Tête du sonar et la ou les cibles est grande, plus la perte d'énergie est importante. Le GVT (gain variable dans le temps) compense la perte d'énergie acoustique due à l'écartement géométrique et à l'absorption.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     NoteChaque application du sonar possède son propre profil GVT. Avant toute modification de paramètres GVT, sélectionnez l’application du sonar à configurer dans la liste des applications du sonar.

                     

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Préférences. Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Cliquez sur le bouton Afficher config GVT.

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
Lorsqu'une impulsion acoustique est envoyée dans l'eau, elle perd graduellement son énergie. Plus la distance entre le Tête du sonar et la ou les cibles est grande, plus la perte d'énergie est importante.

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Divergence géométriqueUne fois transmise, l'énergie acoustique se propagera pour former un faisceau circulaire. La largeur de ce faisceau augmente avec la distance physique de(s) la cible(s).

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Perte d’absorptionSelon la salinité et la température, l'eau absorbera une partie de l'énergie de la transmission. La perte d'absorption augmente proportionnellement avec la distance physique qui augmente par rapport aux cibles.

                                 
                              

                           
                        

                     

                     La divergence géométrique et l’absorption peuvent également avoir une incidence sur l’écho du signal renvoyé. Voilà pourquoi nous faisons en général allusion à ces facteurs comme perte de transmission bidirectionnelle.

                     Avec le FM90, la compensation du GTV s'effectue par l’intermédiaire d'un logiciel de traitement des signaux numériques. Au moyen d'algorithmes, la compensation de gain variable dans le temps convertit la représentation de l'écho en fonction de
                           la portée. Ainsi, les cibles de même force apparaissent avec la même intensité quelle que soit leur distance physique par rapport au
                           Tête du sonar.

                     AstuceCliquez sur le bouton GVT dans la barre supérieure pour activer le filtre de correction GVT. Ce filtre réduit le bruit amplifié du GVT destiné aux nouvelles mesures où aucune cible n'apparaît. Vous pouvez ajuster le pourcentage de ce filtre (appliqué à la portée) dans Afficher les Widgets.

                     

                  

                  
                     Détails
Vous pouvez choisir parmi une sélection de courbes. Chaque courbe a une pente différente créant une compensation de gain différente. Quatre facteurs réglables sont utilisés pour régler la courbe de gain :

                     
                        
                           Facteur A

                           Représente l'affaiblissement géométrique

                        

                        
                           Facteur B

                           Représente l'affaiblissement d'absorption dans une seule direction.

                        

                        
                           Facteur C

                           Représente un niveau de gain de base ou de départ.

                        

                        
                           Facteur L

                           Il limite le gain maximal à des niveaux raisonnables.

                        

                     

                     Sur la gauche de l’affichage de la courbe GVT il y a un curseur avec une échelle de -30 à 130. Il représente le gain du système.
                           En déplaçant ce curseur vers le bas jusqu'à ce que la ligne croise la courbe GVT verte, une paire de valeurs Portée-Gain s'affiche
                           dans la case « Portée-Gain ». Réglez ce curseur pour déterminer le gain à une portée spécifique.

                     Lorsque la tête de sonar est en cours d'exécution, une représentation graphique du signal de réception s’affiche au bas de
                           la boîte de dialogue pour vous permettre d’assurer un signal sans coupure. Un curseur est prévu vous permettant également d’exclure le pourcentage inférieur de gain.

                     NoteLorsque vous fermez cette boîte, la position de ces deux curseurs ne sera pas sauvegardée.

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Paramétrage du GVT (gain variable dans le temps).

                        Boîte de dialogue Préférences

                     

                  

               

            

            

         

      



               Boîte de dialogue Configuration du sonar
Vous pouvez détecter et connecter la tête de sonar à l'aide de la boîte de dialogue Configuration du sonar. Vous pouvez par ailleurs afficher les propriétés réseau de la tête de sonar et définir la vitesse de liaison réseau.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Configuration du sonar . Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
Cette boîte de dialogue vous permet de vous connecter à la Tête du sonar. À chaque démarrage du logiciel deux modes de connexion existent : manuel ou automatique. Cette boîte de dialogue comporte
                           également des outils de diagnostic réseau.

                  

                  
                     Détails

                        
                           Obtenir par défaut

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour utiliser les paramètres réseau par défaut et vous connecter à une tête de sonar.

                           

                        

                     

                        
                           Connexion automatique au démarrage du programme

                           
                              Cochez cette case pour connecter automatiquement la tête de sonar lors du prochain lancement du logiciel.

                           

                        

                     

                        
                           Forcer la vitesse de la liaison réseau

                           
                              Si la qualité de la télémétrie est insuffisante, cochez cette case pour limiter la vitesse de liaison réseau.

                              NotePrioriser la vitesse de liaison réseau assure une connexion de liaison plus stable, mais une fréquence d’impulsion plus faible.

                              

                           

                        

                     

                        
                           Niveau du journal réseau

                           
                              Ce paramètre permet d'envoyer des messages de diagnostic spécifique au réseau à la fenêtre Messages de sortie et un syslog *UDP.log (fichier qui se trouve dans le répertoire LOG) utile dans la résolution des problèmes. Vous pouvez choisir le niveau de détails fournis qui varie de zéro (Aucune journalisation) à élevé (Informations détaillées).
                                    Si la journalisation est activée, la perte de ping, la perte de paquet et le dernier débit de données ping s'affichent dans
                                    la barre d'état.

                           

                        

                     

                        
                           Détecter les têtes de sonar

                           
                              Cliquez sur Détecter les têtes de sonar pour rechercher le sonar sur le réseau.

                           

                        

                     

                        
                           Utilisez la tête découverte

                           
                              Cliquez sur Utiliser la tête découverte pour connecter la tête découverte.

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mise en service de la tête de sonar.

                        Barre d'état

                     

                  

               

            

            

         

      



               Exécuter
Cliquez sur Exécuter pour connecter et démarrer la tête de sonar FM90. En cours d'exécution, cliquez sur Exécuter pour déconnecter et arrêter la tête de sonarFM90.

               
                  [image: Image]

                     Si vous voyez un message d’erreur dans la fenêtre fenêtre des messages de sortie lors de la mise en service du sonar, vérifiez que la tête de sonar ait été détectée. Vous pouvez le faire dans la boîte de
                        dialogue Configuration du sonar.
                     

                     NoteCertains boutons inclus dans la barre supérieure s'afficheront grisés jusqu’à la mise en marche du sonar. De plus, si la tête
                           de sonar est en marche, vous ne pourrez changer ou configurer aucun paramètre.
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Mise en service de la tête de sonar.

                     

                  

               

            

            

         

      



               Liste des applications du sonar
Ce menu déroulant liste les différentes applications du sonar utilisées par certains types de chalutiers.

               
                  [image: Image]

                     Vous pouvez configurer les applications qui apparaissent en ouvrant la boîte de dialogue Personnaliser les applis qui est le dernier élément de cette liste. Afin d’optimiser l’image du filet, choisissez les applications du sonar qui précisent le type de chalutage que vous réalisez.

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Personnalisation des applications du sonar

                     

                  

               

            

         

         

      


            Filtres
Tous les boutons présentés ici sont situés sur la barre supérieure.

            
               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Filtre Ping to Ping

                     Filtre de réduction du bruit

                     Filtre Limiter les cibles fortes

                     Filtre de correction du GVT

                     Afficher/Masquer le quadrillage

                     Afficher/Masquer la fenêtre du sondeur orienté vers le haut

                     Afficher/Masquer la fenêtre sondeur orienté vers le bas

                     Afficher/Masquer la fenêtre des messages de sortie

                  

               

            

            

         

      



               Filtre Ping to Ping
Ce filtre réduit le bruit et affiche un profil du filet plus constant. En cliquant sur ce bouton, le filtre Ping to Ping est activé ou désactivé.

               
                  
                     [image: Image]
Ce filtre calcule la moyenne de l'image d'un « Ping to Ping » de sorte que les éléments de déplacement lent (tel un banc de
                        poissons ou le filet) persistent, tout en réduisant le bruit sur l'image. Le filtre « Ping to Ping » convient particulièrement
                        lorsque l'image est formée de plusieurs pings, notamment lorsque l'application du sonar de Fond ou Fond – Dur est sélectionnée.
                     

                     NoteVous pouvez régler l'intensité de ce filtre dans la fenêtre Afficher les Widgets. Un filtre à plus haute résistance réduira encore davantage le speckle, mais estompera les contours des images.

                     

                     Désactivez ce filtre en présence d’un mouvement rapide sur l'écran du sonar, par exemple au début ou à la fin du déploiement
                        du chalut.
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Application en cours des filtres

                     

                  

               

            

            

         

      



               Filtre de réduction du bruit
Ce filtre réduit le niveau du bruit en renforçant les échos faibles et en supprimant les échos puissants. En cliquant sur ce bouton, le filtre réduction du bruit est activé ou désactivé.

               
                  
                     [image: Image]
Le filtre « Réduction du bruit » ajuste automatiquement l'échelle des données écho entrantes afin de maintenir une plage dynamique
                        appropriée. Ce filtre fonctionne mieux lorsque le fond s’affiche sur l'image du chalut.
                     

                     Pour obtenir un effet maximal, le filtre «Réduction du bruit » peut être utilisé simultanément avec le filtre « Ping to Ping ».
                        Toutefois, si vous détectez trop de bruit de fond, vous pouvez désactiver le filtre « Réduction du bruit ».
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Application en cours des filtres

                     

                  

               

            

            

         

      



               Filtre Limiter les cibles fortes
Ce filtre réduit le bruit en supprimant les échos puissants, mais laisse inchangés les échos faibles. En cliquant sur ce bouton, le filtre Ping to Ping est activé ou désactivé.

               
                  
                     [image: Image]
Ce filtre permet de supprimer les échos puissants en limitant le niveau d'écho avec un seuil calculé automatiquement. Le filtre
                        « Limiter les cibles fortes » fonctionne mieux lorsque de nombreuses cibles fortes ressemblant à des points apparaissent,
                        comme une ralingue inférieure.
                     

                     Ce filtre convient particulièrement pour le chalutage entre deux eaux où il n'existe pas de fond dur.

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Application en cours des filtres

                     

                  

               

            

            

         

      



               Filtre de correction du GVT
Ce filtre réduit le bruit amplifié du GVT destiné aux nouvelles mesures où aucune cible n'apparaît. En cliquant sur ce bouton, le filtre de correction GVT est activé ou désactivé.

               
                  
                     [image: Image]
Vous pouvez ajuster le filtre pourcentage (appliqué à la portée) dansAfficher les Widgets. Ce filtre réduira l’effet GVT dépendant de la portée des données écho entrantes à partir du pourcentage de la portée que
                        vous aurez déterminé jusqu’à la portée maximale. À titre d’exemple, si la portée en cours est comprise entre 0,5 m à 10 m, une correction de GVT à 80 % appliquera le filtre
                           en affichant, sur la vue du sonar, des cercles de portée au-delà de 8 m. La valeur du GVT qui augmente avec la portée sera remplacée par une valeur constante (équivalente à la valeur GVT d’une portée
                        donnée).
                     

                     La correction du GVT en cours apparaîtra en superposition sur l’écran du sonar (en utilisant votre unité de distance préférée).

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Paramétrage du GVT (gain variable dans le temps).

                     

                  

               

            

            

         

      



               Afficher/Masquer le quadrillage
Active ou désactive le quadrillage de l’affichage.

               
                  [image: Image]

                     Sur la partie supérieure et inférieure des vues du sondeur, les grilles sont formées par une série de lignes horizontales
                        uniformément espacées dans la fenêtre. Dans la vue de l’entrée du filet, des cercles de portée indiquent la distance qui sépare
                        la tête de sonar de la/des cible(s) correspondante(s).
                     

                     Chaque ligne de l'écran du sonar est marquée pour indiquer la distance entre les lignes. L’échelle est définie automatiquement.

                     AstuceVous pouvez modifier les unités de mesure dans la boîte de dialogue Préférences.

                     

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Afficher/Masquer la fenêtre du sondeur orienté vers le haut
Cliquez sur ce bouton pour afficher ou masquer la fenêtre du sondeur orienté vers le haut.

               
                  [image: Image]

                     La vue du sondeur orienté vers le haut, surveille en temps réel l'état de la corde de dos et des poissons qui s'échappent
                           de la prise au-dessus du filet.

                     Vous pouvez modifier la taille physique des fenêtres en cliquant sur la bordure de la fenêtre, puis en la faisant glisser
                           pour créer une fenêtre plus grande. N'oubliez pas que la taille des autres fenêtres se réduira en conséquence.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Afficher/Masquer la fenêtre sondeur orienté vers le bas
Cliquez sur ce bouton pour afficher ou masquer la fenêtre du sondeur orienté vers le bas.

               
                  [image: Image]

                     La vue du sondeur orienté vers le bas, surveille en temps réel l'état de la ralingue inférieure, du fond marin et des poissons
                           qui pénètrent dans le filet.

                     Vous pouvez modifier la taille physique des fenêtres en cliquant sur la bordure de la fenêtre, puis en la faisant glisser
                           pour créer une fenêtre plus grande. N'oubliez pas que la taille des autres fenêtres se réduira en conséquence.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

         

      



               Afficher/Masquer la fenêtre des messages de sortie
Cliquez sur ce bouton pour afficher ou masquer la fenêtre des messages de sortie.

               
                  [image: Image]

                     La fenêtre Messages de sortie affiche des messages d’informations, de diagnostic, d’erreurs. Cette fenêtre contient deux onglets : l’un avec des messages host et l’autre avec des messages d’en-tête.

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

         

         

      


            Capteurs
Tous les boutons présentés ici sont situés sur la barre supérieure.

            
               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page détecteurs de poissons

                     Boîte de dialogue Configuration du capteur – Page configuration du récepteur de poissons

                     Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page capteurs

                     Boîte de dialogue Exporter un capteur

                     Boîte de dialogue Importer un capteur externe

                     Graphique de profondeur

                     Graphique de température

                     Fenêtre profondeur et température

                  

               

            

            

         

      



               Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page détecteurs de poissons
Cette page vous permet de définir quels capteurs de contrôle de prise PI/PX doivent être utilisés avec le système FM90.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Configuration du capteur. Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Sélectionnez l’onglet Détecteurs de poissons.
                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
Le FM90 prend en charge jusqu’à six mesures sur six voies. Cette page vous permet de paramétrer les capteurs afin que le système FM90 identifie exactement quel type de capteurs sont utilisés et où ils se situent. Le taux d’actualisation et les voies de transmission
                        sont également définis. Le paramètre numéro de voie est essentiel. La voie que vous choisissez doit être conforme à la voie programmée dans le capteur de contrôle de prise. Si celles-ci ne correspondent pas, la transmission entre le FM90 et le capteur ne fonctionnera pas.

                  

                  
                     Détails

                        
                           Ajouter une mesure

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour l’ajout de mesure au capteur actuellement sélectionné.

                           

                        

                     

                        
                           Supprimer la mesure

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour supprimer la mesure du capteur actuellement sélectionné.

                           

                        

                     

                        
                           Réinitialiser

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour supprimer les mesures que vous avez créées et rétablir la configuration par défaut.

                           

                        

                     

                        
                           Propriétés du capteur

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Taux de mise à jourCe paramètre permet de sélectionner la fréquence à laquelle le FM90 peut s'attendre à recevoir des informations du capteur. Un taux de mise à jour plus rapide vous donne des informations plus souvent, mais diminue la durée de vie de la batterie.

                                             AstucePour modifier le taux d’actualisation du capteur PI, utilisez le logiciel PI Configurator.
                                                

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	GisementCe paramètre définit l'emplacement physique du capteur de contrôle de prise. Pour les capteurs qui mesurent le roulis ou le tangage, choisissez l'une des options suivantes :Bâbord ou Tribord. Pour toutes les autres mesures, réglez cette valeur sur Autre.

                                             NoteDans le panneau d'état du capteur PI, les relevés du capteur affichés dans un rectangle rouge indiquent un emplacement bâbord. Un rectangle vert signale un emplacement tribord. La couleur orange est la couleur par défaut.

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           Propriétés de la mesure

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	TypeCe paramètre définit le type de mesure attendue du capteur de contrôle de prise.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	VoieCe réglage définit le numéro de voie du capteur. Il s'agit de la voie de transmission utilisée entre le capteur de contrôle de prise et le FM90. Si vous utilisez plus d'un capteur du même type en même temps, le numéro de voie de l'un des capteurs doit être modifié pour
                                                   le rendre unique pour ce capteur particulier. Ceci doit être modifié à la fois dans le capteur actuel et dans la page Capteurs de poissons pendant la configuration.

                                             AstucePour modifier le numéro de voie dans le capteur de contrôle de prise, utilisez le logiciel correspondant.

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	ActivéCochez cette case pour activer la communication avec le capteur.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	DécalageCe réglage définit la valeur de décalage pour les capteurs de contrôle de prise qui mesurent l'écartement et la profondeur. La valeur de décalage du capteur d'écartement doit être saisie manuellement en fonction de vos connaissances sur l'emplacement
                                                   physique des capteurs et les propriétés de l'engin. La valeur de décalage des capteurs de profondeur est déterminée lors de l’étalonnage.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Configuration des capteurs de contrôle de prise

                        Volet d'état du capteur

                     

                  

               

            

            

         

      



               Boîte de dialogue Configuration du capteur – Page configuration du récepteur de poissons
Les paramètres par défaut fonctionnent dans la majorité des environnements. Vous pouvez, néanmoins, adapter ces paramètres
                     à des conditions environnementales spécifiques. Cette page est destinée à améliorer le signal de réception des capteurs de contrôle de prise.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Ce bouton est situé sur la barre supérieure. Cliquez sur le bouton Configuration du capteur.

                     Sélectionnez l’ongletConfiguration du récepteur de poissons.
                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
Les paramètres fournis dans la page Configuration du récepteur de poissons sont utilisés pour établir et maintenir la qualité de la communication entre le récepteur du capteur et les différents capteurs
                           de contrôle de prise. Les paramètres ont une influence majeure sur la performance du FM90. Les paramètres par défaut sont ceux que nous avons trouvés les meilleurs pour un usage général, mais pour des installations
                           individuelles, d'autres paramètres spécifiques peuvent améliorer les performances.

                  

                  
                     Détails

                        
                           Filtre du capteur de prise

                           
                              Cela réduira la gigue dans la présentation. Lorsque le filtre est désactivé, toute modification de l'état de la mesure est immédiatement affichée dans la présentation. Le réglage par défaut du filtre est Faible.

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	OffLe filtre est éteint.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	FaibleSi ce n'est pas le cas, les informations ne sont pas affichées dans la présentation du FM90. Les informations fournies par les capteurs doivent être stables pendant au moins deux transmissions consécutives.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	MoyenSi ce n'est pas le cas, les informations ne sont pas affichées dans la présentation du FM90. Les informations fournies par les capteurs doivent être stables pendant au moins quatre transmissions consécutives.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	FortSi ce n'est pas le cas, les informations ne sont pas affichées dans la présentation du FM90. Les informations fournies par les capteurs doivent être stables pendant au moins huit transmissions consécutives.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           Filtre du capteur

                           
                              Le Filtre du capteur peut être utilisé si vous avez des problèmes avec la réception. Il fera la moyenne des données reçues des capteurs. Le système FM90 est conçu pour une mise à jour rapide des données. Le réglage par défaut du Filtre du capteur est sur Faible. Une fois les capteurs immergés, le récepteur n'a besoin que de trois pings consécutifs de capteurs individuels pour calculer
                                    et afficher leurs informations respectives. Néanmoins, si vous rencontrez des problèmes avec la réception, vous pouvez essayer
                                    ce filtre.

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	OffLe Filtre du capteur est éteint.
                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	FaibleLa moyenne des informations des quatre dernières transmissions des capteurs est calculée.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	MoyenLa moyenne des informations des huit dernières transmissions des capteurs est calculée. Ce réglage s'est avéré utile pour
                                                les chalutiers.
                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	FortLa moyenne des informations des 16 dernières transmissions des capteurs est calculée.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           Filtre et niveau d'interférence

                           
                              Le Filtre d’interférence supprimera le bruit et les échos parasites des autres échosondeurs et sonars situés à proximité de votre propre navire.

                              Le Niveau du filtre d’interférence vous permet de spécifier l'intensité du filtre d'interférence. Lorsque le filtre d'interférence est utilisé, vous pouvez régler l’intensité en fonction de vos préférences et des conditions
                                    actuelles. Le réglage par défaut du filtre d'interférence est On avec un niveau réglé sur 9.

                           

                        

                     

                     
                        
                           CAG (commande automatique de gain)

                           
                              La fonction AGC (commande automatique de gain) exécute une analyse automatique de l'intensité de l'écho. Dans des environnements spécialement difficiles, cette fonction améliore la réception. En fonctionnement normal, Off est le réglage recommandé (et par défaut).

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	OffLe CAG est désactivé.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	FaibleLes échos inférieurs à un seuil fixé par la valeur moyenne pour chaque plage sont supprimés.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	MoyenLa valeur seuil est augmentée de 3 dB par rapport à Faible.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	FortLa valeur seuil est augmentée de 3 dB par rapport à Moyen.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           Seuil de détection (SD)

                           
                              Les signaux inférieurs au seuil ne seront pas détectés, tandis que les signaux supérieurs au seuil seront détectés. Un niveau
                                    de seuil trop bas peut entraîner la détection de signaux erronés. Pour le système FM90, deux gammes de paramètres différentes sont utilisées. La valeur par défaut du Seuil de détection (SD) est 17.

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	3 à 14Cette gamme ne doit normalement pas être utilisée pour le système FM90. Lors d'opérations spéciales où une gamme extrême est requise et où les sources de brouillage sont mineures, le paramètre
                                                   peut être réglé sur 8. En cas d'interférence, le paramètre peut être augmenté jusqu'à un maximum de 14. En augmentant la valeur du paramètre, le niveau de seuil est augmenté.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	15 à 20C'est la gamme principale que nous vous conseillons d'utiliser avec le FM90. En augmentant la valeur du paramètre, le niveau de seuil est diminué.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           Profil des eaux

                           
                              Le son se déplace à différentes vitesses dans l'eau salée et l'eau douce. Pour cette raison, il est important que le FM90 connaisse votre profil hydrique. La valeur par défaut est Salée

                           

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	SaléeChoisissez cette option si vous pêchez dans des eaux salées ou saumâtres. Les calculs effectués par le capteur seront réglés
                                                   en fonction de la vitesse du son.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	DouceChoisissez cette option si vous pêchez en eau douce. Les calculs effectués par le capteur seront réglés en fonction de la
                                                   vitesse du son.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           Vitesse de prise de vue max.

                           
                              Le FM90 dispose d'une fonction de décalage Doppler intégrée qui est configurée à l'aide de ce paramètre. Le paramètre et la fonction
                                    correspondante ne sont toutefois pertinents que si les données du capteur sont souhaitées pendant le déploiement de la senne
                                    coulissante ou du chalut. Il n'a aucun effet une fois que le navire est immobilisé et attend que le filet ou le chalut coule.

                           

                           
                              La valeur par défaut est 1 nœud.

                              NoteSi vous réglez ce paramètre à un niveau trop élevé, vous pouvez créer un conflit avec la sélection de voie.

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           Filtre multivoie

                           
                              Le Filtre multivoie est conçu pour remédier aux réflexions, aux pics et au décalage dans le temps des données du capteur. Ces problèmes peuvent
                                 survenir si des voies voisines sont utilisées, ou si le FM90 est perturbé par d'autres systèmes hydroacoustiques utilisés sur votre propre navire ou sur d'autres navires.
                              

                           

                           
                              Le réglage par défaut du Filtre multivoie est sur On.
                              

                              Lorsque vous travaillez dans des zones avec une réverbération importante due aux conditions du fond, ou dans des eaux peu
                                 profondes, vous pouvez rencontrer des « sauts » ou des pics dans les données reçues des capteurs. De telles erreurs peuvent
                                 également être causées par d'autres types d'équipements hydroacoustiques fonctionnant dans la gamme de fréquences du FM90. Ce filtre a été mis en place pour remédier à de tels problèmes d'interférence.
                              

                              AstuceNous vous recommandons de régler ce filtre sur On si les données affichées présentent d'importantes fluctuations ou si le taux de variation est faible. En cas de nécessité
                                    d’avoir recours à des lectures instantanées, il est préférable de ne pas appliquer de filtre car cela produit un décalage
                                    entre la mise à jour des données du capteur et leur affichage.
                                 

                              

                           

                        

                     

                     
                        
                           Gain manuel

                           
                              Si vous décidez de désactiver le CAG, vous devez régler le gain manuellement. Cette fonction vous permet d'appliquer une quantité sélectionnée de gain aux circuits du récepteur.

                              Le réglage par défaut et recommandé est 0 dB.

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Améliorer le signal de réception des capteurs de contrôle de prise

                     

                  

               

            

            

         

      



               Boîte de dialogue Configuration du capteur - Page capteurs
La tête de sonar FM90 comporte des capteurs de profondeur et de température.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Configuration du capteur. Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Sélectionnez l’ongletPage capteurs.
                     

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
Cette page vous permet d'obtenir des relevés de température et de profondeur plus précis en fournissant des valeurs de décalage.
                        Il n’est pas nécessaire d'ajuster ces paramètres si vos relevés sont corrects. Pour la lecture de profondeur, n'importe où au-dessus de la ligne de flottaison devrait signaler zéro. Dans le cas contraire,
                           saisissez les décalages en vue de calibrer le capteur. À titre d’exemple, si le relevé de profondeur indique 2 m au-dessus de la ligne de flottaison, saisissez alors un décalage
                           de -2 m.

                     (B) s’affiche également dans les lectures affichées dans toutes les vues du sonar et dans les graphiques de profondeur et
                           de température. Si vous avez appliqué un décalage, un (B) apparaît avant la lecture du capteur dans le panneau d'état du capteur du chalut.

                  

                  
                     Détails

                        
                           Écart de profondeur

                           
                              Lorsque la lecture du capteur de profondeur n'est pas précise, utilisez ce décalage pour compenser la lecture de profondeur.

                           

                        

                        
                           Écart de température

                           
                              Lorsque la lecture du capteur de température n'est pas précise, utilisez ce décalage pour compenser la lecture de profondeur.

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Améliorer les relevés du capteur de l’unité de chalut

                     

                  

               

            

            

         

      



               Boîte de dialogue Exporter un capteur
La boîte de dialogue Exporter un capteurvous permet de définir les propriétés de chaque voie de transmission fournissant un signal de sortie depuis Unité de traitement du FM90, et de déterminer les données à exporter.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Exportation du capteur. Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
Lors de l'exportation de données via un port COM, les Paramètres de communication doivent être configurés. Lors de l'exportation de données via un port UDP, Paramètres d’exportation UDP doivent être configurés.
                     

                     AstuceSi le système local (FM90 du Unité de traitement) et le système distant doivent communiquer en mode point-à-point dans un réseau fermé, les deux adresses IP, ainsi que les
                           deux Port locaux et les valeurs du port distant doivent être définis.
                        

                     

                  

                  
                     Détails

                        
                           < < Sélectionner

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour ajouter la source sélectionnée dans la liste Sélectionner la source dédiée à l’exportation.

                              NoteLa liste Sélectionner la source contient les sources d'informations disponibles sur le capteur. La disponibilité des sources dépendra des capteurs de prise
                                       actuellement utilisés par le système.

                              

                           

                        

                        
                           Supprimer>>

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour désactiver l'exportation de la sortie sélectionnée dans la liste Ports.

                              NoteLa liste Ports affiche les ports de communication pouvant exporter les données. Il peut s'agir de ports COM série ou de ports UDP Ethernet

                              

                           

                        

                        
                           Sortie activée sur le port

                           Cochez cette case pour activer le port choisi pour l'exportation.

                        

                     

                        
                           Paramètres de communication

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Bits par secondeSélectionnez la vitesse de transfert de données lors de la transmission série Bits par seconde (bps) est une mesure utilisée pour indiquer le taux moyen auquel les données sont envoyées entre l’ordinateur
                                                   et le système de transmission de données

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Bits de donnéesSélectionnez le nombre de bits de données pour la communication de port série.

                                             NoteLe nombre standard de bits de données défini pour la transmission par ligne série NMEA est de 8 (huit).

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	ParitéSpécifiez la parité pour la transmission série.

                                             NoteSi nécessaire, un bit de parité est utilisé dans un algorithme simple de détection d'erreur pour un port série. La parité standard définie pour la transmission série NMEA est « Aucune ».

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Bits d'arrêtCe paramètre est utilisé quand la transmission est terminée. En général, il est réglé sur 1.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Utiliser la configuration NMEACliquez sur ce bouton pour réinitialiser tous les paramètres de communication à la norme NMEA par défaut.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                        
                           Paramètres d’exportation UDP

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Port localChaque fois que nécessaire, saisissez le port de Unité de traitement qui transmet les données.

                                             La valeur du « Port local » est superflue, il n’est pas nécessaire de préciser une valeur différente de celle par défaut.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	IP distanteSaisissez l'adresse IP de l'ordinateur distant qui reçoit les données.

                                             AstuceSi votre transmission s'adresse directement à un destinataire particulier, indiquez son adresse IP.

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Port distantSaisissez le port distant de l'ordinateur distant qui reçoit les données.

                                             NoteLe logiciel du FM90 utilise ce port réseau pour  transmettre des informations. L'application sur l'ordinateur distant va « obéir » à ce numéro de port. Vous devez ensuite accéder à l'application
                                                      sur l'ordinateur distant pour configurer son port local de manière à ce qu'il corresponde à celui de votre ordinateur.

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Exportation des données du capteur

                     

                  

               

            

            

         

      



               Boîte de dialogue Importer un capteur externe
La boîte de dialogue Importer un capteur vous permet de configurer des capteurs externes tels que le GPS et le capteur de cap pour fournir des informations relatives
                     à la navigation.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Importation du capteur. Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                  

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     Description
Si vous utilisez des capteurs externes qui fournissent des coordonnées de vitesse, de cap, ou de latitude/longitude, cette
                           boîte de dialogue vous permet de les configurer. Les relevés de ces capteurs s’afficheront dans Informations sur les Widgets situé sur l’écran du sonar.

                  

                  
                     Détails

                        
                           Ajouter un appareil

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour ajouter un capteur destiné à l’importation de données.

                           

                        

                        
                           Supprimer un appareil

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour supprimer le capteur choisi de la liste Capteurs.

                           

                        

                        
                           Dispositif de test

                           
                              Cliquez sur ce bouton pour lancer un test du capteur. Les données du capteur seront affichées dans la case Monitor Port.

                           

                        

                     

                        
                           Propriétés de l’appareil

                           
                              
                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	NomSaisissez un nom dans ce champ pour étiqueter l'appareil.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	ProtocoleCe menu déroulant liste tous les formats de datagrammes pris en charge.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Emplacement bâbordL’emplacement du port recevant les données du capteur externe – peut être soit, un port COM, soit un port Ethernet UDP ou
                                                   un port sur la Tête du sonar.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Nº de portCe menu déroulant liste les numéros de port disponibles. Sélectionnez le port où l'appareil est connecté.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Rapidité de modulationSpécifiez la rapidité de modulation (« vitesse ») pour la transmission série. La rapidité de modulation standard définie pour la transmission NMEA est de 4 800.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Bits de donnéesSélectionnez le nombre de bits de données pour la communication de port série.

                                             NoteLe nombre standard de bits de données défini pour la transmission par ligne série NMEA est de 8 (huit).

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	ParitéSpécifiez la parité pour la transmission série.

                                             NoteSi nécessaire, un bit de parité est utilisé dans un algorithme simple de détection d'erreur pour un port série. La parité standard définie pour la transmission série NMEA est « Aucune ».

                                             

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	Bits d'arrêtCe paramètre est utilisé quand la transmission est terminée. En général, il est réglé sur 1.

                                          
                                       

                                    
                                 

                                 
                                    
                                    
                                    
                                    
                                       
                                          	
                                          	• 
                                          	InterfaceCe menu déroulant liste les méthodes de communication du port série possibles.

                                          
                                       

                                    
                                 

                              

                           

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Importation des données du capteur

                     

                  

               

            

            

         

      



               Graphique de profondeur
Cliquez sur le bouton pour ouvrir le graphique de profondeur. Le graphique de profondeur représente la profondeur enregistrée
                     au bout d’un certain laps de temps.

               
                  [image: Image]

                     Faites glisser le curseur Transparence vers la gauche ou la droite afin d’ajuster la visibilité de ce graphique.

                     Si vous voulez régler l’échelle de profondeur, cliquez avec le bouton droit de la souris n’importe où dans la fenêtre du graphique
                        de profondeur et sélectionnezProfondeur.
                     

                     AstuceVous pouvez modifier les unités de mesure dans la boîte de dialogue Préférences.

                     

                     Pour ajuster l'échelle de temps, cliquez avec le bouton droit de la souris n'importe où dans la fenêtre du graphique et sélectionnez
                           Minuteur.

                     La taille physique de la fenêtre graphique, ainsi que les couleurs utilisées, sont prédéfinies et ne peuvent pas être modifiées.

                     [image: Image]

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Améliorer les relevés du capteur de l’unité de chalut

                     

                  

               

            

            

         

      



               Graphique de température
Cliquez sur le bouton pour ouvrir le graphique de température. Le graphique de température représente la température enregistrée
                     au bout d’un certain laps de temps.

               
                  [image: Image]

                     Faites glisser le curseur Transparence vers la gauche ou la droite afin d’ajuster la visibilité de ce graphique.

                     Si vous voulez régler l’échelle de température, cliquez avec le bouton droit de la souris n’importe où dans la fenêtre du
                        graphique de température et sélectionnezTempérature.
                     

                     AstuceVous pouvez modifier les unités de mesure dans la boîte de dialogue Préférences.

                     

                     Pour ajuster l'échelle de temps, cliquez avec le bouton droit de la souris n'importe où dans la fenêtre du graphique et sélectionnez
                           Minuteur.

                     La taille physique de la fenêtre graphique, ainsi que les couleurs utilisées, sont prédéfinies et ne peuvent pas être modifiées.

                     [image: Image]

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Améliorer les relevés du capteur de l’unité de chalut

                     

                  

               

            

            

         

      



               Fenêtre profondeur et température
La fenêtre Profondeur et température affiche la température et la profondeur actuelle de l’unité de chalut.

               
                  
                     Comment ouvrir

                     [image: Image]

                     Cliquez sur le bouton Préférences. Ce bouton est situé sur la barre supérieure.

                     Cliquez sur le bouton Afficher Profondeur/Temp au bas de la boîte de dialogue Préférences.

                  

                  

                  
                     Description

                     Si vous souhaitez surveiller la température et la profondeur lorsque vous n’êtes pas à proximité de l'écran de l'ordinateur,
                           maintenez cette fenêtre ouverte..

                     Cliquez sur la bordure de la fenêtre, puis faites-la glisser pour l’agrandir et obtenir une meilleure visibilité. La taille du texte augmente en conséquence.

                     Faites glisser le curseur pour augmenter la transparence de cette fenêtre, de façon à toujours voir l'image du sonar au-dessous.

                  

                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Améliorer les relevés du capteur de l’unité de chalut

                        Boîte de dialogue Préférences

                     

                  

               

            

         

         

      


            Enregistrement et lecture
Tous les boutons présentés ici sont situés sur la barre supérieure.

            
               
                   

               

            

            
               
                  Thêmes

                  
                     Lecture

                     Pause

                     Console de lecture

                     Enregistrer

                  

               

            

            

      

      



               Lecture
En cliquant sur ce bouton vous pouvez visionner une séquence sonar précédemment enregistrée.

               
                  [image: Image]

                     Une boîte de dialogue du gestionnaire de fichiers s'ouvre pour vous permettre de choisir le fichier à reproduire. Le navigateur
                           s’ouvre à l'emplacement d'enregistrement spécifié dans la boîte de dialogue Préférences.

                     Après avoir sélectionné un fichier, laConsole de lecture va s’ouvrir pour vous permettre de contrôler la lecture.
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Lecture d'un enregistrement

                     

                  

               

            

            

      

      



               Pause
Interrompez la lecture lorsqu’un fichier est en cours de retransmission. Mettez la tête de sonar en suspend lorsque le FM90 est en fonctionnement.

               
                  [image: Image]

                     Lorsque la lecture d'un fichier a été suspendue, ou lorsque la tête de sonar est en marche, cliquez sur ce bouton pour reprendre
                        la lecture/le fonctionnement.
                     

                     Lorsque la tête de sonar FM90 n’est pas en marche et qu’aucun fichier ne peut être retranscrit le bouton Pause restera toujours sur on.
                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Lecture d'un enregistrement

                     

                  

               

            

            

      

      



               Console de lecture
Cliquez ici pour afficher ou masquer la console de lecture.

               
                  [image: Image]

                     La console de lecture s'ouvre également automatiquement lorsque vous choisissez un fichier de lecture.

                     AstuceLors de la lecture, vous pouvez également utiliser les boutons de Lecture et de Pause sur la barre supérieure.

                     

                     [image: Image]

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	Le nom du fichier de lecture utilisé et l'heure et la date de l'enregistrement.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	La barre de progression de lecture. Cliquez et maintenez enfoncé le bouton de votre souris, puis faites glisser votre curseur
                                          le long de la barre pour faire une recherche dans l'enregistrement. Cliquez n'importe où dans la barre pour aller à un point
                                          spécifique.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	Cliquez ici pour arrêter l’enregistrement.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	Cliquez sur pause pour interrompre l’enregistrement.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	Cliquez ici pour activer le mode avance rapide de l’enregistrement.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	Cliquez ici pour avancer d'un ping à la fois dans l'enregistrement.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	Cliquez ici pour répéter la lecture du fichier de façon indéterminée.
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    H
                                 
                                 	Cliquez ici pour fermer la console de lecture. La fermeture de la console n’arrête pas la lecture.
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Lecture d'un enregistrement

                     

                  

               

            

            

      

      



               Enregistrer
Cliquez pour commencer l'enregistrement. Cliquez de nouveau pour arrêter l'enregistrement. Vous pouvez utiliser ce bouton
                     lorsque la tête de sonar fonctionne et lors de la lecture du fichier

               
                  [image: Image]

                     En cours d’enregistrement, une icône d'enregistrement clignotante s’affiche dans l’angle supérieur à droite de la vue du sonar
                           de l'ouverture du filet.

                     Votre enregistrement sera sauvegardé, par défaut, dans le dossier « C:\KML\FM90_V0121\Recordings ». Vous pouvez changer l’emplacement d’enregistrement dans la boîte de dialogue Préférences.

                     AstuceSi vous voulez choisir le nom du fichier et enregistrer l'emplacement chaque fois que vous cliquez sur ce bouton, cochez la
                              case Demander à l’utilisateur le nom de fichier dans la boîte de dialogue Préférences.

                     

                  

               

               
                  
                     
                        Thêmes relationnés

                        Enregistrement des données du sonar

                     

                  

               

            

         

      

      

         Spécifications techniques

            
                

            

         

         
            
               Thêmes

               
                  Introduction aux spécifications techniques

                  Spécifications de l’interface

                  Spécifications de performance

                  Poids et dimensions hors tout

                  Besoins en énergie

                  Les exigences minimales de l'infrastructure du troisième câble

                  Distance de sécurité du compas

                  Exigences minimales de l’ordinateur

                  Exigences minimales de l’écran

               

            

         

         

      


            Introduction aux spécifications techniques
Ces spécifications techniques résument les principales caractéristiques fonctionnelles et opérationnelles du Sonar de chalut multifaisceau FM90. Il fournit également des informations relatives aux besoins en énergie, les propriétés physiques et les conditions environnementales.

            
               

               
                  NoteChez Kongsberg Maritime, nous travaillons sans relâche pour améliorer la qualité et la performance de nos produits. Les spécifications techniques peuvent être modifiées sans préavis.

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Spécifications de l’interface
Le système échosonde scientifique FM90 assurera l'interface avec les systèmes périphériques et les capteurs en utilisant des formats de datagrammes standards et/ou
                  exclusifs.

            
               

               
                  Formats de datagrammes compatibles pour les informations de position.
Le système FM90 est compatible avec les formats de datagramme suivants pour les informations de position.

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	NMEA GGALe datagramme NMEA GGA transfère l’heure, la position et les données fixées en fonction d'un système de positionnement global
                                       (GPS).

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	NMEA GLLLe datagramme NMEA GLL est utilisé pour transférer la latitude et la longitude de la position du navire, la durée de relevé
                                       de position et le statut d'un système de positionnement global (GPS).

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	GGKCe format de datagramme de tiers fournit en temps universel coordonné (UTC) la position actuelle du navire, ainsi qu’un choix
                                    de facteurs de qualité de position.
                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Formats de datagrammes compatibles pour les informations relatives à la vitesse.
Le système FM90 est compatible avec le format de datagramme suivant pour les informations sur la vitesse.

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	NMEA VTGLe datagramme NMEA VTG contient le cap actuel et la vitesse réelle par rapport à la terre.

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Formats de datagrammes compatibles pour les informations de cap.
Le système FM90 est compatible avec le format de datagramme suivant pour les informations sur le cap du navire et/ou du gyrocompas.

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	NMEA HDGLe datagramme NMEA HDG fournit le cap d’un capteur magnétique. Si cette lecture est corrigée pour la déviation, elle produit le cap magnétique. Si elle est compensée par la variation, elle
                                       fournit le cap vrai.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	NMEA HDMLe datagramme NMEA HDM fournit le cap du navire en degrés magnétiques. Le format de datagramme n'est plus recommandé pour une utilisation dans de nouvelles conceptions. Il est souvent remplacé
                                       par le télégramme NMEA HDG.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	NMEA HDTLe datagramme NMEA HDT fournit le cap vrai du navire. L'information est normalement fournie par un gyrocompas.

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Spécifications de performance
Ces spécifications de performance résument les principales caractéristiques fonctionnelles et opérationnelles du système FM90.

            
               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Fréquence opérationnelle : 200 kHz
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Largeur de faisceau : 3° x 20°
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Nombre de faisceaux : 256
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Bande : 240° x 20°
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteurs internes : Profondeur, température, tangage et de roulis
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Capteurs acoustiques : 40 kHz band PI/PX
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Configuration du GVT : Disponible à la sélection, 20, 30, 40 et journal utilisateur
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Données d’entrée/sortie : Format NMEA
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Notation de profondeur : 2 000 m
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Poids et dimensions hors tout
Ces caractéristiques de poids et de dimension extérieures résument les propriétés physiques du Sonar de chalut multifaisceau FM90.

            
               

               
                  L’unité de chalut

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Matériel : Polyuréthane avec des fixations en acier inoxydable
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Dimensions
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Hauteur : 11.5 inch (292 mm)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Largeur : 16 inch (406 mm)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Profondeur : 32.9 inch (836 mm)
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Poids dans l'air : 76 lbs (34,5 kg)
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Bloc d'alimentation/Router VDSL

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Dimensions
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Hauteur : 5.22 inch (132,6 mm)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Largeur : 19 inch (482,6 mm)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Profondeur : 18.76 inch (476,6 mm)
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  Unité de traitement

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Dimensions
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Hauteur : 2.3 inch (58 mm)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Largeur : 9.8 inch (250 mm)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Profondeur : 6.53 inch (166 mm)
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Besoins en énergie
Ces caractéristiques de puissance résument les exigences de source d'alimentation pour le système FM90.

            
               

               
                  Unité de traitement

                  Pour Unité de traitement et les écrans d'affichage, il faut prévoir 120 VAC ou 230 VAC et détecter automatiquement la tension d'alimentation.
                  

               

               
                  Bloc d'alimentation/Router VDSL

                  Le Bloc d'alimentation/Router VDSL peut fonctionner à 100, 120, 230, ou à 240 VAC.
                  

                  PrécautionVous devez modifier la tension d'alimentation d'entrée du Bloc d'alimentation/Router VDSL pour recevoir de façon adaptée l’alimentation principale. Si vous ne sélectionnez pas la tension d'entrée appropriée, vous
                        risquez d'endommager le Bloc d'alimentation/Router VDSL.
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Alimentation d'entrée: 100/120/230/240 VAC, 50/60 Hz +/-10 % (5 A)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Puissance de sortie: 200 VDC 1 A maximum
                           

                        
                     

                  

               

               
                  NoteL’Unité de traitement et le Bloc d'alimentation/Router VDSL doivent être connectés à une source d'alimentation AC dédiée par un système d’alimentation sans interruption (ASI).
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Les exigences minimales de l'infrastructure du troisième câble
Le système FM90 permet une mise à jour rapide. Afin de garantir une fréquence élevée de mise à jour caractéristique des sonars multifaisceaux,
                  le dispositif du troisième câble doit être capable de recevoir un flux de données considérablement supérieur à celui des sonars
                  à faisceau unique.

            
               

               
                  Les exigences de l'infrastructure du troisième câble :

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Vous devez disposer d’une tension nominale de fonctionnement de 250 VDC minimum.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	La résistance maximale, pour toute la liaison entre la surface et l’unité de chalut, doit être inférieure à 100 Ohms.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Vous devez vous assurer de la compatibilité électromagnétique de l’installation du dispositif FM90 par rapport aux câbles faisant partie intégrante d'autres systèmes utilisés à bord.
                           

                        
                     

                  

                  Trois composants majeurs forment l’infrastructure du troisième câble.

               

               
                  Le troisième câble de chalut

                  Le troisième câble de chalut connecte l’unité de chalut au navire. Le troisième câble de chalut que vous utilisez devrait minimiser la perte de puissance et l'atténuation du signal. Le câble coaxial CB6000 blindé est très largement utilisé dans l’industrie, il répond aux exigences de puissance et d’atténuation
                        en plus d’être recommandé pour le système sonar FM90 des navires dont le câble de chalut dépasse les 2 000 m de long. À l’inverse, pour les câbles de moins de 2 000 m, d'autres modèles de câbles répondant aux spécifications du CB6000 peuvent
                        convenir, à condition qu'ils soient pourvus d’un blindage en fil d'acier galvanisé.

               

               
                  Le troisième câble de pont

                  Le troisième câble de pont connecte la partie supérieure des unités du système. Une structure et une disposition du câble de pont appropriées, fondées sur les meilleures pratiques permettant de minimiser
                        les interférences électromagnétiques, sont nécessaires pour assurer une liaison de télémesure rapide et fiable sur le troisième
                        câble. Nous recommandons l'utilisation d'un câble blindé à paires torsadées pour le troisième câble de pont.

               

               
                  Le troisième câble du collecteur rotatif

                  Le troisième câble du collecteur rotatif connecte le câble de chalut et le câble de pont au treuil. Le collecteur rotatif est un élément essentiel du dispositif à la fois pour ce qui est de la puissance et de la télémesure. Seul un collecteur rotatif de qualité garantit un contact continu et stable durant la manœuvre du treuil. Le collecteur rotatif et le câblage associé doivent être protégés dans un boîtier métallique et pourvus d’une bonne liaison
                        électrique reliant le boîtier et le châssis du treuil.

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Distance de sécurité du compas
Si vous placez l’une des unités du système FM90 sur le pont, vous devez observer la distance au compas.

            
               

               
                  Unité de traitement

                  Compas standard: 200 cm
                  

                  Autre compas: 140 cm
                  

               

               
                  Bloc d'alimentation/Router VDSL

                  Distance de sécurité du compas : 30 cm
                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Exigences minimales de l’ordinateur
L’ordinateur peut être commandé à Kongsberg Maritime dans le cadre de la livraison du FM90, il est également possible de l’acheter localement.

            
               

               
                  Si vous achetez un ordinateur localement, il est important de vous assurer que le modèle choisi réponde aux exigences fonctionnelles
                        et techniques.

                  Il est important de veiller à ce que le modèle d’ordinateur choisi soit relativement nouveau avec une puissance suffisante
                        de traitement, une carte graphique haute performance, et un adaptateur de réseau à grande vitesse.

                  L’ordinateur doit satisfaire les diverses exigences d’interface du FM90, et vous devrez peut-être ajouter des adaptateurs Ethernet et série supplémentaires.

                  NoteLa conception et la construction de l’ordinateur doivent permettre une utilisation maritime, un accès facile aux connecteurs
                           et une installation sûre.

                  

               

               
                  Les exigences techniques minimales sont :

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Processeur: 1.7 GHz, Intel Core i7
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Mémoire:  8 Go minimum
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Disque dur:  512 Go minimum
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Interface réseau: 10/100/1000 Mbps
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Système d’exploitation: Le logiciel FM90 a été spécialement développé pour le 64-bit Windows 10. Il travaillera également sur les systèmes 32 bits. Windows 7 est également compatible.
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Exigences minimales de l’écran
À moins d'une commande spécifique, le système FM90 n'est pas fourni avec un écran. L’écran doit être acheté localement.

            
               

               
                  Vous pouvez équiper Unité de traitement du FM90 d’un ou de deux écrans selon les préférences personnelles et/ou opérationnelles.

                  NoteAssurez-vous que l’affichage choisi répond aux exigences du FM90. Le design et la construction doit permettre une utilisation maritime, et l’écran doit être capable de supporter les vibrations
                           et les mouvements normalement rencontrés sur un navire. Vérifiez que les câbles et connecteurs soient facilement accessibles, et que l’écran peut être installé de façon sûre et sécurisée.

                  

               

               
                  Les prescriptions techniques minimales relatives à l’écran sont :

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Résolution:
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Minimum: 1 280 x 1 024 pixels
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Recommandé: 1 920 x 1 200 pixels (ou supérieure)
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Interface  vidéo: L'interface vidéo doit correspondre au(x) format(s) de sortie fourni(s) par Unité de traitement.L’Unité de traitement peut proposer plusieurs formats de vidéo de sortie. Avant d’acheter un écran, évaluez toutes les options.

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Taille  physique  de l’écran.: La taille de l’écran est étroitement liée aux préférences personnelles et opérationnelles.Le logiciel FM90 est compatible avec des écrans avec format d’image 16:9
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