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                     本手冊提供必要的說明和程序，以利安全而有效率地使用 SU90 系統。 本手冊適用於所有 SU90 系統使用者。 由於本手冊描述性質及提供細節程度緣故，本手冊最適合每天使用 SU90 系統以及可向專家使用者諮詢的人員使用。

                     謹慎當船在乾船塢時，切勿使 SU90 系統執行發射 (ping) 操作。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。

                     

                     可在我們的網站上找到與 SU90 系統相關的其他使用者文件。 其中包括已翻譯成其他語言的出版物。 所選的出版物也會以 IETM（交互式電子技術手冊）的形式提供。
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                              	文件 ISBN 號：978-82-8066-161-6
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                              	修訂：D
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	發佈日期：1 月 2021
                           

                        
                     

                  

               

               
                  版權

                  本文件所含資訊一律為 Kongsberg Maritime AS 專有財產。 未經 Kongsberg Maritime AS 事先書面同意，不得以任何形式或任何方式複製或複製本文件的任何部分，並且不得將其中所含資訊傳達給第三方。

               

               
                  警告

                  本手冊適用的設備僅限於預期用途。 使用或維護不當，可能會導致設備損壞和/或人身傷害。 在嘗試操作設備之前，請務必熟悉相關手冊的內容。

                  Kongsberg Maritime 凡因安裝、使用或維護不當而造成的損壞或傷害，本公司概不負責。

               

               
                  免責聲明

                  Kongsberg Maritime AS 致力確保本文件中的所有資訊均為正確且公正，但不對任何錯誤或遺漏負責。

               

               
                  支援資訊

                  如需保養或維修，請洽當地經銷商。也歡迎透過以下位址與我們聯繫：simrad.support@simrad.com。如需本公司其他產品資訊，請至 https://www.kongsberg.com/simrad。您也可在本網站上找到我們經銷商與配銷商的清單。

               

            

         

         

      





         關於本手冊
本手冊提供必要的說明和程序，以利安全而有效率地使用 SU90 系統。 本手冊中不包含與功能、對話框和工作參數相關的詳細資訊。 本手冊中不包含與功能、對話框和工作參數相關的詳細資訊。

         
            

            
               目標對象
本手冊適用於所有 SU90 系統使用者。 由於本手冊描述性質及提供細節程度緣故，本手冊最適合每天使用 SU90 系統以及可向專家使用者諮詢的人員使用。 我們假設您已熟悉基本的水中聲音傳遞原理。 我們還期望您具備一些操作聲納系統的經驗。

            

            
               軟體版本
本 SU90 操作員手冊符合軟體版本 3.1.4。

            

            
               註冊商標
請注意適用的註冊商標。

               Simrad®、SIMRAD® 與 Simrad® 標誌皆為 Kongsberg Maritime AS 在挪威及其它國家的註冊商標或商標。

               Windows® 是 Microsoft Corporation 在美國和其他國家的註冊商標。

            

            
               歡迎提供意見回饋
我們一直希望改善我們的產品。 我們也希望我們的終端使用者文件全面且相關。 您可以為我們提供幫助。 請向我們的任何支援辦公室提供意見、建議或建設性的批評。

            

            
               線上資訊
所有用於操作和安裝 SU90 系統的終端使用者手冊都可以從我們的網站下載。 其中包括已翻譯成其他語言的出版物。 所選的出版物也會以 IETM（交互式電子技術手冊）的形式提供。 我們的網站還提供其他 Kongsberg Maritime 產品的資訊。
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            重要
SU90 是一種高階產品。 將與其他高階產品配合使用。 此為您需要知曉的重要資訊。

            
               

               
                  開啟 SU90 系統之前
在開啟 SU90 系統之前，請確保有足夠的水深來降低探頭！

                  謹慎當船在乾船塢時，切勿開啟 SU90 系統。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。

                  

               

               
                  當 SU90 系統未使用時
當您不使用 SU90 系統時，請將其關閉。

                  注不得使用主機上的「on/off」開關關閉 SU90 系統。 您必須要使用操作面板。

                  

               

               
                  當您停靠船舶時
當船在乾船塢時，切勿將 SU90 系統設定為正常運作。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。 當船舶在乾船塢時，為防止意外使用 SU90 系統，請拔出主機上的電源插頭。 應考慮採取額外的預防措施。

               

               
                  如果裝置出現故障
若您認為某個部分已故障，請聯絡當地的經銷商。我們網站上會提供一份所有經銷商的清單。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                  

                  如果無法聯絡上經銷商，請查看本出版品的支援資訊。

               

               
                  當想要關閉 SU90 系統時
不得使用主機上的「on/off」開關關閉 SU90 系統。 當您不使用 SU90 系統時，可使用操作面板上的「Power（電源）」按鈕關閉。 若在關閉 SU90 系統時探頭已降下，則會自動收回到上限位置。

                  注如果透過主機上的「on/off」開關關閉 SU90 系統，可能會損壞用於與外部裝置通訊的軟體和介面設定。

                  

               

               
                  探頭升降臺手動操作
若工作異常，探頭升降臺上的高功率電動馬達可能對設備及/或人員造成嚴重損壞和傷害。 因此，在開始手動操作之前，請仔細通讀相關操作程序。

                  注您必須要熟悉正確的操作方法以及相關安全要求。

                  

               

               
                  探頭處理規則
探頭必須一律視為精密儀器處理。 不當操作探頭，可能導致無法修復的損壞。 探頭面若遭受物理撞擊，很容易導致元件損毀。 請遵守下列探頭處理規則：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	切勿啟用已浮出水面的探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	切勿粗暴地處理探頭。 避免撞擊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	切勿將探頭曝露在陽光直射或過熱環境中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	切勿損壞探頭的外部保護層。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	切勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或烈性溶劑來清潔探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	切勿踩踏探頭傳輸線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	切勿損壞探頭傳輸線。 避免接觸鋒利物件。
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            系統描述
Simrad SU90 是一款長程低頻探魚聲納系統，具有 360 度的覆蓋範圍。 SU90 系統設計用於中型和大型漁船。其最終為圍網漁船開發，但是實踐證明也非常適合拖網漁船。

            
               

               
                  如果您在選擇聲納系統時的首要標準是高效能（如長距離、高解析度、窄波束和高聲源等級），那麼這就是您的不二之選。 在設計 SU90 系統時，我們始終堅持高效能標準。 我們的目標是打造極致高效能的探魚聲納。

                  SU90 系統設計用於各種規模的漁船，圍網漁船和拖網漁船均適用。 中心工作頻率為 26 kHz，但您可以選擇 20 至 30 kHz，級距為1 kHz的任何工作頻率。 柱形多元探頭可以透過電子方式將全向聲納波束-10 至 +60°，級距為 1°。 您可藉此自動追蹤魚群，以及觀測船舶周圍的整個水體。 配備的穩定系統可對縱搖和橫搖進行電子補償。 與 Simrad SX90 相比，頻道數量增加了 50%，使聲納的可選擇性和作業範圍更佳。

               

               
                  SU90 系統提供了多種標準介面線路，用於與周邊裝置和感應器通訊。 典型的輸入包括來自於定位系統的地理資訊、船速和目前航向。 SU90 系統預設會使用內建的運動感應器。 為提升工作精確度，可連接外部運動參考單元 (MRU)。
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                  窄波束張角 (4.9°@ 30 kHz) 和更大的聲源等級 (3 dB) 使 SU90 成為一款非常強大的高解析度低頻聲納系統。 SU90 系統提供的窄波束為您提供了一些好處。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	窄波束不僅能提高距離和解析度，還能提供具有更多細節和更清晰畫面的垂直視圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	窄波束使 SU90 系統更適用於遠距離搜尋靠近海底或海面的魚群。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	窄波束提供的垂直視圖更佳，與寬波束聲納系統相比，「底部上漂」幅度更小。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	窄波束還有助於降低噪音等級。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  SU90 系統的使用者介面和操作軟體與我們的其他聲納系統、測深儀和捕撈監控系統相同。 這方便更輕鬆、快速地訓練新使用者。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	回波顯示針對多種顯示器進行了最佳化。若您為主機連接了附加顯示器，則可以使用「Docking Views（停駐視圖）」功能，以獲取任何聲納視圖並使其在單獨的顯示器上顯示。將某個視圖移到另一顯示器後，將自動縮放以取得最佳顯示效果。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	聲納系統通常需要進行多次 ping 以在回波顯示區中建立各種視圖。 在 SU90 上，顯示區中的所有聲納視圖均使用單一 ping 獲取的回波建立。 這可以大幅提升更新率並提供更佳的即時資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	SU90 系統允許您記錄即時聲納狀況。 而在以前，僅會記錄螢幕截圖。 您現在可以在聲納正常運作期間，記錄即時回波。 這允許重播完整序列。 播放時將包括完全相同的回波資訊，可以用於任務記錄、培訓或故障排除。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	追蹤功能已進行過改進。現在可使用來自於水平和垂直發射的回波資訊。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  系統重點設計了直觀式使用者介面，能夠在高解析度彩色顯示器上提供最佳的聲納顯示。

                  SU90系統配備有 Kongsberg Maritime 開發的知名訊號處理軟體。 這包括雙曲 FM (HFM) 發射。 此脈衝類型也稱為「啾頻」。 這可確保獲得無雜波圖像，且距離解析度極高。 訊號處理和波束成形將在使用訊號的全動態範圍的數位訊號處理系統中執行。 
                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            系統圖
系統圖標示了基本型 SU90 系統的主要組件。  僅顯示單元之間的主要連接。 未顯示詳細的介面功能和電源線。
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                              	A
                              	顯示器 (可選配第二個顯示屏。)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	B
                              	主 機
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	C
                              	操作面板
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	D
                              	收發器 單元
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	E
                              	探頭 升降臺
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	F
                              	升降馬達
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	G
                              	馬達控制單元
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	H
                              	探頭
                           

                        
                     

                  

               

               
                  在本出版物中，一般將電腦稱為主機。

                  除非合約另有明定，否則顯示器並非 Kongsberg Maritime 出貨標準配備。 這是可以在當地購買的商品。

               

               
                  有多種探頭升降臺可供 SU90 系統使用。 不同探頭升降臺具有不同的物理性質和下降深度。 所有探頭升降臺上都是用了相同的探頭。

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            一般安全規則
安全非常重要。 在安裝與維護作業期間必須始終遵守安全注意事項。

            
               

               
                  警告SU90 系統使用 115 VAC 及/或 230 VAC 50/60 Hz 電源運作。 此電壓會致命！ 不得單獨對高電壓設備執行作業！

                     探頭升降臺由 3 相高壓電源供電。

                     此設備應由具備相應資格且熟悉設備構造與操作及相關危險的電氣維護人員進行安裝、調整和維修。 未遵守此注意事項可能導致人員受傷。

                  

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	所有人員須得接受有關安裝和維護作業的訓練。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	執行 SU90 系統的安裝或維護作業之前，須得關閉所有電源。 使用主斷路器，並在斷路器處標示警告符號，告知他人系統正在進行系統維護或安裝作業。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	出於安全原因，在帶電執行故障排除作業時，須有兩名人員在場。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	詳閱並理解適用的觸電急救說明。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	每當執行維護作業時，務必備妥急救包，且所有人員皆熟悉觸電急救說明。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	系統的各零件可能會很重。 確保有適當的工具和經認證的起重設備可用。
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            支援資訊
若您的 SU90 系統需要技術支援，請務必連絡當地經銷商或本公司支援辦公室。 我們的網站提供了所有辦事處和經銷商的清單。 您也可以聯繫本公司在挪威的總支援部門。

            
               

               
                  挪威 (總公司)

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Kongsberg Maritime AS / Simrad
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: Strandpromenaden 50, N3190 Horten, 挪威
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +47 33 03 40 00
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +47 33 04 29 87
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: simrad.support@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  西班牙

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Simrad Spain S.L.U
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: Partida Atalayes 20, 03570 Villajoyosa, 西班牙
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +34 966 810 149
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +34 966 852 304
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: simrad.spain@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  法國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Simrad France
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: 5 rue de Men Meur, 29730 Guilvinec, 法國
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +33 298 582 388
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +33 298 582 388
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: simrad.france@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  美國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Kongsberg Underwater Technology Inc / Simrad Fisheries
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: 19210 33rd Ave W, Suite A, Lynnwood, WA 98036, 美國
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +1 425 712 1136
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +1 425 712 1193
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: fish.usa.support@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  加拿大

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Kongsberg Mesotech Ltd.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: 1598 Kebet Way, Port Coquitlam, BC, V3C 5M5, 加拿大
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +1 604 464 8144
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +1 604 941 5423
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: simrad.canada@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  馬來西亞

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Kongsberg Maritime Malaysia Sdn. Bhd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: Unit 27-5 Signature Offices, The Boulevard, Mid Valley City, Lingkaran Syed Putra, 59200 Kuala Lumpur, 馬來西亞
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +65 6411 7488
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +60 3 2201 3359
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: simrad.asia@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  韓國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Kongsberg Maritime Korea Ltd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: #1101 Harbor Tower, 113-1, Nampodong 6-Ga, Jung-Gu, Busan 600-046, 韓國
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +82 51 242 9933
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +82 51 242 9934
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: simrad.korea@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

               
                  中國

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	公司 名稱: Kongsberg Maritime China Ltd
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	位址: 555 Chuanqiao Road, China (Shanghai) Pilot Free Trade Zone, 201206, 中國
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電話: +86 21 3127 9888
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	傳真: +86 21 3127 9555
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	網站: 點擊 以 開啟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	電子郵件 地址: simrad.china@simrad.com
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

      

      

         開始使用

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  操作面板描述

                  啟動正常操作

                  基本操作程序

               

            

         

         

      


            操作面板描述
對於快速、高效的使用者介面，SU90 操作面板是最重要的裝置。操作面板提供了用於確保正常運作的所有必要控制功能。

            
               

               
                  注SU90 系統支援兩種不同的操作面板， 分別為「Mk1」和「Mk2」。 在本出版物中，所有描述和參考均與「Mk2」相關。

                  

               

               
                  操作面板提供的控制功能依邏輯功能分組排列。 這種佈置一目了然，方便您快速操作關鍵功能。 SU90 系統提供的所有功能都可以使用操作面板上的軌跡球和顯示區中的功能表系統進行操作。 您可以透過操作面板為專用的按鈕和開關指派特定的功能。

               

               
                  提示在操作面板的左上角，有一個 USB 插口。 使用此插口連接電腦鍵盤、滑鼠或 USB f快閃磁碟機。

                  

               

               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Power（電源）: 按下此按鈕可開啟和關閉 SU90系統。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	在開啟 SU90 系統之前，請確保有足夠的水深來降低探頭！
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	當船在乾船塢時，切勿開啟 SU90 系統。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	不得使用主機上的「on/off」開關關閉 SU90 系統。 您必須要使用操作面板。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Sonar Select（選擇聲納）: 由於操作面板使用乙太網路與主機通訊，因此您可以使用一個操作面板控制多個聲納系統。 若要變更要控制的聲納，可按一下操作面板上的「Sonar Select（選擇聲納）」。 若要使用操作面板控制兩個以上的聲納系統，可重複按下「Sonar Select（選擇聲納）」以進行選擇。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	User Settings（使用者設定）: 按下其中一個「User Settings（使用者設定）」按鈕可套用預先定義的功能。 若要選擇要套用的功能，可開啟「Operating Panel（操作面板）」頁面。在「User Setting Buttons（使用者設定按鈕）」下，為操作面板上的每個按鈕指派一個預先定義的設定。 「Operating Panel（操作面板）」頁面位於「Installation（安裝）」對話框中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	F1 F2 F3: 按下其中一個 Fx 按鈕以套用預先定義的功能。 若要選擇要套用的功能，可開啟「Operating Panel（操作面板）」頁面。 在「Button Options（按鈕選項）」下，為操作面板上的每個 Fx 按鈕指派一個功能。Screen Capture（螢幕截圖）: 按下此按鈕可製作目前 SU90 顯示區的複本。 您可以選擇單一螢幕截圖或者多次螢幕截圖序列。 開啟「Screen Captures（螢幕截圖）」對話框以選擇螢幕截圖模式。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	Joystick（操縱桿）: 向前按操縱桿可增大作用中視圖上的傾斜角度。 轉動操縱桿頂部的按鈕可變更作用中視圖上的方位。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 F
                              
                              	Mouse buttons（滑鼠按鈕）: 這些按鈕對應於標準電腦滑鼠上的兩個最常用的按鈕。 若提示您「選擇」或「按滑鼠左鍵」，則請按下左側按鈕。 若提示您「按滑鼠右鍵」，則請按下右側按鈕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 G
                              
                              	使用這些按鈕降下和提升探頭。 當探頭移動時，指示燈會閃爍並會有聲響訊號發出。 達到要求的位置時，指示燈會亮起，聲響訊號停止。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Up（向上）: 按下「Up（向上）」可將探頭上升到其上部位置。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Middle（中間）: 按下「Middle（中間）」可將探頭置於預先定義的中間位置。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Down（向下）: 按下「Down（向下）」可將探頭下降到底部位置。 
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 H
                              
                              	Rotary switches（旋鈕開關）: 轉動旋鈕開關可套用預先定義的功能。 若要選擇要套用的功能，可開啟「Operating Panel（操作面板）」頁面。 在「Rotary Switch Options（旋鈕開關選項）」下，為操作面板上的每個旋鈕指派一個功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 I
                              
                              	使用這些按鈕可在目前作用中的視圖中放置標記。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Marker（標記）: 按下「Marker（標記）」以在作用中視圖中放置一般標記。 可在視圖中放置一個或多個標記，以識別特定回波。 每個標記將顯示為帶或不帶簡短識別標記的小三角形。 其將依據視圖中的兩個已知軸線以及目前 ping 的傾斜度和方位角來定位。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Circle Marker（圓圈標記）: 按下「Circle Marker（圓圈標記）」以在作用中視圖中放置圓形標記。 該圓圈的直徑與圍網相同。 透過該圓圈，您可以看到魚群相對於圍網的大小。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Gear（漁具）: 按下「Gear（漁具）」以在作用中視圖中放置漁具符號。 漁具符號作為一種工具，可以幫助您規劃和拋撒圍網。 此符號用於在結構化序列中使用，當您計劃拋撒圍網時會啟動此序列。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 J
                              
                              	按下這些按鈕可啟動位置或目標追蹤。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Position Track（位置追蹤）: 位置追蹤功能允許 SU90 系統根據船舶的運動自動控制傾斜度和方位。 其將鎖定依緯度、經度和速度定義的位置。 系統會自動調整方位和傾斜度設定，以補償船舶的運動。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	• 
                                             	Target Track（目標追蹤）: 目標追蹤功能允許 SU90 系統根據所選目標的運動自動控制傾斜度和方位。 系統將鎖定依位置、方向和速度定義的目標。 系統會自動調整方位和傾斜度設定，以鎖定所追蹤目標的運動。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 手動啟動追蹤的新目標會自動取得優先狀態。 優先物件的相關資訊顯示在此視圖的左下角。 若您手動變更傾斜度或方位設定，將會失去優先狀態。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 K
                              
                              	Trackball（軌跡球）: 使用軌跡球控制使用者介面中的游標。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  您必須在視圖內點擊以啟用視圖，然後方可變更與該視圖相關的設定。 依預設，您所做的變更僅對作用中的視圖有效。 有多個功能提供「Apply to All（套用至全部）」選項。 如果您選擇「Apply to All（套用至全部）」，則您的設定將套用於目前顯示模式中的所有視圖。

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            啟動正常操作

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     開啟 SU90 系統以供正常使用

                     認識使用者介面

                     瞭解顯示模式和視圖

                     選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping

                     調整搜尋區域的半徑

                     調整回波靈敏度

                     變更聲納波束的垂直角度

                     調整聲納波的水平方向

                     關閉 SU90 系統

                  

               

            

            

         

      



               開啟 SU90 系統以供正常使用
為使用 SU90 系統，您必須先將其開啟。 使用操作面板上的「Power（電源）」按鈕可開啟 SU90 系統。 主機開啟後，SU90 程式將自動啟動。

               
                  謹慎當船在乾船塢時，切勿使 SU90 系統執行發射 (ping) 操作。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟顯示器。
                                    如果需要，請參閱顯示器製造商提供的說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    當操作面板與主機建立連接時，按鈕中的藍色指示燈將會閃爍。 當建立連接後，藍色指示燈將會保持常亮。

                                 

                                 
                                    等待作業系統和 SU90 程式載入並啟動。 主機和收發器單元均會自動開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	確認「Transceiver On/Off（收發器開/關）」對話框已自動開啟。
                                    該對話框中提供了進度資訊。 當收發器單元開啟後，您可以監控進度。 探頭升降臺符號上的藍色圓圈表示主機在與探頭升降臺控制電路通訊。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	程式啟動後，請確認表示方式填滿整個螢幕。
                                    程式將使用您上次使用過的相同設定啟動。 若可以接受這些設定，則繼續操作。 若您要更高任何設定，請參閱相關程序。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要降下探頭，可按下操作面板上的「Down（向下）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    當探頭移動時，指示燈會閃爍並會有聲響訊號發出。 達到要求的位置時，指示燈會亮起，聲響訊號停止。

                                 

                                 
                                    也可以使用頂部欄上的「Hull Unit（探頭升降臺）」功能降低探頭。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	請注意在「Main（主）」功能表的底部，「Operation（操作）」圖示是否閃爍。
                                    該圖示閃爍表示即使 SU90 系統開啟，「ping」功能仍已停用。 SU90 系統處於「Normal（正常）」模式，但「TX Power（發射功率）」設定為「Off（關）」以防止進行發射。 此乃出於安全考量。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	將「Tx Power（發射功率）」設定為「Maximum（最大值）」（或任何其他額定功率）以開始 ping。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                        關閉 SU90 系統

                     

                  

               

            

            

         

      



               認識使用者介面
SU90 系統提供的顯示區中包含協同工作的特定視覺元素。 視覺化元素不僅提供必要的回波資訊，更有助於操控所需功能來瞭解這些資訊，並且可用以控制操作參數。 預設情況下，顯示區會覆蓋整個螢幕。

               
                  
                     景況

                     SU90 系統提供的所有回波都在矩形視圖中顯示。 每種視圖都有特定用途，可以配置單獨的操作設定。 視圖組合將依顯示模式整理，可在底部欄中選擇顯示模式。 您可以變更任何視圖的實際大小。

                     提示SU90 系統提供「Docking Views（停靠視圖）」功能，可重新排列視圖的實體位置，並變更其大小。

                     

                     完備的功能表系統可供存取 SU90 系統的所有功能。 功能表系統依預設位於顯示區右側。

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	頂部 欄
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	聲納 視圖
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	功能表 系統
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	輔助 功能表
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	底部 欄
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標移到頂部欄，然後查看所提供的功能。
                                    頂部欄位於顯示區頂部，從最左側延伸到最右側。 頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其中的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、擷取螢幕截圖、開啟「Messages（訊息）」對話框，以及開啟情境式說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將游標移動到顯示區右側的功能表系統。
                                    「Main（主）」功能表位於功能表結構的頂部。 如此可高效地使用 SU90 系統的常用功能。 在「主要」功能表下方，使用一組專用圖示來開啟輔助功能表。 再次選擇圖示以關閉功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將游標移動到顯示區底部。
                                    底部欄位於顯示區底部，從左側延伸到右側。 可供您選擇表示方式模式 (視圖組合)。 其也會顯示您正在使用的色標度，以及目前的時間和日期。 您可以進一步監控收發器的執行狀態。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將游標移動到主顯示區中的視圖上。
                                    在底部欄上選擇的各種顯示模式會提供不同的視圖組態。 顯示區預設會自動排列視圖。 您可以變更任何視圖的實際大小。 點擊視圖邊框，按住按鈕，然後拖曳邊框可建立更小或更大的矩形。 請注意，其他視圖的大小也會相應地變更。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在其中一個視圖中點擊。
                                    您必須在視圖內點擊以啟用視圖，然後方可變更與該視圖相關的設定。 依預設，您所做的變更僅對作用中的視圖有效。 觀察作用中視圖的框線是否更粗。

                                    有多個功能提供「Apply to All（套用至全部）」選項。 如果您選擇「Apply to All（套用至全部）」，則您的設定將套用於目前顯示模式中的所有視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               瞭解顯示模式和視圖
SU90 顯示區中提供了多種視圖。 不同的視圖組合依顯示模式整理。

               
                  
                     景況

                     SU90 系統會在不同視圖中顯示回波數據。 來自於每次 ping 的資訊會同時在所有視圖中顯示。 每個視圖均使用單獨的發射頻率，因此您可以使用不同的工作參數設定不同的視圖。 每個視圖中回波的行為受航向和船速以及目標運動的控制。

                     以下視圖可用：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Horizontal（水平）
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	垂直 (Vertical)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	270 度 垂直
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Catch（捕撈）
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Echogram（回波圖）
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Plane（平面）
                              

                           
                        

                     

                     提示由於 SU90 系統提供了多種不同的波束，因此可能比較難以理解此概念。 這些波束在水中具有怎樣的「行為」？ 透過圖形化顯示，「Beam Visualization（波束可視化）」對話框讓您可以更好地瞭解聲波如何在水中傳播。 開啟「Setup（設定）」功能表中的「Beam Visualization（波束可視化）」對話框。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在 顯示區的底部，選擇合適的顯示模式，然後啟用「Horizontal（水平）」視圖。
                                    此視圖以鳥瞰圖的形式顯示了船舶四周 360 度的區域。 目前的方位以從船舶位置指出的連續實線顯示。 您可以透過「Main（主）」功能表中的「Bearing（方位）」功能變更角度。 您還可以選擇方位線並將其側向拖動。

                                    船首標記顯示為從船舶符號的船首畫出的虛線。 該虛線反映了船舶的目前航向。 船首標記可以在「Visual Objects（可見物件）」功能表中啟用或停用。

                                    圓圈中心的船舶符號與外環之間的距離對應於目前選定的範圍。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	目前的範圍、增益和傾斜度設定顯示在此視圖的左上角。 當您變更傾斜度時，虛線表示所需的傾斜度，實線表示實際傾斜度。 您可以透過「Main（主）」功能表中的「Tilt（傾斜）」功能變更傾斜角度。 您還可以點擊「Vertical（垂直）」視圖中的傾斜標線並將其上下拖動。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	游標所在位置的定位（方位和距離）和深度顯示在此視圖的右下角。 深度根據目前的傾斜度以及到船舶的距離來計算。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	最新標記的運動方向和速度顯示在此視圖的右下角。 這些值將根據您放置的最後兩個標記以及兩次放置的間隔時間來計算。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	優先物件的相關資訊顯示在此視圖的左下角。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    「Cosmetics（整飾）」功能表用於控制所要顯示的圖形元素。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在 SU90 顯示區的底部，選擇適當的顯示模式，然後啟動「Vertical（垂直）」視圖。
                                    此視圖顯示了回波視圖的「垂直切片」。 切片建立在目前方位上。 垂直波束覆蓋的區域在「Horizontal（水平）」視圖中顯示為三角形。 您可以在主功能表中變更方位。 您還可以在「Horizontal（水平）」視圖中選擇方位線並將其朝側向拖動。

                                    視圖中的上部水平線代表水面。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	這些虛線顯示了水深間隔。 可使用「Cosmetics（整飾）」功能表中的「Depth Dividers（水深間隔）」「On（開啟）」或「Off（關閉）」標線。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	所選的範圍將被劃分為相等的距離。 這些會顯示為虛線， 被稱為範圍環。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	游標所在位置的距離和深度顯示在此視圖的右下角。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    目前傾斜度以實線標出。 您可以透過「Main（主）」功能表中的「Tilt（傾斜）」功能變更傾斜角度。 您還可以點擊傾斜標線並將其上下拖動。

                                    垂直視圖中 X 標線顯示了圍網的底部。 為您所選擇的漁具定義深度。 在「Fishing Gear（漁具）」下，選擇「Fishing Gear Setup（漁具設定）」以開啟對話框。 為所選的圍網選擇一個深度值。 可使用「Cosmetics（整飾）」功能表中的「Purse Depth（圍網深度）」On（開啟）或Off（關閉）此標線。

                                    「Cosmetics（整飾）」功能表用於控制所要顯示的圖形元素。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在 SU90 顯示區的底部，選擇適當的顯示模式，然後啟動「270 Vertical（270 度垂直）」視圖。
                                    「270 Vertical（270 度垂直）」視圖用於圍網捕撈。 此視圖中整合了水平「船首在上」顯示區與垂直切片。 當從右舷側放出漁網時，會在左下角顯示垂直切片的一半。 如果從左舷側放出漁網，則會在右下角顯示垂直切片。 垂直波束覆蓋的區域在「Horizontal（水平）」視圖中顯示為三角形。

                                    此視圖便於密切關注魚群。 您可以確定魚群大小分佈並監控魚群相對於底部的位置。

                                    為您所選擇的漁具定義拋網側。 在「Fishing Gear（漁具）」下，選擇「Fishing Gear Setup（漁具設定）」以開啟對話框。 對於所選的圍網，將拋網側設定為「Port（左舷）」或「Starboard（右舷）」。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在顯示區的底部，選擇適當的顯示模式，然後啟動「Catch（捕撈）」視圖。
                                    使用「Catch（捕撈）」視圖中的資訊來監控圍網作業的進度。 此視圖不會提供任何回波數據。

                                    「Catch（捕撈）」視圖頂部的進度條會顯示已放出的漁網數量。 當您拋出漁網時，序列啟動。 您隨後必須按下操作面板上的「Gear（漁具）」，或者選擇捷徑功能表中的「Place Gear Symbol（放置漁具符號）」。

                                    進度條下方會顯示圍網的估計深度。 根據您為漁具定義的下沈速率計算深度。 在「Fishing Gear（漁具）」下，選擇「Fishing Gear Setup（漁具設定）」以開啟對話框。 為所選的圍網設定下沈速率。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	這些虛線顯示了水深間隔。 可使用「Cosmetics（整飾）」功能表中的「Depth Dividers（水深間隔）」「On（開啟）」或「Off（關閉）」標線。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	優先物件的相關資訊顯示在此視圖的左下角。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    垂直視圖中 X 標線顯示了圍網的底部。 為您所選擇的漁具定義深度。 在「Fishing Gear（漁具）」下，選擇「Fishing Gear Setup（漁具設定）」以開啟對話框。 為所選的圍網選擇一個深度值。 可使用「Cosmetics（整飾）」功能表中的「Purse Depth（圍網深度）」On（開啟）或Off（關閉）此標線。

                                    如果您為 SU90 系統連接了相容的捕撈監控系統，則「Catch（捕撈）」視圖中會顯示來自於這些感應器的資訊。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在 SU90 顯示區的底部，選擇適當的顯示模式，然後啟動「Echogram（回波圖）」視圖。
                                    「Echogram（回波圖）」視圖的通用回波圖顯示區中提供了來自於水平波束的回波數據。 回波數據來源於目前方位和傾斜度。 用於提供數據的波束在視圖左上角標出。 這些虛線顯示了水深間隔。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	您可以在主功能表中變更方位。 您還可以在「Horizontal（水平）」視圖中選擇方位線並將其朝側向拖動。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	您可以透過「Main（主）」功能表中的「Tilt（傾斜）」功能變更傾斜角度。 您還可以點擊「Vertical（垂直）」視圖中的傾斜標線並將其上下拖動。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    在「Echogram（回波圖）」中以滑鼠左鍵點擊，即可開啟工具提示。 此工具提示提供了游標在回波圖中的位置（傾斜範圍、真實範圍和深度）以及目前的脈衝持續時間和時間。

                                    「Horizontal Scroll（水平捲動）」功能可控制回波顯示在「Echogram（回波圖）」和「Inspection（檢測）」視圖中從右向左移動的速度。 速度可透過調整用於顯示每次 ping 的像素數來控制。 更高的速度能更快地更新視圖，但也會降低解析度。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在 SU90 顯示區的底部，選擇適當的顯示模式，然後啟動「Plane（平面）」視圖。
                                    「Plane（平面）」視圖中顯示了水平扇區（「扇形」）中的回波數據。 可以在垂直和水平方向變更扇區方向。 在「Vertical（垂直）」和「Horizontal（水平）」視圖中以兩條虛線表示傾斜。 在「Horizontal（水平）」視圖中會顯示相同的虛線，作為專門的方位線，以將平面波束的方向視覺化。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	您可以在主功能表中變更方位。 您還可以在「Horizontal（水平）」視圖中點擊專門的方位線（虛線）並拖動。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	您可以透過「Main（主）」功能表中的「Tilt（傾斜）」功能變更傾斜角度。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    「Horizontal Tx Sector（水平發射扇區）」功能用於定義扇區的張角。 可以將其設定為 360°。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	所選的範圍將被劃分為相等的距離。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	游標所在位置的距離和深度顯示在此視圖的右下角。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	目前的範圍、增益和傾斜度設定顯示在此視圖的左下角。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    提示為了充分瞭解波束在此視圖中的行為，請使用「Beam Visualization（波束可視化）」對話框。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping
為了進行發射 (ping)，SU90 系統必須設定為「Normal（正常）」操作模式。 這是 SU90 系統開啟電源後的預設模式。

               
                  
                     景況

                     「Operation（操作）」功能負責控制 SU90 系統的操作模式。 在「Normal（正常）」模式下，允許 SU90 系統發射（「ping」）到水中並接收回波。

                     謹慎當船在乾船塢時，切勿使 SU90 系統執行發射 (ping) 操作。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。

                     

                     啟動後，聲波發射將由「Transmission Mode（發射模式）」和「TX Power（發射功率）」功能控制。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為正常 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    「Operation（操作）」功能負責控制 SU90 系統的操作模式。 在「Normal（正常）」模式下，允許 SU90 系統發射（「ping」）到水中並接收回波。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「 Transmission Mode（發射模式）」設定為「Maximum（最大）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    「Transmission Mode（發射模式）」功能可啟用或停用 SU90 向水中發射。 若選擇「Maximum（最大）」，SU90 系統會盡量頻繁地持續發射 (ping)。 這讓您擁有最大的刷新率。

                                    Ping 率通常受限於最大範圍設定， 同時也取決於硬體限制。 例如，SU90系統處理每次 ping 資訊的速度、與外部週邊設備通訊的速度，以及系統儲存數據的速度等。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將「Tx Power（發射功率）」設定至「Maximum（最大值）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     SU90 系統現在將向水中發射聲學脈衝（「ping」）。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整搜尋區域的半徑
某些回波較進，另一些則較遠。 通常需要調整搜尋區域的半徑。 在 SU90 系統上，這稱為範圍。

               
                  
                     景況

                     「Range（範圍）」設定值定義了您希望在多遠的範圍內探測回波。 也就是說，您需指定船舶到搜索區域外邊緣的水平或垂直距離。

                     注依預設，所顯示和選擇的範圍值僅套用於作用中的視圖。

                        即時您可以選擇較大的範圍值，也不意味著您可以在相同範圍內探測到目標。範圍值僅定義在視圖中顯示的範圍。實際的目標探測始終視乎於作業環境，例如水溫、鹽度、干擾和水層中的分層。

                     

                     所選的範圍將被劃分為相等的距離。 這些會顯示為虛線， 被稱為範圍環。

                     提示可在「Horizontal（水平）」和「Vertical（垂直）」視圖中增加可調整的範圍環。 此環稱為可變範圍環。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在您要啟用的視圖中點擊。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用操縱桿進行調節。
                                    提示選擇性地: 轉動相關旋鈕開關以進行調整。

                                       Mk2 操作面板配備有三個旋鈕開關。 這些開關以數字標示。 可為每個開關指派與範圍、增益或方位相關的功能。 研究「Operating Panel（操作面板）」頁面中提供的功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Range（範圍）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 請從所提供的選項中選擇一個值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整回波靈敏度
有些回波較弱，有些回波較強。 為了對此進行補償，通常需要調整 SU90 系統的靈敏度。 這種調整通常被稱為增益。

               
                  
                     景況

                     此增益設定可比擬為汽車收音機上的音量控制。 增益提高時，回波就變得更強。 弱回波較為明顯可見。 但是，由於接收期間的聲學雜訊增加，顯示區也會顯示這類噪音， 所以過多的增益可能會使表示方式「失真」。

                     將此增益功能比擬為汽車收音機上的音量控制，這種觀念並不準確。 事實上，SU90 系統的增益屬於恆定性質。 「Gain（增益）」功能可用於調整靈敏度。 方法是控制最小的探測強度。 當您提高增益等級（更多正數），探測的最小強度會隨之降低，從而提高回波靈敏度。

                     
                        [image: Image]

                     

                     回波強度 (A) 會隨時間變化。請使用「增益」功能向上或向下調整最小探測強度 (B)。 使用更多正數來調高增益會降低最小強度，從而增加靈敏度。 回波圖 (C) 只會顯示最小強度的探測回波。
請勿混淆「Gain（增益）」與 TVG（時變增益）這兩種設定。

                     提示在正常工作條件下，我們建議您將增益保持在 15 到 30 範圍內。 若您需要「從頭開始」調整增益，可停用 AGC（自動增益控制）和 RCG（混響控制增益），以即刻看到增益調整的效果。 調整增益時，您可能會發現有一個已知目標（例如一座島嶼）作為參考會非常有用。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在您要啟用的視圖中點擊。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用操縱桿進行調節。
                                    提示選擇性地: 轉動相關旋鈕開關以進行調整。

                                       Mk2 操作面板配備有三個旋鈕開關。 這些開關以數字標示。 可為每個開關指派與範圍、增益或方位相關的功能。 研究「Operating Panel（操作面板）」頁面中提供的功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Gain（增益）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更聲納波束的垂直角度
為了探測水層中的魚或魚群，您可能需要變更聲納波束的角度。 可以透過電子方式將聲納波束-10 至 +60°，級距為 1°。

               
                  
                     景況

                     目前傾斜度在「Vertical（垂直）」視圖中以實線標識。 在「Horizontal（水平）」視圖中，目前的範圍、增益和傾斜度設定顯示在左上角。

                     在傾斜度為 0° 時，聲納波束將平行於海面發射；而當傾斜度為 -60° 時，聲納波束將垂直朝海底發射。

                     
                        [image: Image]

                     

                     挑戰在於找到一個可防止魚回波「淹沒」在混響和底部回波中的傾斜度。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用一個高傾斜度值 (A)，則魚很容易被底部回波掩蔽。強 RCG （混響控制增益）設定可去除底部回波。隨之魚和底部的距離增大，魚的回波會變得更清晰。但是，前提魚的回波遠強於底部回波。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用一個非常小的傾斜度值 (A)，則不會受到底部回波的干擾。但是，如果海面有陣風，則會看到來自於波浪的回波。這些回波一般相當弱，幾乎不會相對於船舶移動。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您可以使用中等傾斜角度 (B) 探測與底部相隔一段距離的散魚或魚群。圖示中的上部魚群在聲納圖中顯示在底部回波之前，而下部魚群很容易被底部回波掩蔽。您同樣可以啟動 RCG 功能以提高讀數的準確度。
                              

                           
                        

                     

                     提示由於 SU90 系統提供了多種不同的波束，因此可能比較難以理解此概念。 這些波束在水中具有怎樣的「行為」？ 透過圖形化顯示，「Beam Visualization（波束可視化）」對話框讓您可以更好地瞭解聲波如何在水中傳播。 開啟「Setup（設定）」功能表中的「Beam Visualization（波束可視化）」對話框。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「Vertical（垂直）」視圖中，點擊傾斜標線，按住鼠標按鈕，然後向上或向下拖曳標線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在任何視圖中點擊以啟用該視圖。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Tilt（傾斜）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整聲納波的水平方向
SU90 顯示區中的「Horizontal（水平）」視圖覆蓋了整個 XXX 扇區。 對於其他視圖，您必須定義波束的水平方向。

               
                  
                     景況

                     「Bearing（方位）」功能用於控制「Vertical（垂直）」視圖的水平方向和聲波波束。 目前套用於「Horizontal（水平）」視圖的方位以從聲納位置指出的實線顯示。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「Vertical（垂直）」視圖的方位由「Horizontal（水平）」視圖中方位控制。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用具有兩個水平視圖的顯示模式，則可以將「Bearing（方位）」功能設定為兩個不同的值。 兩條方位線都會在「Horizontal（水平）」視圖中顯示。 兩個方位都將以從聲納位置指出的連續實線顯示。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用具有兩個垂直視圖的顯示模式，則可以將「Bearing（方位）」功能設定為兩個不同的值。 兩條方位線都會在「Horizontal（水平）」視圖中顯示。 「Vertical 1（垂直 1）」的方位以實線標出。 「Vertical 2（垂直 2）」的方位以虛線標出。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「Horizontal（水平）」視圖中的實線方位線用於控制聲波波束。 如果有兩個「Horizontal（水平）」視圖，則由「Horizontal 1（水平 1）」視圖中的實線控制聲波波束。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	垂直波束覆蓋的區域在「Horizontal（水平）」視圖中顯示為三角形。
                              

                           
                        

                     

                     依預設，您所做的選擇僅會套用於目前選擇（作用中）的視圖。 作用中的視圖會以較粗的邊框表示。

                     提示手動啟動追蹤的新目標會自動取得優先狀態。 優先狀態標識為「P」。 系統會自動調整方位和傾斜度設定，以鎖定所追蹤目標的運動。 方位線將自動鎖定在物件上，以反映其方位。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在您要啟用的視圖中點擊。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用操縱桿進行調節。
                                    提示選擇性地: 轉動相關旋鈕開關以進行調整。

                                       Mk2 操作面板配備有三個旋鈕開關。 這些開關以數字標示。 可為每個開關指派與範圍、增益或方位相關的功能。 研究「Operating Panel（操作面板）」頁面中提供的功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Horizontal（水平）」視圖中，您還可以選擇方位線並將其側向拖動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Bearing（方位）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

            

         

      



               關閉 SU90 系統
當您不使用 SU90 系統時，請將其關閉。 選擇頂部欄上的「Power Off（關閉電源）」可關閉 SU90 系統。 您也可以使用操作面板上的「Power（電源）」按鈕。 不得使用主機上的「on/off」開關關閉 SU90 系統。

               
                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇頂部欄上的「Power Off（關閉電源）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    在「Power Off（關閉電源）」對話框中，選擇「Power off（關閉電源）」或「Exit to Operating System（退出到作業系統）」。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Power Off（關閉電源）」會關閉主機和電源單元。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Exit to Operation System（退出到作業系統）」會關閉 SU90 程式。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	這兩個功能還將收回探頭。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	或：
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    在「Power Off（關閉電源）」對話框中，選擇「Power off（關閉電源）」或「Exit to Operating System（退出到作業系統）」。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	等待 SU90 程式和收發器單元關閉。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	關閉顯示器。
                                    如果需要，請參閱顯示器製造商提供的說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        啟動正常操作

                     

                  

               

            

         

         

      


            基本操作程序

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇功能表和對話框中顯示的語言

                     選擇適當的工作頻率以最大限度地減小噪音

                     不需要時隱藏功能表系統

                     儲存單一或連續螢幕截圖

                     儲存目前使用者設定

                     定義 ping（發射）模式

                  

               

            

            

      

      



               選擇功能表和對話框中顯示的語言
您可能偏好以母語版本的使用者介面來操作 SU90 系統。 可透過「Language（語言）」功能選擇顯示區、功能表和對話框所要使用的語言。

               
                  
                     景況
除少數例外情況，所選的語言也將套用與使用者介面上的所有其他文字。 情境式線上說明可能未提供您選擇的語言版本。 若不支援您的語言，將會提供英文版線上說明。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「語言」按鈕的中間以查看可用選項列表。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇您要使用的語言。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     使用者介面中的所有文字都將變更為所選語言。

                     情境式線上說明也可能提供您的語言版本。 若要變更線上說明中的語言，需要重新啟動 SU90 系統。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作程序

                     

                  

               

            

            

      

      



               選擇適當的工作頻率以最大限度地減小噪音
「Frequency（頻率）」功能用於控制聲波發射 (ping) 的中心頻率。 中心頻率可在 20 至 30 kHz，級距為1 kHz。 若您希望找到最佳的工作頻率，則所有類型的噪音都很重要。

               
                  
                     景況

                     更低的頻率可實現更長的探測距離，因為衰減損耗更小。 更高的頻率可實現更高的距離解析度。 更高的頻率還可實現更窄的波束和「更清晰」的影像。

                     內部和外部來源的噪音均會影響工作頻率的選擇。 在您的船上，某個特定頻率可能比其他頻率更好。 若要測量噪音級，可查看 BITE 對話框中的「Noise（噪音）」頁面。

                     我們建議您執行兩次此測試。 首先，在關閉所有其他水聲系統（測深儀、ADCP、聲納）的情況下執行測試。 然後，在正常工作條件下執行測試。 這將有助於您了解其他水聲系統如何影響 SU90 系統的運作及效能。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 SU90 原廠預設設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Main（主）」功能表上，將「Range（範圍）」設定為 1000 m。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「操作」功能表。 將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	開啟「啟用」功能表。 將「Pulse Type（脈衝類型）」設定為「CW Medium（中等連續波）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「BITE」以開啟該對話框。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「噪音」以開啟該頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Start Noise Measurements（開始噪音測量）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「Active（作用中）」功能表中，變更「Frequency（頻率）」，同時觀測噪音值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	記錄噪音級較高時的頻率，並嘗試避免使用這些頻率。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    提示原廠預設設定包含工作頻率。 若您套用這些設定，需記得在之後進行適當的變更。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作程序

                     

                  

               

            

            

      

      



               不需要時隱藏功能表系統
除非您要頻繁變更操作參數，否則建議在顯示區中隱藏功能表。 這將提供更多的回波資訊顯示空間。

               
                  
                     景況

                     功能表系統依預設位於顯示區右側。 功能表採用樹狀結構設計，包括主功能表、一組輔助功能表和若干功能表按鈕。

                     提示「Display Options（顯示選項）」對話框中提供了「Menu on the right side（右側功能表）」選項。 取消選擇此功能後，整個功能表系統會固定顯示在顯示區的左側。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	要隱藏功能表，請選擇頂部欄上的「Menu （功能表）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    在功能表隱藏模式下，只要將游標移到顯示區的左右兩側，即可暫時顯示功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	若要檢索功能表，請再次選擇「Menu（功能表）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作程序

                     

                  

               

            

            

      

      



               儲存單一或連續螢幕截圖
當您使用 SU90 系統時，可能希望藉由螢幕截圖，來儲存目前顯示區的即時影像複本。 您獲取的螢幕截圖以 .jpg 格式儲存於主機硬碟中。

               
                  
                     景況
您可以選擇單一螢幕截圖或者多次螢幕截圖序列。 您獲取的螢幕截圖以 .jpg 格式儲存於主機硬碟中。 檔案名稱會反映目前日期和時間。

                     可使用頂部欄上「Screen Capture（螢幕截圖）」功能，來製作目前顯示區的影像複本。 您也可以使用操作面板上的「Screen Capture（螢幕截圖）」按鈕。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇螢幕截圖模式:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Screen Captures（螢幕截圖）」。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇螢幕截圖模式。
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	單一: 在「Single（單一）」模式中，每次您在頂部欄上選擇「Screen Capture（螢幕截圖）」時，會建立一張螢幕截圖。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	序列: 在「Sequence（序列）」模式中，會為每次 ping 建立一張新的螢幕截圖。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「關閉」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	儲存單一螢幕截圖:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	觀察頂部欄上的「Screen Capture（螢幕截圖）」。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Screen Capture（螢幕截圖）」可製作目前顯示區的螢幕畫面傾印。
                                    每次執行此操作，都會產生一個新的影像檔。

                                    您也可以使用操作面板上的「Screen Capture（螢幕截圖）」按鈕。

                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	儲存連續螢幕截圖:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇頂部欄上的「Screen Capture（螢幕截圖）」可啟動序列。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	再次選擇頂部欄上的「Screen Capture（螢幕截圖）」可停止序列。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作程序

                     

                  

               

            

            

      

      



               儲存目前使用者設定
使用 SU90 系統一段時間以後，您可能已針對特定用途，採用了已知較有效率的設定。 儲存這些設定是個好主意。

               
                  
                     景況

                     「User Settings（使用者設定）」對話框可用於儲存您偏好的設定。 可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Save Current Setting（儲存目前設定）」
                                    此時會開啟一個小型對話框，用以接受新設定的名稱。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	輸入名稱。
                                    提示如果 SU90 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「Keyboard（鍵盤）」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「OK（確定）」以儲存選定的名稱。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	請注意，您選擇的名稱會顯示在「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作程序

                     

                  

               

            

            

      

      



               定義 ping（發射）模式
您可以輕鬆控制 SU90 系統將聲能發射 (ping) 到水中的頻率。 您可以完全停用通訊功能、將其設定至最高運作速率，或選擇定時間隔。

               
                  
                     景況

                        [image: Image]

                     

                     一旦「開啟」ping，便可使用「Transmission Mode（發射模式）」來選擇 SU90 系統的發射 (ping) 頻率。 可使用此功能控制發射 (ping) 行為。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Single Ping（單一 Ping）: 只有在點擊「Transmission Mode（發射模式）」按鈕上的 ping 符號時，SU90 系統才會發射 (ping)。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Interval（間隔）: SU90 符號會以固定的時間間隔發射 (ping)。 您可以使用「Ping Interval（Ping 間隔）」來選擇每次發射 (ping) 的間隔時間（毫秒）。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Maximum（最大）: SU90 系統會盡量頻繁地發射 (ping)。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為正常 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「 Transmission Mode（發射模式）」設定為「Maximum（最大）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕右側的符號可啟動 ping。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕左側的符號可停止 ping。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	選擇按鈕的中間將其開啟。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                                 
                                    若選擇「Maximum（最大）」，SU90 系統會盡量頻繁地持續發射 (ping)。 這讓您擁有最大的刷新率。 每次 ping 的時間間隔（ping 率）主要取決於目前範圍。 在特定系統中，主機效能偏低和/或硬碟較慢，可能會降低 ping 率。 主機與週邊設備通訊的速度，也可能對 ping 率產生影響。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	或：
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將「 Transmission Mode（發射模式）」設定為「Interval（間隔）」。
                                    指定兩次 ping 之間的間隔。

                                    選擇按鈕的任一側以選擇值。 選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。

                                    您也可以選擇（並按住）按鈕的中間來變更值，並將游標向側面移動。 側向拖曳游標可增大或減小值。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	或：
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	將「Transmission Mode（發射模式）」設定為「Single Ping（單一 Ping）」。
                                    只有在點擊「Transmission Mode（發射模式）」按鈕上的 ping 符號時，SU90 系統才會發射 (ping)。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        基本操作程序

                     

                  

               

            

         

      

      

         操作程序

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  開始使用

                  選擇操作模式和主要發射參數

                  控制增益和範圍設定

                  使用標記和追蹤功能

                  使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                  記錄和重播回波數據

                  設定顯示模式和視圖

                  定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                  儲存、檢索和處理使用者設定

                  在操作面板上定義使用者選擇的功能

               

            

         

         

      


            開始使用

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     開啟 SU90 系統

                     從使用者界面降低和提升探頭

                     關閉 SU90 系統

                  

               

            

            

         

      



               開啟 SU90 系統
為使用 SU90 系統，您必須先將其開啟。 使用操作面板上的「Power（電源）」按鈕可開啟 SU90 系統。 主機開啟後，SU90 程式將自動啟動。

               
                  謹慎當船在乾船塢時，切勿使 SU90 系統執行發射 (ping) 操作。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟顯示器。
                                    如果需要，請參閱顯示器製造商提供的說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    當操作面板與主機建立連接時，按鈕中的藍色指示燈將會閃爍。 當建立連接後，藍色指示燈將會保持常亮。

                                 

                                 
                                    等待作業系統和 SU90 程式載入並啟動。 主機和收發器單元均會自動開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	確認「Transceiver On/Off（收發器開/關）」對話框已自動開啟。
                                    該對話框中提供了進度資訊。 當收發器單元開啟後，您可以監控進度。 探頭升降臺符號上的藍色圓圈表示主機在與探頭升降臺控制電路通訊。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	程式啟動後，請確認表示方式填滿整個螢幕。
                                    程式將使用您上次使用過的相同設定啟動。 若可以接受這些設定，則繼續操作。 若您要更高任何設定，請參閱相關程序。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要降下探頭，可按下操作面板上的「Down（向下）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    當探頭移動時，指示燈會閃爍並會有聲響訊號發出。 達到要求的位置時，指示燈會亮起，聲響訊號停止。

                                 

                                 
                                    也可以使用頂部欄上的「Hull Unit（探頭升降臺）」功能降低探頭。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	請注意在「Main（主）」功能表的底部，「Operation（操作）」圖示是否閃爍。
                                    該圖示閃爍表示即使 SU90 系統開啟，「ping」功能仍已停用。 SU90 系統處於「Normal（正常）」模式，但「TX Power（發射功率）」設定為「Off（關）」以防止進行發射。 此乃出於安全考量。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	將「Tx Power（發射功率）」設定為「Maximum（最大值）」（或任何其他額定功率）以開始 ping。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        開始使用

                        從使用者界面降低和提升探頭

                     

                  

               

            

            

         

      



               從使用者界面降低和提升探頭
 操作面板用於控制探頭的下降和提升。 對於探頭的實際位置，提供了專用的按鈕。 您還可以從頂部欄控制探頭的運動。

               
                  
                     景況
[image: Image]

                     您可以透過「Hull Unit（探頭升降臺）」對話框降低和提升探頭。 此對話框還提供了關於探頭位置的狀態資訊。 您可以監控探頭的目前位置以及變更位置預設值。

                     謹慎若探頭撞到較大的物件或海底，探頭軸可能會發生彎折，甚至在最壞情況下損壞。探頭軸損壞會導致水從探頭頂部滲入。若您懷疑探頭軸嚴重損壞（有破洞），切勿將探頭收回到上部位置。

                        為了防止對船舶造成嚴重損壞或影響船舶的穩定性，您必須在聲納室內配備水泵和警告系統。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇頂部欄中的「Hull Unit（探頭升降臺）」以開啟「Hull Unit（探頭升降臺）」對話框。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	若要降低探頭，請選擇「Down（向下）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	若要提升探頭，請選擇「Up（向上）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	若要將探頭移動至預先定義的中間位置，請選擇「Middle（中間）」。
                                    如果您同時使用 SU90 系統與其他聲納系統，將探頭收回到中間位置可能會很有用。 更高的位置將允許您提高船速。 如果您在非常淺的水域作業，您還可以降低觸底的風險。 但是，將探頭置於升降臺正下方可能會增大水流噪音。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        開始使用

                        開啟 SU90 系統

                     

                  

               

            

            

         

      



               關閉 SU90 系統
當您不使用 SU90 系統時，請將其關閉。 選擇頂部欄上的「Power Off（關閉電源）」可關閉 SU90 系統。 您也可以使用操作面板上的「Power（電源）」按鈕。 不得使用主機上的「on/off」開關關閉 SU90 系統。

               
                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇頂部欄上的「Power Off（關閉電源）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    在「Power Off（關閉電源）」對話框中，選擇「Power off（關閉電源）」或「Exit to Operating System（退出到作業系統）」。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Power Off（關閉電源）」會關閉主機和電源單元。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Exit to Operation System（退出到作業系統）」會關閉 SU90 程式。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	這兩個功能還將收回探頭。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	或：
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    在「Power Off（關閉電源）」對話框中，選擇「Power off（關閉電源）」或「Exit to Operating System（退出到作業系統）」。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	等待 SU90 程式和收發器單元關閉。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	關閉顯示器。
                                    如果需要，請參閱顯示器製造商提供的說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        開始使用

                        從使用者界面降低和提升探頭

                     

                  

               

            

         

         

      


            選擇操作模式和主要發射參數

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping

                     選擇「Replay（重播）」模式

                     選擇「Inactive（停用）」模式

                     設定 SU90 系統以實現最大的回波刷新率

                     發射單一 ping

                     以固定時間間隔發射

                     調整輸出功率以適應不斷變化的條件

                     選擇最佳工作頻率

                  

               

            

            

         

      



               選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping
為了進行發射 (ping)，SU90 系統必須設定為「Normal（正常）」操作模式。 這是 SU90 系統開啟電源後的預設模式。

               
                  
                     景況

                     「Operation（操作）」功能負責控制 SU90 系統的操作模式。 在「Normal（正常）」模式下，允許 SU90 系統發射（「ping」）到水中並接收回波。

                     謹慎當船在乾船塢時，切勿使 SU90 系統執行發射 (ping) 操作。 如果探頭在露出水外的開放空間發射，可能會損壞 。

                     

                     啟動後，聲波發射將由「Transmission Mode（發射模式）」和「TX Power（發射功率）」功能控制。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為正常 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    「Operation（操作）」功能負責控制 SU90 系統的操作模式。 在「Normal（正常）」模式下，允許 SU90 系統發射（「ping」）到水中並接收回波。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「 Transmission Mode（發射模式）」設定為「Maximum（最大）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    「Transmission Mode（發射模式）」功能可啟用或停用 SU90 向水中發射。 若選擇「Maximum（最大）」，SU90 系統會盡量頻繁地持續發射 (ping)。 這讓您擁有最大的刷新率。

                                    Ping 率通常受限於最大範圍設定， 同時也取決於硬體限制。 例如，SU90系統處理每次 ping 資訊的速度、與外部週邊設備通訊的速度，以及系統儲存數據的速度等。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將「Tx Power（發射功率）」設定至「Maximum（最大值）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     SU90 系統現在將向水中發射聲學脈衝（「ping」）。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                        選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping

                        選擇「Replay（重播）」模式

                        選擇「Inactive（停用）」模式

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇「Replay（重播）」模式
「Replay（重播）」模式可供播放先前記錄的原始數據。 在「Replay（重播）」模式下，SU90 無法正常工作。 發射和接收均不會進行。

               
                  
                     景況

                     所有播放都由重播欄控制。

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	Stop（停止）: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	Play/Pause（播放/暫停）: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	Replay Speed（重播速度）: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	Replay File（重播檔案）: 此按鈕會顯示正在播放的檔案。 選擇此按鈕以開啟「Replay File（重播檔案）」對話框。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	Playback Progress（播放進度）: 此欄顯示重播序列的進度。 如果您選擇自動重新啟動重播檔案（循環），每次檔案重新啟動時，綠色指示燈均會從左開始亮起。
                              

                           
                        

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為重播 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    重播欄會自動開啟。 其位於 SU90 表示方式頂部欄的正下方。

                                    如需選擇所要重播的檔案，請選擇「Operation（操作）」按鈕下的「Replay File（重播檔案）」。 您還可以選擇重播欄中間的大按鈕。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇播放/暫停以開始播放。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止重播，請選擇任何其他操作模式。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                        選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping

                        選擇「Replay（重播）」模式

                        選擇「Inactive（停用）」模式

                        記錄和重播回波數據

                        選擇要重播的回波數據檔案

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇「Inactive（停用）」模式
提供了「Inactive（停用）」模式以臨時暫停操作。 發射和接收均不會進行。 目前的回波也會從顯示區中移除。

               
                  
                     景況

                     「Operation（操作）」功能負責控制 SU90 系統的操作模式。
注需要注意的是，「Inactive（停用）」操作模式與「Passive（被動）」模式不同。 在「Inactive（停用）」模式下，將停止發射和接收，而在「Passive（被動）」模式下仍然允許 SU90 系統接收回波。 若要選擇被動模式，可將「Operation（操作）」設定為「Normal（正常）」，將「Noise Filter（噪音過濾器）」和「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為無效 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    使用此功能停用 SU90 系統後，其將停止工作。 此時會停止發射 (「ping」)。目前的回波也會從顯示區中移除。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                        選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping

                        選擇「Replay（重播）」模式

                        選擇「Inactive（停用）」模式

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定 SU90 系統以實現最大的回波刷新率
 您可以設定 SU90 系統盡量頻繁地發射 (ping)。 這讓您擁有最大的刷新率。

               
                  
                     景況

                     
                        [image: Image]

                     
可使用「Transmission Mode（發射模式）」來控制 SU90 系統向水中發射能量的頻率。 正常使用時，請選擇「Maximum（最大）」。 若選擇「Maximum（最大）」，SU90 系統會盡量頻繁地持續發射 (ping)。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為正常 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「 Transmission Mode（發射模式）」設定為「Maximum（最大）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    每次 ping 的時間間隔（ping 率）主要取決於目前範圍。 主機與週邊設備通訊的速度，也可能對 ping 率產生影響。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                        設定 SU90 系統以實現最大的回波刷新率

                        發射單一 ping

                        以固定時間間隔發射

                     

                  

               

            

            

         

      



               發射單一 ping
您可以設定 SU90 系統僅在您需要時發射單一 ping。

               
                  
                     景況

                     
                        [image: Image]

                     

                     可使用「Transmission Mode（發射模式）」來控制 SU90 系統向水中發射能量的頻率。 正常使用時，請選擇「Maximum（最大）」。 若選擇「Maximum（最大）」，SU90 系統會盡量頻繁地持續發射 (ping)。

                     如果選擇「Single Ping（單一 Ping）」，則可以透過選擇按鈕右側的 ping 符號來發射單一 ping。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為正常 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「Transmission Mode（發射模式）」設定為「Single Ping（單一 Ping）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇按鈕右側的 ping 符號可發射單一 ping。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                        設定 SU90 系統以實現最大的回波刷新率

                        發射單一 ping

                        以固定時間間隔發射

                     

                  

               

            

            

         

      



               以固定時間間隔發射
您可以設定 SU90 系統以固定時間間隔發射 ping。

               
                  
                     景況

                     
                        [image: Image]

                     
可使用「Transmission Mode（發射模式）」來控制 SU90 系統向水中發射能量的頻率。 正常使用時，請選擇「Maximum（最大）」。 若選擇「Maximum（最大）」，SU90 系統會盡量頻繁地持續發射 (ping)。

                     如果選擇「Interval（間隔）」，則必須使用「Ping Interval（Ping 間隔）」功能定義 ping 之間的時間。 您可以使用「Ping Interval（Ping 間隔）」來選擇每次發射 (ping) 的間隔時間（毫秒）。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為正常 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將「 Transmission Mode（發射模式）」設定為「Interval（間隔）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	指定兩次 ping 之間的間隔。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇按鈕的任一側以選擇值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。
                                                   若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。

                                                   您也可以選擇（並按住）按鈕的中間來變更值，並將游標向側面移動。 側向拖曳游標可增大或減小值。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                        設定 SU90 系統以實現最大的回波刷新率

                        發射單一 ping

                        以固定時間間隔發射

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整輸出功率以適應不斷變化的條件
您可以調整 SU90 系統的輸出功率。 「Tx Power（發射功率）」用於控制每次 ping 時發射的功率。

               
                  
                     景況
大部分使用者操作 SU90 系統時，都將「Tx Power（發射功率）」設定為「Maximum（最大值）」。 這將實現最大的範圍，適用於足夠深的開闊水域。 某些操作條件使其適用於調整輸出功率。 可使用「Tx Power（發射功率）」來減小所發射的聲能（與最大輸出功率相比）。

                     提示若您在淺水域及/或狹窄水域作業，您可能會發現降低輸出功率對於避免混響非常有用。

                        部分使用者稱如果要找分散的魚群，降低輸出功率可能有用。

                        如果您在其他船舶附近以與 SU90 系統相同的頻率使用水聲系統作業，則干擾可能會引發問題。 對於處理干擾而言，降低輸出功率並不實際。 變更工作頻率更為有效。

                        為了調查未知及/或不熟悉的目標，某些使用者更偏好透過關閉所有接收過濾器來「重設」SU90 系統並調整輸出功率。

                     

                     海況會經常變化（有時十分劇烈）。 聲學條件也會不斷變化。 溫度和鹽度層每天都會不同，而且還會因位置而異。 並無特定的設定值可常保獲得最佳數據。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Tx Power（發射功率）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇所需的輸出功率。
                                    選擇按鈕的任一側以選擇值。

                                    選擇按鈕的中間可開啟具有可用選項的小型功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇最佳工作頻率
「Frequency（頻率）」功能用於控制聲波發射 (ping) 的中心頻率。 中心頻率可在 20 至 30 kHz，級距為1 kHz。 若您希望找到最佳的工作頻率，則所有類型的噪音都很重要。

               
                  
                     景況

                     更低的頻率可實現更長的探測距離，因為衰減損耗更小。 更高的頻率可實現更高的距離解析度。 更高的頻率還可實現更窄的波束和「更清晰」的影像。

                     內部和外部來源的噪音均會影響工作頻率的選擇。 在您的船上，某個特定頻率可能比其他頻率更好。 若要測量噪音級，可查看 BITE 對話框中的「Noise（噪音）」頁面。

                     我們建議您執行兩次此測試。 首先，在關閉所有其他水聲系統（測深儀、ADCP、聲納）的情況下執行測試。 然後，在正常工作條件下執行測試。 這將有助於您了解其他水聲系統如何影響 SU90 系統的運作及效能。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 SU90 原廠預設設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Main（主）」功能表上，將「Range（範圍）」設定為 1000 m。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「操作」功能表。 將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	開啟「啟用」功能表。 將「Pulse Type（脈衝類型）」設定為「CW Medium（中等連續波）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「BITE」以開啟該對話框。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「噪音」以開啟該頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Start Noise Measurements（開始噪音測量）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「Active（作用中）」功能表中，變更「Frequency（頻率）」，同時觀測噪音值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	記錄噪音級較高時的頻率，並嘗試避免使用這些頻率。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    提示原廠預設設定包含工作頻率。 若您套用這些設定，需記得在之後進行適當的變更。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                     

                  

               

            

         

         

      


            控制增益和範圍設定

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     調整增益 (回波靈敏度)

                     調整 TVG (時間可變增益) 設定

                     調整聲納範圍

                     擴大聲納視圖內的範圍

                     調節回波顯示的強度

                     變更傾斜度

                     調整方位

                  

               

            

            

         

      



               調整增益 (回波靈敏度)
有些回波較弱，有些回波較強。 為了對此進行補償，通常需要調整 SU90 系統的靈敏度。 這種調整通常被稱為增益。

               
                  
                     景況

                     此增益設定可比擬為汽車收音機上的音量控制。 增益提高時，回波就變得更強。 弱回波較為明顯可見。 但是，由於接收期間的聲學雜訊增加，顯示區也會顯示這類噪音， 所以過多的增益可能會使表示方式「失真」。

                     將此增益功能比擬為汽車收音機上的音量控制，這種觀念並不準確。 事實上，SU90 系統的增益屬於恆定性質。 「Gain（增益）」功能可用於調整靈敏度。 方法是控制最小的探測強度。 當您提高增益等級（更多正數），探測的最小強度會隨之降低，從而提高回波靈敏度。

                     
                        [image: Image]

                     

                     回波強度 (A) 會隨時間變化。請使用「增益」功能向上或向下調整最小探測強度 (B)。 使用更多正數來調高增益會降低最小強度，從而增加靈敏度。 回波圖 (C) 只會顯示最小強度的探測回波。
請勿混淆「Gain（增益）」與 TVG（時變增益）這兩種設定。

                     提示在正常工作條件下，我們建議您將增益保持在 15 到 30 範圍內。 若您需要「從頭開始」調整增益，可停用 AGC（自動增益控制）和 RCG（混響控制增益），以即刻看到增益調整的效果。 調整增益時，您可能會發現有一個已知目標（例如一座島嶼）作為參考會非常有用。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在您要啟用的視圖中點擊。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用操縱桿進行調節。
                                    提示選擇性地: 轉動相關旋鈕開關以進行調整。

                                       Mk2 操作面板配備有三個旋鈕開關。 這些開關以數字標示。 可為每個開關指派與範圍、增益或方位相關的功能。 研究「Operating Panel（操作面板）」頁面中提供的功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Gain（增益）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整 TVG (時間可變增益) 設定
聲學脈衝經水傳輸時，會逐漸失去能量。 探頭和目標之間的距離越大，能量損耗就越多。 TVG (時間可變增益) 補償由於幾何擴散和吸收引起的聲能損失。

               
                  
                     景況
TVG（時變增益）補償旨在抵消幾何擴散和吸收損耗的自然現象。 在 SU90 系統中，TVG 補償使用數位訊號處理軟體實現。 TVG 補償呈現為對數曲線的形式。 每條曲線都有不同的斜率，從而產生不同的增益補償。 每條曲線藉由方程式 X log TVG 來識別。 係數「X」是整數。 「X」的典型值為 10 至 40。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在您要啟用的視圖中點擊。
                                    您選擇的設定僅對作用中的視圖有效。 作用中的視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	找到TVG 按鈕。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整聲納範圍
某些回波較進，另一些則較遠。 通常需要調整搜尋區域的半徑。 在 SU90 系統上，這稱為範圍。

               
                  
                     景況

                     「Range（範圍）」設定值定義了您希望在多遠的範圍內探測回波。 也就是說，您需指定船舶到搜索區域外邊緣的水平或垂直距離。

                     注依預設，所顯示和選擇的範圍值僅套用於作用中的視圖。

                        即時您可以選擇較大的範圍值，也不意味著您可以在相同範圍內探測到目標。範圍值僅定義在視圖中顯示的範圍。實際的目標探測始終視乎於作業環境，例如水溫、鹽度、干擾和水層中的分層。

                     

                     所選的範圍將被劃分為相等的距離。 這些會顯示為虛線， 被稱為範圍環。

                     提示可在「Horizontal（水平）」和「Vertical（垂直）」視圖中增加可調整的範圍環。 此環稱為可變範圍環。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在您要啟用的視圖中點擊。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用操縱桿進行調節。
                                    提示選擇性地: 轉動相關旋鈕開關以進行調整。

                                       Mk2 操作面板配備有三個旋鈕開關。 這些開關以數字標示。 可為每個開關指派與範圍、增益或方位相關的功能。 研究「Operating Panel（操作面板）」頁面中提供的功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Range（範圍）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 請從所提供的選項中選擇一個值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               擴大聲納視圖內的範圍
在某些情況下，您可能希望擴展聲納顯示區中的範圍。 使用「View Range（視圖範圍）」功能，依照與原始「Range（範圍）」設定的任何比例，擴展相關視圖中顯示的範圍。

               
                  
                     景況
您可以使用「Range（範圍）」功能指定探頭到聲納波束外邊緣的最大距離。 依預設，每個相關視圖中顯示的範圍將調節為「Range（範圍）」設定。 例如，如果您將範圍設定為 500 米，則視圖的外側範圍也會限制為 500 米。 為「View Range（視圖範圍）」定義值時，顯示區將切換到新範圍，而由「Range（範圍）」設定定義的範圍將以更粗的圓圈標識。

                     提示如果您希望將船舶符號移動到視圖底部，可以使用此功能。 隨後，您無需增加放大即可擴展範圍。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	找到「View Range（視圖範圍）」功能。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	使用「View Range（視圖範圍）」功能，依照與原始「Range（範圍）」設定的任何比例，擴展相關視圖中顯示的範圍。
                                    此擴展並非使用「縮放」功能調整回波顯示的大小。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               調節回波顯示的強度
若您套用了 RCG（混響控制增益）和 AGC（自動增益控制），則會降低「Gain（增益）」調節的效果。 在 SU90 中的過濾序列結束時套用「Display Gain（顯示增益、）」。 這意味著如果您對自動增益功能的結果不完全滿意，則可以使用「Display Gain（顯示增益）」。

               
                  
                     景況

                     「Display Gain（顯示增益）」用於控制所顯示的回波「數量」，即回波顯示的「強度」。 因此，此功能可增加或減少回波顏色的顯示。 可使用此設定與「Gain（增益）」來調節 SU90 的靈敏度。

                     實際上，「Display Gain（顯示增益）」調節與「Gain（增益）」調節具有相同的效果。 調節「Display Gain（顯示增益）」以便您能看到目標，而不會受到過多噪音和混響的影響。 所選的設定關乎於個人喜好。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Display Gain（顯示增益）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整設定以滿足您的要求。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    若要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側。 選擇按鈕的左側可減小值。 選擇按鈕的右側可增大值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更傾斜度
為了探測水層中的魚或魚群，您可能需要變更聲納波束的角度。 可以透過電子方式將聲納波束-10 至 +60°，級距為 1°。

               
                  
                     景況

                     目前傾斜度在「Vertical（垂直）」視圖中以實線標識。 在「Horizontal（水平）」視圖中，目前的範圍、增益和傾斜度設定顯示在左上角。

                     在傾斜度為 0° 時，聲納波束將平行於海面發射；而當傾斜度為 -60° 時，聲納波束將垂直朝海底發射。

                     
                        [image: Image]

                     

                     挑戰在於找到一個可防止魚回波「淹沒」在混響和底部回波中的傾斜度。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用一個高傾斜度值 (A)，則魚很容易被底部回波掩蔽。強 RCG （混響控制增益）設定可去除底部回波。隨之魚和底部的距離增大，魚的回波會變得更清晰。但是，前提魚的回波遠強於底部回波。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用一個非常小的傾斜度值 (A)，則不會受到底部回波的干擾。但是，如果海面有陣風，則會看到來自於波浪的回波。這些回波一般相當弱，幾乎不會相對於船舶移動。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您可以使用中等傾斜角度 (B) 探測與底部相隔一段距離的散魚或魚群。圖示中的上部魚群在聲納圖中顯示在底部回波之前，而下部魚群很容易被底部回波掩蔽。您同樣可以啟動 RCG 功能以提高讀數的準確度。
                              

                           
                        

                     

                     提示由於 SU90 系統提供了多種不同的波束，因此可能比較難以理解此概念。 這些波束在水中具有怎樣的「行為」？ 透過圖形化顯示，「Beam Visualization（波束可視化）」對話框讓您可以更好地瞭解聲波如何在水中傳播。 開啟「Setup（設定）」功能表中的「Beam Visualization（波束可視化）」對話框。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「Vertical（垂直）」視圖中，點擊傾斜標線，按住鼠標按鈕，然後向上或向下拖曳標線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在任何視圖中點擊以啟用該視圖。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Tilt（傾斜）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整方位
SU90 顯示區中的「Horizontal（水平）」視圖覆蓋了整個 XXX 扇區。 對於其他視圖，您必須定義波束的水平方向。

               
                  
                     景況

                     「Bearing（方位）」功能用於控制「Vertical（垂直）」視圖的水平方向和聲波波束。 目前套用於「Horizontal（水平）」視圖的方位以從聲納位置指出的實線顯示。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「Vertical（垂直）」視圖的方位由「Horizontal（水平）」視圖中方位控制。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用具有兩個水平視圖的顯示模式，則可以將「Bearing（方位）」功能設定為兩個不同的值。 兩條方位線都會在「Horizontal（水平）」視圖中顯示。 兩個方位都將以從聲納位置指出的連續實線顯示。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果您使用具有兩個垂直視圖的顯示模式，則可以將「Bearing（方位）」功能設定為兩個不同的值。 兩條方位線都會在「Horizontal（水平）」視圖中顯示。 「Vertical 1（垂直 1）」的方位以實線標出。 「Vertical 2（垂直 2）」的方位以虛線標出。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「Horizontal（水平）」視圖中的實線方位線用於控制聲波波束。 如果有兩個「Horizontal（水平）」視圖，則由「Horizontal 1（水平 1）」視圖中的實線控制聲波波束。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	垂直波束覆蓋的區域在「Horizontal（水平）」視圖中顯示為三角形。
                              

                           
                        

                     

                     依預設，您所做的選擇僅會套用於目前選擇（作用中）的視圖。 作用中的視圖會以較粗的邊框表示。

                     提示手動啟動追蹤的新目標會自動取得優先狀態。 優先狀態標識為「P」。 系統會自動調整方位和傾斜度設定，以鎖定所追蹤目標的運動。 方位線將自動鎖定在物件上，以反映其方位。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在您要啟用的視圖中點擊。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用操縱桿進行調節。
                                    提示選擇性地: 轉動相關旋鈕開關以進行調整。

                                       Mk2 操作面板配備有三個旋鈕開關。 這些開關以數字標示。 可為每個開關指派與範圍、增益或方位相關的功能。 研究「Operating Panel（操作面板）」頁面中提供的功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Horizontal（水平）」視圖中，您還可以選擇方位線並將其側向拖動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	選擇性地:
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Bearing（方位）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	進行必要的調整。
                                    以下方法可用於調整此設定：

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 [+]或 [-] 來完成所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將游標置於按鈕上。 按住滑鼠左側按鈕。 在按鈕上水平移動游標。 當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇按鈕的中間將其開啟。 若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	若要將所選設定套用至目前顯示模式中的所有視圖，請開啟按鈕並選擇「Apply to all（套用至全部）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                     

                  

               

            

         

         

      


            使用標記和追蹤功能

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     啟動目標追蹤

                     啟動目標追蹤

                     放置新標記

                     刪除標記

                     測量魚群相對於圍網的大小

                     在圍網捕撈階段使用視覺輔助

                     選擇地理區域以準確追蹤

                     定義追蹤區域的實際尺寸

                     選擇正在使用的漁具

                     變更漁具屬性以確保與您的設備相符

                  

               

            

            

         

      



               啟動目標追蹤
位置追蹤功能允許 SU90 系統根據船舶的運動自動控制傾斜度和方位。

               
                  
                     景況

                     位置追蹤功能將鎖定依緯度、經度和速度定義的位置。

                     
                           片語位置用於在顯示區中識別您要操作的特定回波。 該回波可能來自於淺灘、礁石或岩石。 您必須確定哪些回波應分類為位置，以及您是否應啟動位置追蹤。


                     系統會自動調整方位和傾斜度設定，以補償船舶的運動。 方位線將自動鎖定在物件上，以反映其方位。 此標記將固定不動。 若回波移入顯示區，標記將不會跟隨。

                     提示手動啟動追蹤的新目標會自動取得優先狀態。 優先物件的相關資訊顯示在此視圖的左下角。 如果您覺得文字太小，很難看清楚，可雙擊文字欄位。 這會使文字增大。

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於您要追蹤的回波上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	按下操作面板上的「Position Track（位置追蹤）」。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     此標記將顯示為帶或不帶簡短識別標記的小三角形。 一旦在顯示區中為回波提供了標記，其將被視為物件。

                     注若您手動變更傾斜度和方位設定，將會停用位置追蹤。 如果您建立新標記並設定了此優先順序，將停用位置追蹤。 啟動新的目標追蹤時也同樣如此。

                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               啟動目標追蹤
在正常運作期間，某些回波明顯比其他回波更值得關注。 在很多情況下，特定回波可能被視為目標。 若要設定 SU90 系統提供此類資訊，您可啟動目標追蹤。

               
                  
                     景況

                     目標追蹤功能允許 SU90 系統根據所選目標的運動自動控制傾斜度和方位。 系統將鎖定依位置、方向和速度定義的目標。 所追蹤的目標將被視作一個物件，並以一個圓圈加兩條線來標示。 這兩條線反映了目前追蹤區域的大小。

                     
                           片語目標用於在顯示區中識別您要操作的特定回波。 回波可能來自於物料、淺灘、礁石或岩石，或來自於魚、魚群或哺乳動物。 在大部分情況中，目標會移動並且不斷改變其相對於船舶的位置。 您必須確定哪些回波應分類為位置，以及您是否應啟動手動或自動目標追蹤。


                     系統會自動調整方位和傾斜度設定，以鎖定所追蹤目標的運動。 方位線將自動鎖定在物件上，以反映其方位。

                     注若您手動變更傾斜度或方位設定，將會失去優先狀態。 SU90 系統仍將嘗試追蹤目標，但不會調整傾斜度和方位設定。

                     

                     手動啟動追蹤的新目標會自動取得優先狀態。 優先狀態標識為「P」。 只能為一個單一物件設定優先狀態。 如果您開始追蹤新目標，則第一個目標將失去其優先狀態。 如果您授與其他標記優先狀態，這也同樣適用。 對第一個目標的追蹤將不會停止，並且仍將顯示目標標記。

                     提示所追蹤目標的相關資訊顯示在此視圖的左下角。 如果您覺得文字太小，很難看清楚，可雙擊文字欄位。 這會使文字增大。

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於您要追蹤的回波上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	按下操作面板上的「Target Track（目標追蹤）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	或：
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將游標置於您要追蹤的回波上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	按滑鼠右鍵可開啟捷徑功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Initiate Track（啟動追蹤）」。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     在某些情況中，目標追蹤可能無法鎖定預期的回波。 例如當追蹤區域過大時，就可能出現這種情況。 您可以透過在目標回波上放置多個標記，手動追蹤在視圖中移動的目標回波。 標記在視圖中的位置會向您顯示目標的軌跡。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               放置新標記
可在視圖中放置一個或多個標記，以識別特定回波。 每個標記將顯示為帶或不帶簡短識別標記的小三角形。

               
                  
                     景況
每個標記均會依據視圖中的兩個已知軸線來定位。

                     示例當靠近海岸線操縱船舶或在狹窄水域內作業時，您可能希望避開淺水區和礁石。 為了追蹤可能危險的位置，您可在這些位置放置標記。

                     

                     此標記將固定不動。 其具有與您的船舶相關的指定範圍、方位和深度。 若回波移入顯示區，標記將不會跟隨。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於顯示區中的回波上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	按下操作面板上的「Marker（標記）」。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     一旦在顯示區中為回波提供了標記，其將被視為物件。 「Objects（物件）」功能表中提供了目前所有物件的清單。 這包含所有類型的物件，含分類為目標的物件。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               刪除標記
有兩種用於刪除標記的方式。您可以使用捷徑功能表或者選擇「Objects（物件）」功能表中的「Delete（刪除）」。

               
                  
                     景況

                     您可以選擇「Objects（物件）」功能表中的「Delete（刪除）」刪除單一標記或同時刪除多個標記。 若您使用捷徑功能表中的「Delete Marker（刪除標記）」功能，則一次只能移除一個標記。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「Objects（物件）」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在物件清單中，勾選您要刪除的物件對應的核取方塊。
                                    勾選「Select All（全選）」可選擇清單中的所有標記。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Delete（刪除）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	或：
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將游標置於您要刪除的標記上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	按滑鼠右鍵可開啟捷徑功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「Delete Marker（刪除標記）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               測量魚群相對於圍網的大小
估計魚群的大小有時很有挑戰性。 可在顯示區中放置一個單圓圈標記。 該圓圈的直徑與圍網相同。 透過該圓圈，您可以看到魚群相對於圍網的大小。

               
                  
                     先決條件

                     為提供準確的視覺顯示，SU90 系統需要知道漁具的尺寸。

                     您可以使用「Fishing Gear（漁具）」功能定義拖網或圍網的尺寸。 請從「設定」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     景況
您只能在顯示區中添加一個圓圈標記。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標定位到您希望放置圓圈標記的位置
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	按下操作面板上的「Circle Marker（圓圈標記）」。
                                    或：

                                    以滑鼠右鍵按一下並選擇捷徑功能表中的「Place Circle Marker（放置圓圈標記）」。

                                 

                                 
                                    標記的大小和位置由您使用「Fishing Gear（漁具）」功能做出的選擇定義。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     若要刪除圓圈標記，可按下操作面板中的圓圈標記以滑鼠右鍵按一下並選擇捷徑功能表中的「Remove Circle Marker（移除圓圈標記）」。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               在圍網捕撈階段使用視覺輔助
漁具符號作為一種工具，可以幫助您規劃和拋撒圍網。 此符號用於在結構化序列中使用，當您計劃拋撒圍網時會啟動此序列。

               
                  
                     先決條件

                     為提供準確的視覺顯示，SU90 系統需要知道漁具的尺寸。

                     您可以使用「Fishing Gear（漁具）」功能定義拖網或圍網的尺寸。 請從「設定」功能表開啟此功能。

                  

                  
                     景況

                     使用「Catch（捕撈）」視圖中的資訊來監控圍網作業的進度。 如果您為 SU90 系統連接了相容的捕撈監控系統，則「Catch（捕撈）」視圖中會顯示來自於這些感應器的資訊。

                     
                        [image: Image]

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在顯示區的底部，選擇適當的顯示模式，然後啟動「Catch（捕撈）」視圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	若要啟動程序： 按下操作面板上的「Gear（漁具）」。
                                    或：

                                    以滑鼠右鍵按一下並選擇捷徑功能表中的「Show Gear Symbol（顯示漁具符號）」。

                                 

                                 
                                    這會在視圖中放置一個圓圈標記。 標記的大小和位置由您使用「Fishing Gear（漁具）」功能做出的選擇定義。 在您繼續操作之前，該標記將透過保持與船首的相對位置來跟隨船舶的運動。 這允許您在拋撒圍網之前，將船舶定位於可能的最佳位置。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	拋撒漁網後： 按下操作面板上的「Gear（漁具）」。
                                    或：

                                    以滑鼠右鍵按一下並選擇捷徑功能表中的「Show Gear Symbol（顯示漁具符號）」。

                                 

                                 
                                    在視圖中會放置一個矩形標記，用於標出拋撒圍網的位置。 圓形標記與船舶的運動無關，用作操縱指引。 歷史標線顯示了船舶運動。 由於 SU90 系統知道漁網的長度，因此會在拋撒一半長度時在此標線上放置第二個標記。 當整個漁網都被拋出時，會顯示第三個矩形標記。

                                    「Catch（捕撈）」視圖頂部的進度條會顯示已放出的漁網數量。 當您拋出漁網時，序列啟動。 進度條下方會顯示圍網的估計深度。 根據您為漁具定義的下沈速率計算深度。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	這些虛線顯示了水深間隔。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	優先物件的相關資訊顯示在此視圖的左下角。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    垂直視圖中 X 標線顯示了圍網的底部。 為您所選擇的漁具定義深度。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	整個流程完成後： 按下操作面板上的「Gear（漁具）」。
                                    或：

                                    以滑鼠右鍵按一下並選擇捷徑功能表中的「Remove Gear Symbol（移除漁具符號）」，可移除視圖中的標記。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                        選擇正在使用的漁具

                        變更漁具屬性以確保與您的設備相符

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇地理區域以準確追蹤
如果您有要追蹤的回波，則追蹤功能會在目標周圍放置一個地理區域。 不可見區域 - 追蹤區域 - 將作為採集區域建立。 為了使 SU90 系統尋找並鎖定預期目標，其需要保持在此追蹤區域內。 如果預期目標移動到此區域之外，將無法啟動追蹤。

               
                  
                     景況

                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	每個「Tracking Area（追蹤區域）」選項都用於控制從區域內圓到外圓的距離。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	區域寬度固定，延伸限定數量的波束。 這意味著實際寬度取決於船舶到該區域的距離。
                              

                           
                        

                     

                     「Tracking Area（追蹤區域）」功能用於選擇區域的實際尺寸。 您可以從一系列預先定義的尺寸中進行選擇。

                     為了搞笑地追蹤目標，區域應盡可能的小。 例如，如果追蹤單條魚或小魚群，可使用小區域。 但是，如果目標較大，或者移動得非常快，則大區域可能會更有用。 如果要追蹤大魚群，這可能會很有用。

                     提示在某些情況中，目標追蹤可能無法鎖定預期的回波。 例如當追蹤區域過大時，就可能出現這種情況。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	可使用「追蹤區域（Tracking Area）」功能來定義要在多大的區域中探測不斷移動的目標。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     使用「Tracking Area Setup（追蹤區域設定）」對話框來變更預先定義的區域尺寸。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                        定義追蹤區域的實際尺寸

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義追蹤區域的實際尺寸
如果您有要追蹤的回波，則追蹤功能會在目標周圍放置一個地理區域。 不可見區域 - 追蹤區域 - 將作為採集區域建立。 為了使 SU90 系統尋找並鎖定預期目標，其需要保持在此追蹤區域內。 如果預期目標移動到此區域之外，將無法啟動追蹤。 使用「Tracking Area Setup（追蹤區域設定）」功能來定義或變更追蹤區域的實際尺寸。

               
                  
                     景況

                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	每個「Tracking Area（追蹤區域）」選項都用於控制從區域內圓到外圓的距離。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	區域寬度固定，延伸限定數量的波束。 這意味著實際寬度取決於船舶到該區域的距離。
                              

                           
                        

                     

                     「Tracking Area（追蹤區域）」功能用於選擇區域的實際尺寸。

                     盡可將區域尺寸定義為從區域內圓到外圓的距離。 區域寬度固定，延伸限定數量的波束。

                     為了搞笑地追蹤目標，區域應盡可能的小。 例如，如果追蹤單條魚或小魚群，可使用小區域。 但是，如果目標較大，或者移動得非常快，則大區域可能會更有用。 如果要追蹤大魚群，這可能會很有用。

                     提示在某些情況中，目標追蹤可能無法鎖定預期的回波。 例如當追蹤區域過大時，就可能出現這種情況。

                     

                     如果已變更追蹤區域的尺寸，新尺寸將在下次手動啟動追蹤時生效。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「設定（Setup）」功能表中的「Tracking Area（追蹤區域）」，開啟按鈕子功能表，然後選擇「Tracking Area Setup（追蹤區域設定）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	進行必要的調整。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     使用「Tracking Area Setup（追蹤區域設定）」對話框來變更預先定義的區域尺寸。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                        選擇地理區域以準確追蹤

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇正在使用的漁具
透過定義您正在使用的漁具類型，SU90 系統可以提供更準確的視覺顯示。 您可以使用「Fishing Gear（漁具）」功能定義拖網或圍網的尺寸。

               
                  
                     先決條件

                     使用「Fishing Gear Setup（漁具設定）」對話框變更漁具屬性，以確保與您的設備相符。

                  

                  
                     景況
準確的漁具屬性對於以下功能非常重要：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	圓圈 標記
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	漁具 符號
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「捕撈」 視圖
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Fishing Gear（漁具）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	請從所提供的清單中選擇一個選項。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                        變更漁具屬性以確保與您的設備相符

                        在圍網捕撈階段使用視覺輔助

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更漁具屬性以確保與您的設備相符
使用「Fishing Gear Setup（漁具設定）」對話框變更漁具屬性，以確保與您的設備相符。

               
                  
                     景況

                     準確的漁具屬性對於以下功能非常重要：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	圓圈 標記
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	漁具 符號
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	「捕撈」 視圖
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Fishing Gear（漁具）」下，選擇「Fishing Gear Setup（漁具設定）」以開啟對話框。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	若相關漁具未列出，則選擇「Add Fishing Gear（增加漁具）」。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「Add Fishing Gear（增加漁具）」對話框中，選擇漁具類型和漁具名稱。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在可用漁具清單中，選取您要設定的漁具。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	為所選的漁具選擇一個深度值。
                                    深度值定義了漁具完全部署好之後的下沈深度

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇漁具的長度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	將拋網側設定為「Port（左舷）」或「Starboard（右舷）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	設定下沈速率。
                                    下沈速率定義了漁具下沈的快慢。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用標記和追蹤功能

                        選擇正在使用的漁具

                        在圍網捕撈階段使用視覺輔助

                     

                  

               

            

         

         

      


            使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     關於 SU90 系統中的接收器過濾序列

                     利用 AGC（自動增益控制）功能降低噪音和混響

                     利用噪音過濾器降低螺旋槳噪音和干擾

                     利用 RCG（混響控制增益）功能減少底部和表面的混響

                     Ping-Ping 過濾器可減少噪音和錯誤回波

                     降低強底部回波以發現海床附近的魚。

                     調節回波顯示的強度

                  

               

            

            

         

      



               關於 SU90 系統中的接收器過濾序列
SU90 系統中的過濾器依「序列」實作。 對於過濾設定所做的任何變更可能會影響之後的過濾。

               
                  
                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	底部 過濾器
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	噪音 過濾器 (1)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	增益 & TVG （時 變 增益）
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	噪音 過濾器 (2)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	AGC （自動 增益 控制）
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    F
                                 
                                 	RCG （混響 控制 增益）
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    G
                                 
                                 	顯示 增益
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    H
                                 
                                 	Ping-Ping 過濾器
                              

                           
                        

                     

                     請注意，「 Gain（增益）、TVG（時變增益）和「Display Gain（顯示增益）」不是過濾器，僅用於解釋說明整個「訊號路徑」。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                        利用 AGC（自動增益控制）功能降低噪音和混響

                        利用噪音過濾器降低螺旋槳噪音和干擾

                        利用 RCG（混響控制增益）功能減少底部和表面的混響

                        Ping-Ping 過濾器可減少噪音和錯誤回波

                        降低強底部回波以發現海床附近的魚。

                        調節回波顯示的強度

                     

                  

               

            

            

         

      



               利用 AGC（自動增益控制）功能降低噪音和混響
當魚和魚群的回波被噪音和混響掩藏時，識別起來通常可能比較有挑戰性。 若聲納訊號狀況較差，可能需要有效地調節 SU90 系統中的過濾器以取得滿意的結果。 自動增益控制 (AGC) 是用於清除回波顯示中噪音和混響的工具之一。

               
                  
                     景況
AGC（自動增益控制）功能可自動分析回波強度。 依據此分析，SU90 系統將維持基於所有目前回波值的適當動態範圍。 若存在混響和噪音，這可以透過自動減小增益實現；若聲學條件允許，也可以提高增益。

                     提示AGC（自動增益控制）的最實用使用方法是先將其關閉。 使用一般增益功能調節回波顯示，直至取得可能最佳的結果，然後啟動 AGC。

                        AGC 最適用於均勻背景（均勻噪音條件）和較為明顯的目標。 在均勻環境條件下，高增益補償可為您帶來好處。 但是，如果您要尋找分散的魚，則需降低自動增益控制並嘗試增加一般增益。

                        如果作業位置靠近其他船舶，其螺旋漿的噪音可能被誤認為是回波。 這會降低其他回波的可見度。 如果底部狀況顯示船舶一側的深度逐漸減小而目標位於船舶另一側，也同樣適用。 減少自動增益控制

                        如果船舶附近（一般為 150 米以內）有大規模魚群，則該魚群會向您發出強回波。 AGC 可能會將魚群回波誤認為噪音。 減少或停用自動增益控制

                     

                     SU90 系統中的過濾器依「序列」實作。 增益補償在 AGC 之前進行。 為此，您目前的增益設定總是會影響自動增益控制。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在任何視圖中點擊以啟用該視圖。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇 AGC（自動增益控制）。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請從所提供的選項中選擇一個值。
                                    依預設，您所做的選擇僅會套用於目前選擇（作用中）的視圖。

                                    選擇按鈕的中間可開啟具有可用選項的小型功能表。 選擇按鈕的左側可選擇「更低層級」的功能表選項。 選擇按鈕的右側可選擇「更高層級」的功能表選項。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                     

                  

               

            

            

         

      



               利用噪音過濾器降低螺旋槳噪音和干擾
除非您從其他水聲系統同步發射，否則可能會遇到干擾問題。 即便已啟用同步，來自附近其他船舶的噪音也可能會引起噪音。

               
                  
                     景況
「Noise Filter（噪音過濾器）」用於最大程度地減小來自您自己的船及/或其他船舶上的其他聲學系統（聲納和測深儀）的干擾。 此過濾器還可以抑制來自螺旋槳和其他類似噪音源的噪音。 如果受到強噪音或干擾（特別是來自您自己的船或在您附近作業的船）困擾時，此「Noise Filter（噪音過濾器）」會非常有效。

                     提示如果在近距離有強回波，則使用弱過濾或關閉過濾器。 過濾器可能過強，導致回波顯示失真。

                     

                     SU90 系統中的過濾器依「序列」實作。 噪音過濾在接收器工作流程的前期執行。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在任何視圖中點擊以啟用該視圖。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Noise Filter（噪音過濾器）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請從所提供的選項中選擇一個值。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                     

                  

               

            

            

         

      



               利用 RCG（混響控制增益）功能減少底部和表面的混響
向水中發射聲波脈衝以搜尋目標時，波束遇到的任何其他物體也將返回回波。 這些「不需要的」物體反射的能量被稱為混響。 混響通常是一個限制因素，尤其是您在搜尋較小目標時。

               
                  
                     景況
混響常被視為噪音。 存在多種類型的混響。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	體積混響: 體積混響由水中的微小浮游生物和氣泡引起。 這種混響的強度經常表現出晝夜週期性。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海面混響: 海面混響視乎於天氣條件和波浪。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	海底混響: 海底混響視乎於海底的不平整度和物理性質。
                              

                           
                        

                     

                     RCG（混響控制增益）可控制接收器的處理。 此演算法將單獨處理每個接收器的波束。 此過濾器可減少來自於底部和海面的不必要回波。 這可以增強魚群的可見性。

                     注數值設定不表示增大的過濾強度。 它們代表了使用不同演算法的特定設定。

                     

                     此過濾器中的演算法可能會將分散魚群解析為混響。 如果您希望探測分散魚群，請謹慎使用混響控制增益。

                     提示我們建議始終開啟混響控制增益，但在垂直顯示時需要謹慎。此過濾器最適合小規模魚群。

                     

                     此簡略設定指南可用作自行實驗的起點。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	1
                                 	適用於分散的魚。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	2
                                 	用於魚群。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	3
                                 	用於密度較高的魚群。 此設定還可在水平視圖中用於探測靠近底部的魚群。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	4
                                 	用於靠近底部的分散魚群。 此設定使用了與其他分散魚群設定略有不同的演算法。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	5
                                 	用於靠近底部的分散魚群。 此設定使用了與其他分散魚群設定略有不同的演算法。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	6
                                 	適用於分散的魚。 此設定使用了與其他分散魚群設定略有不同的演算法。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	7
                                 	適用於分散的魚。 此設定使用了專用於較高頻寬的演算法。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	8
                                 	用於魚群。 此設定使用了專用於較高頻寬的演算法。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	9
                                 	用於魚群。 此設定使用了專用於較高頻寬的演算法。
                              

                           
                        

                     

                     SU90 系統中的過濾器依「序列」實作。 混響控制增益調整在序列的後期執行，因此對先前過濾器所做的任何變更都可能影響其工作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在任何視圖中點擊以啟用該視圖。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。 除非使用「Apply to all（套用至全部）」功能，否則您所做的所有變更只會套用於此視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇 RCG（混響控制增益）。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請從所提供的選項中選擇一個值。
                                    依預設，您所做的選擇僅會套用於目前選擇（作用中）的視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                     

                  

               

            

            

         

      



               Ping-Ping 過濾器可減少噪音和錯誤回波
Ping-Ping 過濾器（Ping-Ping Filter）可分析先前連續數次 ping 的歷史資訊，從回波顯示區中消除不必要的噪音和干擾。

               
                  
                     景況
提供以下過濾器選項：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Off（關閉）: 選擇「Off（關閉）」以停用過濾器。 先前發射 (「ping」) 的歷史記錄，不會用來消除噪音和不需要的回波。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Weak（弱）: 選擇「Weak（弱）」將允許過濾器比較最後兩次 ping 獲取的回波。 為了顯示目前回波，在這兩次 ping 中都必須出現此回波。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Medium（中等）: 選擇「Medium（中等）」可比較最後四次 ping 獲取的回波。 為了顯示目前回波，在所有這些 ping 中都必須出現此回波。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Strong（強）: 選擇「Strong（強）」將允許過濾器比較最後八次 ping 獲取的回波。 為了顯示目前回波，在這八次 ping 中都必須出現此回波。
                              

                           
                        

                     

                     SU90 系統中的過濾器依「序列」實作。 「Ping-Ping Filter（Ping-Ping 過濾器）」是序列中的最後一個過濾器，因此對其他過濾器的變更都可能影響其工作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在任何視圖中點擊以啟用該視圖。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Ping-Ping Filter（Ping-Ping 過濾器）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇所需的設定。
                                    依預設，您所做的選擇僅會套用於目前選擇（作用中）的視圖。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                     

                  

               

            

            

         

      



               降低強底部回波以發現海床附近的魚。
底部附近的魚可能很難被發現，因為可能隱藏在強底部回波中。

               
                  
                     景況

                     SU90 系統提供了底部過濾器來減小有時後會從海床傳回的強回波。 此過濾器適用於尋找靠近底部的魚。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在任何視圖中點擊以啟用該視圖。
                                    作用中的視圖會以較粗的邊框表示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「啟用」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Bottom Filter Threshold（底部過濾器閾值）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請從所提供的選項中選擇一個值。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    選擇一個「Bottom Filter Threshold（底部過濾器閾值）」值，以控制過濾器的「強度」。 數字越大，過濾器效率越高，底部回波越小。

                                    依預設，您所做的選擇僅會套用於目前選擇（作用中）的視圖。

                                    選擇按鈕的中間可開啟具有可用選項的小型功能表。 選擇按鈕的左側可選擇「更低層級」的功能表選項。 選擇按鈕的右側可選擇「更高層級」的功能表選項。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                     

                  

               

            

            

         

      



               調節回波顯示的強度
若您套用了 RCG（混響控制增益）和 AGC（自動增益控制），則會降低「Gain（增益）」調節的效果。 在 SU90 中的過濾序列結束時套用「Display Gain（顯示增益、）」。 這意味著如果您對自動增益功能的結果不完全滿意，則可以使用「Display Gain（顯示增益）」。

               
                  
                     景況

                     「Display Gain（顯示增益）」用於控制所顯示的回波「數量」，即回波顯示的「強度」。 因此，此功能可增加或減少回波顏色的顯示。 可使用此設定與「Gain（增益）」來調節 SU90 的靈敏度。

                     實際上，「Display Gain（顯示增益）」調節與「Gain（增益）」調節具有相同的效果。 調節「Display Gain（顯示增益）」以便您能看到目標，而不會受到過多噪音和混響的影響。 所選的設定關乎於個人喜好。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Display Gain（顯示增益）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整設定以滿足您的要求。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    若要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側。 選擇按鈕的左側可減小值。 選擇按鈕的右側可增大值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        控制增益和範圍設定

                        使用接收過濾器改善魚和魚群的識別

                     

                  

               

            

         

         

      


            記錄和重播回波數據

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     定義數據記錄的檔案和資料夾設定

                     攝錄回波數據

                     存取回波數據檔案並予以刪除、移動或複製

                     選擇「Replay（重播）」模式

                     選擇要重播的回波數據檔案

                  

               

            

            

         

      



               定義數據記錄的檔案和資料夾設定
 SU90 系統的一項實用功能是記錄回波數據。 您可以將數據儲存到硬碟或外部儲存裝置。 要檢索數據檔案，您需要知道它們的位置，以及所使用的檔案名稱。 SU90 系統可以播放數據檔案。 這些數據檔案之後可以刪除、複製或移動到另一個儲存設備。 所記錄的檔案可供日後參考、培訓和校準之用。

               
                  
                     景況
在開始記錄之前，請確保已定義要用於儲存數據檔案的位置。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到電腦。

                     除非確定需要記錄數據以供播放及/或訓練使用，否則應謹慎使用此功能。 數據檔案會迅速填滿您的硬碟！

                     「File Setup（檔案設定）」用於控制所記錄的檔案在硬碟或外部儲存裝置上的儲存方式和位置。 透過在檔案名稱前增加前綴，可以方便您識別特定行程中記錄的檔案。 您也可以定義檔案的大小上限。

                     注數據檔案通常會變得非常大。 如需記錄大量的數據，請確保硬碟有足夠的空間。 SU90 系統的磁碟容量並非無限。 建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     

                     在開始攝錄之前，請設定檔案和資料夾參數。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到電腦。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Output（輸出）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Output（輸出）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「File Setup（檔案設定）」以開啟頁面。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇所需的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Apply（套用）」以儲存您的選擇。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「輸出」對話框的底部，選擇「確定」以儲存所選參數並將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        記錄和重播回波數據

                        攝錄回波數據

                     

                  

               

            

            

         

      



               攝錄回波數據
 使用 SU90 系統提供的數據記錄功能儲存回波數據。 這些數據檔案可以複製或移動到外部儲存裝置。 所記錄的檔案可供日後參考、培訓和校準之用。 記錄由「Record（記錄）」功能控制。

               
                  
                     先決條件

                     在開始數據攝錄之前，請確保已定義檔案的儲存位置。 要指定磁碟和資料夾以供儲存數據檔案，請選擇「檔案設定」。 如果要將記錄的數據儲存在外部硬碟上，請確保它已連接到電腦。

                     提示您可以為記錄的每個檔案定義最大檔案大小。

                     

                  

                  
                     景況

                     除非確定需要記錄數據以供播放及/或訓練使用，否則應謹慎使用此功能。 數據檔案會迅速填滿您的硬碟！

                     注數據檔案通常會變得非常大。 如需記錄大量的數據，請確保硬碟有足夠的空間。 SU90 系統的磁碟容量並非無限。 建議您將數據存放於外部儲存裝置。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	要開始數據攝錄，請開啟記錄按鈕，然後選擇開啟。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    或：

                                    要開始攝錄，請選擇按鈕右側的紅色圓圈。

                                    頂部欄上的「攝錄」指標會變更顏色，表示攝錄功能已經啟用。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	若要停止記錄，可開啟「Record（記錄）」按鈕，然後選擇「Off（關閉）」。
                                    或者，選擇按鈕左側的黑色矩形即可停止攝錄。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        記錄和重播回波數據

                     

                  

               

            

            

         

      



               存取回波數據檔案並予以刪除、移動或複製
使用 SU90 系統提供的數據記錄功能儲存回波數據。 您可以將數據儲存到硬碟或外部儲存裝置。

               
                  
                     先決條件
此處說明預設您熟悉檔案處理用的 Microsoft® 作業系統公用程式。

                     您需要一個數據儲存裝置。 這通常是大容量 USB 隨身碟或小型可攜式硬碟。 您也可以將主機連接到網路，並將檔案複製到伺服器。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將適用的儲存裝置連接到主機。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	如果已連接電腦鍵盤，請同時按下 ⊞ Win+E 以開啟檔案管理員。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	無鍵盤：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇頂部欄右側的「Minimize（最小化）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	以滑鼠右鍵點擊 Windows®「Start（開始）」按鈕，開啟檔案總管。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在檔案管理員公用程式中，找到您在「File Setup（檔案設定）」對話框中定義的資料夾。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用作業系統的功能刪除檔案，或將檔案複製或搬移到儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	關閉檔案總管。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	斷開儲存裝置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	選擇作業系統工作列上的 SU90 按鈕以重新開啟程式。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        記錄和重播回波數據

                        定義數據記錄的檔案和資料夾設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇「Replay（重播）」模式
「Replay（重播）」模式可供播放先前記錄的原始數據。 在「Replay（重播）」模式下，SU90 無法正常工作。 發射和接收均不會進行。

               
                  
                     景況

                     所有播放都由重播欄控制。

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	Stop（停止）: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	Play/Pause（播放/暫停）: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	Replay Speed（重播速度）: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	Replay File（重播檔案）: 此按鈕會顯示正在播放的檔案。 選擇此按鈕以開啟「Replay File（重播檔案）」對話框。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	Playback Progress（播放進度）: 此欄顯示重播序列的進度。 如果您選擇自動重新啟動重播檔案（循環），每次檔案重新啟動時，綠色指示燈均會從左開始亮起。
                              

                           
                        

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將「操作」設定為重播 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    重播欄會自動開啟。 其位於 SU90 表示方式頂部欄的正下方。

                                    如需選擇所要重播的檔案，請選擇「Operation（操作）」按鈕下的「Replay File（重播檔案）」。 您還可以選擇重播欄中間的大按鈕。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇播放/暫停以開始播放。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	要停止重播，請選擇任何其他操作模式。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        選擇操作模式和主要發射參數

                        選擇「Normal（正常）」模式以開始 ping

                        選擇「Replay（重播）」模式

                        選擇「Inactive（停用）」模式

                        記錄和重播回波數據

                        選擇要重播的回波數據檔案

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇要重播的回波數據檔案
記錄回波數據時，資訊會儲存在主機硬碟上。 根據初始設定，檔案也可能儲存在外部儲存裝置中。 回波數據檔案可以擷取，並在 SU90 系統上重播。

               
                  
                     景況
所有播放都由重播欄控制。

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	Stop（停止）: 選擇此按鈕可停止播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	Play/Pause（播放/暫停）: 選擇此按鈕以開始播放或暫停播放。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	Replay Speed（重播速度）: 選擇此滑桿並側向移動，以調整重播速度。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	Replay File（重播檔案）: 此按鈕會顯示正在播放的檔案。 選擇此按鈕以開啟「Replay File（重播檔案）」對話框。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    E
                                 
                                 	Playback Progress（播放進度）: 此欄顯示重播序列的進度。 如果您選擇自動重新啟動重播檔案（循環），每次檔案重新啟動時，綠色指示燈均會從左開始亮起。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇操作以查看可用選項。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇重播檔案以開啟對話框。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    「Replay File（重播檔案）」對話框可讓您選擇要播放的檔案。 記錄時，會自動產生所列的檔案。 每個檔案都依建立時間和日期予以識別。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「增加」以選擇重播檔案。
                                    標準操作系統對話框可用於查找和選擇要使用的檔案。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果要「無限」循環重播所選檔案選擇循環。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	將「操作」設定為重播 。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    重播欄會自動開啟。 其位於 SU90 表示方式頂部欄的正下方。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        記錄和重播回波數據

                     

                  

               

            

         

         

      


            設定顯示模式和視圖

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     將視圖移動到另一個顯示器

                     重新排列回波顯示區的配置

                     恢復視圖的位置和大小

                  

               

            

            

         

      



               將視圖移動到另一個顯示器
 每種操作模式都帶有一組視圖。 它們放置在不同大小的不同位置。 如果主機接多台顯示器，甚至可以將所選視圖移動至另一台顯示器。 使用「Docking Views（停靠視圖）」功能，可以移動顯示區中的視圖並調整其大小。

               
                  
                     景況
每個視圖的實體位置和大小可以單獨變更。 視圖大小若變更，其中內容也會自動調整，以充分善用空間。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將停靠視圖設定為開。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	點擊要移動的視圖標題欄。
                                    所選視圖的框架會變色，表示已被選中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	按住滑鼠按鈕，將所選視圖拖曳到另一個顯示畫面。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     要將視圖移回主顯示器，請選擇並拖曳該視圖。 將視圖放置在停靠位置所指示的其他視圖中。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定顯示模式和視圖

                        重新排列回波顯示區的配置

                        恢復視圖的位置和大小

                     

                  

               

            

            

         

      



               重新排列回波顯示區的配置
每種操作模式都帶有一組視圖。 它們放置在不同大小的不同位置。 使用「Docking Views（停靠視圖）」功能，可以移動顯示區中的視圖並調整其大小。

               
                  
                     景況
每個視圖的實體位置和大小可以單獨變更。 視圖大小若變更，其中內容也會自動調整，以充分善用空間。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	建議您先儲存目前的使用者設定。
                                    完全重組了視圖的位置和大小知後，您可能會想恢復變更之前的顯示區。 您必須使用使用者設定對話框執行此操作。 我們建議您在啟用「Docking Views（停靠視圖）」功能之前儲存目前的使用者設定。 
                                    

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	檢視「Main（主）」功能表。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇使用者設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「Save Current Setting（儲存目前設定）」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	輸入名稱。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「OK（確定）」以儲存選定的名稱。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「確定」關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將停靠視圖設定為開。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	點擊要移動的視圖標題欄。
                                    所選視圖的框架會變色，表示已被選中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	按住滑鼠按鈕，將所選視圖拖曳到 SU90 表示方式中的另一個位置。
                                    停靠位置會顯示所選視圖所要拖放的位置。 您可以選擇任何視圖，然後按照停靠位置予以重新定位。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定顯示模式和視圖

                        將視圖移動到另一個顯示器

                        恢復視圖的位置和大小

                     

                  

               

            

            

         

      



               恢復視圖的位置和大小
如果您已使用「Docking Views（停駐視圖）」重新排列視圖的位置和大小，則必須使用「User Settings（使用者設定）」將所有視圖恢復至預設位置。

               
                  
                     景況
使用「Docking Views（停靠視圖）」功能，可以移動顯示區中的視圖並調整其大小。 完全重組了視圖的位置和大小知後，您可能會想恢復變更之前的顯示區。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇預設設定。
                                    注這些原廠設定中包含了所有預設值，隨 SU90 系統一併提供。 如果套用了原廠預設設定，所有目前設定均會丟失。 沒有「恢復」選項。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     所有視圖都恢復原來的位置和大小。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定顯示模式和視圖

                        將視圖移動到另一個顯示器

                        重新排列回波顯示區的配置

                     

                  

               

            

         

         

      


            定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇功能表語言

                     隱藏功能表系統

                     將功能表置於顯示區左側

                     選擇要在頂部欄上顯示的資訊

                     在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 

                     選擇要在使用者介面中顯示的工具提示

                     調整操作面板上的背光強度。

                     減少顯示器表示方式發出的光線

                     提高資訊窗格的可見性

                     變更顯示區中使用的調色板

                     選擇用於呈現回波的顏色

                     選擇測量單位

                     設定環境參數

                     設定系統保護功能的警報限制

                     定義探頭的中間位置

                  

               

            

            

         

      



               選擇功能表語言
您可能偏好以母語版本的使用者介面來操作 SU90 系統。 可透過「Language（語言）」功能選擇顯示區、功能表和對話框所要使用的語言。

               
                  
                     景況
除少數例外情況，所選的語言也將套用與使用者介面上的所有其他文字。 情境式線上說明可能未提供您選擇的語言版本。 若不支援您的語言，將會提供英文版線上說明。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「語言」按鈕的中間以查看可用選項列表。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇您要使用的語言。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     使用者介面中的所有文字都將變更為所選語言。

                     情境式線上說明也可能提供您的語言版本。 若要變更線上說明中的語言，需要重新啟動 SU90 系統。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               隱藏功能表系統
除非您要頻繁變更操作參數，否則建議在顯示區中隱藏功能表。 這將提供更多的回波資訊顯示空間。

               
                  
                     景況

                     功能表系統依預設位於顯示區右側。 功能表採用樹狀結構設計，包括主功能表、一組輔助功能表和若干功能表按鈕。

                     提示「Display Options（顯示選項）」對話框中提供了「Menu on the right side（右側功能表）」選項。 取消選擇此功能後，整個功能表系統會固定顯示在顯示區的左側。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	要隱藏功能表，請選擇頂部欄上的「Menu （功能表）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    在功能表隱藏模式下，只要將游標移到顯示區的左右兩側，即可暫時顯示功能表。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	若要檢索功能表，請再次選擇「Menu（功能表）」。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               將功能表置於顯示區左側
功能表系統依預設位於顯示區右側。 您可以將功能表系統移到顯示區左側。「顯示選項」對話框中的「一般」頁面可控制功能表的位置。

               
                  
                     景況
「General（一般）」頁面提供一系列「on/off 開關」。 您可以使用這些開關啟用或停用相關功能。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項以開啟對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「General（一般）」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	取消選擇「Menu on the right side（右側功能表）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇要在頂部欄上顯示的資訊
頂部欄可能包含各種資訊。 您可以選擇要在顯示區頂部顯示的資訊元素。

               
                  
                     景況
「General（一般）」頁面提供一系列「on/off 開關」。 其中一些「on/off 開關」可用於啟用或停用頂部欄上顯示的資訊。

                     注頂部欄顯示的資訊不得用於船舶導航。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認顯示選項對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「General（一般）」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「Top Bar（頂部欄）」清單中，選擇您希望在頂部欄中顯示的資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               在底部欄上啟用世界協調時間 (UTC) 
您可以設定 SU90 系統顯示世界協調時間 (UTC)。 停用後，SU90 系統將使用當地時間。

               
                  
                     先決條件

                     若要啟用 UTC 時間，必須將 SU90 系統設定為接受 NMEA ZDA 數據包。 NMEA ZDA 數據包內含通用時間碼 (UTC)、日期、月份、年份和當地時區。

                  

                  
                     景況
這是一個「on/off」開關。 時間顯示在顯示區底部的底部欄上。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認顯示選項對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「General（一般）」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「UTC Time（UTC 時間）」以啟用世界協調時間 (UTC)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇要在使用者介面中顯示的工具提示
當您將游標移動到顯示區中的回波上時，系統會顯示精簡的「工具提示」以提供其他資訊。 「Tooltip（工具提示）」頁面可控制所要顯示的工具提示。

               
                  
                     景況
回波顯示區中可提供多個工具提示。 啟用工具提示後，系統會偵測游標位置，並顯示一個小資訊框。 預設情況下，這些資訊涉及到游標的確切位置。 每個工具提示會分別列出特定的資訊。

                     「Tooltip（工具提示）」頁面提供了一系列「on/off 開關」。 每個工具提示都顯示在清單中，您可以單獨啟用或停用每個工具提示。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顯示選項。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認顯示選項對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Tooltip（工具提示）」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請在工具提示列表中，選擇要查看的工具提示。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               調整操作面板上的背光強度。
操作面板上的按鈕具有內建的背光燈，以提高其在較暗橋艛中的可見性。

               
                  
                     景況
使用「Panel Backlight（面板背光）」控制燈光強度。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Panel Backlight（面板背光）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	調整背景照明，以適合您的喜好和環境光照條件。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    若要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側。 選擇按鈕的左側可減小值。 選擇按鈕的右側可增大值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               減少顯示器表示方式發出的光線
 當橋艛昏暗時，顯示區發出的光線可能影響夜視效果。 為了彌補這一點，您可以降低其強度

               
                  
                     景況
顯示區的光照強度可以調整。 您可以使用此功能增加或減少螢幕發出的光線，以匹配環境採光條件。 顯示器亮度可從 100% 減少到 0%（級距為 1）。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇符合要求的「螢幕亮度」設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    若要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側。 選擇按鈕的左側可減小值。 選擇按鈕的右側可增大值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               提高資訊窗格的可見性
 資訊窗格開啟時，會呈現透明的視覺效果。 此透明度可讓您查看窗格後面的回波，但也可能會降低其中資訊的可見度。

               
                  
                     景況
SU90 系統的資訊窗格可以放在顯示區中「Inspection（檢測）」視圖上方的任何位置。

                     為避免遺漏資訊，窗格具有透視功能。 「透明」功能可以控制透明度。 此設定值可從 0% (無透明度) 調整為 90% (幾乎完全透明)，以 1% 為單位級距。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇符合要求的「透明」設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    所選的透明度百分比會套用於所有開啟的資訊窗格。

                                    若要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側。 選擇按鈕的左側可減小值。 選擇按鈕的右側可增大值。 選擇按鈕的中間將其開啟。若已將鍵盤連接 SU90 系統，則可輸入所需的值。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               變更顯示區中使用的調色板
 視乎環境照明情況，可以變更 SU90 系統顯示區中使用的色彩。這可以幫助您更好地查看資訊。 「Palette（調色板）」功能可讓您選擇 SU90 系統要採用的顏色主題 （「外觀」）。

               
                  
                     景況
請選擇適合環境光線條件和個人喜好的調色板。 您的選擇不會影響 SU90 系統的整體效能。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顏色設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇要使用的調色板 (「外觀」)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以預覽您的選擇。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇用於呈現回波的顏色
 系統預定義了數種不同色標度，供回波表示方式使用。 您可以輕易選擇要使用的顏色。 顯示區顏色不會影響 SU90 系統的工作效能。

               
                  
                     景況
所使用的色標度主要取決於環境照明條件、回波性質、個人經驗和偏好。 請記住，在 12 種顏色的基本刻度中，每種不同的顏色各代表 3 dB 的回波訊號強度範圍。 這表示回波強度每加一倍，就會選擇下一個顏色。 若您選擇使用多種顏色，則顯示區的解析度將大幅改善， 並且更容易區分不同大小和/或目標強度的各種回波差異。

                     「Smooth Echosounder（細緻測深儀）」刻度是依據標準的 12 色標度而制定。在這些顏色之間增加了額外的顏色，以使顏色過渡更平滑。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「顯示」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇顏色設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    確認顏色設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Echo Colours（回波顏色）」下，選擇您要使用的顏色標度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「Colour Brightness（顏色亮度）」下，選擇顏色的顯示亮度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以預覽您的選擇。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇測量單位
SU90 系統可支援多種國際標準測量單位。 您可以透過「Units（單位）」頁面上的選項控制所使用的測量單位。

               
                  
                     景況
使用者介面中提供許多測量項目。 這些測量涉及深度、範圍或距離等。 可使用「Units（單位）」選項來選擇要使用的測量單位。 SU90 系統將在所有顯示區中使用這些單位。 您只需要定義一次即可。

                     注「Installation（安裝）」對話框中進行操作時，必須選擇「Apply（套用）」以儲存在頁面上所作的變更。 繼續前往其他頁面進行操作之前，必須先進行此儲存操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「單位」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	調整設定以滿足您的要求。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定環境參數
鹽度和聲速等環境參數攸關能否提供準確的回波數據。 請使用「環境」參數來定義這些值。 可能需要依據即時的海況和天候，經常變更上述參數值。

               
                  
                     景況
為了取得準確的回波，正確設定水中聲速是非常重要的步驟。 正確的聲速值需以若干參數計算得出。 如果您不知道這些參數，請使用預設值 1494 m/s。 這是典型的聲速平均值。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇環境。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認環境對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	指定您要使用淡水或鹹水。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	指定聲速。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定系統保護功能的警報限制
可利用多個用於監控運作狀態和效能的感應器來確保 SU90 系統正常運作。 當發生可疑事件時，會提供相應的訊息、警告或警報。 可以調整選定的警報限制以適合您的操作要求。

               
                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「System Protection（系統保護）」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	定義相關參數。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Tx Inhibit Hull Unit Position（發射抑制探頭升降臺位置）: 當探頭不在水中時，如果啟動，可能會導致損壞而無法修復。 當探頭完全收回時，將不進行發射 (ping)。 將探頭降低到水中後，您可以指定開始發射的垂直位置。 收回探頭時，一旦探頭達到相同位置即會停止發射。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Tx Inhibit Power（發射抑制功率）: 為收發器板提供的高電壓將受到監控。 您無法變更警報限制。 若此電壓超出所定義的容差，將會觸發警報訊息 AKH11： 由於電源電壓較高，已抑制發射。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Tx Inhibit Firmware（發射抑制韌體）: 系統會檢查收發器板的韌體，以確認與操作軟體相容。 為確保 SU90 系統所提供的功能受收發器板支援，系統將發出警報。 如果不相符，將觸發「韌體不被接受」警報。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Tx Inhibit Operation Mode（發射抑制操作模式）: 此功能可啟用系統保護功能，以確保當您選擇「Replay（重播）」或「Inactive（停用）」模式時，SU90 系統不會發射 (ping)。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	船速: 探頭完全降下後，船速不得超過探頭升降臺允許的最大速度。 此最大速度視乎於探頭的實際尺寸、探頭升降臺的機械構造以及探頭下降的距離。 您可以在「System Protection（系統保護）」頁面中定義一個限值，用於在超出最大速度時觸發警報。 
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義探頭的中間位置
探頭升降臺用於在使用 SU90 系統時將探頭降低到船體下方。 當 SU90 系統關閉時，須將探頭升起以保護探頭。 SU90 系統允許您定義探頭的中間位置。

               
                  
                     先決條件
探頭升降臺的物理性質已知。

                     已選擇正確的探頭升降臺類型。

                     船舶已停泊或在海上。

                  

                  
                     景況

                     中間位置並不是一個固定的長度。 具體的中間位置視乎於您為 SU90 系統使用的探頭升降臺類型。

                     如果您同時使用 SU90 系統與其他聲納系統，將探頭收回到中間位置可能會很有用。 更高的位置將允許您提高船速。 如果您在非常淺的水域作業，您還可以降低觸底的風險。 但是，將探頭置於升降臺正下方可能會增大水流噪音。

                     謹慎若探頭撞到較大的物件或海底，探頭軸可能會發生彎折，甚至在最壞情況下損壞。探頭軸損壞會導致水從探頭頂部滲入。若您懷疑探頭軸嚴重損壞（有破洞），切勿將探頭收回到上部位置。

                        為了防止對船舶造成嚴重損壞或影響船舶的穩定性，您必須在聲納室內配備水泵和警告系統。

                     

                     請謹慎選擇中間位置。 一般選擇在龍骨正下方的位置放置探頭，該位置應足夠低，以防止來自於幹道的回波。 選定位置後，確保系統保護功能不會抑制發射。

                     [image: Image]

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「操作」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在頂部欄中，選擇「Hull Unit（探頭升降臺）」以存取控制設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇 [+] 和 [–] 以調整中間位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「System Protection（系統保護）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	確保「Tx Inhibit Hull Unit Position（發射抑制探頭升降臺位置）」的上限不超過中間位置。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	必要時可調整設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	關閉「安裝」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	將探頭下降到中間位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	開始正常操作。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	確保 SU90 系統正常工作，而不會發射到安裝幹道中。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        定義有關使用者偏好和個人自訂的設定

                     

                  

               

            

         

         

      


            儲存、檢索和處理使用者設定

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     儲存目前使用者設定

                     選擇先前儲存的使用者設定

                     重命名現有使用者設定

                     刪除不再使用的使用者設定

                     選擇原廠預設設定

                  

               

            

            

         

      



               儲存目前使用者設定
使用 SU90 系統一段時間以後，您可能已針對特定用途，採用了已知較有效率的設定。 儲存這些設定是個好主意。

               
                  
                     景況

                     「User Settings（使用者設定）」對話框可用於儲存您偏好的設定。 可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇「Save Current Setting（儲存目前設定）」
                                    此時會開啟一個小型對話框，用以接受新設定的名稱。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	輸入名稱。
                                    提示如果 SU90 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「Keyboard（鍵盤）」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「OK（確定）」以儲存選定的名稱。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	請注意，您選擇的名稱會顯示在「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」關閉對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        儲存、檢索和處理使用者設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇先前儲存的使用者設定
無論您或任何同事儲存的使用者設定，都可以輕鬆檢索並使用。 如此在使用 SU90 系統時，將可更快上手。

               
                  
                     景況

                     「User Settings（使用者設定）」對話框可用於儲存您偏好的設定。 可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。 要啟用原廠設定或已儲存的設定，請選擇任一清單中的相關名稱，然後選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」。
提示
                           [image: Image]

                        

                        您可以透過操作面板為專用的按鈕和開關指派特定的功能。 這包括了使用者設定。 若所請求的功能已定義，只需按下此按鈕即可進行選擇。 可使用「Operating Panel（操作面板）」頁面為可程式化的按鈕指派功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中檢視先前儲存的使用者設定清單。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要使用的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        儲存、檢索和處理使用者設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               重命名現有使用者設定
現有使用者設定則可以輕易重新命名。

               
                  
                     景況

                     「User Settings（使用者設定）」對話框可用於儲存您偏好的設定。 可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。 要重新命名使用者設定，請在列表中選擇其名稱，然後選擇「重新命名」。 原廠設定無法重新命名。


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中檢視先前儲存的使用者設定清單。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要重新命名的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Rename（重新命名）」。
                                    此時會開啟一個小型對話框，用以接受新的名稱。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	輸入名稱。
                                    提示如果 SU90 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「Keyboard（鍵盤）」按鈕開啟螢幕鍵盤。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「OK（確定）」以儲存選定的名稱。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	請注意，您選擇的名稱會顯示在「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        儲存、檢索和處理使用者設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               刪除不再使用的使用者設定
儲存使用者設定時，您建立的檔案將顯示在「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中。 請注意，此清單可能會過長。 您可以刪除不需要的使用者設定。

               
                  
                     景況

                     「User Settings（使用者設定）」對話框可用於儲存您偏好的設定。 可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。 要刪除使用者設定，請在列表中選擇其名稱，然後選擇「刪除」。 原廠設定無法刪除。

                     注沒有「恢復」選項。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中檢視先前儲存的使用者設定清單。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要刪除的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Delete（刪除）」。
                                    此時會開啟小型對話框，以便您確認自己的選擇。 沒有「恢復」選項。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	請注意，您選擇的名稱已從「Saved Settings（已儲存的設定）」清單中刪除。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        儲存、檢索和處理使用者設定

                     

                  

               

            

            

         

      



               選擇原廠預設設定
重置 SU90 系統並搭配已知的使用者設定運作，可能是一項實用的做法。 為此，系統有一組「原廠設定」可供選用。 如果不確定要使用哪些值，可以使用原廠設定， 它們是典型用途的「最佳實務」設定。

               
                  
                     景況

                     「User Settings（使用者設定）」對話框可用於儲存您偏好的設定。 可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 凡是在使用者介面中，透過各項功能和對話框所選擇的設定值，系統都會儲存起來。 要啟用原廠設定或已儲存的設定，請選擇任一清單中的相關名稱，然後選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」。 原廠設定無法變更。

                     若要套用原廠設定，系統會開啟一個對話框以要求您確認。

                     注除非先行儲存，否則套用原廠設定後，所有目前設定都會遺失。 沒有「恢復」選項。

                     


                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢視「Main（主）」功能表。
                                    其預設位置為顯示區的右側。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇使用者設定。
                                    [image: Image]

                                 

                                 
                                    確認使用者設定對話框已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢視「Factory Settings（原廠設定）」清單。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要使用的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        儲存、檢索和處理使用者設定

                     

                  

               

            

         

         

      


            在操作面板上定義使用者選擇的功能

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     選擇要使用的操作面板

                     為操作面板指派使用者設定或顯示模式

                     為操作面板上的旋鈕開關指派功能

                     為操作面板上的 F1、F2 和 F3 指派功能

                  

               

            

            

      

      



               選擇要使用的操作面板
操作面板提供了用於確保正常運作的所有必要控制功能。 
               

               
                  
                     景況

                     
                        [image: Image]

                     
操作面板提供的控制功能依邏輯功能分組排列。 這種佈置一目了然，方便您快速操作關鍵功能。 SU90 系統提供的所有功能都可以使用操作面板上的軌跡球和顯示區中的功能表系統進行操作。

                     提示您還可以使用標準的電腦滑鼠控制 SU90 系統。 滑鼠可連接至操作面板或直接連接至主機。

                     

                     SU90 系統支援兩種不同的操作面板， 分別為「Mk1」和「Mk2」。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Mk1: 操作面板透過三條纜線與主機連接。 雙介面纜線提供電力和串列通訊訊號。 USB 介面纜線用於讀取軌跡球的運動。 操作面板配備了一套小型商業電源作為電源。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Mk2: 使用專用的乙太網路纜線，將操作面板連接至主機。 操作面板配備有內建的電源。
                              

                           
                        

                     

                     若要選擇要使用的操作面板，可開啟「Installation（安裝）」對話框中的「Operating Panel（操作面板）」頁面。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     提示「Installation（安裝）」對話框中進行操作時，必須選擇「Apply（套用）」以儲存在頁面上所作的變更。 繼續前往其他頁面進行操作之前，必須先進行此儲存操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Operating Panel（操作面板）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要使用的操作面板。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        在操作面板上定義使用者選擇的功能

                     

                  

               

            

            

      

      



               為操作面板指派使用者設定或顯示模式
「User Settings（使用者設定）」對話框可用於儲存您偏好的設定。 可以依照不同的操作、環境條件或基本個人偏好，來進行這些設定。 可以依照不同的設定值，來建立任意數量的使用者設定檔，並為其指定任何名稱。 您可以透過操作面板為專用的按鈕和開關指派特定的功能。 這包括了使用者設定和顯示模式。

               
                  
                     先決條件

                        [image: Image]

                     

                     在為操作面板指派自訂使用者設定之前，「User Settings（使用者設定）」對話框中必須有一系列的設定可供選擇。 「User Settings（使用者設定）」對話框位於「Main（主）」功能表中。

                  

                  
                     景況

                     在操作面板的「頂部」有四個按鈕，專用於使用者設定或顯示模式。

                     
                        [image: Image]

                     

                     「Operating Panel（操作面板）」頁面用於選擇您要使用的實體硬體面板，並為可程式化的按鈕指派功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     注SU90 系統支援兩種不同的操作面板， 分別為「Mk1」和「Mk2」。 在本出版物中，所有描述和參考均與「Mk2」相關。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」功能表已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Operating Panel（操作面板）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇操作面板 Mk2。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Mode Selection（模式選擇）」以指定按鈕的用途。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	為操作面板上的每個按鈕指派一種預先定義的使用者設定或顯示模式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        在操作面板上定義使用者選擇的功能

                     

                  

               

            

            

      

      



               為操作面板上的旋鈕開關指派功能
Mk2 操作面板配備有三個旋鈕開關。 這些開關以數字標示。 可為每個開關指派與範圍、增益或方位相關的功能。

               
                  
                     景況

                        [image: Image]

                     

                     「Operating Panel（操作面板）」頁面用於選擇您要使用的實體硬體面板，並為可程式化的按鈕指派功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     注SU90 系統支援兩種不同的操作面板， 分別為「Mk1」和「Mk2」。 在本出版物中，所有描述和參考均與「Mk2」相關。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」功能表已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Operating Panel（操作面板）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇操作面板 Mk2。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「Rotary Switch Options（旋鈕開關選項）」下，為操作面板上的每個旋鈕指派一個功能。
                                    可指派以下功能：

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Horizontal Range（水平範圍）」：水平視圖內的範圍設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Vertical Range（垂直範圍）」：垂直視圖內的範圍設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Inspection Range（檢測範圍）」：檢測視圖內的範圍設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Active Ping Range（作用中 Ping 範圍）」：作用中視圖內的範圍設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Active Ping Gain（作用中 Ping 增益）」：作用中視圖內的增益設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	「Active Ping Bearing（作用中 Ping 方位）」：作用中視圖內的方位設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Horizontal Range 2（水平距離 2）：當使用「雙視圖」顯示模式時，第二個水平視圖中的範圍設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Vertical Range 2（垂直距離 2）：當使用「雙視圖」顯示模式時，第二個垂直視圖中的距離設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Plane Range（平面距離）：平面視圖內的範圍設定。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        在操作面板上定義使用者選擇的功能

                     

                  

               

            

            

      

      



               為操作面板上的 F1、F2 和 F3 指派功能
操作面板配備有三個功能按鈕。 這些按鈕分別標示為 F1、F2 和 F3。 可以為每個按鈕指派專門的功能。

               
                  
                     景況

                        [image: Image]

                     

                     「Operating Panel（操作面板）」頁面用於選擇您要使用的實體硬體面板，並為可程式化的按鈕指派功能。 此頁面位於「Installation（安裝）」對話框。 「安裝」對話框位於「設定」功能表。

                     這三個功能按鈕與「Screen Capture（螢幕截圖）」按鈕分為一組。

                     
                        [image: Image]

                     

                     注SU90 系統支援兩種不同的操作面板， 分別為「Mk1」和「Mk2」。 在本出版物中，所有描述和參考均與「Mk2」相關。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」功能表已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Operating Panel（操作面板）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇要使用的操作面板。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「Button Options（按鈕選項）」下，為操作面板上的每個 Fx 按鈕指派一個功能。
                                    可指派以下功能：

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	自動 傾斜: 這是一項「開/關」功能。 當「Auto Tilt（自動傾斜）」模式啟用後，每次發射 (ping) 時，波束都會自動變更傾斜角度。 傾斜扇區的中心由啟動「Auto Tilt（自動傾斜）」模式之前選擇的傾斜角度定義。 所選的傾斜扇區在「Horizontal（水平）」視圖中使用陰影背景顯示在傾斜度指標上。 您可以使用「Main（主）」功能表中的「Tilt（傾斜）」功能進行扇區和級距設定。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Off Centre（偏心）: 此功能與捷徑功能表中的「Set New Ship Centre（設定新船中心）」相同。 將游標置於視圖中的任何位置，然後按下按鈕。 此功能可將船舶符號移至所選的位置。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Zoom（縮放）: 將游標放置到視圖中的任何位置，按下滑鼠右鍵，然後選擇「Zoom（縮放）」。 僅提供一種縮放級別。 再次選擇「Zoom（縮放）」可恢復原視圖。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Menu Off（功能表關閉）: 這是一項「開/關」功能。 除非您要頻繁變更操作參數，否則建議在顯示區中隱藏功能表。 這將提供更多的回波資訊顯示空間。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Audio（聲音）: 選擇「Audio（聲音）」可開啟或關閉音訊輸出。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Own Ship（本船）: 此功能與捷徑功能表中的「Place Own Ship Marker（放置本船標記）」相同。 選擇此功能，可在回波顯示區中的船舶目前位置處放置一個方形符號。 本船標記現在會被視作物件。 在列為「OSM」的「Objects（物件）」功能表中，會顯示物件的所有相關資訊。 使用捷徑功能表上的「Delete Own Ship Marker（刪除本船標記）」，可將標記從目前視圖中刪除。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Auto Bearing（自動方位）: 這是一項「開/關」功能。 將此功能設定為「On（開）」以啟動自動搜尋功能。 在「Auto Bearing（自動方位）」模式下，SU90 系統將自動在定義的扇區範圍內搜尋。 該扇區在視圖中使用兩個角形符號標識。 您可以使用「Main（主）」功能表中的「Bearing（方位）」功能進行扇區和級距設定。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        在操作面板上定義使用者選擇的功能

                     

                  

               

            

         

      

      

         維護程序

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  從聲納室降低和提升探頭

                  設定用於連接週邊裝置的介面

                  插入安裝參數

                  安裝和維護操作軟體

                  測試噪音條件和聲納功能

                  預防性維護

               

            

         

         

      


            從聲納室降低和提升探頭

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     使用「提升/降低」開關降低和提升探頭

                     使用手搖曲柄降低和提升探頭

                     使用兩個接觸器緊急降低和提升

                  

               

            

            

         

      



               使用「提升/降低」開關降低和提升探頭
操作面板用於控制探頭的下降和提升。 對於探頭的實際位置，提供了專用的按鈕。 您還可以從馬達控制單元進行操作。 本機控制適用於維護作業。

               
                  
                     先決條件

                        [image: Image]

                     

                     您需要一把合適的螺絲起子或一個較大的硬幣來打開馬達控制單元的櫃門。 有可用於提升馬達的 3 相電源，且內部電源可提供 +24 VDC 電壓。 馬達控制單元內的兩個 LED 指示燈均亮起。

                  

                  
                     景況

                     使用機櫃上部的「Hoist/Lower Switch（「提升/降低」開關）」(S302) 控制降低和提升。 對於透過操作面板執行的一般操作，開關必須設定為「REMOTE（遙控）」。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                                    若船舶停靠在乾船塢，請確保探頭升降臺與乾船塢地面之間有足夠的高度。 探頭升降臺底部不得有工具、鷹架、人員和其他障礙物。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟機櫃門。
                                    警告此設備使用了高電壓。 此設備只能由具備相應資格且熟悉高電壓設備及潛在危險的人員維修。 未遵守此注意事項可能導致人員受傷。 您可能會受到電擊。 詳閱並理解適用的觸電急救說明。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	找到 「Hoist/Lower（提升/降低）」開關 (S302)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	降低探頭:
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將開關設置到「LOWER（降低）」位置。
                                                   「Lower Limit Switch（下限位開關）」啟用後，會自動停止降低。 若有必要，可以透過將「Hoist/Lower（提升/降低）」開關設置到「STOP（停止）」，使探頭停在任何位置。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將開關設置到「STOP（停止）」位置。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	提升探頭:
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將開關設置到「HOIST（提升）」位置。
                                                   Upper Limit Switch（上限位開關）」啟用後，會自動停止提升。 若有必要，可以透過將「Hoist/Lower（提升/降低）」開關設置到「STOP（停止）」，使探頭停在任何位置。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將開關設置到「STOP（停止）」位置。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	找到 「Hoist/Lower（提升/降低）」開關 (S302)。 將開關設置到「REMOTE（遙控）」位置。
                                    注對於透過操作面板執行的一般操作，開關必須設定為「REMOTE（遙控）」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉機櫃門。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        從聲納室降低和提升探頭

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用手搖曲柄降低和提升探頭
操作面板用於控制探頭的下降和提升。 若發生電源故障，可以使用手搖曲柄將探頭提起或降下。

               
                  
                     先決條件

                        [image: Image]

                     

                     您需要一把合適的螺絲起子或一個較大的硬幣來打開馬達控制單元的櫃門。 您還需要一把 4 mm 內六角扳手。

                  

                  
                     景況

                     在較大探頭升降臺上，提升馬達配備有制動器。 在手動降下或提升探頭之前，必須先鬆開馬達制動器。

                     重要當不使用時，必須將手搖曲柄放在馬達控制單元內。 從存放位置取下後，手搖曲柄會釋放安全開關，從而停用探頭升降臺。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                                    若船舶停靠在乾船塢，請確保探頭升降臺與乾船塢地面之間有足夠的高度。 探頭升降臺底部不得有工具、鷹架、人員和其他障礙物。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	移除探頭升降臺的電源保險絲。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟機櫃門。
                                    警告此設備使用了高電壓。 此設備只能由具備相應資格且熟悉高電壓設備及潛在危險的人員維修。 未遵守此注意事項可能導致人員受傷。 您可能會受到電擊。 詳閱並理解適用的觸電急救說明。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	找到「Motor Protecting Switch（馬達保護開關）」(S301)。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	若要停用「Motor Protecting Switch（馬達保護開關）」 (S301)，請將操作手柄推到「OFF（關）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	降低探頭
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	找到位於馬達控制單元內的手搖曲柄。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將手搖曲柄從存放位置取下。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             		取下探頭升降臺頂蓋上的塑膠插頭。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	通過頂蓋上的孔，將手搖曲柄安裝到短軸上。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	找到馬達上的制動器松放螺絲。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	使用 4 mm 內六角扳手順時針旋轉該螺絲，直至鬆開馬達制動器。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	轉動曲柄，直至探頭完全降下。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	提升探頭
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	轉動曲柄，直至探頭完全收回。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	擰鬆制動器松放螺絲，以接合馬達制動器。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	檢查手搖曲柄，確保馬達制動器已接合。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將手搖曲柄從短軸上拆下，然後放回到其在馬達控制單元內的存放位置
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	若要啟用「Motor Protecting Switch（馬達保護開關）」(S301)，請將操作手柄推到「ON（開）」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	確保「Hoist/Lower（提升/降低）」開關已設定到「REMOTE（遙控）」。
                                    注對於透過操作面板執行的一般操作，開關必須設定為「REMOTE（遙控）」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	關閉機櫃門。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	插入探頭升降臺的電源保險絲。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        從聲納室降低和提升探頭

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用兩個接觸器緊急降低和提升
一旦發生緊急情況，可以繞過馬達控制單元中的控制邏輯。 您可以直接使用兩個指定的接觸器控制提升馬達。

               
                  
                     先決條件

                        [image: Image]

                     

                     您需要一把合適的螺絲起子或一個較大的硬幣來打開馬達控制單元的櫃門。 您還需要一把小螺絲起子。 有可用於提升馬達的 3 相電源。

                  

                  
                     景況

                     兩個接觸器分別標識為 K301 和 K302。 「Hoisting Contactor（提升接觸器）」(K301) 和「Lowering Contactor（降低接觸器）」(K302) 位於馬達控制單元內的上部 DIN 軌道上。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	左側: 啟用後，「Hoisting Contactor（提升接觸器）」(K301) 可啟動馬達以提升探頭。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	右側: 「Lowering Contactor（降低接觸器）」(K302) 可啟動馬達以降低探頭。
                              

                           
                        

                     

                     警告此操作將覆蓋上下限位開關。 必須在探頭達到上限或下限位置之前鬆開接觸器。 否則可能對探頭升降臺造成嚴重的機械損壞。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                                    若船舶停靠在乾船塢，請確保探頭升降臺與乾船塢地面之間有足夠的高度。 探頭升降臺底部不得有工具、鷹架、人員和其他障礙物。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟機櫃門。
                                    警告此設備使用了高電壓。 此設備只能由具備相應資格且熟悉高電壓設備及潛在危險的人員維修。 未遵守此注意事項可能導致人員受傷。 您可能會受到電擊。 詳閱並理解適用的觸電急救說明。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	找到 「Hoist/Lower（提升/降低）」開關 (S302)。 將開關設置到「STOP（停止）」位置。
                                    此乃出於安全考量。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	降低探頭:
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	找到位於右側的「降低」接觸器 (K302)。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	打開接觸器前端的透明塑膠蓋。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	使用一把小螺絲起子，按壓彈簧復位裝置，以對馬達施加電壓。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	降低探頭並在到達底部位置之前停止。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	提升探頭:
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	找到位於左側的「提升」接觸器 (K301)。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	打開接觸器前端的透明塑膠蓋。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	使用一把小螺絲起子，按壓彈簧復位裝置，以對馬達施加電壓。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	提升探頭並在到達上部位置之前停止。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	找到 「Hoist/Lower（提升/降低）」開關 (S302)。 將開關設置到「REMOTE（遙控）」位置。
                                    注對於透過操作面板執行的一般操作，開關必須設定為「REMOTE（遙控）」。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	關閉機櫃門。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        從聲納室降低和提升探頭

                     

                  

               

            

         

         

      


            設定用於連接週邊裝置的介面

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     安裝導航感應器和其他感應器

                     定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數

                     設定從導航系統 (GPS) 的輸入參數

                     設定速度記錄輸入的介面

                     設定航向陀螺輸入介面

                     設定感應器介面

                     設定動作參考單位 (MRU) 的輸入

                     設定 SU90 系統進行同步操作。

                  

               

            

            

         

      



               安裝導航感應器和其他感應器
為使 SU90 系統運用並提供正確的導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器會提供導航資訊（航向、船速或地理位置）。 若要在序列埠和 LAN 連接埠上設定通訊參數，請使用「I/O Setup（I/O 設定）」頁面。 如需選擇要安裝的感應器，請使用感應器安裝頁面。 「Sensor Configuration（感應器組態）」頁面可供定義數據包優先級，確保 SU90 系統採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

               
                  
                     先決條件
新感應器採用序列或網路傳輸線，與 SU90 系統建立實體連線。

                  

                  
                     景況

                     「Sensor Installation（感應器安裝）」頁面可讓您的 SU90 與外部感應器和系統進行通訊。 然而，必須首先設定相關通訊參數，才能與各個感應器通訊。 建立通訊並連接感應器後，必須定義數據包優先級並完成組態設定。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	設定導航感應器的介面。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「安裝」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇要介接的感應器類型，並定義相關參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	定義數據包的優先級，並設定相關的組態參數。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	對需要設定的每個感應器介面重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

            

         

      



               定義序列和乙太網路 (LAN) 連接埠參數
通訊參數必須設定正確，感應器介面才能正常運作。 SU90 軟體可自動掃描主機，以搜尋並識別可用的通訊埠。 一旦軟體建立了有效介面清單，您就可以設定和控制通訊參數。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機上具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	感應器介面所需的相關通訊參數已經確定。
                              

                           
                        

                     


                  
                     景況

                     「I/O Setup（I/O 設定）」頁面中提供了兩個清單，一個是序列埠清單，另一個是乙太網路 (LAN) 連接埠清單。 每個清單都支援一組功能，用於設定和監控通訊埠。 選擇要使用的連接埠，然後點擊清單下方的其中一個按鈕。

                     提示Diagnostics（診斷）對話框中的「Sensors（感應器）」頁面概括了所有使用中的通訊線路和感應器。 提供所有相關的狀態資訊。 開啟「Setup（設定）」功能表中的「Diagnostics（診斷）」對話框。

                     

                     「Installation（安裝）」對話框中進行操作時，必須選擇「Apply（套用）」以儲存在頁面上所作的變更。 繼續前往其他頁面進行操作之前，必須先進行此儲存操作。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「安裝」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	請注意，系統會列出主機上可用的序列介面埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇要設定的介面埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Setup（設定）」以開啟「Serial Port Setup（序列埠設定）」或「LAN Port Setup（LAN 連接埠設定）」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	設定相關的序列或乙太網路 (LAN) 通訊參數。
                                                   針對 NMEA 0183 所定義的通訊參數是：

                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	波特 率: 4800 bit/s
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	數據 位元: 8
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	同位檢查: 偶數
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	停止 位元: 1
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                   某些儀器可能提供其他參數和/或選項。 請務必查看製造商提供的相關技術文件。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	對需要設定的任何其他通訊埠重複此操作。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定從導航系統 (GPS) 的輸入參數
為使 SU90 系統運用並提供正確的導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器會提供導航資訊（航向、船速或地理位置）。 如需選擇要安裝的感應器，請使用感應器安裝頁面。 如果您已在「顯示選項」對話框中啟用它，那麼您的目前位置會顯示在頂部欄上。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機上具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	SU90 系統已開啟且運作正常。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與 SU90 系統建立實體連線。 感應器已開啟並正常工作。
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況
「Sensor Installation（感應器安裝）」頁面可讓您的 SU90 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通訊埠（區域網路 (LAN) 或序列埠）。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇 SU90 系統要接受的格式。 對於每個相關感應器，必須插入適當的偏移值，來定義感應器相對於船舶座標系的實際位置。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將導航系統連接到電腦上的可用通訊埠。
                                    安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	針對「類型」，請選擇「GPS」感應器以從全球定位系統匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要匯入感應器資訊的連接埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果您要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 SU90 系統，請選擇「Monitor（監控）」。
                                    「Port Monitor（連接埠監視）」對話框中分別為傳入（Rx Data（接收數據））及傳出（Tx Data（發射數據））訊息提供了一個文本框。 您可使用這些文本框和個人的數據通訊知識來研究數據包。 「Port Monitor（連接埠監視）」對話框是一項除錯工具，並非 SU90 系統正常運作所必需的功能系統。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從感應器匯入的數據包。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	如有需要，請指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	參考船舶的座標系，提供感應器 (或其天線) 的準確實體位置。
                                    您必須在座標系統中，將特定感應器的位置定義為船舶原點的偏移，才能充分發揮效能。 這些皆為必要的偏移值，確保 SU90 系統提供盡可能準確的資訊。 SU90 的準確度與您在「感應器安裝」頁面上輸入的資訊準確度直接相關。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 X 軸（艏艉方向）上與船舶原點的偏移值。 如果感應器位於船舶原點前方 ，則使用 X 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇 Y 軸（垂直於船軸方向）上與船舶原點的偏移值。 如果感應器位於船舶原點的右舷側，則使用 Y 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇 Z 軸（垂直方向）上與船舶原點的偏移值。 如果感應器位於船舶原點下方 ，則使用 Z 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                    感應器介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	14
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	15
                              	對需要設定的每個感應器介面重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	16
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。 定義數據包的優先級，並設定相關的組態參數。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定速度記錄輸入的介面
為保正常運作，SU90 系統需要來自於測程儀的輸入。 在大部分情況中，船舶上已安裝有適用的感應器。 還可使用具有相容輸出格式的全球定位系統 (GPS)。 如需選擇要安裝的感應器，請使用感應器安裝頁面。 船速將會顯示在頂部欄中（若您已在「Display Options（顯示選項）」對話框中啟用）。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機上具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	SU90 系統已開啟且運作正常。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與 SU90 系統建立實體連線。 感應器已開啟並正常工作。
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況
注測程儀的輸入對於 SU90 的運作必不可少。 若無船速資訊，SU90 系統既無法顯示正確的導航資訊，亦無法對船舶運動進行補償。 而缺少補償則會導致系統無法提供正確的回波資訊。

                     

                     「Sensor Installation（感應器安裝）」頁面可讓您的 SU90 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通訊埠（區域網路 (LAN) 或序列埠）。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇 SU90 系統要接受的格式。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將測程儀連接到電腦上的可用通訊埠。
                                    安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	對於「Sensor Type（感應器類型）」，選擇「Speed Log（測程儀）」，以從全球定位系統匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要匯入感應器資訊的連接埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果您要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 SU90 系統，請選擇「Monitor（監控）」。
                                    「Port Monitor（連接埠監視）」對話框中分別為傳入（Rx Data（接收數據））及傳出（Tx Data（發射數據））訊息提供了一個文本框。 您可使用這些文本框和個人的數據通訊知識來研究數據包。 「Port Monitor（連接埠監視）」對話框是一項除錯工具，並非 SU90 系統正常運作所必需的功能系統。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從感應器匯入的數據包。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	如有需要，請指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                    感應器介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	14
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。 定義數據包的優先級，並設定相關的組態參數。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定航向陀螺輸入介面
為保正常運作，SU90 需要來自於航向陀螺儀的輸入。 在大部分情況中，船舶上已安裝有適用的航向陀螺儀。 還可使用具有相容輸出格式的全球定位系統 (GPS)。 如需選擇要安裝的感應器，請使用感應器安裝頁面。 目前的航向將會顯示在頂部欄中（若您已在「Display Options（顯示選項）」對話框中啟用）。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機上具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	SU90 系統已開啟且運作正常。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與 SU90 系統建立實體連線。 感應器已開啟並正常工作。
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況
注航向陀螺儀的輸入對於系統運作必不可少。 若無航向陀螺儀的輸入，SU90 系統將無法顯示正確的導航資訊。而缺少補償則會導致系統無法提供正確的回波資訊。

                     

                     「Sensor Installation（感應器安裝）」頁面可讓您的 SU90 與外部感應器和系統進行通訊。 您必須指定要使用的通訊埠（區域網路 (LAN) 或序列埠）。 您可以鍵入自訂名稱，以識別輸入端的感應器。 在有效數據包格式清單中，選擇 SU90 系統要接受的格式。 對於每個相關感應器，必須插入適當的偏移值，來定義感應器相對於船舶座標系的實際位置。

                     注若只是進行變更並在頁面底部選擇「確定」，並不會安裝任何內容。 選擇要安裝的內容，定義相關參數，然後選擇「添加」 。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將陀螺儀（或其他航向感應器）連接到電腦上的可用通訊埠。
                                    安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「安裝」對話框的左側，選擇「感應器安裝」 。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	對於「Sensor Type（感應器類型）」，選擇「Gyro（陀螺儀）」，以從全球定位系統匯入資訊。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇要匯入感應器資訊的連接埠。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如果要檢查通信參數，請選擇「檢測連接埠」。
                                    注您無法在此處進行任何變更。 要變更通訊參數，請使用「I/O 設定」頁面。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果您要檢查週邊系統是否將數據傳輸到 SU90 系統，請選擇「Monitor（監控）」。
                                    「Port Monitor（連接埠監視）」對話框中分別為傳入（Rx Data（接收數據））及傳出（Tx Data（發射數據））訊息提供了一個文本框。 您可使用這些文本框和個人的數據通訊知識來研究數據包。 「Port Monitor（連接埠監視）」對話框是一項除錯工具，並非 SU90 系統正常運作所必需的功能系統。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	鍵入自訂名稱，藉以識別其它對話框中的介面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	選擇要從感應器匯入的數據包。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	11
                              	如有需要，請指定專用的 Talker ID。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	12
                              	參考船舶的座標系，提供感應器 (或其天線) 的準確實體位置。
                                    您必須在座標系統中，將特定感應器的位置定義為船舶原點的偏移，才能充分發揮效能。 這些皆為必要的偏移值，確保 SU90 系統提供盡可能準確的資訊。 SU90 的準確度與您在「感應器安裝」頁面上輸入的資訊準確度直接相關。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇 X 軸（艏艉方向）上與船舶原點的偏移值。 如果感應器位於船舶原點前方 ，則使用 X 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇 Y 軸（垂直於船軸方向）上與船舶原點的偏移值。 如果感應器位於船舶原點的右舷側，則使用 Y 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇 Z 軸（垂直方向）上與船舶原點的偏移值。 如果感應器位於船舶原點下方 ，則使用 Z 的正值進行調整。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	13
                              	選擇「增加」儲存已定義的新感應器介面。
                                    感應器介面會新增到「感應器安裝」頁面上的「已安裝的感應器」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	14
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	15
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。 定義數據包的優先級，並設定相關的組態參數。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定感應器介面
SU90 系統連接了多個感應器，其中有很多提供相同的數據包。 這些數據包未必提供相同資訊。 「Sensor Configuration（感應器組態）」頁面可供定義數據包優先級，確保 SU90 系統採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與 SU90 系統建立實體連線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	導航感應器安裝在 SU90 軟體中。 相關的介面參數和實體位置屬性均已定義。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況
數據包中的任何資訊 (例如目前深度) 可以來自多台感應器的不同數據包。 由於多種原因 (環境條件、安裝、組態、準確度等)，每台感應器提供的數值可能其他感應器不同。

                     感應器組態頁面上提供了多個感應器，每種資訊各有一個類型。 在「感應器」列表中選擇要設定的感應器。 對於每種類型，可以透過重新排列清單中的數據包，來定義優先使用的感應器。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

                     SU90 系統可與多種不同類型的感應器通訊。 可使用「Sensor Installation（感應器安裝）」頁面定義 SU90 系統將從哪些外部感應器匯入資訊。 您還必須指定要使用的數據包格式。

                     注「Installation（安裝）」對話框中進行操作時，必須選擇「Apply（套用）」以儲存在頁面上所作的變更。 繼續前往其他頁面進行操作之前，必須先進行此儲存操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在安裝對話框的左側，選擇感應器組態。
                                    確認感應器組態頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「感應器」列表中選擇要設定的感應器。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果要採用內建的數據包優先級，請選擇「自動」。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	啟用「Auto（自動）」功能後，將使用優先清單。 資訊會從清單頂部的感應器匯入。 如果感應器超過 20 秒未能提供資訊，則使用下一個感應器發出的數據。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	停用「Auto（自動）」功能後，將不使用優先清單， 資訊會從清單頂部的感應器匯入。 所有其他感應器都會被忽略。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	如果要手動控制數據包優先級，請勿選擇「自動」。
                                    若要變更特定數據包的優先級，請選擇該數據包，並以箭頭按鈕變更其在清單中的位置。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	如有需要，請增加感應器輸入的手動值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	對需要設定的每個感應器介面重複上述步驟。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定動作參考單位 (MRU) 的輸入
可將來自運動參考單元 (MRU) 的資訊（一般為起伏、橫搖和縱搖資訊）匯入 SU90 系統以提高回波數據的準確性。 SU90 系統配備有內建的運動感應器，以提供聲納波束電子穩定功能。 此感應器位於馬達控制單元內。 為提升工作精確度，可使用外部運動參考單元 (MRU)。 此任務僅適用於您在 SU90 系統上使用外部運動參考單元的情況。

               
                  
                     先決條件

                     此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您的主機上具有空置的介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您熟悉 NMEA 和其他相關數據包格式。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您知道如何設定序列和區域網路 (LAN) 通訊參數。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	請使用正確的通訊參數設定介面埠。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	SU90 系統已開啟且運作正常。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	新感應器採用序列或網路傳輸線，與 SU90 系統建立實體連線。 感應器已開啟並正常工作。
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況
運動參考單元 (MRU) 用於測量船舶的橫搖和縱搖運動。 某些型號的感應器還可測量起伏。 SU90 系統將使用運動感應器提供的資訊來穩定波束。

                     注此任務僅適用於您在 SU90 系統上使用外部運動參考單元的情況。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將運動感應器系統連接到電腦上的可用通訊埠。
                                    安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 注如果您使用序列纜線連接運動感應器，而且沒有可用的 COM 連接埠，則必須先在「I/O Setup（I/O 設定）」頁面上釋放一個連接埠。 若您選擇使用 COM 序列埠連接運動感應器，請務必不要在「I/O Setup（I/O 設定）」頁面上將同一 COM 連接埠用作其他用途。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	釋放未使用的序列埠 (COM)。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「安裝」功能表上，選擇「I/O 設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	請注意，系統會列出主機上可用的序列介面埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	如果您有空閒的 COM 的連接埠，可先選中該連接埠，然後選取「Remove（移除）」以將其從清單中移除。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	關閉「安裝」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	重新啟動 SU90 系統。
                                                   重新啟動可使主機「釋放」連接埠。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	當 SU90 系統啟動後，繼續前往「Motion Reference Unit（運動參考單元）」頁面，以將通訊埠投入使用。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Motion Reference Unit（運動參考單元）」。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	設定介面。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇要使用的乙太網路連接埠或序列埠。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇要使用的協定（數據包語句）。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	如果使用序列線路，請定義波特率。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在對話框的底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     若您選擇使用 COM 序列埠連接運動感應器，請務必不要在「I/O Setup（I/O 設定）」頁面上將同一 COM 連接埠用作其他用途。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

            

         

      



               設定 SU90 系統進行同步操作。
如需使用 SU90 系統作為同步系統中的主設備或僕設備，則其必須針對這類操作予以設定。 為此，您必須選擇要用於同步介面的通訊埠以及所需的同步模式。

               
                  
                     先決條件
此程序預設以下前提：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	船舶已停泊或在海上。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	您可以透過電腦上的 RS2-232 介面埠來使用 CTS/RTS 連接。 
                              

                           
                        

                     

                     在「僕設備」操作中，必須有一個遠端系統 (例如 K-Sync 或 Simrad TU40) 來提供觸發脈衝。 在「主設備」操作中，已連接一個遠端水聲系統 (聲納、測深儀)。 必須將此遠端系統設定為「僕設備」模式。

                  

                  
                     景況

                     只要船上安裝多個水聲系統，就可能會發生干擾。 為避免這種干擾，您有以下選擇：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	系統全面連接到共用同步系統。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	將其中一個聲學系統設定為「主設備」，並控制其餘系統的發射操作。
                              

                           
                        

                     

                     SU90 系統提供了遠端發射同步功能。 其可以設定在「Master（主設備）」模式或「Slave（僕設備）」模式下運作。

                     注「Installation（安裝）」對話框中進行操作時，必須選擇「Apply（套用）」以儲存在頁面上所作的變更。 繼續前往其他頁面進行操作之前，必須先進行此儲存操作。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將同步傳輸線從週邊系統連接到電腦上的可用通訊埠。
                                    安裝手冊對此已做說明。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟 SU90 系統，並將其設定為一般用途。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在安裝對話框的左側，選擇同步。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇同步模式 。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	單機同步已關閉。如果 SU90 系統單獨運作且無需同步，則使用此同步模式。 這是預設設定。 SU90 系統使用其內部 ping 間隔參數進行操作，獨立於同步連接埠所接收的任何觸發信號。

                                                   關閉同步功能後，無法套用「Synchronization Delay（同步延遲）」設定。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Master（主設備）SU90 系統如果用作同步系統中的控制單元，則應使用「Master（主設備）」模式。 週邊水聲系統僅當由 SU90 系統所啟用時，才可以進行發射。 選擇「Master（主設備）」模式時，SU90 系統會依其內部 ping 間隔參數來執行作業，並將觸發訊號傳送到週邊系統。

                                                   如果您將「同步連接埠」設定為「收發器輔助連接埠」，則無法使用此模式。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Slave（僕設備）如果 SU90 系統應進行發射，僅當週邊系統允許時，才可使用「Slave（僕設備）」模式。 選擇「Slave（僕設備）」模式時，除非在所選同步連接埠出現外部觸發，否則 SU90 不會發射（「ping」）。 週邊系統可能是任何水聲產品（例如測深儀或聲納），甚至是專用同步系統。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「同步延遲」。
                                    此延遲參數使用方式依所選的同步模式而有不同。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	單機關閉同步功能後，無法套用「Synchronization Delay（同步延遲）」設定。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Master（主設備）在「Master（主設備）」模式下，SU90 系統會先等待外部觸發訊號傳送後的延遲時間，然後再發送 ping， 這通常稱為「預觸發」。

                                                   注僅當使用序列連接埠設定同步功能時，此延遲才會有效。

                                                   

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	Slave（僕設備）在「Slave（僕設備）」模式下，SU90 系統會先等待外部觸發訊號抵達後的延遲時間，然後再發送 ping， 這通常被稱為「後觸發」。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在可用的連接埠清單中選擇「同步連接埠」。
                                    這是目前用於收發同步訊號的介面埠， 其一律為 RS-232 序列連接埠。 由於同步功能僅使用序列連接埠上的請求傳送 (RTS) 和清除傳送 (CTS) 訊號，因此已指派為其他介面的連接埠亦可使用。 同樣地，您也無須定義任何波特率。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        設定用於連接週邊裝置的介面

                     

                  

               

            

         

         

      


            插入安裝參數

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     插入船舶原點和尺寸

                     插入探頭的安裝參數

                     插入運動參考單元 (MRU) 的安裝參數

                     調節內建運動感應器偏移

                  

               

            

            

         

      



               插入船舶原點和尺寸
如果船舶搭載多個不同的感應器和探頭，而您希望這些裝置都能提供準確數據，就必須知道它們的相對實體位置。 為此，您必須建立一或多個共同參考點。 此參考點也用於在 SU90 顯示區中相對於船舶符號定位聲納回波。

               
                  
                     先決條件
為獲取準確的船舶尺寸，您需要詳細的船舶圖紙。 不需要工具和儀器。 SU90 系統已開啟且運作正常。

                  

                  
                     景況

                     在「Ship（船舶）」頁面上，您可以使用船舶的實際尺寸，在 SU90 系統的專用坐標系中建立一個虛擬參考點（船舶原點）。 船舶原點一般位於以下位置：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	X 位置：船舶長度的一半位置
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Y 位置：船舶寬度的一半位置
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Z 位置：吃水線上
                              

                           
                        

                     

                     若要變更船舶原點的位置，您可以通過提供 X、Y 和/或 Z 方向的偏移值來實現。 為此，您將需要船舶圖紙。

                     提示一般將船舶遠點設置在與運動參考單元 (MRU) 相同的位置。 這可以將船舶移動時的向量最小化。 使用船舶圖紙來確定船舶原點的基本位置與 MRU 位置之間的偏移值。

                        如果沒有運動感應器，則可以將船舶原點設置在船舶上的任何位置。 我們建議將船舶原點設置在橋艛上船長的座椅下方。 所有感應器隨後將參考此位置。 如果使用短程聲納，這將能提供更精確的顯示。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Installation Parameters（安裝參數）」旁的白色小三角形。
                                    確認功能表是否打開，以存取所有頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	開啟「Ship（船舶）」頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	插入船舶的實際尺寸（長度和寬度）。
                                    確保盡可能地準確。 這些資訊用於在船舶坐標系中建立新原點。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	偏移:
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	如果您希望保留預設參考點（原點），則將所有偏移值設為 0（零）。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如果您希望將參考點移到其他位置，則使用所需的偏移值。
                                                   關於這些偏移值，請查閱船舶圖紙。 確保盡可能地準確。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     感應器與探頭共用的參考點現已建立。

                  

                  
                     進一步的要求

                     您接下來必須定義導航系統天線、運動參考感應器以及探頭的位置。這些位置均參考相同的參考點。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        插入安裝參數

                     

                  

               

            

            

         

      



               插入探頭的安裝參數
在安裝幹道的安裝過程中，無法通過使安裝可與船舶中線完全對齊來進行定位。 將探頭升降臺至於安裝幹道上時，探頭軸套筒和探頭上的「前」標記可能不會指向前方，而是與中線偏離幾度。 為獲得準確的回波顯示，可透過變更安裝參數來調節此等失準現象。

               
                  
                     先決條件

                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	船首
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	這是對齊角度。 (±180°)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	0° 探頭 標記
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                     為準確定位探頭，您需要詳細的船舶圖紙。 安裝探頭升降臺時記錄的安裝角度也是必要資訊。

                  

                  
                     景況

                     一般建議應將探頭升降臺定位至升降馬達指向船尾。 如果此朝向使得難以接近電氣接口，則在安裝期間，可將探頭升降臺旋轉至最合適的方向。 對齊的定義如下（與探頭升降臺的朝向無關）：

                     從船首到 0° 探頭標記測量的角度。

                     0 度探頭標記位於安裝凸緣的最外側，標有紅色的「0」。 根據於探頭的安裝情況，該標記可能在安裝凸緣上的任何角度位置，不一定如圖中所示。

                     在「Transducer（探頭）」頁面上，將此角度定義為繞 Z 軸旋轉的角度。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 0° 探頭標記指向船舶中線的右舷（右）側，則為對齊角插入一個 0 到 180 度的值。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 0° 探頭標記指向船舶中線（如圖中所示）的左舷（左）側，則為對齊角插入一個 0 到 -180 度的值。
                              

                           
                        

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	繞 X 軸旋轉：在水平正向（向前），順時針旋轉為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	繞 Y 軸旋轉：在水平正向（向右），順時針為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	繞 Z軸旋轉：在垂直正向（向下），順時針旋轉為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	參考點 (船舶原點)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Installation Parameters（安裝參數）」旁的白色小三角形。
                                    確認功能表是否打開，以存取所有頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「Transducer（探頭）」以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	插入相關偏移值。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	X 偏移: 在探頭和船舶原點之間插入 X 軸（艏艉方向）上的水平距離。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	Y 偏移: 在感應器和船舶原點之間插入 Y 軸（垂直於船軸的方向）上的水平距離。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	Z 偏移: 在感應器和船舶原點之間插入 Z 軸上的垂直距離。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    為此，您將需要船舶圖紙。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	從探頭升降臺的安裝人員處獲得對齊角度。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	繞 X 軸旋轉: 指定一個角度（單位：度）以補償與船舶坐標系上 X 軸（艏艉方向）的偏移。 如果探頭安裝正確且無意外偏斜，可以將此角度設定為 0 度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	繞 Y 軸旋轉: 指定一個角度（單位：度）以補償與船舶坐標系上 Y 軸（垂直於船軸方向）的偏移。 如果探頭安裝正確且無意外偏斜，可以將此角度設定為 0 度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	繞 Z 軸旋轉: 指定一個角度（單位：度）以補償與船舶坐標系上 Z 軸（垂直方向）的偏移。 這是對齊角度。.
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	如果 0° 探頭標記指向船舶中線的右舷（右）側，則為對齊角插入一個 0 到 180 度的值。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	如果 0° 探頭標記指向船舶中線（如圖中所示）的左舷（左）側，則為對齊角插入一個 0 到 -180 度的值。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                   範例:
                                                   

                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	如果對齊角為 295 度，則輸入 -65 度。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	• 
                                                               	如果對齊角為 15 度，則輸入 15 度。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    確保盡可能地準確。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        插入安裝參數

                     

                  

               

            

            

         

      



               插入運動參考單元 (MRU) 的安裝參數
SU90 需要運動參考單元 (MRU) 相對於探頭的實際位置才能盡可能準確的調節橫搖和縱搖。 此任務僅適用於您在 SU90 系統上使用外部運動參考單元的情況。

               
                  
                     先決條件
不需要工具和儀器。

                     相關的偏移值通常可見於船舶圖紙。

                  

                  
                     景況

                     SU90 系統配備有內建的運動感應器，以提供聲納波束電子穩定功能。 此感應器位於馬達控制單元內。 運動感應器用於測量船舶的橫搖和縱搖運動。

                     注如果您要使用內建的運動感應器，則無需輸入任何偏移值。

                        如果安裝探頭升降臺時，馬達控制單元直接指向船尾，則無需輸入任何旋轉角度值。 但是，如果單元朝向任何其他方向，則必須透過輸入相關的「Rotation Around Z（繞 Z 軸旋轉）」角度值對此進行補償。

                     

                     為提升工作精確度，可使用外部運動參考單元 (MRU)。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	偏移: 偏移值指定了運動參考單元相對於參考點（原點）的實際位置。 相關的偏移值通常可見於船舶圖紙。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	旋轉: 圍繞 X、Y 和 Z 軸旋轉的角度值用於對安裝運動參考單元時的任何失準進行補償。 如果感應器未與船舶水平及/或垂直平面平行，會出現此等失準。 我們強烈建議您安裝運動參考單元，以確保能將所有旋轉角度都設定為 0（零）。
                              

                           
                        

                     

                     所需的偏移和旋轉角度精確度視乎於回波數據的精確度要求。

                     提示運動感應器偏移值對於聲納的運行並不重要。 運動感應器旋轉角度值是否準確對於橫搖和縱搖補償非常重要。

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	繞 X 軸旋轉：在水平正向（向前），順時針旋轉為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	繞 Y 軸旋轉：在水平正向（向右），順時針為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	繞 Z軸旋轉：在垂直正向（向下），順時針旋轉為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	參考點 (船舶原點)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟「設定」功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Installation Parameters（安裝參數）」旁的白色小三角形。
                                    確認功能表是否打開，以存取所有頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇 MRU 以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	從船舶圖紙上獲取相關偏移值，然後插入這些值。
                                    確保盡可能地準確。

                                 

                                 
                                    注Kongsberg Seapath® 和其他 GPS 系統均允許您在定位系統中定義 MRU 的位置。 完成定義後，必須將 SU90 系統中的偏移值設定為 0（零），以避免「重複補償」。 定位系統一般不會記錄旋轉角度。 可以將這些角度插入 MRU 控制應用程式或 SU90 系統。 確保未同時在這兩處插入。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	從運動感應器安裝人員提供的資訊中，獲取相關的旋轉角度資訊。 插入值。
                                    確保盡可能地準確。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        插入安裝參數

                        調節內建運動感應器偏移

                     

                  

               

            

            

         

      



               調節內建運動感應器偏移
可將來自運動參考單元 (MRU) 的資訊（一般為起伏、橫搖和縱搖資訊）匯入 SU90 系統以提高回波數據的準確性。 SU90 系統配備有內建的運動感應器，以提供聲納波束電子穩定功能。 此感應器位於馬達控制單元內。

               
                  
                     先決條件

                     
                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	船首
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	這是對齊角度。: (±180°)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	0° 探頭 標記
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	0° 運動 感應器 參考
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況

                     一般建議應將探頭升降臺定位至升降馬達指向船尾。 如果此朝向使得難以接近電氣接口，則在安裝期間，可將探頭升降臺旋轉至最合適的方向。 內建感應器的 0° 參考標記總是與門架相關。 如果升降馬達未指向船尾（在船舶的中線上或與中線平行），則必須定義內建運動感應器的偏移。 內建運動感應器偏移的定義如下（與探頭升降臺的朝向無關）：

                     從船首到運動感應器 0° 參考標記測量的角度。

                     在 MRU 頁面上，將偏移定義為繞 Z 軸旋轉的角度。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果內建運動感應器的 0° 參考標記指向船舶中線（如圖中所示）的右舷（右）側，則插入一個 0 到 +180 度的偏移值。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	如果 0° 參考標記指向船舶中線的左舷（左）側，則為插入一個 0 到 -180 度的偏移值。
                              

                           
                        

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    A
                                 
                                 	繞 X 軸旋轉：在水平正向（向前），順時針旋轉為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    B
                                 
                                 	繞 Y 軸旋轉：在水平正向（向右），順時針為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    C
                                 
                                 	繞 Z軸旋轉：在垂直正向（向下），順時針旋轉為正向旋轉。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	
                                    D
                                 
                                 	參考點 (船舶原點)
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	估算從船首（船舶的中線）到內建運動感應器 0° 參考標記的大致對齊角度。
                                    提示可以使用兩個安裝螺栓之間的角度作為輔助。 如果有 24 個螺栓，則兩個相鄰螺栓之間為 15 度。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                                 
                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Installation Parameters（安裝參數）」旁的白色小三角形。
                                    確認功能表是否打開，以存取所有頁面。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇 MRU 以開啟頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	插入對齊偏移角度，作為繞 Z 旋轉的角度。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	如果內建運動感應器的 0° 參考標記指向船舶中線（如圖中所示）的右舷（右）側，則插入一個 0 到 +180 度的偏移值。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	如果 0° 參考標記指向船舶中線的左舷（左）側，則為插入一個 0 到 -180 度的偏移值。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在頁面底部，選擇「套用」以儲存設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在「安裝」對話框中繼續操作，或選擇「確定」將其關閉。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     
                        
                           
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	要求
                                 	結果
                              

                           
                           
                              
                                 	定義偏移角。
                                 	 
                              

                              
                                 	記錄偏移值。
                                 	 
                              

                              
                                 	偏移值： 
                                 
                              

                              
                                 	日期與簽名:
                                 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        插入安裝參數

                        插入運動參考單元 (MRU) 的安裝參數

                     

                  

               

            

         

         

      


            安裝和維護操作軟體

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     安裝操作軟體

                     移除操作軟體

                     取得並安裝軟體授權以實現附加功能

                     安裝操作面板 (Mk2)

                     使用多個操作面板控制聲納 (Mk2)

                     使用一個操作面板控制多套聲納 (Mk2)

                     更新操作面板支援應用程式 (Mk2)

                     更新操作面板的韌體 (Mk2)

                  

               

            

            

         

      



               安裝操作軟體
有專門的安裝精靈來引導您安裝軟體。 必須在各電腦上下載 SU90 系統的操作軟體。

               
                  
                     先決條件
此任務需要以下特定項目：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人 電腦
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	USB 隨身 碟
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 滑鼠 (可選)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 鍵盤 (可選)
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。 本程序是專為 Microsoft® Windows® 10 作業系統所開發。 此處說明預設您熟悉作業系統。

                     注軟體版本資訊可能包含與軟體安裝有關的更多詳細資訊。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在個人電腦上：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	下載新的軟體版本。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將 ZIP 檔案解壓縮，以存取可執行的應用程式檔案。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將應用程式檔案複製到 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟主機。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若 適用: 將鍵盤和滑鼠連接到主機前端面板上的 USB 接口。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	插入 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	安裝該應用程式的新版本。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	以滑鼠右鍵點擊 Windows®「Start（開始）」按鈕，開啟檔案總管。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	找到應用程式檔案。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將檔案複製到「C」磁碟機上的暫存資料夾。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	按兩下 setup 可執行檔，開始安裝。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	勾選核取方塊以接收授權條款及條件。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「Install（安裝）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	依安裝精靈提供指示操作。
                                                   建議您將軟體安裝在精靈程式所建議的預設資料夾中。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	關閉檔案總管。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	移除 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	在主機桌面上按兩下 SU90 圖示以啟動程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	若 適用: 將鍵盤和滑鼠與主機斷開連接。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

            

         

      



               移除操作軟體
若要更換新型主機或不再需要使用 SU90 系統，則可以移除該軟體。 升級期間還可能需要移除軟體。

               
                  
                     先決條件
本程序是專為 Microsoft® Windows® 10 作業系統所開發。 此處說明預設您熟悉作業系統。

                     注軟體版本資訊可能包含與軟體安裝有關的更多詳細資訊。

                     

                  

                  
                     景況

                     SU90 軟體的移除是使用作業系統提供的功能來進行。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	開啟主機。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇「Power Off（關閉電源）」，關閉系統。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在「Power Off（關閉電源）」對話框中，選擇「Exit to Operation System（退出到作業系統）」，以關閉 SU90 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	解除安裝應用程式。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	點擊左下角的「Start（開始）」按鈕，開啟控制面板。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「Control Panel（控制面板）」中，選擇「App（應用程式）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「Programs and features（程式和功能）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在所提供的清單中，找到您應解除安裝的軟體。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇該軟體，然後選擇「Uninstall（解除安裝）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	檢查「Remove existing settings（移除現有設定）」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	不要勾選任何核取方塊！
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	在對話框中選擇「Uninstall（解除安裝）」，移除該軟體。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	依安裝精靈提供指示操作。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	點擊右上角的 [X] 以關閉控制台。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

            

         

      



               取得並安裝軟體授權以實現附加功能
SU90 系統不需要任何軟體授權即可操作。 但是，特定的軟體授權代碼可「解鎖」額外的功能。

               
                  
                     景況
軟體授權是一組 32 字元的十六進位字串，基於硬體識別碼（硬體 ID（Hardware ID））。 此唯一識別碼使用電腦中主要部件的資訊產生。 軟體授權與實體電腦綁定。 SU90 系統軟體無法在不同主機間轉移使用，除非您請求並安裝新的授權。

                     為了取得軟體授權，您必須聯繫我們的經銷商或代理商。 您還可以使用我們網站上的申請表，或直接聯繫我們的支援部門。

                     注收到軟體許可證字串後，請務必妥善保管。 建議將資訊複製到文字檔案 (例如記事本) 中，並補充相關資訊。 將文字檔案放在電腦桌面上，並確保已備份複本。

                     

                     「Installation（安裝）」對話框中進行操作時，必須選擇「Apply（套用）」以儲存在頁面上所作的變更。 繼續前往其他頁面進行操作之前，必須先進行此儲存操作。

                     以下授權選項對 SU90 系統可用：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	NetCDF: SU90 系統支援 netCDF4，其中的數字指示了格式的版本。 SONAR-NetCDF4 是一種數據和元數據慣例，用於將活動聲納的數據存儲在 NetCDF4 格式（由國際海洋探測委員會 (ICES) 定義）的檔案中。 Sonar-NetCDF4 主要由命名慣例和 NetDCF4 數據模型中的數據結構組成。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	模擬器: SU90 系統可能包含內建的聲納模擬器。 這是一種設計用於模擬不同工作條件下實際回波的軟體程式。 此模擬器用於為訓練和故障排除提供支援，即便船舶尚未起航。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	擴展 範圍: 中心工作頻率為 26 kHz，但您可以選擇 20 至 30 kHz，級距為1 kHz的任何工作頻率。 這一頻率範圍使得作業範圍可達 xxx m，具體視乎於聲學條件。 新增特定軟體授權後，您可以將最大範圍設定提高到 150 至 10,000 米。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在「Setup（設定）」功能表中選擇「Installation（安裝）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    確認「Installation（安裝）」對話框已開啟。 從左側功能表中選擇的若干頁面，都會列在此對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在「Installation（安裝）」對話框的左側，選擇「Software License（軟體授權）」。
                                    確認「Software License（軟體授權）」頁面已開啟。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	取得 SU90 系統的必要資訊：
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	硬體 ID
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將資訊傳送給我們的經銷商或代理商。
                                    您還可以使用我們網站上的申請表，或直接聯繫我們的支援部門。 您可以使用以下電子郵件位址：

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	purchase.order@simrad.com
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	一旦軟體執照字串回傳給您 (通常透過電子郵件)，您就可以將執照安裝到軟體中。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	開啟「Software License（軟體授權）」頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「類型執照字串」，然後在對話框中鍵入執照字串。
                                    如果 SU90 系統未連接電腦鍵盤，請選擇「Keyboard（鍵盤）」按鈕開啟螢幕鍵盤。 若已收到電子格式 (電子郵件或文字檔案) 執照字串，則可以從來源文件中予以複製並黏貼到「類型執照字串」對話框中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	選擇「確定」以儲存執照字串然後關閉「類型執照字串」對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	確認執照字串位於「目前啟用的執照」列表中。
                                    如有必要，請選擇左側的執照字串，然後點擊箭頭按鈕 [>] 將其移至「目前啟用的執照」列表中。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	選擇「套用」、「關閉」以儲存所有參數，然後關閉「安裝」對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

            

         

      



               安裝操作面板 (Mk2)
               
操作面板提供了用於確保正常運作的所有必要控制功能。 在投入使用之前，必須將操作面板設定為允許面板與主機之間的乙太網路通訊。

               
                  
                     先決條件

                     操作面板已按本安裝手冊所述安裝完畢。 主機開啟。 此任務需要以下特定項目：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 滑鼠
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 鍵盤
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。


                  
                     景況

                     請使用一下通訊參數（若有提供）設定操作面板：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	IP 位址: 157.237.60.20
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	子網路 遮罩: 255.255.255.0
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	閘道: 157.237.60.1
                              

                           
                        

                     

                     為設定乙太網路通訊，您必須為面板定義 IP 位址，並在面板軟體中識別主機。 您可以透過這些設定，在主機上使用多個操作面板。 您還可以從一個操作面板控制多個主機。

                     主機的 IP 和 MAC 位址均記錄在名稱為 IPandMACaddress.txt 的文字檔案中。 檔案中列出了產品名稱、IP 位址和 MAC 位址，格式如下（範例）：

                     SU90
157.237.60.13
AC:1F:6B:1D:42:E6

                     如果此文字檔案遺失，您必須手動尋找相關資訊。 我們建議您在開始安裝流程之前，先執行此操作，然後建立必要的資料夾和文字檔案。 參閱程序步驟 1。

                     注 
                        如果操作面板無法與主機通訊，則會在兩分鐘後逾時並自動關閉。 如果出現這種情況，藍色指示燈會停止閃爍。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	若有需要，可在主機 ETH1 乙太網路轉接器上找到 IP 和 MAC 位址。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	獲取 IP 位址。
                                    主機的 IP 和 MAC 位址均記錄在名稱為 IPandMACaddress.txt 的文字檔案中。 如果此文字檔案遺失，您必須手動尋找相關資訊。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在功能表上，選擇「設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認「Windows Settings（Windows 設定）」對話框已開啟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「網路和網際網路」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「變更轉接器選項」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇相關網路轉接器，並在快捷功能表上以右鍵點擊並選擇「Properties（屬性）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在連線清單中選擇「網際網路協定 4 (TCP/IPv4)」，然後選擇「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	查看乙太網路轉接器的 IP 位址。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	記錄資訊。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	j
                                             	關閉所有對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    獲取 MAC 位址。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇窺鏡圖示以開始搜尋。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	輸入「Command」，然後開啟「Command Prompt（命令提示字元）」視窗。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	輸入 ipconfig /all，然後按下 Enter 鍵。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	查看相關乙太網路轉接器的實體位址（MAC 位址）。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	記錄資訊。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	關閉「Command Prompt（命令提示字元）」視窗。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    選擇操作面板所連接的轉接器。 在 SU90 系統中，乙太網路轉接器的名稱為 Simrad Connect。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	準備使用操作面板。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將電源線從操作面板連接至不間斷電源 (UPS) 上的電源插座。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將乙太網路纜線從主機連接到操作面板。
                                                   確保您使用了主機後側的相應乙太網路插口。: ETH1
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將鍵盤和滑鼠連接到主機前端面板上的 USB 接口。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在主機上，關閉正在執行的程序，然後返回到桌面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                                   當操作面板與主機建立連接時，按鈕中的藍色指示燈將會閃爍。 當您首次啟動面板時，必須設定介面以建立此連接。 當建立連接後，藍色指示燈將會保持常亮。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	在主機桌面上，開啟資料夾 SIMRAD-Shortcut。在主機桌面上，開啟資料夾 KONGSBERG-Shortcut。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	按兩下檔案 IPandMACaddress.txt 以在文字編輯器中開啟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	按兩下該 URL 捷徑，在預設網頁瀏覽器中開啟操作面板的設定頁面。
                                                   觀察所開啟的操作面板設定頁面。 157.237.60.20: 5000
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	定義組態參數。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇頂部功能表中的「SOP Configuration（SOP 設定）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	觀察預設值。
                                                   如果要保留預設值，則不執行任何操作。 如果您有一個面板與一個主機通訊，則預設值適用。 對於其他組態，請參閱相關程序。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將一個主機添加到操作面板的組態中。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇頂部功能表中的「Sonar PCs Configuration（聲納系統電腦設定）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	輸入或複製 IP 位址到相關對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	輸入或複製 MAC 位址到相關對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「ADD Sonar PC（新增聲納系統電腦）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	確認主機是否已新增到清單中。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	關閉網頁瀏覽器。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	確認操作面板正常工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確保藍色指示燈亮起，檢查是否可以在螢幕中移動游標。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在主機桌面上按兩下 SU90 圖示以啟動程式。
                                                   等待 SU90 系統正常運行。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	按住「Power（電源）」至少四秒，關閉操作面板。
                                                   確認「Transceiver On/Off（收發器開/關）」對話框已自動開啟。

                                                   確保 SU90 系統正常工作。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	使用操作面板上的「Power（電源）」按鈕開啟 SU90 系統。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	確保您可以控制游標，並能在功能表系統中進行選擇。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	按下及/或轉動選定按鈕，確保使用者介面中的相應功能啟用。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用多個操作面板控制聲納 (Mk2)
               
可以將輔助操作面板連接至主機。 如果希望從船舶上的兩個不同位置控制 SU90 系統，這可能會很有用（結合第二塊顯示屏）。

               
                  
                     先決條件

                     操作面板已按本安裝手冊所述安裝完畢。 主機開啟。 此任務需要以下特定項目：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 滑鼠
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 鍵盤
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	乙太網路 交換機請務必選擇一個大寬頻容量的交換器。 至少必須有 1 Gb (1000BASE-T)。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	乙太網路線 請務必使用高品質的乙太網路線。 您必須使用 CAT-5E STP (屏蔽雙絞線) 或品質更佳的產品。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。


                  
                     景況

                     請使用一下通訊參數（若有提供）設定操作面板：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	IP 位址: 157.237.60.20
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	子網路 遮罩: 255.255.255.0
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	閘道: 157.237.60.1
                              

                           
                        

                     

                     主機的 IP 和 MAC 位址均記錄在名稱為 IPandMACaddress.txt 的文字檔案中。 檔案中列出了產品名稱、IP 位址和 MAC 位址，格式如下（範例）：

                     SU90
157.237.60.13
AC:1F:6B:1D:42:E6

                     提示如果主機與第二塊顯示屏之間的距離非常大，我們建議您使用 KVM（鍵盤視訊滑鼠）技術來確保視訊品質。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在主機上，關閉正在執行的程序，然後返回到桌面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將乙太網路交換機連接到操作面板和主機之間。
                                                   確保您使用了電腦後側的相應乙太網路插口。: ETH1
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	安裝輔助操作面板。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	將操作面板連接到交流電源。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	將電源線從乙太網路交換機連接至交流電源插座。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	不要將操作面板連接到乙太網路交換機。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                    [image: Image]
乙太網路線

                                 提示連接到主機後側 ETH1 的乙太網路交換機還可用於連接測深儀和定位系統等其他週邊系統。您也可以使用此乙太網路交換機，將 Olex 系統連接至 SU90 系統。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	變更主操作面板上的 IP 位址。
                                    注每個操作面板必須有不同的 IP 位址。 所有面板均不得使用預設的 IP 位址。 如果之前變更過操作面板的 IP 位址，可繼續執行下一步。

                                    

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                                   當操作面板與主機建立連接時，按鈕中的藍色指示燈將會閃爍。 當建立連接後，藍色指示燈將會保持常亮。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在主機桌面上，開啟資料夾 SIMRAD-Shortcut。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	按兩下該 URL 捷徑，在預設網頁瀏覽器中開啟操作面板的設定頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇頂部功能表中的「SOP Configuration（SOP 設定）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	在 SOP IP 欄位中，將 IP 位址從預設值變更為： 157.237.60.xx
                                                   IP 位址的最後兩位數字「xx」可以是 21 到 29 的任意數字。

                                                   注每個操作面板必須有不同的 IP 位址。 所有面板均不得使用預設的 IP 位址。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「Apply IP Configuration（套用 IP 設定）」。
                                                   在操作面板上設定新 IP 位址時，您將失去與設定頁面的連接。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	請在瀏覽器中使用以下 URL 重新建立連接： 157.237.60.xx:5000
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	選擇頂部功能表中的「Sonar PCs Configuration（聲納系統電腦設定）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	確保主機的 IP 和 MAC 位址均正確，並且在清單中顯示了該主機。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	j
                                             	關閉網頁瀏覽器。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	連接和安裝輔助操作面板。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將操作面板連接到乙太網路交換機。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                                   當操作面板與主機建立連接時，按鈕中的藍色指示燈將會閃爍。 當您首次啟動面板時，必須設定介面以建立此連接。 當建立連接後，藍色指示燈將會保持常亮。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在主機桌面上，開啟資料夾 SIMRAD-Shortcut。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	按兩下該 URL 捷徑，在預設網頁瀏覽器中開啟操作面板的設定頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇頂部功能表中的「SOP Configuration（SOP 設定）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	在 SOP IP 欄位中，將 IP 位址從預設值變更為： 157.237.60.xx
                                                   IP 位址的最後兩位數字「xx」可以是 21 到 29 的任意數字。

                                                   注每個操作面板必須有不同的 IP 位址。 所有面板均不得使用預設的 IP 位址。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	選擇「Apply IP Configuration（套用 IP 設定）」。
                                                   在操作面板上設定新 IP 位址時，您將失去與設定頁面的連接。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	請在瀏覽器中使用以下 URL 重新建立連接： 157.237.60.xx:5000
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	選擇頂部功能表中的「Sonar PCs Configuration（聲納系統電腦設定）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	j
                                             	獲取 IP 位址。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	k
                                             	輸入或複製 IP 位址到相關對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	l
                                             	獲取 MAC 位址。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	m
                                             	輸入或複製 MAC 位址到相關對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	n
                                             	選擇「ADD Sonar PC（新增聲納系統電腦）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	o
                                             	確認主機是否已新增到清單中。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	p
                                             	關閉網頁瀏覽器。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	確保每個操作面板均正常工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確保藍色指示燈亮起，檢查是否可以在螢幕中移動游標。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在主機桌面上按兩下 SU90 圖示以啟動程式。
                                                   等待 SU90 系統正常運行。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確保您可以控制游標，並能在功能表系統中進行選擇。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	按下及/或轉動選定按鈕，確保使用者介面中的相應功能啟用。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用一個操作面板控制多套聲納 (Mk2)
               
由於操作面板使用乙太網路與主機通訊，因此您可以使用一個操作面板控制多個聲納系統。 
               

               
                  
                     先決條件

                     操作面板已按本安裝手冊所述安裝完畢。 主機開啟。 此任務需要以下特定項目：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 滑鼠
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 鍵盤
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	乙太網路 交換機請務必選擇一個大寬頻容量的交換器。 至少必須有 1 Gb (1000BASE-T)。

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	乙太網路線 請務必使用高品質的乙太網路線。 您必須使用 CAT-5E STP (屏蔽雙絞線) 或品質更佳的產品。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。


                  
                     景況

                     請使用一下通訊參數（若有提供）設定操作面板：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	IP 位址: 157.237.60.20
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	子網路 遮罩: 255.255.255.0
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	閘道: 157.237.60.1
                              

                           
                        

                     

                     主機的 IP 和 MAC 位址均記錄在名稱為 IPandMACaddress.txt 的文字檔案中。 檔案中列出了產品名稱、IP 位址和 MAC 位址，格式如下（範例）：

                     SU90
157.237.60.13
AC:1F:6B:1D:42:E6

                     提示
                           [image: Image]

                        

                        若要變更要控制的聲納，可按一下操作面板上的「Sonar Select（選擇聲納）」。 若要使用操作面板控制兩個以上的聲納系統，可重複按下「Sonar Select（選擇聲納）」以進行選擇。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將乙太網路交換機連接到操作面板和主機之間。
                                                   確保您使用了電腦後側的相應乙太網路插口。: ETH1
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將每個主機連接到相同的乙太網路交換機。
                                                   確保您使用了電腦後側的相應乙太網路插口。: ETH1
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將電源線從乙太網路交換機連接至交流電源插座。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                    [image: Image]
乙太網路線 

                                 提示連接到主機後側 ETH1 的乙太網路交換機還可用於連接測深儀和定位系統等其他週邊系統。您也可以使用此乙太網路交換機，將 Olex 系統連接至 SU90 系統。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	開啟操作面板的設定頁面。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在操作面板上，按下「Power（電源）」並按住幾秒鐘。
                                                   當操作面板與主機建立連接時，按鈕中的藍色指示燈將會閃爍。 當建立連接後，藍色指示燈將會保持常亮。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在主機上，關閉正在執行的程序，然後返回到桌面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在主機桌面上，開啟資料夾 SIMRAD-Shortcut。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	按兩下該 URL 捷徑，在預設網頁瀏覽器中開啟操作面板的設定頁面。
                                                   注如果之前變更過操作面板的 IP 位址，則必須使用該位址開啟設定頁面。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	對於所添加的每個主機：
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在主機 ETH1 乙太網路轉接器上找到 IP 和 MAC 位址。
                                    主機的 IP 和 MAC 位址均記錄在名稱為 IPandMACaddress.txt 的文字檔案中。 如果此文字檔案遺失，您必須手動尋找相關資訊。

                                    獲取 IP 位址。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇Windows®「開始」按鈕。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在功能表上，選擇「設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	確認「Windows Settings（Windows 設定）」對話框已開啟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「網路和網際網路」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「變更轉接器選項」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇相關網路轉接器，並在快捷功能表上以右鍵點擊並選擇「Properties（屬性）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	在連線清單中選擇「網際網路協定 4 (TCP/IPv4)」，然後選擇「屬性」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	查看乙太網路轉接器的 IP 位址。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	記錄資訊。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	j
                                             	關閉所有對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    獲取 MAC 位址。

                                 

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在桌面的左下角，選擇窺鏡圖示以開始搜尋。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	輸入「Command」，然後開啟「Command Prompt（命令提示字元）」視窗。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	輸入 ipconfig /all，然後按下 Enter 鍵。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	查看相關乙太網路轉接器的實體位址（MAC 位址）。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	記錄資訊。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	關閉「Command Prompt（命令提示字元）」視窗。
                                          

                                       
                                    

                                 

                                 
                                    選擇操作面板所連接的轉接器。 在 SU90 系統中，乙太網路轉接器的名稱為 Simrad Connect。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	將一個主機添加到操作面板的組態中。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇頂部功能表中的「Sonar PCs Configuration（聲納系統電腦設定）」以開啟頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	輸入或複製 IP 位址到相關對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	輸入或複製 MAC 位址到相關對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「ADD Sonar PC（新增聲納系統電腦）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	確認主機是否已新增到清單中。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	關閉網頁瀏覽器。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	確認操作面板正常工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	確保藍色指示燈亮起，檢查是否可以在螢幕中移動游標。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在電腦桌面上按兩下 SU90 圖示以啟動程式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	按下操作面板上的「Sonar Select（選擇聲納）」。
                                                   
                                                      [image: Image]

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	確保您可以控制游標，並能在功能表系統中進行選擇。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	按下及/或轉動選定按鈕，確保使用者介面中的相應功能啟用。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

            

         

      



               更新操作面板支援應用程式 (Mk2)
               
為使操作面板與主機通訊，需要特定的介面應用程式。

               
                  
                     先決條件

                     操作面板已按本安裝手冊所述安裝完畢。 主機開啟。 此任務需要以下特定項目：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人 電腦
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	USB 隨身 碟
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 滑鼠 (可選)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 鍵盤 (可選)
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。 本程序是專為 Microsoft® Windows® 10 作業系統所開發。 此處說明預設您熟悉作業系統。

                  

                  
                     景況

                     所使用的應用程式如下：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	HIDS
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	MSS
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	SPS
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	vJoy Device Driver
                              

                           
                        

                     

                     請參閱軟體版本資訊中的「軟體變更」章節，以瞭解哪些應用程式需要更新。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在個人電腦上：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	下載新的軟體版本。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將 ZIP 檔案解壓縮，以存取可執行的應用程式檔案。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將應用程式檔案複製到 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	若 適用: 將鍵盤和滑鼠連接到主機前端面板上的 USB 接口。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	插入 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇頂部欄上的「Power Off（關閉電源）」。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在「Power Off（關閉電源）」對話框中，選擇「Exit to Operation System（退出到作業系統）」，以關閉 SU90 程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	解除安裝應用程式。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	點擊左下角的「Start（開始）」按鈕，開啟控制面板。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「Control Panel（控制面板）」中，選擇「App（應用程式）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇「Programs and features（程式和功能）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在所提供的清單中，找到您應解除安裝的軟體。
                                                   請參閱軟體版本資訊中的「軟體變更」章節，以瞭解哪些應用程式需要更新。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇該軟體，然後選擇「Uninstall（解除安裝）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	點擊右上角的 [X] 以關閉控制台。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	安裝該應用程式的新版本。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	以滑鼠右鍵點擊 Windows®「Start（開始）」按鈕，開啟檔案總管。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	找到應用程式檔案。
                                                   請參閱軟體版本資訊中的「軟體變更」章節，以瞭解哪些應用程式需要更新。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將檔案複製到「C」磁碟機上的暫存資料夾。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	按兩下此檔案，以安裝該應用程式的新版本。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	關閉檔案總管。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	移除 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	在主機桌面上按兩下 SU90 圖示以啟動程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	若 適用: 將鍵盤和滑鼠與主機斷開連接。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

            

         

      



               更新操作面板的韌體 (Mk2)
               
必要時，可以更新操作面板的韌體，以加入新功能或糾正軟體錯誤。

               
                  
                     先決條件

                     操作面板已按本安裝手冊所述安裝完畢。 主機開啟。 此任務需要以下特定項目：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	USB 隨身 碟
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人 電腦 (可選)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 滑鼠 (可選)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	電腦 鍵盤 (可選)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	乙太網路線  (可選)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Chrome 網頁 瀏覽器操作面板的韌體更新隨聲納軟體版本 3.1.8 分發。 如果尚未執行此更新，則您需要使用 Chrome 網頁瀏覽器。 如果您要使用主機，則必須先將其連接網際網路，然後下載並安裝 Chrome。

                                    如果已隨版本 3.1.8 更新，則您可以使用預設的瀏覽器在主機上更新韌體。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     不需要工具和儀器。 本程序是專為 Microsoft® Windows® 10 作業系統所開發。 此處說明預設您熟悉作業系統。

                     注軟體版本資訊可能包含與韌體更新有關的更多詳細資訊。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	找到韌體更新檔案： SOPupdate.zip.
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	如果您使用單獨的電腦：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將檔案複製到電腦上的資料夾中，但不要解壓縮。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將操作面板與主機端口連接。 (乙太網路線)
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將操作面板連接到電腦。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	開啟網頁瀏覽器。
                                                   操作面板的韌體更新隨聲納軟體版本 3.1.8 分發。 如果尚未執行此更新，則您需要使用 Chrome 網頁瀏覽器。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	在瀏覽器的地址欄位中，輸入： http://157.237.60.20:5000
                                                   注如果之前變更過操作面板的 IP 位址，則必須使用該位址開啟設定頁面。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	如果您使用主機：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇「Power Off（關閉電源）」，關閉系統。
                                                   
                                                      [image: Image]

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「Power Off（關閉電源）」對話框中，選擇「Exit to Operation System（退出到作業系統）」，以關閉 SU90 程式。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	若 適用: 將鍵盤和滑鼠連接到主機前端面板上的 USB 接口。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	以滑鼠右鍵點擊 Windows®「Start（開始）」按鈕，開啟檔案總管。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	插入 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	將檔案複製到主機上的資料夾中，但不要解壓縮。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	移除 USB 隨身碟。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	h
                                             	在主機桌面上，開啟資料夾 SIMRAD-Shortcut。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	i
                                             	按兩下該 URL 捷徑，在預設網頁瀏覽器中開啟操作面板的設定頁面。
                                                   注如果之前變更過操作面板的 IP 位址，則必須使用該位址開啟設定頁面。

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	執行韌體更新。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在瀏覽器視窗中，選擇「Update（更新）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇「Perform update（執行更新）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	找到韌體更新檔案，然後選擇「Open（開啟）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	提示更新時，選擇「OK（確定）」。
                                                   現在將進行韌體更新。 網頁瀏覽器將重新載入。 一段時間後，您可能需要重新整理網頁瀏覽器。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	確保安裝了正確的版本：
                                                   請參閱軟體版本資訊。

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果您使用單獨的電腦：
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	將操作面板與電腦斷開連接。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將操作面板連接到主機。 (乙太網路線)
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在主機桌面上按兩下 SU90 圖示以啟動程式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	恢復正常運作。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        安裝和維護操作軟體

                     

                  

               

            

         

         

      


            測試噪音條件和聲納功能

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     檢查收發器板的狀態

                     使用診斷功能檢查探頭

                     測量被動模式下的噪音

                     繪製噪音/速度曲線，以確定船舶噪音

                     測量水流噪音

                  

               

            

            

         

      



               檢查收發器板的狀態
BITE（內建測試設備）對話框用來對 SU90 系統的硬體部件進行上線測試和驗證。 「Transceiver（收發器）」頁面提供了與收發器單元中每個收發器板的關鍵資訊。

               
                  
                     先決條件
不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況

                     利用 BITE 功能，您可以輕鬆地確定 SU90 系統的硬體部件是否正常工作。 最重要的是，您可以確保所有收發器頻道和探頭元件都正常運作。 每個按鈕提供一個小型色碼指標。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無 指示: 狀態正常。 不需要採取任何行動。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	黃: 這是一項警告。 建議進行更深入的調查。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紅: 這是一項警報。 需要進行更深入的調查。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	藍: 診斷系統監控的設備已停用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	灰: 沒有可用的資訊。
                              

                           
                        

                     

                     注BITE 對話框和功能僅用於監控效能。 SU90 系統的正常使用不需要此對話框中提供的功能。 此對話框不允許變更任何操作設定。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將探頭下降到底部位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇預設設定。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	檢視「Factory Settings（原廠設定）」清單。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇要使用的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「Main（主）」功能表中： 將「Range（範圍）」設定為 1500 m。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「Operation（操作）」功能表中： 將「Tx Power（發射功率）」設定為「Maximum（最大值）」（或任何其他額定功率）以開始 ping。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「Setup（設定）」功能表中： 開啟 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「Transceiver（收發器）」以開啟頁面。
                                    「Transceiver（收發器）」頁面中提供了 12 個收發器板的圖形顯示。 視覺顯示反映了收發器單元中各收發器板的實際位置。 僅提供靜態資訊。 「Board Information收發器板資訊」參數提供了與所選收發器板的電源以及環境條件有關的重要資訊。

                                    點擊相應「按鈕」即可選擇收發器板。 在「Board Information（收發器板資訊）」中，提供了所選收發器板的相關資訊。

                                    若要停用或啟用收發器板，可以滑鼠右鍵點擊相應「按鈕」或使用捷徑功能表。

                                    每個按鈕提供一個小型色碼指標。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	無 指示: 狀態正常。 不需要採取任何行動。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	黃: 這是一項警告。 建議進行更深入的調查。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	紅: 這是一項警報。 需要進行更深入的調查。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	藍: 診斷系統監控的設備已停用。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	灰: 沒有可用的資訊。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	所有所有 12 個收發器板均正常工作。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	完成測試。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	關閉 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將探頭上升到其上部位置。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        測試噪音條件和聲納功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               使用診斷功能檢查探頭
BITE（內建測試設備）對話框用來對 SU90 系統的硬體部件進行上線測試和驗證。 使用「Transducer（探頭）」頁面執行接收測試，以檢查各個探頭元件。 如此可輕易偵測到任何錯誤。

               
                  
                     先決條件

                     不需要工具和儀器。

                     為實現最佳測試條件，必須使船舶「靜音」。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水必須盡可能地深。 建議的最小深度為 100 米。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	附近不得有其他船舶。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	船舶在水面上不動。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須關閉盡可能多的機械設備。 必須關閉可能引起電噪音的電動馬達以及冷卻系統和液壓泵。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	為防干擾，必須關閉所有其他水聲儀器。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     利用 BITE 功能，您可以輕鬆地確定 SU90 系統的硬體部件是否正常工作。 最重要的是，您可以確保所有收發器頻道和探頭元件都正常運作。 每個按鈕提供一個小型色碼指標。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無 指示: 狀態正常。 不需要採取任何行動。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	黃: 這是一項警告。 建議進行更深入的調查。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	紅: 這是一項警報。 需要進行更深入的調查。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	藍: 診斷系統監控的設備已停用。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	灰: 沒有可用的資訊。
                              

                           
                        

                     

                     注BITE 對話框和功能僅用於監控效能。 SU90 系統的正常使用不需要此對話框中提供的功能。 此對話框不允許變更任何操作設定。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將探頭下降到底部位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇預設設定。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	檢視「Factory Settings（原廠設定）」清單。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇要使用的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「Main（主）」功能表中： 將「Range（範圍）」設定為 1500 m。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「Operation（操作）」功能表中： 將「Tx Power（發射功率）」設定為「Maximum（最大值）」（或任何其他額定功率）以開始 ping。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「Setup（設定）」功能表中： 開啟 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	選擇「探頭」以開啟該頁面。
                                    「Transducer（探頭）」頁面顯示了探頭使用的所有元件。 顯示區中嘗試透過與實體探頭相同的方式組織各個元件。 收發器板將顯示為「按鈕」。 選擇收發器板可強調顯示與收發器板實體連接的元件。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「Reception Test（接收測試）」以開始自動測試各個探頭元件。
                                    接收測試可驗證探頭中的各個元件是否正常，並使用簡單的色碼返回狀態資訊。

                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	綠: 探頭元件正常工作。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	紅: 探頭元件效能下降。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	黑: 探頭元件不工作（「死機」）。
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    更多資訊，請查看針對各矩形符號（代表相應元件）提供的工具提示。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	確保不工作（「死機」）元件的數量不會降低 SU90 系統的效能。
                                    即使在正常運行時，也會有少量不工作的探頭元件。 這被稱為「從容退化」。

                                    SU90 系統使用 384 個頻道，由個 12 個收發器板處理。 如果在正常運行期間，有單個頻道發生故障，可能無法偵測出來。 即使有多個頻道發生故障，您可能也看不到。

                                    故障頻道的偵測視乎於相關探頭元件的實際位置。 如果故障頻道都集中在探頭面上，則可以在顯示區中看到的明顯缺陷。 如果較為分散，則可能很難看到明顯的缺陷。 在各種情況下，來自相鄰頻道的回波會引起插值，從而還原大量已降級的顯示。

                                    單個頻道發生故障時需採取的行動視乎於其對於操作的影響、SU90 系統的總體效能以及成本/效益評估。 成本/效益評估中最重要的因素是您是否需要更換探頭或者某個收發器板。 如果超過 3% 的探頭元件發生故障，我們建議您聯絡經銷商進行諮詢。

                                    注為進一步調查此問題，請使用元件 BITE（元件內建測試設備）對話框中提供的功能。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	如果接收測試的結果顯示有多個探頭元件發生故障或效能降低，則重複執行測試。
                                    在船舶靠港的情況下，環境條件並不合格。 在港口的淺水中，來自其它船舶、碼頭工人或機器的噪音將會造成不可靠的測試結果。 如果您在繁忙的港口或者在有噪音源的情況下執行此項測試，靈敏的接收器將探測附近水域的所有噪音。 過大的噪音或干擾可能會被錯誤地解析為實體缺陷。

                                    您可以多次重複測試，必要時，可將「船舶靜音」以改善測試條件。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	完成測試。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	關閉 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	將探頭上升到其上部位置。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     如果噪音等級高於規定值，則必須找出原因。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	檢查收發器單元的接地情況。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	確認船上的其他電動設備及/或機械設備（如冷卻系統、液壓泵、電動馬達等）不影響噪音讀數。 關閉盡可能多的機械設備，特別是電動馬達。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	檢測其他水聲系統是否有干擾。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	檢查環境噪音，例如附近的其他船舶或野生動物。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        測試噪音條件和聲納功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               測量被動模式下的噪音
低噪音是高品質和可靠測量的關鍵因素。 SU90 系統的性能總是受不同噪音源的限制。 高噪音等級會掩蓋回波，使得難以讀取和解析回波。 當 SU90 系統以「Passive（被動）」模式操作且發射脈衝停用時測量噪音。

               
                  
                     先決條件
不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況

                     您可透過此任務檢查噪音條件。 
                     

                     注無外部噪音源時，噪音等級不得超過 ≤46 dB。 如果在任何方向上超過此噪音等級，則必須定位噪音源。 如果噪音來源與您的船舶，我們強烈建議您採取相關措施來減小噪音，從而提升 SU90 系統的效能。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	選擇預設設定。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	檢視「Factory Settings（原廠設定）」清單。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇要使用的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	在 顯示區的底部，選擇合適的顯示模式，然後啟用「Horizontal（水平）」視圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「Main（主）」功能表中： 將「Range（範圍）」設定為 1500 m。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「Operation（操作）」功能表中： 將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「Active（作用中）」功能表上：
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	1
                                                               	將「Pulse Type（脈衝類型）」設定為「CW Medium（中等連續波）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	2
                                                               	將「Frequency（頻率）」設定為 20 kHz。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	3
                                                               	將「Vertical TX Sector（垂直發射扇區）」設定為「Narrow（窄）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	4
                                                               	將「Noise Filter（噪音過濾器）」設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	5
                                                               	將「Bottom Filter Threshold（底部過濾器閾值）」設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在「Setup（設定）」功能表中： 開啟 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	選擇「噪音」以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	完成測試。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	關閉 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	將探頭上升到其上部位置。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	對於每個發射頻率 (kHz)，記錄測得的噪音等級 (dB)。
                              

                           
                           
                              
                                 	頻率
                                 	最大
                                 	平均
                              

                              
                                 	20 kHz
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	26 kHz
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	30 kHz
                                 	 


                                 	 
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        測試噪音條件和聲納功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               繪製噪音/速度曲線，以確定船舶噪音
SU90 系統的性能總是受不同噪音源的限制。 在此測試期間，將在不同船速下執行噪音測量。 噪音測量的天氣和海況為測試時的天氣和海況。

               
                  
                     先決條件
SU90 系統已開啟且運作正常。 船舶在海上。 建議的最小深度為 100 米。 如果從非橋艛的艙室操作 SU90 系統，則需要開啟與橋艛的雙向口頭通訊頻道。 您需要下列設備：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人 電腦
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	試算表 程式
                              

                           
                        

                     

                     如果您希望在「船舶靜音」時執行測試，必須滿足以下先決條件：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	水必須盡可能地深。 建議的最小深度為 100 米。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	附近不得有其他船舶。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須關閉盡可能多的機械設備。 必須關閉可能引起電噪音的電動馬達以及冷卻系統和液壓泵。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	為防干擾，必須關閉所有其他水聲儀器。
                              

                           
                        

                     

                     如果您在繁忙的港口或者在有噪音源的情況下執行此項測試，靈敏的接收器將探測附近水域的所有噪音。

                  

                  
                     景況

                     由於每次 ping 的噪音都會有變化，您必須對每個船速進行五次測量，然後計算平均噪音值。

                     提示如果您在噪音測試期間記錄所有原始數據，您之後可以使用重播檔案來重複測試。

                     

                     您可能希望繪製實際情況下的噪音/速度曲線。 這意味著所有相關船舶系統均處於正常使用狀態。 如果您發現噪音強度非常大，則可以使用「船舶靜音」設定重新執行測試。 為隔離噪音源，請關閉各船舶系統，然後檢查噪音等級是否有變化。

                     注探頭完全降下後，船速不得超過探頭升降臺允許的最大速度。 此最大速度視乎於探頭的實際尺寸、探頭升降臺的機械構造以及探頭下降的距離。 您可以在「System Protection（系統保護）」頁面中定義一個限值，用於在超出最大速度時觸發警報。 「System Protection（系統保護）」頁面位於「Installation（安裝）」對話框中。

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     從噪音環圖中讀取噪音值。 使用 0 度（垂直向上）時多個讀數的平均值。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將探頭下降到底部位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	如有必要，請與船橋建立分開的通信線路以在測試期間驗證船速。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在 顯示區的底部，選擇「Bow Up（船首向上）」顯示模式，然後啟動「Horizontal（水平）」視圖。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	開啟「操作」功能表。
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	1
                                                               	將「操作」設定為正常 。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	2
                                                               	將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	開啟「啟用」功能表。
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	1
                                                               	將 TVG（時變增益）設定為 0 log R。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	2
                                                               	將「Ping-Ping Filter（Ping-Ping 過濾器）」設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	3
                                                               	將「Pulse Type（脈衝類型）」設定為「CW Short（短連續波）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	4
                                                               	將「Frequency（頻率）」設定為 20 kHz。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	5
                                                               	將「Horizontal Tx Sector（水平發射扇區）」設定為「Omni（全向）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	6
                                                               	將「Vertical TX Sector（垂直發射扇區）」設定為「Normal（正常）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	7
                                                               	將 AGC（自動增益控制）設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	8
                                                               	將 RCG（混響控制增益）設定為 0（零）。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	9
                                                               	將「Noise Filter（噪音過濾器）」設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	開啟「設定」功能表。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	開啟 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	選擇「噪音」以開啟該頁面。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	g
                                             	選擇「Start Noise Measurements（開始噪音測量）」。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	對每個船舶速度和作業頻率重複操作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	請船橋設定速度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	如果可以，請確認頂部欄的船速。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	從噪音環圖中讀取噪音值。 
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在結果表格中記錄值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	每隔 2 kHz 重複一次，直至達到 30 kHz。
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	1
                                                               	將作業頻率提高 2 kHz。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	2
                                                               	從噪音環圖中讀取噪音值。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	3
                                                               	在結果表格中記錄值。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	請船橋設定下一個速度。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	在完成所有測量後，將數據 (速度及噪音) 鍵入試算表中以產生曲線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	將探頭上升到其上部位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	關閉 BITE（內建測試設備）對話框。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	速度/頻率/噪音
                              

                              
                                 	速度
                                 	頻率
                                 	噪音 等級
                              

                           
                           
                              
                                 	0
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	2
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	4
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	6
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	8
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	10
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	12
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	14
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	16
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	18
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	20
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	海況:
                                 	 


                              

                              
                                 	水深:
                                 	 


                              

                              
                                 	使用此表格記錄值。 列印多份。 或者，您也可以直接在試算表中輸入值。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        測試噪音條件和聲納功能

                     

                  

               

            

            

         

      



               測量水流噪音
海洋上部水層含有大量由碎波產生的微小氣泡。 船體在水中移動時，這些氣泡會造成擾動，進而產生摩擦作用。 摩擦區域稱為流體邊界層 。 從船體伸出的所有物體，或船體中的凹痕，都會擾動流體並增加邊界層厚度。 在高流速下，紊流可能劇烈到破壞水體的完整性。 此時水中會出現微小空隙，稱為空蝕現象。

               
                  
                     先決條件
不需要工具和儀器。

                  

                  
                     景況

                     若要測量噪音，可查看「Diagnostics（診斷）」對話框中「噪音（Noise）」頁面上的噪音值。

                     提示如果您在噪音測試期間記錄所有原始數據，您之後可以使用重播檔案來重複測試。

                     

                     您可能希望繪製實際情況下的噪音/速度曲線。 這意味著所有相關船舶系統均處於正常使用狀態。 如果您發現噪音強度非常大，則可以使用「船舶靜音」設定重新執行測試。

                     注探頭完全降下後，船速不得超過探頭升降臺允許的最大速度。 此最大速度視乎於探頭的實際尺寸、探頭升降臺的機械構造以及探頭下降的距離。 您可以在「System Protection（系統保護）」頁面中定義一個限值，用於在超出最大速度時觸發警報。 「System Protection（系統保護）」頁面位於「Installation（安裝）」對話框中。

                     

                     
                        [image: Image]

                     

                     图解:

                     從噪音環圖中讀取噪音值。 使用 0 度（垂直向上）時多個讀數的平均值。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	將探頭下降到底部位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇預設設定。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「主要」功能表上，選擇「使用者設定」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	檢視「Factory Settings（原廠設定）」清單。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	選擇要使用的設定。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	選擇「Activate Selected Setting（啟用選定的設定）」
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	選擇「確定」以套用變更並關閉「使用者設定」對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	在 顯示區的底部，選擇合適的顯示模式，然後啟用「Horizontal（水平）」視圖。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	進行以下準備工作。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	在「Main（主）」功能表中： 將「Range（範圍）」設定為 1500 m。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	在「Operation（操作）」功能表中： 將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	在「Active（作用中）」功能表上：
                                                   
                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	1
                                                               	將「Pulse Type（脈衝類型）」設定為「CW Medium（中等連續波）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	2
                                                               	將「Frequency（頻率）」設定為 20 kHz。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	3
                                                               	將「Vertical TX Sector（垂直發射扇區）」設定為「Narrow（窄）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	4
                                                               	將「Noise Filter（噪音過濾器）」設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                      
                                                         
                                                         
                                                         
                                                         
                                                            
                                                               	
                                                               	5
                                                               	將「Bottom Filter Threshold（底部過濾器閾值）」設定為「Off（關）」。
                                                            

                                                         
                                                      

                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	在「Setup（設定）」功能表中： 開啟 BITE（內建測試設備）對話框。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	選擇「噪音」以開啟該頁面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	與船橋建立分開的通信線路以在測試期間驗證船速。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	測量特定船速時的水流噪音。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	要求橋艛將船速提高到探頭升降臺允許的最大速度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	等待達到最大速度。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	c
                                             	請橋艛突然關閉所有引擎動力，並盡量將螺旋槳的螺距變更為零。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	d
                                             	從噪音環圖中讀取噪音值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	e
                                             	將船度每減小一節，就記錄一次噪音。
                                                   (如果您發現更方便，也可直接將數據輸入到試算表。)
                                                   

                                                

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	f
                                             	填寫結果表格。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	在完成所有測量後，將數據 (速度及噪音) 鍵入試算表中以產生曲線。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	將探頭上升到其上部位置。
                           

                        
                     

                  

                  
                     結果

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                           
                           
                              
                                 	速度/頻率/噪音
                              

                              
                                 	速度
                                 	頻率
                                 	噪音 等級
                              

                           
                           
                              
                                 	20
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	19
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	18
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	17
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	16
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	15
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	14
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	13
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	12
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	11
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	10
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	9
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	8
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	7
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	6
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	5
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	4
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	3
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	2
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	1
                                 	 


                                 	 
                              

                              
                                 	海況:
                                 	 


                              

                              
                                 	水深:
                                 	 


                              

                              
                                 	使用此表格記錄值。 列印多份。 或者，您也可以直接在試算表中輸入值。
                              

                           
                        

                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        測試噪音條件和聲納功能

                     

                  

               

            

         

         

      


            預防性維護

               
                   

               

            

            
               
                  主題

                  
                     預防性維護排程

                     人員和工具要求

                     經核准的防污漆

                     檢查聲納室的環境條件

                     檢查並清潔顯示屏

                     檢查並清潔主機

                     檢查並清潔操作面板

                     檢查並清潔收發器單元

                     目視檢查探頭升降臺

                     檢測並清潔探頭面

                     塗覆探頭面

                     檢測和更換耗電蝕陽極

                     潤滑升降主軸

                     潤滑探頭軸套筒

                     檢查並清潔熱交換器

                     環境要求

                  

               

            

            

      

      



               預防性維護排程
為了確保 SU90 系統的長期無故障運行，必須執行某些特定的預防性維護任務。 這些任務按照預防性維護排程執行。

               
                  

                  
                     注即使提供了預防性維護排程，也必須定期檢查 SU90 系統。

                     

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        每次使用前需採取的行動

                        每月採取的行動

                        停靠乾船塢期間採取的行動

                        必要時採取的行動

                     

                  

               

               

            

      

      




                  每次使用前需採取的行動
我們建議您在每次使用 SU90 系統時都執行這些簡單的任務。

                  
                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	檢查聲納室。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	確保聲納室內的以下系統均處於良好工作狀態：
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	通風
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	加熱
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	環境 照明
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	電源
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	• 
                                                   	舶水 泵 (若 相關)
                                                

                                             
                                          

                                       

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           預防性維護排程

                           預防性維護

                           檢查聲納室的環境條件

                        

                     

                  

               

               

            

      

      




                  每月採取的行動
我們建議您每個月檢查並清潔一次構成 SU90 系統的各種主要單元。

                  
                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	檢查聲納室。 確保聲納室內的環境溫度符合環境規範。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	檢查並清潔顯示屏。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	3
                                    	檢查並清潔主機。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	4
                                    	檢查並清潔操作面板。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	5
                                    	檢查並清潔收發器單元。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	6
                                    	檢查探頭升降臺。
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           預防性維護排程

                           預防性維護

                           檢查聲納室的環境條件

                           檢查並清潔顯示屏

                           檢查並清潔主機

                           檢查並清潔操作面板

                           檢查並清潔收發器單元

                           目視檢查探頭升降臺

                        

                     

                  

               

               

            

      

      




                  停靠乾船塢期間採取的行動
當船舶在乾船塢時，您必須抓緊機會檢查並清潔探頭。

                  
                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	對探頭進行目視檢查。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	清潔探頭，並清除海洋附著物。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	3
                                    	如有必要，按照專用程序中所述塗抹防污漆。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	4
                                    	檢查犧牲陽極的實際狀態。 檢查有無損壞和腐蝕。 必要時，使用相同（或相似）類型的新陽極更換犧牲陽極。
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           預防性維護排程

                           預防性維護

                           檢測和更換耗電蝕陽極

                           檢測並清潔探頭面

                           塗覆探頭面

                        

                     

                  

               

               

            

      

      




                  必要時採取的行動
探頭升降臺在製造過程中已進行過潤滑。 因此，在交付到船上時，即已充分潤滑。 僅在必要時才需額外潤滑探頭升降臺。

                  
                     

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	1
                                    	確保升降主軸已正確潤滑。 必要時進行潤滑。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	2
                                    	檢查探頭升降臺是否進水。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	3
                                    	必要時，為探頭軸套筒加注潤滑脂。
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	4
                                    	清潔熱交換器內的過濾器和風扇。
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           預防性維護排程

                           預防性維護

                           潤滑升降主軸

                           潤滑探頭軸套筒

                           檢查並清潔熱交換器

                        

                     

                  

               

            

            

      

      



               人員和工具要求
所有任務均可由船員執行。

               
                  

                  
                     無需技術教育和特定的維護訓練。 不需要任何特殊工具或設備，除非程序中有說明。

                  

               

               
                  
                     

                  

               

            

            

      

      



               經核准的防污漆
這是我們所有探頭類型所核准的防污塗料清單。 有關完整的步驟和相關的安全資訊，請務必參閱製造商的文件和數據表。

               
                  
                     重要請勿用傳統的船體電鍍漆塗覆探頭。 僅可使用正確類型的指定核准塗料。 
                        

                        切勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或烈性溶劑來清潔探頭面。

                     

                  

                  

                  
                     Jotun

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商: Jotun
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	位址: P.O.Box 2021, N-3248 Sandefjord, Norway
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商 網站: http://www.jotun.com
                              

                           
                        

                     

                     產品:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	SeaQuantum Ultra S
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	底漆: Safeguard Universal ES施加厚度：濕膜 80μm (乾膜 50μm)。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	塗料: SeaQuantum Ultra S施加 250μm 濕膜厚度 (125 μm 乾膜厚度)。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Seaforce 200 AV
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	底漆: Safeguard Universal ES AV漆膜厚度：濕膜 70μm（乾膜 50μm）。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	塗料: Seaforce 200 AV漆膜厚度：濕膜 140μm（乾膜 90μm）。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     數據表和應用指南可從以下網址下載： 

                     http://www.jotun.com/ww/en/b2b/technical-info/tds/index.aspx

                  

                  
                     International Marine Coatings

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商: International Marine Coatings
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	位址: Stoneygate Lane, Felling, Gateshead, Tyne & Wear, NE10 0JY United Kingdom
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商 網站: www.international-marine.com
                              

                           
                        

                     

                     產品:

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Intersleek 1100SR
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	底漆: Intersleek 737塗覆 50μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	塗料: Intersleek 1100SR塗覆 150μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Intersmooth 7465Si SPC
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	底漆: Intergard 269塗覆 40μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	– 
                                                	塗料: Intersmooth 7465Si SPC塗覆 100μm 乾膜厚度。

                                                
                                             

                                          
                                       

                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     線上資訊

                     這份清單也可以到我們的網站上查閱。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        塗覆探頭面

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢查聲納室的環境條件
保持聲納室的乾燥是很重要的。 SU90 單元不得暴露在過高的溫度、濕氣或濕度下。 這種情況可能導致腐蝕性攻擊及後續的電子電路故障。 定期訪查聲納室以檢查溫度和濕度，如果環境條件差，請採取必要措施。

               
                  
                     先決條件
此任務需要以下特定儀器：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	溫度計
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	濕度計
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	測量聲納室內的環境溫度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	測量聲納室內的相對濕度。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	將讀數與 SU90 系統的環境要求進行比較。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	確保聲納室或其中的任何系統單元均不會受到腐蝕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果環境條件不佳，請採取必要的糾正措施。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                        環境要求

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢查並清潔顯示屏
為確保顯示屏長期無故障運行，必須定期檢查和清潔。

               
                  
                     先決條件
此任務無需專門的工具。 但是您需要可從市場上購買的溫和清潔劑和無絨布。 您還需要適用於顯示屏的清潔劑。

                     詳細維護說明，請查閱顯示屏文件中提供的資訊。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	關閉此單元。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確保此單元清潔、乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	確保此單元附近沒有過多的灰塵和振動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	檢查機櫃及/或電纜有無損壞。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用軟布沾濕淡水，擦除灰塵和海水殘留物。 使用溫和型清潔劑。
                                    注請勿使用強溶劑。 必須小心地處理顯示屏，以免損壞防眩光濾光膜。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢查並清潔主機
為確保主機長期無故障運行，必須定期檢查和清潔。

               
                  
                     先決條件
此任務無需專門的工具。 但是您需要可從市場上購買的溫和清潔劑和無絨布。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確保此單元清潔、乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確保此單元附近沒有過多的灰塵和振動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢查機櫃及/或電纜有無損壞。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用軟布沾濕淡水，擦除灰塵和海水殘留物。 使用溫和型清潔劑。
                                    注請勿使用強溶劑。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢查並清潔操作面板
為確保操作面板長期無故障運行，必須定期檢查和清潔。

               
                  
                     先決條件
此任務無需專門的工具。 但是您需要可從市場上購買的溫和清潔劑和無絨布。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確保操作面板清潔、乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確保此單元附近沒有過多的灰塵和振動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢查面板及/或電纜有無損壞。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用軟布沾濕淡水，擦除灰塵和海水殘留物。 使用溫和型清潔劑。
                                    注請勿使用強溶劑。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢查並清潔收發器單元
為確保長期無故障運行，必須定期檢查和清潔收發器單元。

               
                  
                     先決條件
此任務無需專門的工具。 但是您需要可從市場上購買的溫和清潔劑和無絨布。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                              	
                                 注不要開啟此單元。 內部美譽可維修的零部件。 此設備使用了高電壓。 您可能會受到電擊。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確保收發器單元清潔、乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確保此單元附近沒有過多的灰塵和振動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	檢查機櫃及/或電纜有無損壞。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用軟布沾濕淡水，擦除灰塵和海水殘留物。 使用溫和型清潔劑。
                                    注請勿使用強溶劑。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	目視檢查熱交換器是否有過多的灰塵和污垢。
                                    若有需要: 清潔熱交換器內的過濾器和風扇。

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                        檢查並清潔熱交換器

                     

                  

               

            

            

      

      



               目視檢查探頭升降臺
需要定期檢查探頭升降臺，以確保其正常工作。

               
                  
                     先決條件
不需要工具和儀器。 但是您需要可從市場上購買的溫和清潔劑和無絨布。

                  

                  
                     景況

                     需要兩名人員。 必須有一人在橋艛上操作 SU90 系統。 必須有一人在聲納室內確保 SU90 系統啟動且探頭升降臺正常工作。 橋艛和聲納室必須能口頭交流。 標有[橋艛]的步驟需在橋艛上完成。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確保探頭升降臺清潔、乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	確保此單元附近沒有過多的灰塵和振動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	確保探頭升降臺、安裝凸緣、安裝幹道、支架或其他安裝部件沒有受到腐蝕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用軟布沾濕淡水，擦除灰塵和海水殘留物。 使用溫和型清潔劑。
                                    注請勿使用強溶劑。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	[橋艛]: 在降低探頭之前，確保龍骨下方有足夠的水深。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	[橋艛]: 將探頭下降到底部位置。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	確保探頭可以輕鬆、無阻礙地升降。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	確保收發器纜線在探頭升降過程中可自由移動。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	[橋艛]: 將探頭上升到其上部位置。
                           

                        
                     

                  

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢測並清潔探頭面
探頭面上的海洋附著物（生物污垢）會降低效能。 因此，保持探頭面清潔非常重要。 每當您的船在乾船塢時，您必須去除海洋附著物。 同時，您必須仔細檢測探頭是否有物理損壞。

               
                  
                     先決條件

                     船舶在乾船塢中。 SU90 系統已關閉。 需要以下工具和耗材：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人防護
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	淡水
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	溫和的合成清潔劑和塑膠刷
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	一塊沒有尖銳角的木頭或塑膠
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	檸檬酸 (<50％) (僅在需要時)
                              

                           
                        

                     

                     需要兩名人員執行此任務。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須有一人在聲納室內操作探頭升降臺。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須有一人在乾船塢中的船體下，確保探頭不會降低得太靠下。
                              

                           
                        

                     

                     聲納室和乾船塢上的人員必須能口頭交流。

                  

                  
                     景況

                     探頭在正常使用期間，可能受到生物汙損。 如果這種海洋附著物過多，會降低系統的整體效能。 只要有機會（通常是船停靠在乾船塢時），就必須清潔探頭面以防止貝類和其它海洋附著物。 請務必檢查探頭是否有實體損壞。 紅色保護塗層的任何裂縫、碎裂或孔洞都可能導致洩漏，對探頭造成無法修復的損壞。
探頭必須一律視為精密儀器處理。 不當操作探頭，可能導致無法修復的損壞。 探頭面若遭受物理撞擊，很容易導致元件損毀。 請遵守下列探頭處理規則：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	切勿啟用已浮出水面的探頭。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	切勿粗暴地處理探頭。 避免撞擊。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	切勿將探頭曝露在陽光直射或過熱環境中。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	切勿損壞探頭的外部保護層。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	切勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或烈性溶劑來清潔探頭。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	切勿踩踏探頭傳輸線。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	切勿損壞探頭傳輸線。 避免接觸鋒利物件。
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確保探頭升降臺的所有動力源均已斷開。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用手搖曲柄降低探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	請保留充份的作業空間，以利清潔和檢測完整的探頭表面。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	使用塑膠刷、適用的合成洗滌劑和淡水，仔細清除生物汙損。
                                    可以用一塊木頭或塑膠，小心移除附著在基底的頑強生物質。 如果需要，您也可以使用檸檬酸劑。施用後靜置數小時，待其發揮作用後，以清水徹底沖洗。

                                    請務必謹慎，以免意外切割或損壞探頭面。

                                    注切勿使用高壓水、噴砂、金屬工具或烈性溶劑來清潔探頭。 切勿損壞探頭的外部保護層。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	保持探頭表面乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	對探頭進行徹底的目視檢查。 仔細檢查是否有凹痕、裂痕、破損或孔洞。
                                    如果發現疑似損壞，則拍攝顯示損壞部位的高解析度相片，並聯絡 Kongsberg Maritime 支援部門以獲取建議。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	按照專用程序中所述塗抹防污漆。
                                    注特定類型塗料可能會侵蝕探頭的聚氨酯成分，相關資訊請參閱我們核准的塗料清單。 這份清單也可以到我們的網站上查閱。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	使用手搖曲柄提升探頭。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               塗覆探頭面
探頭面上的海洋附著物（生物污垢）會降低效能。 我們建議您在安裝後立即對探頭面進行塗漆，然後根據需要再次塗漆以維持保護效果。

               
                  
                     先決條件

                     船舶在乾船塢中。 SU90 系統已關閉。 需要以下工具和耗材：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	個人防護
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	淡水
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	溫和的合成清潔劑和塑膠刷
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	精細級砂紙 (240 吋砂粒大小)
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	底漆
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	防污漆注特定類型塗料可能會侵蝕探頭的聚氨酯成分，相關資訊請參閱我們核准的塗料清單。

                                       

                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	濕膜厚度計
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	無空氣噴霧
                              

                           
                        

                     

                     需要兩名人員執行此任務。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須有一人在聲納室內操作探頭升降臺。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須有一人在乾船塢中的船體下，確保探頭不會降低得太靠下。
                              

                           
                        

                     

                     聲納室和乾船塢上的人員必須能口頭交流。

                  

                  
                     景況

                     探頭本身不具生物汙損防護功能， 因此可將防污漆塗抹到探頭面。 為避免不良的聲學效果，防污漆應盡量薄層塗抹。

                     注防污塗料會降低探頭的聲學效能。 探頭基材的表面粗糙度和塗料的厚度也可能影響效能。 對於防污塗料的任何不良後果，Kongsberg Maritime概不負責。

                     

                     請遵守塗料製造商提供的相關說明和安全資訊。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確保探頭升降臺的所有動力源均已斷開。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用手搖曲柄降低探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	徹底清潔探頭面。
                                    確保已清除所有油脂殘留物以及鹽和其他污染物。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	保持探頭表面乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	使用 240 目砂紙打磨探頭表面。
                                    最大表面粗糙度 (Rmax) 切勿超過 35 微米，否則可能會影響探頭效能。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	清除所有灰塵。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	7
                              	噴塗底漆，並讓底漆乾燥。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	8
                              	噴塗油漆。
                                    遵照油漆製造商提供的說明。使用無氣噴塗方法。遵照每道和整層漆膜的最低厚度規定。無法在探頭表面測量乾漆膜厚度。因此，您必須使用濕漆膜厚度儀頻繁地測量漆膜厚度。

                                    注我們強烈建議您不要使用油漆刷及/或滾筒。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	9
                              	使用手搖曲柄提升探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	10
                              	讓油漆乾燥。
                           

                        
                     

                  

                  
                     進一步的要求

                     承包商或造船廠必須保存每日塗料記錄，其中記錄來自表面處理的所有相關資訊。

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                        經核准的防污漆

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢測和更換耗電蝕陽極
犧牲陽極用於保護探頭升降臺和安裝幹道，防止其受到腐蝕。 犧牲陽極安裝在安裝幹道頂部的安裝凸緣下方。 在安裝 SU90 系統時，造船廠可能額外安裝了犧牲陽極。

               
                  
                     先決條件
船舶在乾船塢中。 SU90 系統已關閉。 此任務無需專門的工具。 如需更換犧牲陽極，則將需要必要的備件和安裝材料。 有關備件事宜，請聯絡當地經銷商或代理商，或 Kongsberg Maritime 支援組織。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Kongsberg Maritime 件 號: 629-204660
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	安裝 螺栓: M8x40
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	彈簧 鎖緊 墊圈
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	螺帽
                              

                           
                        

                     

                     需要兩名人員執行此任務。

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須有一人在聲納室內操作探頭升降臺。
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	必須有一人在乾船塢中的船體下，確保探頭不會降低得太靠下。
                              

                           
                        

                     

                     聲納室和乾船塢上的人員必須能口頭交流。

                  

                  
                     景況

                     在正常磨損期間，犧牲陽極會緩慢地分解。 當船舶在乾船塢時，必須檢查犧牲陽極。 如果犧牲陽極損壞或受到嚴重腐蝕，則必須進行更換。 我們建議當分解的部分達到主體的 1/3 時更換犧牲陽極。

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	確保探頭升降臺的所有動力源均已斷開。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	使用手搖曲柄降低探頭。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	接近犧牲陽極所在的位置。
                                    犧牲陽極安裝在安裝幹道頂部的安裝凸緣下方。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	檢查犧牲陽極的實際狀態。
                                    檢查有無損壞和腐蝕。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	如果腐蝕嚴重，則更換犧牲陽極。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	使用手搖曲柄提升探頭。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               潤滑升降主軸
升降主軸至位於門架和探頭軸之間。 探頭軸頂部通過吊夾安裝在升降主軸上。 當升降主軸朝任一方向旋轉時，吊夾將上下移動，從而使探頭軸和探頭也上下移動。

               
                  
                     先決條件

                     SU90 系統已關閉。 此任務無需專門的工具。 此任務需要以下特定耗材：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	潤滑劑請使用不溶於水、不會變乾切能夠耐受旋轉而不會引起應變的機油。 
                                    

                                 
                              

                           
                        

                     

                     我們建議使用以下潤滑劑： QMI H1 Clear 潤滑脂

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商: QMI Products 
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商 網站: https://qmiproducts.com
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Kongsberg Maritime 件 號: 450825
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     探頭升降臺在製造過程中已進行過潤滑。 因此，在交付到船上時，即已充分潤滑。 在正常條件下，所加的潤滑劑可以持續使用很長時間。 僅在必要時才需額外潤滑探頭升降臺。

                     注請勿在升降主軸上塗抹潤滑脂。 請使用不溶於水、不會變乾切能夠耐受旋轉而不會引起應變的機油。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢查升降主軸頂部和底部的滾珠軸承。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	檢查升降主軸。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	考慮是否有必要潤滑升降主軸。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	必要時，塗上薄薄一層潤滑劑。
                                    注請勿使用過量的潤滑劑。 如果使用了過多的潤滑脂，當 SU90 系統開啟時，會有大量潤滑劑濺出和溢出。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               潤滑探頭軸套筒
探頭軸套筒是探頭升降臺的重要組成部分， 用於為探頭軸提供支撐，使軸上下移動，從而升降探頭。 探頭軸套筒內注有潤滑脂。 潤滑脂可確保探頭軸的垂直移動不會受到摩擦的限制。 潤滑脂還可確保整個結構的防水性。

               
                  
                     先決條件

                     SU90 系統已關閉。 此任務無需專門的工具。 此任務需要以下特定耗材：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	潤滑脂使用專為重負荷應用設計的工業潤滑脂。 潤滑脂必須提供防銹、防腐蝕保護，能夠抗水沖刷。

                                 
                              

                           
                        

                     

                     我們建議使用以下潤滑劑： Mobil Mobilux EP 2

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商: Mobil
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	製造商 網站: https://www.mobil.com
                              

                           
                        

                     

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	Kongsberg Maritime 件 號: 654-079835
                              

                           
                        

                     

                  

                  
                     景況

                     探頭升降臺在製造過程中已進行過潤滑。 因此，在交付到船上時，即已充分潤滑。 在正常條件下，所加的潤滑劑可以持續使用很長時間。 僅在必要時才需額外潤滑探頭升降臺。

                     謹慎加注潤滑脂之前，先打開洩壓塞！

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	檢查探頭升降臺是否進水。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	考慮是否有必要為探頭軸套筒加注潤滑脂。
                                    僅當軸乾燥或者有水沿著軸向上流時，才需要為探頭軸套筒加注潤滑脂。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	打開洩壓塞。
                                    
                                       [image: Image]

                                    

                                    不需要將洩壓塞完全拔下。 洩壓塞上的溝槽能讓多餘的潤滑劑流出。

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	為滑脂槍連接油嘴，然後加注潤滑脂。
                                    注請勿使用過量的潤滑劑。 如果潤滑脂加注過多，可能會損壞內部軸承。 此等損壞可能會導致嚴重漏水，進而導致探頭升降臺發生故障。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	5
                              	當有多餘潤滑脂從洩壓塞漏出時，停止加注。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	6
                              	將洩壓塞關緊。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               檢查並清潔熱交換器
熱交換器用於為收發器單元內的電子電路提供溫度受控的穩定、清潔環境。 熱交換器還能防止灰塵和污垢顆粒進入收發器。 強力風扇會將灰塵和污垢顆粒吸入單元內。 必須定期檢查和清潔風扇。

               
                  
                     先決條件

                     此任務需要以下特定工具：

                     
                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	真空 吸塵器（帶 塑料 或 橡膠 吸嘴）
                              

                           
                        

                        
                           
                           
                           
                           
                              
                                 	
                                 	• 
                                 	高 壓 空氣 供應 (若 有必要)
                              

                           
                        

                     

                     您還需要可從市場上購買的溫和清潔劑和無絨布。

                  

                  
                     景況

                     
                           所有 Heatex 熱交換器 [...] 均經過精心設計，可防止污垢與傳熱表面接觸。由於採用了合理的設計，空氣中的大多數污垢僅會通過熱交換器，而不會停留在其中。

                           在交換器中結垢風險最高的物質是會凝結在表面上的粘性物質以及來自於乾燥滾筒的纖維等。

                           經驗表明，熱交換器中的積垢部位通常僅限於熱交換器中的前 50 mm，這減輕了清潔工作。對於一般的通風應用，用刷子清潔入口或出口，或使用熱水和（必要時）一些溫和的清潔劑清潔入口和出口即可。

                           對於較為髒污的應用，可以使用壓縮空氣或高壓水沖洗，前提是使用扁平沖洗噴嘴並將最大沖洗壓力保持在 100 bar 以下。請注意，不得直接對板件進行高壓沖洗！

                           雖然鋁製熱交換器中的板件由厚度最大為 0.25 mm 的材料製成，但是在使用機械方法去除污垢時必須小心，以免板件變形或刮擦。

                           技術資訊表由製造商 Heatex 提供


                     
                        [image: Image]

                     

                     注在這些年期間，熱交換器已經歷數次重新設計。雖然其外觀已發生變化，但工作原理、使用和維護操作仍保持不變。

                     

                  

                  
                     程序

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	拆下前端面板。
                                    拆下圖中所示的螺栓。

                                    舊式熱交換器僅用四個螺栓固定前端面板，每個角一個。

                                    注前端面板可能會很緊，因為前段面板和機櫃之間使用的絕緣材料可能會卡住。 您可能需要用些力才能拆下面板。 使用木塊和小錘，小心地鬆開面板。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	清潔此單元。
                                    
                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	使用帶塑料或橡膠吸嘴的真空吸塵器。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	使用沾有淡水和溫和清潔劑的無絨布。
                                             

                                          
                                       

                                       
                                          
                                          
                                          
                                          
                                             
                                                	
                                                	• 
                                                	必要時使用高壓空氣
                                             

                                          
                                       

                                    

                                    注對於較為髒污的應用，可以使用壓縮空氣或高壓水沖洗，前提是使用扁平沖洗噴嘴並將最大沖洗壓力保持在 100 bar 以下。請注意，不得直接對板件進行高壓沖洗！

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	關閉前端面板。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     
                        相關主題

                        預防性維護

                     

                  

               

            

            

      

      



               環境要求
這些環境規格彙整了 SU90 探魚聲納的溫度和濕度要求。

               
                  

                  
                      

                  

               

               
                  
                     主題

                     
                        顯示屏環境要求

                        主機環境要求

                        操作面板環境要求 (Mk1)

                        操作面板環境要求 (Mk2)

                        收發器單元環境要求

                        探頭升降臺環境要求

                     

                  

               

               

         

      

      




                  顯示屏環境要求

                     

                     
                        不適用。 顯示屏不在 SU90 的供貨範圍之列。 並非 Kongsberg Maritime 製造的產品。 詳細資訊請參閱製造商提供的終端使用者文件。

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           環境要求

                        

                     

                  

               

               

         

      

      




                  主機環境要求

                     

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	型號: SU90 主 機 (Enix)
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	操作溫度 : -15 - 55 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	儲存溫度: -20 - 70 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	相對 濕度: 10 - 95% 相對溼度無冷凝
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	憑證:
                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	– 
                                                   	IEC 60945
                                                

                                             
                                          

                                          
                                             
                                             
                                             
                                             
                                                
                                                   	
                                                   	– 
                                                   	IACS E10
                                                

                                             
                                          

                                       

                                    
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           環境要求

                        

                     

                  

               

               

         

      

      




                  操作面板環境要求 (Mk1)
                  

                     

                     
                        操作面板

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	廠牌 和 型號: SU90 操作面板 Mk1
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	操作溫度 : 0 - +50 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	儲存溫度 : -40 - 70 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	相對濕度: 5 - 95% 相對溼度，無冷凝
                                 

                              
                           

                        

                     

                     
                        操作面板電源

                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	廠牌 和 型號: SU90 操作面板電源
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	操作溫度 : 0 - +50 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	儲存溫度 : -40 - 70 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	相對濕度: 5 - 95% 相對溼度，無冷凝
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           環境要求

                        

                     

                  

               

               

         

      

      




                  操作面板環境要求 (Mk2)

                     

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	廠牌 和 型號: SU90 操作面板 Mk2
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	操作溫度 : 0 - +50 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	儲存溫度: -40 - 70 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	相對濕度: 5 - 95% 相對溼度，無冷凝
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           環境要求

                        

                     

                  

               

               

         

      

      




                  收發器單元環境要求

                     

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	廠牌 和 型號: SU90 收發器 單元
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	操作溫度 : 0 - +50 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	儲存溫度: -40 - 70 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	相對濕度: 5 - 95% 相對溼度，無冷凝
                                 

                              
                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           環境要求

                        

                     

                  

               

               

         

      

      




                  探頭升降臺環境要求

                     

                     
                        
                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	廠牌: SU90 探頭 升降臺
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	型號: 所有 型號
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	操作溫度 : 0 - +50 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	儲存溫度 : -20 - 40 °C
                                 

                              
                           

                           
                              
                              
                              
                              
                                 
                                    	
                                    	• 
                                    	相對濕度: 5 - 95% 相對溼度，無冷凝
                                 

                              
                           

                        

                        注切勿將探頭曝露在陽光直射或過熱環境中。

                        

                     

                  

                  
                     
                        
                           相關主題

                           環境要求

                        

                     

                  

               

            

         

      

      

         功能表系統

            
                

            

         

         
            
               主題

               
                  關於功能表和功能表按鈕

                  使用「智慧」功能表按鈕

                  主功能表

                  操作功能表

                  顯示功能表

                  設定功能表

                  Active 作用中功能表

                  物件功能表

                  可見物件功能表

                  整飾功能表

                  捷徑功能表

               

            

         

         

      


            關於功能表和功能表按鈕
可使用功能表系統來選擇 SU90 系統上的操作參數。 功能表採用樹狀結構設計，包括主功能表、一組輔助功能表和若干功能表按鈕。 功能表採用樹狀結構設計，包括主功能表和輔助功能表。 特定功能表按鈕可供開啟對話框或子功能表，以便提供其他選項。

            
               
                  描述

                  「Main（主）」功能表位於功能表結構的頂部。 如此可高效地使用 SU90 系統的常用功能。 除非您隱藏整個功能表系統，否則即使關閉輔助功能表，「Main（主）」功能表也始終可見。
在「主要」功能表下方，使用一組專用圖示來開啟輔助功能表。

                  
                     [image: Image]

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 A
                              
                              	Operation menu（操作功能表）: 您可以在「Operation（操作）」功能表中控制操作模式、記錄功能以及 SU90 向水中發射 (ping) 的方式。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 B
                              
                              	Display（顯示）功能表: 顯示功能表提供與螢幕行為和 SU90 數據表示方式相關的基本功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 C
                              
                              	Setup menu（設定功能表）: 「Setup（設定）」功能表提供了與安裝參數及其與週邊系統的通訊相關的基本功能。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 D
                              
                              	Active（作用中）功能表: 「Active（作用中）」功能表提供了與 SU90 系統中所顯示的目前視圖和數據顯示相關的參數。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	
                                 E
                              
                              	Object menu（物件功能表）: 「Objects（物件）」功能表中提供了與您在 SU90 顯示區中使用的標記和軌跡相關的基本功能。
                           

                        
                     

                  

                  提示
                        [image: Image]

                     

                     除非您要頻繁變更操作參數，否則建議在顯示區中隱藏功能表。 這將提供更多的回波資訊顯示空間。 要隱藏功能表，請選擇頂部欄上的「Menu （功能表）」。 若要檢索功能表，請再次選擇「Menu（功能表）」。 在功能表隱藏模式下，只要將游標移到顯示區的左右兩側，即可暫時顯示功能表。

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            使用「智慧」功能表按鈕
SU90 系統的每個功能表都包含若干功能表按鈕。 每個按鈕都會顯示其用途。 其中一些還會顯示目前設定。

            
               

               
                  視乎於每個按鈕的屬性，可使用多種方法來變更設定。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇按鈕的左側可減小數值。 選擇按鈕的右側可增大數值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	按住滑鼠左側按鈕。 向右移動游標可增大值。 向左移動游標可減小值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	朝任意方向滾動滾輪可增大或減小數字值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	輸入一個數字值。 (僅當電腦鍵盤連接到主機時，才能輸入新的值。)
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇此按鈕可開啟按鈕功能表。 選擇所需的設定。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇此按鈕可開啟對話框。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  使用 [+] 和 [–] 按鈕選擇設定。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	若要變更設定，請將游標移動到按鈕的任一側。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	觀察背景顏色是否變化。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇按鈕的左側可減小數值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇按鈕的右側可增大數值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  透過水平移動游標選擇設定

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於按鈕上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	按住滑鼠左側按鈕。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	在按鈕上水平移動游標。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	向右移動游標可增大值。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	向左移動游標可減小值。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	當顯示所需的值，即可鬆開滑鼠按鈕。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  使用滾輪選擇數字設定

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於按鈕上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	朝任意方向滾動滾輪可增大或減小數字值。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	當顯示所需的值，即可鬆開滾輪。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  使用鍵盤選擇設定。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於按鈕上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇此按鈕可開啟文字欄位。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	輸入一個數字值。若值超出允許的範圍，則框線會變為紅色。 請重新輸入一個在允許範圍內的值。

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	按下鍵盤上的 Enter 鍵。
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  選擇按鈕功能表中的設定。

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	1
                              	將游標置於按鈕上。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	2
                              	選擇此按鈕可開啟按鈕功能表。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	3
                              	選擇所需的設定。,所選的設定隨即套用，功能表自動關閉。

                                 
                                    提示有多個功能提供「Apply to All（套用至全部）」選項。 如果您選擇「Apply to All（套用至全部）」，則您的設定將同時套用於所有視圖。

                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	4
                              	若適用，您可以透過選擇按鈕左側或右側來進行選擇。 此方法不會向您顯示功能表選項。
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	a
                                             	選擇按鈕的左側可選擇「更低層級」的功能表選項。
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	b
                                             	選擇按鈕的右側可選擇「更高層級」的功能表選項。
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  使用對話框選擇設定

                  選擇此按鈕可開啟對話框。

                  完成必要的設定後，大部分對話框都會提供以下選項：

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇「確定」以儲存所選的設定，並關閉對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇「套用」以儲存設定而不關閉對話框。
                           

                        
                     

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	選擇「取消」以關閉對話框而不做任何變更。
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            主功能表
「Main（主）」功能表位於功能表結構的頂部。 如此可高效地使用 SU90 系統的常用功能。 除非您隱藏整個功能表系統，否則即使關閉輔助功能表，「Main（主）」功能表也始終可見。

            
               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開

                  預設情況下，主功能表處於開啟狀態。 其位於 SU90 顯示區的右側。


               
                  描述

                  僅提供簡要描述。 關於每個功能和對話框的詳細資訊，請參閱參考手冊或情境式線上說明。
提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。

                     
                        [image: Image]

                     

                     使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。

                     當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  
在「Main（主）」功能表的下方，可以找到用於開啟（和關閉）輔助功能表的圖示。 選擇一個圖示可開啟相應功能表，重新選擇該圖示可關閉功能表。


               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	User Settings（使用者設定）「使用者設定」對話框可讓您儲存目前使用者設定 (目前選擇的操作參數)，以及檢索原廠設定或先前儲存的使用者設定。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Range（範圍）您可以使用「Range（範圍）」功能指定探頭到聲納波束外邊緣的最大距離。 預設情況下，系統顯示和選擇的範圍值，僅套用於您目前選定的視圖。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Gain（增益）「Gain（增益）」功能可用來調整 SU90 顯示區中的回波強度。 透過調整增益，您可以控制 SU90 系統對所接收的回波套用的放大係數。 此設定預設僅套用於目前選取的回波圖。 其以粗邊框作為識別特徵。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Tilt（傾斜）您可以使用「Tilt（傾斜）」功能控制聲納波束的垂直角度。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Bearing（方位）SU90 顯示區中的「Horizontal（水平）」視圖覆蓋了整個 XXX 扇區。 對於其他視圖，您必須定義波束的水平方向。 使用「Bearing（方位）」調節相對於船舶航向的水平角度。

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            操作功能表
您可以在「Operation（操作）」功能表中控制操作模式、記錄功能以及 SU90 向水中發射 (ping) 的方式。

            
               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開

                  選擇「操作」圖示。

                  
                     [image: Image]

                  

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。
注開啟 SU90 的電源後，「Operation（操作）」圖示會立即閃爍。 該圖示閃爍表示即使 SU90 系統開啟，「ping」功能仍已停用。 當 SU90 開啟時，預設會將「Tx Power（發射功率）」設定為「Off（關）」。 當船舶在乾船塢時，需遵守此安全注意事項，以防止意外發射。

                  

               

               
                  描述

                  僅提供簡要描述。 關於每個功能和對話框的詳細資訊，請參閱參考手冊或情境式線上說明。

                  提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。

                     
                        [image: Image]

                     

                     使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。

                     當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  


               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Operation（操作）「Operation（操作）」功能負責控制 SU90 系統的操作模式。 您可以將其設定為「Normal（正常）」、「Replay（重播）」或「Inactive（停用）」。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Transmission Mode（發射模式）您可透過「Transmission Mode（發射模式）」來控制 SU90 向水中發射聲能 (ping) 的頻率。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Record（記錄）您可以使用「Record（記錄）」功能來記錄回波數據。 您可以將數據儲存到硬碟或外部儲存裝置。 SU90 系統可以播放數據檔案。 所記錄的檔案可供日後參考、培訓和校準之用。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Tx Power（發射功率）可使用「Tx Power（發射功率）」增大或減小輸出功率。 可依預先定義的級距選擇輸出功率。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Audio（聲音）選擇「Audio（聲音）」可開啟或關閉音訊輸出。 聲音資訊依據從由方位線定義之方位檢索的回波產生。 若您需要調節音量，可使用您所用的聲音設備上的控件。

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            顯示功能表
「Display（顯示）」功能表提供了與螢幕行為和回波數據顯示相關的基本功能。 使用「Display（顯示）」功能表控制系統的視覺特徵，以及顯示或隱藏顯示區中的元素。

            
               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  如何打開

                  選擇「顯示」圖示。

                  
                     [image: Image]

                  

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。


               
                  描述

                  僅提供簡要描述。 關於每個功能和對話框的詳細資訊，請參閱參考手冊或情境式線上說明。

                  提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。

                     
                        [image: Image]

                     

                     使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。

                     當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  

                  此功能表中的選項視乎於顯示區內目前「作用中」的視圖。 因此，此功能表可能會因視圖而異。 螢幕截圖不會向您顯示所有功能表選項。


               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Visual Objects（可見物件）「Visual Objects（可見物件）」是一個「開/關」按鈕，用於開啟「Visual Objects（可見物件）」功能表。 「Visual Objects（可見物件）」功能表可控制不同視圖中顯示的圖形元素。 這些圖形元素包括標記、向量和所追蹤的目標。 大部分功能均為「開/關」按鈕，用於在各種視圖中啟用或停用這些圖形元素。

                                  可見物件功能表

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Cosmetics（整飾）使用「Cosmetics（整飾）」功能表可開啟或關閉聲納顯示區中的「整飾」元素。 大部分功能均為「開/關」按鈕，用於在聲納視圖中啟用或停用「整飾」元素。 此視圖並非在所有視圖中可用。

                                  整飾功能表

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Motion（運動）在所選的視圖中，您可控制船舶符號應在顯示區中如何「動作」。 船舶在顯示區中的移動方式可以為真實或相對。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Transparency（透明度）資訊窗格開啟時，會呈現透明的視覺效果。 此透明度可讓您查看窗格後面的回波數據，但也可能會降低其中資訊的可見度。 透明度可以調整。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	View Range（視圖範圍）使用「View Range（視圖範圍）」功能，依照與原始「Range（範圍）」設定的任何比例，擴展相關視圖中顯示的範圍。 如果您希望將船舶符號移動到視圖底部，可以使用此功能。 隨後，您無需增加放大即可擴展範圍。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Display Gain（顯示增益）使用「Display Gain（顯示增益）」功能可增大或減小回波顯示的強度。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Panel Backlight（面板背光）操作面板上的按鈕具有內建的背光燈，以提高其在較暗橋艛中的可見性。 使用「Panel Backlight（面板背光）」控制燈光強度。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Colour Threshold（顏色閾值）您可以使用「Colour Threshold（顏色閾值）」功能減少或增加顏色數量。 這將提供過濾效果，可移除最弱的回波。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Screen Brightness（螢幕亮度）顯示區的光照強度可以調整。 您可以使用此功能增加或減少螢幕發出的光線，以匹配環境採光條件。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Display Options（顯示選項）頂部欄可供快速存取關鍵功能和導航資訊。 其列出的按鈕可用來隱藏或顯示功能表、監控數據攝錄功能、開啟「訊息」對話框，以及開啟情境式線上說明。 需要在頂部欄上查看的導航元素，則是在「Display Options（顯示選項）」對話框中進行選擇。 此項目可控制功能表的位置。 您還可以選擇特定的工具提示，使其在游標移至回波資訊上方時顯示。

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	General（一般）「顯示選項」對話框中的「一般」頁面可控制功能表的位置。 您可以選擇要在頂部欄上顯示的導航資訊。 您還可以選擇在表示方式底部查看世界協調時間 (UTC)。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Tooltip（工具提示）當您將游標移動到顯示區中的回波圖上時，系統會顯示精簡的「工具提示」以提供其他資訊。 「Tooltip（工具提示）」頁面可控制所要顯示的工具提示。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Track Line （軌跡線）為了持續顯示船舶先前的活動，您可以將船舶的位置畫成一條線。 在聲納視圖中，從船舶符號之後畫出這條線，以顯示船舶先前的活動軌跡。 我們將此線稱為軌跡線。 軌跡線是一條顯示本船先前位置的線。 使用「Track Line（軌跡線）」頁面中的設定定義軌跡線的時間長度（單位為分鐘）。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Vertical View Orientation（垂直視圖方向）在「Vertical View Orientation（垂直視圖方向）」頁面中，您可以決定從左至右還是從右至左顯示垂直視圖。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Off Centre（偏心）當船舶離開視圖中心時，將有更多空間用來顯示回波。 如果保持相同的範圍設定，新增的空間會引起「縮放」效應。 從船舶到搜尋區域外緣的距離雖然相同，但實際經過了「拉伸」。 您並不希望這種情況發生。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Current Flow（當前流量）可將一個海流感應器連接到 SU90 系統。 這可以是聲波都卜勒流剖儀 (ADCP) 等。 來自於此感應器的資訊顯示在適用的視圖中。 可使用「Current Flow（當前流量）」頁面為感應器資料的顯示定義關鍵設定。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Colour Setup（顏色設定）「顏色設定（Colour Setup）」對話框控制 SU90 系統中各種顯示區顏色。 這包括調色盤（「外觀」）、所使用的顏色數量以及沒有為顯示區選擇 TVG 時的顏色標度

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Docking Views（停駐視圖）每種操作模式都帶有一組視圖。 它們放置在不同大小的不同位置。 使用「Docking Views（停靠視圖）」功能，可以移動顯示區中的視圖並調整其大小。

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            設定功能表
「Setup（設定）」功能表提供了與安裝參數及其與週邊系統的通訊相關的基本功能。

            
               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  如何打開

                  選擇「設定」圖示。

                  
                     [image: Image]

                  

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。


               
                  描述

                  僅提供簡要描述。 關於每個功能和對話框的詳細資訊，請參閱參考手冊或情境式線上說明。
提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。

                     
                        [image: Image]

                     

                     使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。 當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Tracking Area（追蹤區域）可使用「追蹤區域（Tracking Area）」功能來定義要在多大的區域中探測不斷移動的目標。 不可見區域 - 追蹤區域 - 將作為採集區域建立。 為了使 SU90 系統尋找並鎖定預期目標，其需要保持在此追蹤區域內。 如果預期目標移動到此區域之外，將無法啟動追蹤。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Fishing Gear（漁具）透過定義您正在使用的漁具類型，SU90 系統可以提供更準確的視覺顯示。 使用「Fishing Gear Setup（漁具設定）」對話框變更漁具屬性，以確保與您的設備相符。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	School Select（魚群選擇）在正常運作期間，魚群的探測和預估視乎於魚群的種類和密度。 「School Select（魚群選擇）」功能中提供了多個種類。 依據您的選擇，SU90 系統將會調整其工作參數以實現最佳效能。

                                 選擇「School Select Setup（魚群選擇設定）」，以調整特定種類的密度，或者建立自己的魚群參數。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Environment（環境）鹽度、聲速和水溫環境參數攸關能否提供準確的回波數據。 請使用「環境」參數來定義這些值。 可能需要依據即時的海況和天候，經常變更上述參數值。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Language（語言）您可能偏好以母語版本的使用者介面來操作 SU90 系統。 此設備提供多種語言版本。 可透過「Language（語言）」功能選擇顯示區、功能表和對話框所要使用的語言。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Stabilization（穩定）SU90 系統配備有內建的運動感應器，以提供聲納波束電子穩定功能。 如果感應器發生故障，可以停用其輸入。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Screen Captures（螢幕截圖）當您使用 SU90 系統時，可能希望藉由螢幕截圖，來儲存目前顯示區的即時影像複本。 您可以選擇單一螢幕截圖或者多次螢幕截圖序列。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Beam Visualization（波束可視化）由於 SU90 系統提供了多種不同的波束，因此可能比較難以理解此概念。 這些波束在水中具有怎樣的「行為」？ 波速可視化功能用於模擬聲波如何覆蓋海床和水層。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	BITE (Built-In Test Equipment)(內建測試設備)SU90 系統是一種電腦化聲納。 由於幾乎沒有類比電路，因此較難以傳統方式排除故障。 為了修正這項問題，系統內建了軟體應用程式，來提供測試和維護的功能。 BITE（內建測試設備）對話框用來對 SU90 系統的硬體部件進行上線測試和驗證。

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Processor（主機）「Processor（主機）」頁面概述了軟體版本、操作和網路相關的參數。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Sensors（感應器）「Sensors（感應器）」頁面會顯示一個表格，列出 SU90 系統目前連接的所有感應器。 此處提供每個感應器的狀態資訊。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Transceiver（收發器）「Transceiver（收發器）」頁面提供了 SU90 系統所用的每個收發器的關鍵資訊。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Transducer（探頭）在正常操作期間，可以透過「Transducer（探頭）」頁面檢查每個探頭的電阻。 如此可輕易偵測到任何錯誤。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Noise（噪音）所有 SU90 系統的工作效能取決於噪音條件。 請務必盡量維持最低的噪音特徵。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Export（匯出）您可以使用「Export（匯出）」頁面匯出使用者設定、設定檔、訊息記錄以及主要與硬體和軟體故障排除有關的資訊。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Installation（安裝）在使用 SU90 系統之前，無比將其設定為可與相關週邊設備進行通訊， 其中包括探頭。 使用「Installation（安裝）」對話框來設定用於與外部裝置連接的所有介面，並設定與安裝和操作相關的基本參數。 此步驟通常只需要執行一次即可。

                                 
                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Sensor Installation（感應器安裝）為使 SU90 系統運用並提供正確的導航資訊，必須連接一或多個外部感應器。 典型的感應器會提供導航資訊（航向、船速或地理位置）。 可使用「Sensor Installation（感應器安裝）」頁面定義 SU90 系統將從哪些外部感應器匯入資訊。 您還必須指定要使用的數據包格式。 對於每個相關感應器，必須插入適當的偏移值，來定義感應器相對於船舶座標系的實際位置。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Sensor Configuration（感應器組態）SU90 系統連接了多個感應器，其中有很多提供相同的數據包。 這些數據包未必提供相同資訊。 「Sensor Configuration（感應器組態）」頁面可供定義數據包優先級，確保 SU90 系統採用「最可靠」的感應器資訊。 您還可以定義手動值，以免感應器無法使用或未安裝。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	I/O Setup（I/O 設定）主機提供多種序列和/或乙太網路 (LAN) 連接埠，藉以與週邊設備通訊。 通訊埠的數目取決於主機的設定和組態方式。 「I/O Setup（I/O 設定）」頁面中的參數用於控制每個可用通訊埠的屬性。 您可以設定每個埠的通訊參數，並監控其數據流。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Motion Reference Unit（運動參考單元）運動參考單元 (MRU) 用於測量船舶的橫搖和縱搖運動。 某些型號的感應器還可測量起伏。 SU90 系統將使用運動感應器提供的資訊來穩定波束。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Installation Parameters（安裝參數）您可以在「Installation Parameters（安裝參數）」頁面中定義不同感應器的實際位置與探頭之間的關係。 必須為所有系統組件和感應器定義其相對於船舶坐標系中所定義之船舶原點的實際偏移值。  您只需要定義一次這些安裝參數即可。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Synchronization（同步）「Synchronization（同步）」參數可用於將 SU90 設定為獨立運作，或設定為同步系統中的主/僕設備。 若在 SU90 系統相同頻率範圍內同時使用其他水聲儀器，則需透過同步功能來避免干擾。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Units（單位）使用者介面中提供許多測量項目。 這些測量涉及深度、範圍或距離等。 您可以透過「Units（單位）」頁面上的選項控制所使用的測量單位。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Operating Panel（操作面板）操作面板必須透過序列埠連接至主機。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	波束方向「Beam Direction（波束方向）」功能用於控制「Inspection（檢查）」視圖中顯示的視覺方向。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Hull Unit Configuration（探頭升降臺設定）有多種探頭升降臺可供 SU90 系統使用。 不同探頭升降臺具有不同的物理性質和下降深度。 必須始終啟用探頭升降臺。 若您停用探頭升降臺，則所有探頭升降臺功能均將從 SU90 系統中移除系統。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	System Protection（系統保護）您可以透過「System Protection（系統保護）」，為 SU90 系統定義警告限值。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Fishing Gear（漁具）透過定義您正在使用的漁具類型，SU90 系統可以提供更準確的視覺顯示。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                    
                                       
                                       
                                       
                                       
                                          
                                             	
                                             	– 
                                             	Transceiver Upgrade（收發器升級）收發器單元配備有 12 個收發器板。 在 SU90 軟體更新期間，可以執行收發器板韌體升級。 詳細資訊，請參閱相關軟體版本資訊。

                                             
                                          

                                       
                                    

                                 

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            Active 作用中功能表
「Active（作用中）」功能表提供了與 SU90 系統中所顯示的目前視圖和數據顯示相關的參數。

            
               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  如何打開

                  選擇「啟用」圖示。

                  
                     [image: Image]

                  

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。

               

               
                  描述

                  僅提供簡要描述。 關於每個功能和對話框的詳細資訊，請參閱參考手冊或情境式線上說明。

                  提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。

                     
                        [image: Image]

                     

                     使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。 當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  

                  此功能表中的選項視乎於顯示區內目前「作用中」的視圖。 因此，此功能表可能會因視圖而異。 功能表頂部會顯示目前作用中的視圖名稱。 螢幕截圖不會向您顯示所有功能表選項。

                  注您必須在視圖內點擊以啟用視圖，然後方可變更與該視圖相關的設定。 依預設，您所做的變更僅對作用中的視圖有效。 有多個功能提供「Apply to All（套用至全部）」選項。 如果您選擇「Apply to All（套用至全部）」，則您的設定將套用於目前顯示模式中的所有視圖。

                  

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	TVG（時變增益）聲學脈衝經水傳輸時，會逐漸失去能量。 探頭和目標之間的距離越大，能量損耗就越多。 TVG (時間可變增益) 補償由於幾何擴散和吸收引起的聲能損失。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Ping-Ping Filter（Ping-Ping 過濾器）Ping-Ping 過濾器（Ping-Ping Filter）可分析先前連續數次 ping 的歷史資訊，從回波顯示區中消除不必要的噪音和干擾。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Pulse Type（脈衝類型）您可以使用「Pulse Type（脈衝類型）」功能來選擇發射脈衝 (ping) 的「形狀」。 不同形狀具有不同的品質。 要使用何種脈衝類型視乎於目前的環境條件、到目標的距離以及所觀測之目標的類型和速度。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Bandwidth（頻寬）您可以使用「Bandwidth（頻寬）」功能選擇 SU90 系統的發射頻率範圍（「ping」）。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Frequency（頻率）您可以使用「Frequency（頻率）」功能設定雙曲調頻 (HFM) 和線性調頻 (LFM) 發射 (ping) 的中心頻率和連續波 (CW) ping 的工作頻率。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Horizontal TX Sector（水平發射扇區）在水平條帶中，SU90 系統將以 XXX 的最大水平張角發射。  利用「Horizontal Tx Sector（水平發射扇區）」功能，您可以將此張角變更為 360°。 此功能僅適用於「Horizontal（水平）」、「Plane（平面）」和「Inspection（檢測）」視圖。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Vertical TX Sector（垂直發射扇區）在水平條帶中，SU90 系統將以 XXX 的最大垂直張角發射。 利用「Vertical Tx Sector（垂直發射扇區）」功能，您可以將此張角變更為 4.9 到 7°。 此功能僅適用於「Vertical（垂直）」和「Navigation（導航）」視圖。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Range Projection（範圍投影）與水層內任何位置的目標之間的距離可以透過兩種方式測量。 -這可以使與目標的水平距離 (「True（真實）」)，也可以是沿著傾角 (「Slant（傾斜）」)。 「Range Projection（範圍投影）」功能定義了距離測量方式。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	AGC（自動增益控制）AGC（自動增益控制）功能可自動分析回波強度。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	RCG（混響控制增益）RCG（混響控制增益）功能可消除來自底部及/或海面的不必要的混響。 這可以增強魚群的可見性。 但也可能會導致不會顯示分散雲群。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Bottom Filter Threshold（底部過濾器閾值）SU90 系統提供了底部過濾器來減小有時後會從海床傳回的強回波。 此過濾器適用於尋找靠近底部的魚。 選擇一個「Bottom Filter Threshold（底部過濾器閾值）」值，以控制過濾器的「強度」。 數字越大，過濾器效率越高，底部回波越小。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Noise Filter（噪音過濾器）「Noise Filter（噪音過濾器）」將從顯示區中去除不需要的噪音。 它可降低來自其他聲學系統（聲納和測深儀）的干擾以及來自螺旋槳的噪音。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Horizontal Scroll（水平捲動）「Horizontal Scroll（水平捲動）」功能可控制回波顯示在「Echogram（回波圖）」和「Inspection（檢測）」視圖中從右向左移動的速度。 速度可透過調整用於顯示每次 ping 的像素數來控制。 更高的速度能更快地更新視圖，但也會降低解析度。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Vertical Reference（垂直參考）此功能僅適用於「Vertical（垂直）」視圖和垂直「Navigation（導航）」視圖。

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            物件功能表
「Objects（物件）」功能表：雖然名稱和位置如此，但其實並非功能表。 此「功能表」會開啟一個小視圖，用於監視和控制您在 SU90 顯示區中定義的物件。 每個物件均使用一個可視標記標識。

            
               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  如何打開

                  選擇「Objects（物件）」圖示。

                  
                     [image: Image]

                  

                  該圖示位於主功能表下。 再次選擇圖示以關閉功能表。


               
                  描述
一旦在顯示區中為回波提供了標記，其將被視為物件。 「Objects（物件）」功能表中提供了目前所有物件的清單。 這包含所有類型的物件，含分類為目標的物件。

                  提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。

                     
                        [image: Image]

                     

                     使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。

                     當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  

                  
                        在此情況下，將使用字詞標記來識別 SU90 顯示區中放置的視覺符號。 透過在回波上放置標記，可將其視為可以操作的物件。 若相關，您可以進一步將物件分類為目標。

                        片語目標用於在顯示區中識別您要操作的特定回波。 回波可能來自於物料、淺灘、礁石或岩石，或來自於魚、魚群或哺乳動物。 您必須確定哪些回波應分類為位置，以及您是否應啟動位置或目標追蹤。


                  如果您在多個回波上放置了標記以將其設定為物件，則可以選擇其中一個並為其設定優先狀態。 視圖中的方位線將自動鎖定在具有此優先狀態的物件上，以反映其方位。 只能為一個單一物件設定優先狀態。 優先狀態標識為「P」。

               

               
                  
                     
                        Objects list（物件清單）

                        
                           一旦在顯示區中為回波提供了標記，其將被視為物件。 在「Objects（物件）」功能表頂部的表格中，會顯示目前帶有標記的所有物件。 對於每個已標記的物件，均會列出下列資訊：

                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	ID: 這是每個物件標記的唯一標識。 所有標記均依順序編號。

                                          已分配標記的物件在「Objects（物件）」功能表中以「M」標識。 作為目標追蹤對象的物件以「T」標識。 可以為一個標記設定優先狀態，以將物件標識為最重要的目標或位置。 優先狀態標識為「P」。

                                       
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	R: 這是船舶與帶標記的物件之間的距離（單位為米）。 
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	B: 這是物件的真實方位。
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	D: 這是目標相對於海面的深度（單位為米）。
                                    

                                 
                              

                           

                           每個標記均由其地理位置（緯度和經度）及其深度指定。 對於受到目標追蹤的物件，還提供了附加資訊。

                        

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	勾選任何物件左側的核取方塊可將其標記為刪除或進行儲存。
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	選擇物件行可啟用控制按鈕，以及檢索相應物件的相關資訊。
                                    

                                 
                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        Select All（全選）

                        
                           點擊「Select All（全選）」可選擇清單中的所有標記。

                        

                     

                  

                  
                     
                        Delete（刪除）

                        
                           選擇「Delete（刪除）」可刪除您在物件清單中選擇的所有標記。 所有標記都將從清單和 SU90 顯示區中移除。

                        

                     

                  

                  
                     
                        New（新建）

                        
                           選擇「New（新建）」以手動增加新標記。 「New Marker（新標記）」對話框隨即開啟，以接受位置和深度資訊。

                        

                     

                  

                  
                     
                        匯出/匯入

                        
                           定義任何數量的物件後，可將其儲存到硬碟上的某個檔案中。 日、後有必要時，您可檢索該檔案以重複使用。 檔案格式為 XML。 該檔案位於以下資料夾中：

                           c:\ProgramData\Simrad\SU90\Markers

                        

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	至外部: 此視圖在 SU90 系統上不可用。
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	To File（至檔案）: 選擇「To File（至檔案）」可將目前選擇的物件儲存至檔案。 檔案名稱會自動使用日期和時間資訊產生。
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	From File（從檔案）: 選擇「From File（從檔案）」可檢索之前儲存的物件。 「Import Marker（匯入標記）」對話框中提供了可進行選擇的清單。
                                    

                                 
                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        Control buttons（控制按鈕）

                        
                           在物件清單中，選擇物件行可啟用相應物件的控制按鈕。

                           
                              [image: Image]

                           

                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	
                                          A
                                       
                                       	Priority（優先順序）可以為一個標記設定優先狀態，以將物件標識為最重要的目標或位置。 選擇「Priority（優先順序）」可為目前選定的物件設定一個優先狀態。 若其他物件具有此優先順序，則優先狀態將轉給新物件。 優先狀態標識為「P」。

                                       
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	
                                          B
                                       
                                       	Disable Alarm（停用警報）當您追蹤移動目標時，某些目標行為可能會觸發警報。 選擇「Disable Alarm（停用警報）」可對目前選擇的追蹤目標停用警報。

                                       
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	
                                          C
                                       
                                       	Suppress Alarm Audio（抑制警報聲音）當您追蹤某個移動目標並且目標的行為觸發了警報，則您會聽到聲音訊號。 選擇「Suppress Alarm Audio（關閉警報聲音）」可停用聲音。

                                       
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	
                                          D
                                       
                                       	Alarm History（警報記錄）在「Messages（訊息）」對話框中的「Alarms（警報）」頁籤下列出了所有警報。 選擇「Alarm History（警報記錄）」可開啟「Messages（訊息）」對話框。

                                       
                                    

                                 
                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        Object information（物件資訊）

                        
                           在物件清單中，選擇物件行可檢索相應物件的資訊。某些資訊僅適用於作為目標追蹤對象的物件。

                        

                        
                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	Position（位置）有兩個欄位表示目前所選目標的地理位置。

                                       
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	Course/Speed在物件清單中，選擇您要啟動目標追蹤的物件。 有兩個欄位分別表示所追蹤目標的運動方向和速度。

                                       
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	SNR (Signal to Noise ratio)（訊噪比）/Acceleration（加速度）在物件清單中，選擇您要啟動目標追蹤的物件。 有一個欄位表示所追蹤目標的加速度。 訊噪比 (SNR) 表示所追蹤目標相對於 CFAR 過濾器中參考單元所定義之	噪音基底的強度。

                                       
                                    

                                 
                              

                           

                        

                     

                  

                  
                     
                        Comment（備註）

                        
                           您可在「Objects（物件）」功能表底部的文字欄位中輸入備註。 僅當電腦鍵盤連接到主機時，才能執行此操作。

                        

                     

                  

                  
                     
                        Insert Relative Position（插入相對位置）

                        
                           選擇「Insert Relative Position（插入相對位置）」可將物件資訊插入備註欄位。 資訊將作為包含以下資訊的文字字串插入：

                           
                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	UTC 時間
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	相對 方位
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	到本船 的 距 離
                                    

                                 
                              

                              
                                 
                                 
                                 
                                 
                                    
                                       	
                                       	• 
                                       	深度
                                    

                                 
                              

                           

                        

                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            可見物件功能表
「Visual Objects（可見物件）」功能表可控制不同視圖中顯示的圖形元素。 這些圖形元素包括標記、向量和所追蹤的目標。 大部分功能均為「開/關」按鈕，用於在各種視圖中啟用或停用這些圖形元素。

            
               
                  [image: Image]

               

               
                  如何打開

                  選擇「Visual Objects（可見物件）」可開啟此功能表。

                  
                     [image: Image]

                  

                  「Visual Objects（可見物件）」位於「Display（顯示）」功能表中。 此功能在「Inspection（檢測）」視圖中不可用。


               
                  描述

                  僅提供簡要描述。

                  提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。 使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。

                     
                        [image: Image]

                     

                     當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  

                  此功能表中的選項視乎於顯示區內目前「作用中」的視圖。 因此，此功能表可能會因視圖而異。 螢幕截圖不會向您顯示所有功能表選項。
注您必須在視圖內點擊以啟用視圖，然後方可變更與該視圖相關的設定。 依預設，您所做的變更僅對作用中的視圖有效。 有多個功能提供「Apply to All（套用至全部）」選項。 如果您選擇「Apply to All（套用至全部）」，則您的設定將套用於目前顯示模式中的所有視圖。

                  

               

               
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Position Object Sizes（位置物件大小）您可以使用「Place Marker（放置標記）」功能在游標的目前位置建立標記。 每個標記將顯示為帶或不帶簡短識別標記的小三角形。 當您啟動目標或位置追蹤時，可使用標記來識別物件。 您可以使用此功能增大或減小標記。

                                 可使用此功能尋找符合您喜好的物件大小。 這可能視乎於您與螢幕和實際距離等。 您所做的選擇將與使用者設定一同儲存。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Bottom Profile（底部剖面）對於為垂直視圖發射的每一個 ping，SU90 提供了海底探測功能。 這是一個「on/off」開關。 將「Bottom Profile（底部剖面）」設定為「On（開啟）」以在目前視圖中查看底部輪廓。 若要將所選設定套用至 SU90 顯示區中的所有視圖，請選擇「Apply to all（套用至全部）」。 
                                 

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Minute Markers（分鐘標記）為了持續顯示船舶先前的活動，您可以將船舶的位置畫成一條線。 在聲納視圖中，從船舶符號之後畫出這條線，以顯示船舶先前的活動軌跡。 我們將此線稱為軌跡線。 「Minute Markers（分鐘標記）」功能會在軌跡線上新增標記。這些標記用於指示每分鐘航行的距離。 分鐘標記在船舶軌跡線上顯示為小圓圈。

                                 若要繪製軌跡線，可使用「Track Line（軌跡線）」頁面中的設定。 「Track Line（軌跡線）」頁面位於「Display Options（顯示選項）」對話框中。 顯示選項對話框位於顯示功能表上。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Markers（標記）您可以使用「Place Marker（放置標記）」功能在游標的目前位置建立標記。 每個標記將顯示為帶或不帶簡短識別標記的小三角形。 使用此功能可控制是否在目前作用中的視圖內顯示標記符號以及如何顯示。 若要將所選設定套用至 SU90 顯示區中的所有垂直視圖，請選擇「Apply to all（套用至全部）」。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Tracks（軌跡）當您啟動目標或位置追蹤時，可使用標記來識別物件。 每個標記均會顯示為帶或不帶簡短識別文字的小圓圈。 使用此功能可控制是否在目前作用中的視圖內顯示追蹤標記以及如何顯示。 若要將所選設定套用至 SU90 顯示區中的所有垂直視圖，請選擇「Apply to all（套用至全部）」。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Minute Markers Tracks（分鐘標記軌跡）當您啟動目標追蹤時，可使用專門的標記來識別所追蹤的物件。 啟用後，「Track History（追蹤歷史）」功能會在每個追蹤目標後畫出一條歷史位置軌跡線。 這條線標出了目標的先前位置。 此功能會在追蹤歷史中新增標記。 這些標記會指示目標每分鐘移動的距離。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Track History（追蹤歷史）當您啟動目標追蹤時，可使用專門的標記來識別所追蹤的物件。 每個標記均會顯示為帶或不帶簡短識別文字的小圓圈。 在大部分情況中，目標會移動並且不斷改變其相對於船舶的位置。 啟用後，「Track History（追蹤歷史）」功能會在每個追蹤目標後畫出一條歷史位置軌跡線。 這條線標出了目標的先前位置。 您可藉此來預測目標的目前方向。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Speed Vector（速度向量）「Speed Vector（速度向量）」會顯示所追蹤目標的預測運動方向和速度。 預測基於目標目前的運動。 預估時間範圍限制為一分鐘。

                                 所提供的資訊帶有一條標線，用於指示目標的航向。 標線的長度則反映了水流的速度。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Bow Marker（船首標記）此功能會顯示從船舶符號的船首畫出的虛線。 該虛線反映了船舶的目前航向。

                                 請勿將此線與方位線混淆。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Current Vector（水流向量）「Current Vector（水流向量）」功能將顯示船舶下方水流的速度和方向。 指向船舶符號或從船舶符號引出的一個或多個箭頭指示海流的性質。 箭頭的方向指示了水流的方向。 箭頭的長度反映了水流的速度。 如果感應器顯示來自多層的資訊，可使用多個箭頭。

                                 您可以在「Current Flow（當前流量）」頁面中選擇如何顯示海流方向。 此頁面位於「顯示選項」對話框。

                                 為使此功能正常工作，必須一個海流感應器連接到 SU90 系統。 建議使用 ADCP（聲波都卜勒流剖儀）。

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            整飾功能表
使用「Cosmetics（整飾）」功能表可開啟或關閉聲納顯示區中的「整飾」元素。

            
               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  如何打開

                  選擇「Cosmetics（整飾）」可開啟此功能表。

                  
                     [image: Image]

                  

                  「Cosmetics（整飾）」位於「Display（顯示）」功能表中。 此功能在「Inspection（檢測）」視圖中不可用。


               
                  描述

                  僅提供簡要描述。

                  提示如果您不需要使用功能表系統，則可將其隱藏。 這可讓回波顯示區獲得更多空間。 使用頂部欄上的「Menu（功能表）」按鈕隱藏或顯示功能表。

                     
                        [image: Image]

                     

                     當功能表系統被隱藏時，如果將游標移動到該位置，它將暫時顯示在螢幕的左側或右側。

                  

                  此功能表中的選項視乎於顯示區內目前「作用中」的視圖。 因此，此功能表可能會因視圖而異。 螢幕截圖不會向您顯示所有功能表選項。
注您必須在視圖內點擊以啟用視圖，然後方可變更與該視圖相關的設定。 依預設，您所做的變更僅對作用中的視圖有效。 有多個功能提供「Apply to All（套用至全部）」選項。 如果您選擇「Apply to All（套用至全部）」，則您的設定將套用於目前顯示模式中的所有視圖。

                  

               

               
                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Range Rings（範圍環）此功能將使範圍環在 SU90 顯示區內顯示。 範圍環是一組依與船舶之距離標記的同心圓圈。 範圍環顯示為虛線。 每個環的左側都有範圍讀數值。 使用此功能可開啟或關閉範圍環。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Variable Range Ring（可變範圍環）可在「Horizontal（水平）」和「Vertical（垂直）」視圖中增加可調整的範圍環。 此環顯示為虛線圓環，其中心為船舶符號。 目前範圍顯示在圓圈旁。 若要變更範圍，可以滑鼠左鍵點擊圓圈，然後拖曳直至達到所需的直徑。 您可以使用「VRR Range（VRR 範圍）」功能來手動定義範圍。 可變範圍環可用於相對於聲納的任何距離測量值。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	VRR Range（VRR 範圍） (可變範圍環範圍)您可以使用「VRR Range（VRR 範圍）」功能來為可變範圍環手動定義一個範圍。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Compass Cards（羅盤卡）啟動「Compass Cards（羅盤卡）」，在水平視圖中的外環上等間距地放置羅盤標記。 羅盤標記會根據導航導航感應器的輸入旋轉。 當船舶航向變化超過 1 度時會進行更新。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Depth Dividers（水深間隔）水深間隔是用於指示水深的水平虛線。 您只能在垂直視圖中增加這些標線。 使用此功能可「On（開啟）」或「Off（關閉）」水深間隔標線。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Coverage Plot（覆蓋區域標繪）操作扇區發射時，聲納波覆蓋的區域將受到所選發射扇區角度的限制。 為了更易於識別區域限制，可在顯示中增加專門的邊界線。 這些線用於界定扇區。 使用此功能可「On（開啟）」或「Off（關閉）」覆蓋區域標繪線。

                              
                           

                        
                     

                  

                  
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Purse Depth（圍網深度）垂直視圖中 X 標線顯示了圍網的底部。 為您所選擇的漁具定義深度。 可使用「Cosmetics（整飾）」功能表中的「Purse Depth（圍網深度）」On（開啟）或Off（關閉）此標線。

                              
                           

                        
                     

                  

               

            

            
               
                  

               

            

         

         

      


            捷徑功能表
捷徑功能表提供了用於操作 SU90 的附加功能。

            
               
                  
                     [image: Image]

                  

               

               
                  如何打開
在視圖中按滑鼠右鍵即可開啟捷徑功能表。 「Inspection（檢測）」視圖中並未提供捷徑功能表。

               

               
                  描述
若要進行選擇，可在視圖中按滑鼠右鍵並選擇捷徑功能表中的相關選項。

                  注各視圖的捷徑功能表中提供的功能可能依視圖屬性而異。 「Inspection（檢測）」視圖中並未提供捷徑功能表。 所有捷徑功能表中的功能均會列出。 螢幕截圖僅作範例。

                  

                  在此情況下，將使用字詞標記來識別 SU90 顯示區中放置的視覺符號。 透過在回波上放置標記，可將其視為可以操作的物件。 若相關，您可以進一步將物件分類為目標。

                  片語目標用於在顯示區中識別您要操作的特定回波。 回波可能來自於物料、淺灘、礁石或岩石，或來自於魚、魚群或哺乳動物。 您必須確定哪些回波應分類為位置，以及您是否應啟動目標追蹤。

                  如果您在多個回波上放置了標記以將其設定為物件，則可以選擇其中一個並為其設定優先狀態。 視圖中的方位線將自動鎖定在具有此優先狀態的物件上，以反映其方位。 只能為一個單一物件設定優先狀態。 優先狀態標識為「P」。

               

               
                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Initiate Track（啟動追蹤）在正常運作期間，某些回波明顯比其他回波更值得關注。 在很多情況下，特定回波可能被視為目標。 若要設定 SU90 系統提供此類資訊，您可啟動目標追蹤。

                                 您可以透過「Initiate Track（啟動追蹤）」功能來手動啟動追蹤。

                                 將游標置於您要追蹤的回波上。 選擇「Initiate Track（啟動追蹤）」。 所追蹤的目標將被視作一個物件，並以一個圓圈加兩條線來標示。 方位線將自動鎖定在物件上，以反映其方位。 手動啟動追蹤的新目標會自動取得優先狀態。 若其他物件具有此優先順序，則優先狀態將轉給新物件。 優先狀態標識為「P」。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Place Marker（放置標記）您可以使用「Place Marker（放置標記）」功能在游標的目前位置建立標記。 每個標記將顯示為帶或不帶簡短識別標記的小三角形。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Delete Marker（刪除標記）您可以使用「Delete Marker（刪除標記）」功能刪除目前視圖中的標記。 選擇「Delete Marker（刪除標記）」。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Set Priority Marker（設定優先標記）可以為一個標記設定優先狀態，以將物件標識為最重要的目標或位置。 若其他物件具有此優先順序，則優先狀態將轉給新物件。 優先狀態標識為「P」 若為標記設定了優先順序，可視為位置追蹤。 優先物件的相關資訊顯示在此視圖的左下角。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Place Own Ship Marker（放置本船標記）選擇「Place Own Ship Marker（放置本船標記）」，可在回波顯示區中的船舶目前位置處放置一個方形符號。 本船標記現在會被視作物件。 在列為「OSM」的「Objects（物件）」功能表中，會顯示物件的所有相關資訊。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Delete Own Ship Marker（刪除本船標記）使用捷徑功能表上的「Delete Own Ship Marker（刪除本船標記）」，可將標記從目前視圖中刪除。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Place Marker Continuous（連續放置標記）「Place Marker Continuous（連續放置標記）」是一個「on/off」開關。 啟用後，以滑鼠左鍵點擊 SU90 視圖即可增加新標記。 每次點擊都會產生新標記。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Place Circle Marker（放置圓圈標記）按下操作面板中的「Circle Marker（圓圈標記）」，或者選擇「Place Circle Marker（放置圓圈標記）」以在 SU90 的顯示區中增加圓圈標記。 游標位置處會顯示圓形符號。 該圓圈的直徑與圍網相同。 透過該圓圈，您可以看到魚群相對於圍網的大小。 您只能在顯示區中添加一個圓圈標記。

                                 「Objects（物件）」功能表不會提供圓圈標記的任何資訊。

                                 若要刪除圓圈標記，可按下操作面板中的圓圈標記以滑鼠右鍵按一下並選擇捷徑功能表中的「Remove Circle Marker（移除圓圈標記）」。

                                 您可以使用「Fishing Gear（漁具）」功能定義拖網或圍網的尺寸。 請從「設定」功能表開啟此功能。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Show Gear Symbol（顯示漁具符號）漁具符號作為一種工具，可以幫助您規劃和拋撒圍網。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Place Ruler（放置尺標）將游標置於第一個回波上。 按滑鼠右鍵可開啟捷徑功能表，然後選擇「Place Ruler（放置尺標）」。 尺標從您放置游標的位置開始，到您釋放按鈕時結束。 尺標的長度和相對方位會顯示在旁邊。 建立尺標後，將無法在進行變更。 您可以在視圖中放置任意數量的尺標。

                                 可選擇捷徑功能表中的「Delete Ruler（刪除尺標）」或「Delete All Rulers（刪除所有尺標）」以刪除視圖中的一個或多個尺標。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Delete Ruler（刪除尺標）使用「Delete Ruler（刪除尺標）」從視圖中移除一個選定的尺標。 將游標置於標線上，在游標變為手指形狀時按下滑鼠右鍵，然後從捷徑功能表中選擇「Delete Ruler（刪除尺標）」。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Delete All Rulers（刪除所有尺標）您可以使用「Delete All Rulers（刪除所有尺標）」功能刪除目前視圖中的所有尺標。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Ship To Centre（船置中）選擇「Ship to Centre（設定新船中心）」，可將本船符號移回視圖中心。 當您使用「Set New Ship Centre（設定新船中心）」功能以將船舶移離視圖中心後，通常可使用此功能。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Reset Ship Centre（重置船中心）如果您在使用「Set New Ship Centre（設定新船中心）」或「Zoom（縮放）」功能後需要「重設」視圖，此功能會很有用。 按滑鼠右鍵，然後「Reset Ship Centre（重置船中心）」，以將船舶符號移動到顯示區的中心。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Set New Ship Centre（設定新船中心）將游標放置到視圖中的任何位置，按下滑鼠右鍵，然後選擇「Set New Ship Centre（設定新船中心）」。 此功能可將船舶符號移至所選的位置。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Zoom（縮放）將游標放置到視圖中的任何位置，按下滑鼠右鍵，然後選擇「Zoom（縮放）」。 僅提供一種縮放級別。 再次選擇「Zoom（縮放）」可恢復原視圖。

                              
                           

                        
                     

                  

                     
                        
                        
                        
                        
                           
                              	
                              	• 
                              	Erase Echoes（去除回波）選擇「Erase Echoes（去除回波）」以透過刪除目前的所有回波「刷新」視圖。
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